
PATENTE DE INTRODUCCION

¡que por 10 añoa, para España y sus Posesiones, se solioita 

a favor de la, Casa JUNKERS FLUGZEUG- UND -MOTORENWEHKE A.G., 

de nacionalidad alemana, domiciliada en DESSAU (Alemania), 

por : "UN DISPOSITIVO PARA LA LIMITACION DEL MOVIMIENTO AN­

GULAR DE LAS ASPAS EN LAS HELICES DE PASO VARIABLE CON MO­

TOR HIDRAULICO"..........- .............. .............. ..

Memoria descriptiva

La presente invención concierne un dispositivo para 

la limitación del movimiento angular de las aspas en las héj- 

lices de paso variable con motor hidráulico y con detencio­

nes mecánicas para las posiciones extremas de las aspas.

En los dispositivos conocidos de este tipo el agente 

hidráulico actúa con toda su presión también en el instante 

en el cual las bases de las aspas de la hélice llegan oontr^ 

Los dispositivos de limitaoión previstos. Dichos dispositi­

vos son así sometidos a grandes oargas mientras, a consecueá 

3ia del repentino frenado del movimiento de las aspas el 

:uerpo del cubo con el dispositivo de variación del paso su­
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fre choques perjudiciales que pueden conducir a irregulari)- 

dades de funciomamiento.

La invención elimina estos inconvenientes por e¡L 

hecho de que el motor hidráulico es descargado total o par­

cialmente por la presión del agente hidráulico antes de qu: 

sea alcanzada la posición extrema de las aspas de la hélic!.

En el dibujo está representada, a modo de ejempLo, 

una forma de realización de la invención, en la cual la de 

carga del motor hidráulico por la presión del agente tiene 

lugar por el hecho de que en el conducto de alimentación d 

agente bajo presión se encuentra dispuesta una cqja rotativa 

con válvula de retención, que sigue el movimiento del aspa 

de la hélice y en un momento conveniente une los conductos 

de alimentación y de descarga del agente bajo presión antes 

del motor.

La Fig. 1 muestra esquemáticamente la construc­

ción del dispositivo con caja rotativa abierta, mientras ede

la Fig. 2 muestra la caja rotativa en posición <je

cierre.

La Fig. 3 representa una forma de realización di 

la caja rotativa de acción bilateral.

El motor hidráulico 1 que efectúa el movimiento 

angular de las aspas de la hélice posee dos conductos de a- 

limentación del agente bajo presión, de los que el conductc 

2 sirve para la alimentación del agente bajo presión en el 
movimiento de las aspas en la dirección de un paso más pequ¡ 

ño, mientras que el conducto 3 sirve para la alimentación d, 

agente bajo presión en el movimiento en dirección de un pas 

más grande. Dichos dos conductos están unidos a través de u 

na caja rotativa 4. La caja rotativa 4 construida a modo de 

cilindro hueco presenta en su superficie lateral un agujero 

6 que puede ser llevado a corresponder con la sección libre
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del conducto de unión 7 con el conducto 3 del agente bajo 

presión. En la caja rotativa 4 está montada una válvula 8 

de retención que se abre en la dirección del conducto 2 had­

óla el conducto 3. La rotación de la caja se efectúa a tra­

vés de una rueda dentada 9 por medio de una corona interna 

de dientes 10 del cilindro hueco 11 montado giratorio. El 

cilindro hueco 11 sirve para recibir las bases de las aspas 

y dispone de un dispositivo 12 de detención que llega al 

tope 13 de la caja 14 del mecanismo de variación del paso, 

cuando ha sido alcanzada la posición extrema del aspa de 

la hélice. El movimiento del aspa de la hélice se efectúa 

por el motor 1 con el mecanismo 15 que actúa con la rueda 

dentada 16 del cilindro hueco 11.

El funcionamiento del dispositivo es el siguien­

te.

Para el movimiento de las aspas en el sentido de 

un pequeRo paso, el medio o agente bajo presión actúa a tr¡ 

ves del conducto 2 sobre el motor 1, a través de cuyo mecar- 

nlsmo 15 tiene lugar, mediante la corona dentada 16, una ro 

taoión del cilindro hueco 11.La caja rotativa se encuentra 

primero en la posición representada en la Fig. 8, en la o m A  

se encuentra cerrada la unión entre los conductos 2 y 5.se­

gún va girando,el cilindro hueco 11 mueve a través del meca­

nismo de ruedas dentadas 9,10 la caja rotativa 4 hasta que 

poco antes de que el tope 12 llegue a contacto del tope 13, 

se efectúa la unión entre los conductos 2 y 3 a través de 

la abertura 6 de la caja rotativa 4 y el conducto 7. El a- 

gente bajo presiónes descargado ahora en su mayor parte a 

través de la válvula 8, de modo que el motor es ampliamente 

descargado del agente de accionamiento. La caída de presiór 

en el motor 1 depende de la resistencia que la válvula de 

retención opone al paso del agente hidráulico, pudiendo poi
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lo tanto ser determinada a voluntad eligiendo las dimensio­

nes de su abertura libre y la tensión de su muelle. Cuando 

los contactos 12 y 13 se tocan, la entera cantidad alimenta)- 

da del agente bajo presión se descarga a través de la válvu 

la 8, manteniendo asi una presión estática en el motor que 

se para.
Si el aspa de la hélice tiene que ser movida en 

la dirección opuesta, es decir en el sentido de un paso ma­

yor, el agente bajo presión es alimentado por el conducto 

3, en cuyo caso primero a causa de la presión del liquido 

es cerrada la válvula de retención 8 y el agente bajo pre­

sión es alimentado por la parte 8 del conducto 3 al motor. 

La caja rotativa 4 sigue la rotación sucesiva del aspa y 

oierra el conducto de unión 7. Para la limitación final del 

desplazamiento del aspa en el caso del aumento del paso,la 

caja rotativa puede ser realizada de acuerdo con la Fig. 3. 

En tal caso la caja rotativa y la válvula están construidas 

de modo que la dirección de apertura de la válvula en las 

dos posiciones finales del aspa de la hélice es invertida 

oon respecto a los conductos para unir mediante rotación de 

180* de la caja.
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N O T A

Se reivindican oomo de la propia y nueva, invención :

1). La propiedad y explotación exclusivas de un dispositivo 

para la limitación del movimiento angular en las aspas de 

las hélices de paso variable con motor hidráulico y topes 

mecánicos para las posiciones extremas de las aspas, carac­

terizado por el hecho de que antes del motor (1) y entre loe 

dos conductos (2,3) del agente bajo presión se encuentra di 

puesta una válvula (8) que se abre, de acuerdo con la posi­

ción de las aspas, desde el conducto de alimentación (2) de}i 

agente balo presión hacia el conducto de descarga (3).
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8). Un diapositiva según la reivindicación 1), caracteriza­

do por el hecho de que la válvula (8) que une loa dos con­

ductos (8,3) del agente bajo presión se encuentra dispuesta 

en la abertura de paso de una caja rotativa (4) que, a tra­

vés de unos dientes (9,10) sigue el movimiento de las aapas 

de la hélice y realiza la unión entre el conducto de alimen­

tación y el de descarga del agente bajo presión, antes de 

que las aspas hayan alcanzado su posición extrema.

3) . Un dispositivo según las reivindicaciones 1) y 2), ca­

racterizado por el hecho de que a la posición de la caja 

rotativa (4) en las dos posiciones extremas de las aspas 

están coordinadas direcciones opuestas de apertura de la 

válvula (8) que se encuentra entre los dos conductos (2,3) 

del agente bajo presión (Flg. 3).

4) . Un dispositivo según las anteriores reivindicaciones, 

caracterizado por constituir esencialmente :

"UN DISPOSITIVO PARA LA LIMlTAOION DEL MOVIMIENTO AMUE­
LAR DE LAS ASPAS EN LAS HELICES DE PASO VARIABLE CON MOTOR
HIDRAULICO".

Consta la presente Memoria descriptiva de cinco hojas 

numeradas y mecanografiadas en una sola cara, a las que se 

adjunta un plano para su mejor comprensión.

Madrid, 13 de Julio de 1940.
RODOLFO DE LA fOURt-
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