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PATENTE D& INTRODUCCION

que por 10 afiocs, para fspafia y sus Posesiones, se soliclta

de nacionalidad alemana, dohiciliada en DESSAU (Alemania),

por : "UN DISPOSITIVO PARA Li LIMITACION DEL MOVIMIFNTO AN-

QULAR DE LAS ASPAS EN LAS HELICES DE PASQ VARIABLE CON MO~
ITOK HIDIAULICO", = = = = = = = = = = =~ = = = = = = = = = -

Memoria descriptiva

La presente invencidn concierne un dispositivo para

lices de paso variable con motor hidrdulico y con detencio-
mes mecénicas para las posiciones extremas de las aspas.
En los dispositivos conoeidos de este tipo el agente

hidrinlico actia con toda su presiém también en el instante

los dispositivos de limitacidén previstos. Dichos dispositi~
vos son asf sometidos a grandes cargas mientras, a conseoueJ
tia del repentino frenado del movimiento de las uspas el

cuerpo del cubo con el dispositivo de variacidén del paso su-

a favor de la Cara JUNKERS FLUGZEUG- UND ~-MOTORENWERKE A.G.,

la limitacidén del movimiento angular de las aspas en las hét

en el cual las bases de las aspas de la hélice llegan contra
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fre choques perjudiclales que pueden condueir a irregulari

dades de funciomamiento.
La invencidn elimina estos inconvenientes por el

15 bhecho de que el motor hidrdulico es descargado total o pam

cialmente por la presién del agente hidridulico antes de qu
sea alcanzada la posicidn extrema de las aspas de la hélicp.
En el dibujo eatd representada, a modo de e jemplo,
uns forma de realizacidn de la invencidn, en la cual la dep-
20 carga del motor hidrdulico por la presidn del agente tiene
lugar por el hecho de que en el conducto de alimentacidn del
agente bajo presidén se encuentra dispuesta una cga rotativa
gon vdlvuls de retencidn, que sigue el movimlento del aspa
de la hélice y en un momento conveniente une los conductos
25 de alimentacién y de descarge del agente bajo presidn ante
|| del motor.
Le Fig. 1 muestrs esquemdticamente la construe-
cién del dispositivo con caja rotativa ablerta, mientras cye
la Fig. 2 muestra la caja rotativa en posicidén de
30 clerre.,
La Fig. 3 representa una forma de realizaocidn de
la caja rotativa de accién bilateral.
| Bl motor hidrdulico 1 que efectis el movimiento
sengular de las aspas de la hélice posee dos conductos de a-
35 limentadién del agente hajo presidén, de los que el conducto
2 sirve para le nlimentacién del agente bajo presidn en el

movimiento de las aspas en la direccidén de un paso més peque-

#o, mientras que el condueto 3 sirve para la alimentacidn del

agente bajo presidén en el movimiento en direccién de un paso
40 més grande. Dichos dos conductos estdn unidos a través de

ne caja rotativa 4. La caja rotativa 4 construfda a modo d
cilindro hueco presenta en su superficie lateral un sgujero

6 que puede ser llevado a corresponder con la seccidn libr
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del conducto de unién 7 con el conducto 3 del Qgenté bajo
presidén., In la caja rotativa 4 estd montada una vélvula 8
de retencidn que se abre en la direscién del conducto 2 hak
¢la el conducto 3, La rotacidén de la caja se efectia a tr
vés de una ruedsa dentada 9 por medio de una corona intern
de dientee 10 del c¢ilindro hueco 1l montado giratorio., El
cilindro hueco 1l sirve para recibir las bases de las aspas
y dispone de un dispositivo 12 de detencidén que llega =l
tope 13 de la csja 14 del mecanismo de variaciédn del paso,
cuando ha sido alcanzada la posioidén extrema del aspa de
la hélice, El movimiento del aspa de la hélice se efe¢tda
por el motor 1 con el mecanismo 15 que actlia con la rueda
dentada 18 del cilindro hueco 11,

El funcionamiento del dlspositivo es el sigulen-
te.

Para el movimiento de las aspas en el sentido de
un pequefio paso, el medio o agente bajo presidén actda a trp
vés del conducto 2 sobre el motor 1, a través de cuyo mecar
nismo 15 tiene lugar, mediante la corona dentada 16, una r9
tacidn del cilindro hueco ll.La caja rotativa se encuentra
primero en la posicidn representada en la Fig. 8, en la ou*l

se encuentra cerrada la unidn entre los conductos 2 y 3.Ged

gin va girando,el cilindre hueco ll mueve a través del mecs
nismo de ruedas dentadas 9,10 la caja rotatlva 4 hasta que
poco antes de gue el tope 12 llegue a contacto del tope 13,
se efectla la unidén entre los conductos 2 y 3 a través de

la abertura 6 de la caja rotativa 4 y el conducto 7. El &=
gente bajo presidnes descargado ahora en su mayor parte a

través de la vdlvula 8, de modo que el motor es ampliamentﬁ
descargado del agente de accionamiento., La cafda de presidn
en el motor 1 depende de la resistencia que la vdlvula de

retencidén opone al paso del agente hidrédulico, pudiendo por
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les cerrada la vdlvula de retencidén 8 y el egente bajo pre-
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lo tanto ser determinada a voluntad eligiendo las dimensio-
nes de su abertura libre y la tensién de su muelle. Cuando
los contactos 12 y 13 se tocan, la entera cantidad alimontq
da del agente bajo presién se descarga & través de la valvu
la 8, manteniendo as{ una presién estdtica en el motor que
se para.

51 el aapa de la hélice tiene que ser movida en
la direccidn opuesta, es decir en el sentido de un paso ma=
yor, el agente bajo presién es alimentado por el conducto

3, en cuyo caso primero a causa de la presién del liquido

sién es alimentado por la parte b del qonducto 3 al motor.
La eaja rotativa 4 sigue la rotacidn sucesiva del aspa y
olerra el oonducto de unién 7. Para la limitacidn final dell
desplazamiento del aspa en el c¢aso del aumento del paso,la
caja rotativa puede ser realizada de acuerdo con la Fig. 3.
En tal caso la caja rotativa y la valvula estdn construides
de modo que la direccidén de apertura de la vélvula en las
dos posiciones finales del aspa de la hélice es invertida
con respecto a los conductos paura unir mediante rotacidn de

180% de la caja.
NOTA

Se reivindican como de la propla y uueva invencidn :

1). La propiedad y explotacidén exclusivas de un dispositivo
para la limitacidén del movimiento angular en las aspas de
las hélices de paso variable con motor hidrdulico y topes

mecdnicos para las poslciones extremas de las aspas, carag-

dos conductos (2,3) del agente bajo presidn se encuentra di
puesta una valvula (8) que se abre, de acuerdo con la posi-

clén de las aspas, desde el conducto de slimentacidén (2) de

terizado por el hecho de que antes del motor (1) y entre lo%

agente baio presién hacla el conducto de descarma (3),
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| vés de unos dientes (9,10) sigue el movimiento de las aapat

{ rotativa (4) en las dos posiciones extremas de las aspas
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2). Un dispositivo segin la reivindicacién 1), caracteriza-

do por el hecho de que la vdlvula (8) que une los dos con-

o

ductos (2,3) del agente bajo presién se encuentra dispuest

en la abertura de paso de une caja rotativa (4) gque, a tral

de la hélice y realiza la unidn entre el conducto de alime
tacidén y el de descarga del agente bajo presidn, antes de

gue las aspas hayan alcanzado su posicidn extrema.

3). Un dispositivo segun las reivindicaciones 1) y 2), ca-

recterizado por el hecho de que & la posicién de la caja

est4n coordinadas direcciones opuestas de apertura de la

vdlvula (8) que se encuentra entre los dos cenductos (2,3)

del agente bajo presién (Pig. 3).

4). Un dispositivo segin las anteriores reivindicaciones,

caracterizado por constituir esengialmente
"UN_DISPOSITIVO PARA LA LIMITAGION DEL MOVIMIENTO ANGU:

LAR DE LAS ASPAS EN LAS HELICES DE PASO VARIABLE CON MOTOR

HIDRAULIGO"™, = = = = = = = = = = = = = = « = = = v a = o =

Consta la presente Memoria descriptiva de cineco hojas
numeradas y mecanografiadas en una sola cara, & las que &e

adjunta un planc para su mejor comprensidn.

Madrid, 13 de Jullo de 1940.
ROOOLFO DE LA TORRE
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