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C E R T I F I C A D O  
D E

A D I C I Ó N

a l a  paten ta  número 142.554 ("Perfeccionam ientos en loa 
apara tos  fo to g rá fico s  au tom áticos"), a fav o r de Don VA­
LENTÍN TOSCAS PARCAS y Don JOSÉ VALLAS ROVIRA, ambos de 
nacionalidad  española y re s id en te s  en B arcelona, por 
"MEJORAS EN EL OBJETO DE LA PATENTE PRINCIPAL".

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención se r e f ie re  a unas mejoras 
en lo  que con stitu ye  e l  objeto  de la  patente  p r in o ip a l, 
y e s ta s  mejoras conciernen a la  re iv in d icac ió n  4* de la  
c itad a  p a ten te , donde se consigna que "e l g iro  d e l con­
jun to  óptimo de prisma y te tra e d ro  puede ten e r l u g a r . . .  
ya sea  manualmente o por medios meoánicos adecuados".

Con la  presente  invención se provee a lo s  apara­
to s  fo to g rá fico s  autom áticos objeto  de la  p a ten te  p rin ­
c ip a l de un d isp o s itiv o  mecánico que e fec tú a  autom ática-
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mente e l  cambio áe posio ión  de aquel conjunto ó p tico ; 
lo  que constituye  una im portante mejora para e l  funcio ­
namiento de loa c itado a  apara tos en la  toma de v is ta s  
e s te reo scó p icas , que de e s ta  forma se obtienen con abso 
lu ta  autom aticidad.

Para dar más c la ra  idea de la  invención, se 
acompañan unos d ibujos en los que:

La fig u ra  1 rep resen ta  e l  conjunto del mecanis­
mo de g iro  y e l  d isp o s itiv o  óptioo , v is to  de f r e n te ;

l a  f ig u ra  2 es una v is ta  en alzado del mismo me­
canismo, seocionado en p a r te ; y

la s  f ig u ras  3* 4, 5 y 6 muestran en cuatro  posi­
ciones d is t in ta s  e l  c ic lo  completo de g iro  a uno y o tro  
lado de la  rueda que actúa sobre e l  conjunto óptico  de 
prisma y te tra e d ro .

En la  forma rep resen tada  en loa d ibujos a t i t u ­
lo  de ejemplo, el mecanismo e s tá  co n stitu id o  como sigue: 
Uno de los engranajes p rin c ip a le s  del aparato  fo to g rá f i ­
co, por ejemplo e l que acciona e l disparo del obtu rador, 
que actúa a razón de dos d isparos por v u e lta , l le v a  so­
l id a r la  una rueda de transm isión  por oadena, no rep re­
sentada en e l  d ib u jo , la  cual transm ite  au movimiento 
constante de g ir o .a  la  rueda -1 - ,  de igual diám etro. Es­
ta  rueda -1 - ,  por lo  ta n to , e s ta rá  dotada de un movi­
miento uniforme y dará  también una v u e lta  en e l  tiempo 
de e fec tu a rse  doa ap e rtu ras  del obturador. Sobre e l mis­
mo e je  de e s ta  rueda -1 -  va montado un piñón cónico -2 - 
que engrana oon o tro  piñón ig u a l -3 -!  s o lid a r io  este  ú l-
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timo de la  rueda dentada -4 - ,  que a su vez engrana con 
o tra  de igual número de d ien te s  -5 - .  Este conjunto va 
montado sobre un armazón o b a s tid o r -6 - .

F ijada  a un e je  -7 -  montado también en e l  mismo 
b a s tid o r  y d ispuesto  fren te  a l a  in te rse c c ió n  de la s  
ruedas -4 -  y -5 - .  hay una rueda l i s a  o d isco  -8 - ,  que 
p resen ta  una ranura d iam etra l -9 - .  Este disco -8 -  l le v a  
s o l id a r ia  a l  o tro  extremo de su e je  -7 -  una rueda de 
transm isión  por cadena -1 0 -.

Las ruedas dentadas -4 -  y -5 -  llev an  re sp e c tiv a ­
mente unos s a l ie n te s  o esp igas - 4 '-  y - 5 '- .  de un diáme­
tro  adecuado para poder p en e tra r en la  ranura -9 -  y 
a r r a s t r a r  a s í  a l  d isco  -8 - .

La rueda -1 0 -, por medio de l a  cadena -1 1 -, 
transm ite  su movimiento de g iro  a la  rueda -1 2 -, cuyo 
diámetro es só lo  la  mitad del de aq u é lla . Dicha rueda 
-12 - va f i ja d a  a l  conjunto óptico  de prisma y te tra e d ro  
A, que puede o s c ila r  sobre e l  e je  -1 3 - y adop tar la  po­
s ic ió n  ind icada en e l  d ibujo o bien la  opuesta, descan­
sando según e l  oaso sobre e l apoyo -14 - o e l  -1 5 -.

El funcionamiento de e s te  mecanismo es como s i ­
gue: La rueda -1 - ee movida desde e l  aparato  fo to g rá f i ­
co en l a  forma exp licada, girando a razón de una v u e lta  
por cada dos exposiciones de la  máquina. El g iro  de d i­
cha rueda, por medio del juego cónico -2 - ,  -3 - ,  determ i­
na e l  de la  rueda -4 -  a su misma velocidad , y con e l la  
l a  -5 - , que g ira rá  en sen tido  c o n tra r io . Suponiendo loa 
engranajes t a l  como se indican en e l d ibu jo  y ocupando
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la s  aapigaa - 4 '-  y - 5 '-  la s  posiciones rep resen tad as, 
a i  la  rueda -4 -  continúa girando en e l sentido  de la  
flech a  a, la  esp iga - 4 '-  vendrá a e n tra r  en la  ranura 
-9 -  por e l extremo z. Una vez a lo jad a  la  esp iga - 4 '-  

5. den tro  de la  ranura, a l  p rosegu ir su movimiento de g iro  
a r r a s t r a r á  a l  d isco -8 -  h as ta  hacerle  ocupar la  p o si­
ción representada en la  f ig u ra  4. El g iro  del disoo -8 - ,  
y en su consecuencia de la  rueda -1 0 -, que habrá sido 
de un cuarto  de v u e lta  y en a l  sen tido  de la  flech a  o, 

10. habrá hecho g i r a r  de media v u e lta  la  rueda -12- en e l
mismo sen tid o , con lo  que e l  prisma y te tra e d ro  A habrá 
d esc rito  un arco de c írcu lo  de 180°, ocupando la  p o si­
ción opuesta, o sea descansando sobre e l  apoyo -1 5 -. 
Ahora b ien , prosiguiendo su g iro  la s  ruedas -4 -  y -5 - ,  

15. e s ta  ú ltim a l le g a rá  a p re sen ta r su esp iga - 5 ' -  f re n te
a l  extremo jr de la  ranura -9 -  ( f ig u ra  5 ), penetrando en 
e l l a  y obligando a l  disco -8 -  a g i r a r  de un cuarto  de 
v u e lta  en e l sen tid o  de l a  f le ch a  d, h as ta  ocupar la  po­
s ic ió n  de la  f ig u ra  6, lo  que s ig n if ic a rá  un g iro  de me- 

20. d ia  v u e lta  en la  rueda su p e rio r -12- y e l re to rn o  del 
sistem a óptico  A a su posición  p rim itiv a .

Como puede verse por la  f ig u ra  6, e l disoo -8 -  
queda nuevamente en d isp osic ió n  de que la  esp iga - 4 '-  
penetre por e l extremo z de la  ranura, con lo  que se re -  

25. p e t i r á  e l  c io lo  en la  misma forma exp licada.
Como se comprende, debe e x i s t i r  una adecuada re -  

lao ió n  de movimientos en tre  e l  aparato  fo to g rá fic o  y es­
te  mecanismo de g iro , por lo  que é s te  e s ta rá  s in c ro n iza ­
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do de t a l  manera respecto  a aquél que o o in o id irá  au po­
s ic ió n  de reposo a uno y o tro  lado con la  ap e rtu ra  del 
obturador, y se rá  sim ultáneo su movimiento de g iro  oon 
e l  avance de la  t i r a  se n s ib iliz a d a  dentro  e l  apara to  fo ­
to g rá fico  .

Se ha p rev is to  un d isp o s itiv o  de embrague -t-16-, 
para  desacoplar e l  mecanismo de g iro  cuando se estim e 
conveniente.

Se en tienden  comprendidas dentro  d e l ob je to  de 
l a  invención todas aquellas m odificaciones de d e ta l le ,  
acceso rias  o complementarias que no a l te re n  su e sen c ia - 
lid ad  y no ee ap arten  del objeto  de l a  p aten te  p r in c ip a l .

N O T A

Se re iv in d ic a  como objeto  d el p resente  c e r t i f i ­
cado de ad ic ión  a l a  p aten te  número 142.554:-

1. Unaa mejoras en e l  objeto  de la  p aten te  p rin ­
c ip a l ,  que co n sis ten  en d isponer un mecanismo para lo ­
g ra r  automáticamente e l  g iro  del prisma y te tra e d ro  en 
lo s  aparatos fo to g rá fico s  automáticos p ro v istos  de d i­
cha d isp o sic ió n  ó p tio a , con e l  f in  de ob tener fo to g ra ­
f ía s  estereo scóp icas oon e l o b je tiv o  único de que e s tán  
dotados, cuyo mecanismo o o n sis te  esencialm ente en un 
b a s tid o r en e l que van montadas adecuadamente dos rue­
das de e jee  p a ra le lo s  que engranan en tre  s i  y son moví-
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das desde a l  apara to  fo to g rá fico  con movimiento re g u la r  
y uniforme, cuyaa ruedas presentan  cada ana de e l la s  
una esp iga  e s a l ie n te ,  l a  oual, durante e l  movimiento 
de g iro  de su re sp ed tiv a  rueda, penetra  por e l  extremo 
de una ranura o canal que tie n e  p rac ticad a  una te ro e ra  
rueda, a la  que, con su g iro , o b liga  a d esp lazarse  de 
un cuarto  de v u e lta  en sen tido  co n tra rio  a l  de la  rueda 
portadora de la  esp iga , y quedando con dicho desp laza­
miento de 90° en d isp o sic ió n  para que penetre  por e l  
o tro  extremo da la  misma ranura la  espiga del o tro  en­
g ran a je , con lo  que la  ranura y su rueda s o l id a r ia  des­
c r ib i r á  o tro  g iro  de un cuarto  de v u e lta , en sen tid o  
c o n tra r io , ocupando nuevamente su p rim itiv a  posio ión  y 
quedando d isp u esta  para r e p e t i r  la  operación exp licada.

2. Un mecanismo según la  re iv in d icac ió n  a n te ­
r io r ,  ca racterizado  por e l hecho da que, mediante la  in ­
te rp o s ic ió n  de engranajes adecuados, se obtiene una re ­
la c ió n  de movimiento t a l  en tre  dicho mecanismo y e l  apa­
ra to  fo to g rá fico  que en e l  in te rv a lo  que media en tre  ca­
da dos exposicionss la  rueda p ro v is ta  de l a  ranura g ir a  
un cuarto  de v u e lta , transm itiendo dioho movimiento a 
o tra  rueda de diámetro mitad del suyo, s o l id a r ia  del 
conjunto óptico  de prisma y te tra e d ro , a l  que hará des­
c r i b i r  media v u e lta  en cada caso.

3. Un mecanismo según la s  re iv in d icac io n es  1 y 
2, caracte rizad o  por e l hecho de que el movimiento pue­
de se r le  comunicado por medio de una transm isión  de ca­
dena y un juego de engranajes cónicos, y t ra n s m itir lo  a
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su yaz también mediante una cadena a l  alaterna óptico  de 
prisma y te tra e d ro .

4. Mejoras en e l objeto  de l a  p aten te  p r in c ip a l .  
La presente memoria conata de s ie te  ho jas f o l i a ­

das, e s o r i ta s  por una so la  oara.
Barcelona, a 22 de junio de 1940.

p .a .
V alentín  TOSCAS VARGAS José VALLES BOVIRAV alentín  TO José VALLES

, !\!1T ?
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