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PATENTE
DE
INVENCION

a favor de la razfn social alemana SCHUBERT & SALZER
MASCHINENFABRIK AKTIENGESELLSCHAFT, residente en CHEMNITZ
(Alemania) Lothringerstrasse 1l, por »DISPOSITIVO PARA
CAMBIAR LA CARRERA DE LOS CABALLETES EN MAQUINAS RECTILINEAS
DE RECOGIDA® ¢«

- g
MEMORIA DESCRIPTIVA

* El invento se refiere a un dispositivo para cambiar
la carrera de los caballetes en méquinas reotilfneas de re-
coglda,

Ya son conocidos diferentes dispositivos para came
biar la carrera de los caballetes., La mayor parte de estos
dispositivos posee una posibilidad reiterada para cambiar la
carrera de los caballetes, la cual en parte puede ser adapta-
da en pnmporcién sucesiva a la anchura correspondiemte del
género,

Por esto se necesita una disposicién voluminosa de
palancas y varillas as{ como una corredera con cubo mdvil en
ésta,

En dn dispositivo conocide con Unicamente un cambio
de la carrera de los caballetes, se emplean dos brazos de

recogida con diférenta amplitud oscilatoria respectivamente
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diferentes longitudes de palancas. En este caso se emplea
el brazo de recogida con la palanca més larga hesta la anchu
ra del género después de haber disminuido la parte de la pan
torrilla, y sucesivamente el brazo de recogida con la longi-
tud menor de palanca hasta la ter:inacidn de la puntera de
la media, 4'

Bl empleo de dos brazos de recogida resulta complie
cado y costoso y requiere patines de arrastre separados para
la barra de acoplamiento de los caballetes,

Segin el invento, el dispositivo resulta esenciale
mente simplificado y més econdmico a la par de conseguir un
funcionamiento considerablemente mds seguro del dispositivos

Esto se consigue en que pare el cambio de una sola
vez de la carrera ds los caBalletes, se emplea dnicemente
un brazo de recogida conmutable en dos longitudes de palan=
cay ¥y dnicaments un patfn de arrastre provisto de dos puntos
de acoplamiento correspondientes para la barra de acoplamien
to de los caballetes,

En o1 dibujo se representa como ejemplo una forma de
ejecucibn del invento,

La figura 1 es una vista de frente del brazo largo
de palanca en posicidn de embrague.

La figura 2 representa una vista lateral de la figu
ra l,

la figura 3 una vista parcial en posicién de invers
sién,

lea figura 4 una vista lateral de la figura 3,

la figura 5 una vista parcial del brazo de palanca
corto embragado, ¥y

la figura 6 una vista lateral de la figura 5.



50

55

60

65

70

75

1498 17

El brazo de recogide 1 estd alojado giratoriamente
sobre el eje 2, y recibe su impulso de la manera conocida,
por medio de una biela 3 mediante la excéntrica de Teco-
gida 4, Sobre el brazo de recogida 1 estd fijadc un caba-
llete 5 en él cual se halla soportada oscilablemente una pa=
lanca doble 8, 7. Con los brezos de palanca 6 y 7 estdn acp
plados articuladamente los pernos 8 y @ que son guiados en
los taladros 10 y 1l del brazo de recogida l. El brazo de
palanca 6 posee un prolongami'ento constituido como pufio l2.

Sobre las barras 1% y 14 hay dispuesto a modo corre~
dizo un patfn de arrastre 15 acoplado con la barra de unién
de los ceballetes 16, Tn el citado patfn estd dispuesta ver
tlcalmenmte corrediza una pieza 17 provista de puntos de &aco~
plamiento 18 y 18 que corresponden a los taladros 10 y 11
del brazo de recogida 1 (Fig. 3 y 4).

El modo de obrar del dispositivo es el siguients:

Para conseguir una carrera més larga de los caballew-
tes, la transmisifn del movimiento oscilatorio del brazo de
recogida 1 sobre el patfn 15 es efectuada en la poeicidn de
las plezas representada en las figuras 1 y 2,

Por desplazamiento del pufio 12 en direccifn x (fig.
4), el perno 8 dispuesto en el brazo de palanca §, encaja
en el sitio de acoplamiento 18 de la pieza 17 (fige 2)e

Para conseguir una carrera mds corta de los caballg
tes, el pufio 12 es desplazado en direccidn y (fig. 4), por
lo cual el perno 9, cdispuesto en el braze de palanca 7, pe-
netra en el sitio de acoplamiento 19 de la pieza 17 (fig. 6).

Cambiando de posiciﬁn la palance doble 6, 7 al ha-
llarse en posicién vertical el brazo de recogida 1, se consi

gue simultdnea y solideriamente un desacoplamiento del perno g
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¥y un acoplamiento del perno g con el pat{n de arrastrs,

De ello resulta que el brazo de recogids es subdivi-
dido en dos lonzitudes de palanca, de las cuales la mds lare
ge se produce por el perno 8 y la més corta por el perno %
El acoplamiento del patfn 16 con la longitud méds larga de
palanca éel brazo de recogida 1, origina pues una carrera
més large de los caballetes en comparacién con el acoplamien
to de la longitud mds corte de palanfia.

En vez de maniolmr los pernos 8 y ¢ simulténea= y so-
lideriamente, estos también pueden estar dispuestos separada
e independientemente uno del otro para el acoplamiento y de~
sacoplamiento,

Para la esencia del invento es completamente indifew
rente si el movimiento simulténeo y formoso de los pernos es

efectuado a mano o automdticamente.
N 0 T A

Es obJeto de esta patenté de invencidn que se solioi
ta »Dispositivo para cambiar la carrera de los caballetes en
mdquinas rectilfneas de recogidaw, gue se carascterize y defi-
ne por las reivindicaciones siguientes que coms tituyen su no~
vedad y sobre las cuales ha de recaer la propiedad y explota-
0idn . exclusiva : =

le= Dispositivo para cambiar la carrera de los caba-
lletes en mdquinas rectilfneas de recogida, caracterizado por
que para el cambio de una sola vez ds la carrera de los ca=
balletes se emplea un brazo de recogida oconmutable en dos lon
gitudes de palanca y un patfn de ar£astre provisto de dos si=
tios de acoplamiento para la barra de acoplamiento para los

caballetes.
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2.« Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracteri
zado porque para la conmutacién del brazo de recogida en dos
longitudes de palanca, sirve una palanca doble dispuesta os-
cilatoriaments sobre el brazo de recogida, en cuya palanca
doble estdn fijados articulademente pernos que son guiados en
taladros del brazo de recogida.

3.~ Dispositivo segdn las reivindicaciones 1 y 2, ca-
racterizado porque el patfn de arrastTe para la barra de acoe
plamiento de los caballstes, lleva una pileza verticalmente
desplazable, que para el acoplamiento con los pernos del bre-
20 do recogida y los taladros del brazo de recogida; estd pro
vista de sitlios de acoplamiento correspondientes.

4,~ Dispositivo segﬁn las reivindicaciones 1 « 3, ca=
racterizado porque 1la conmutacidn del brazo de recogida en dos
longitudes de palanca, es efectuada forzosamente mediante
psrnos aocionados simultdneamente de una palanca doble,

5.~ Dispositivo segin las reivindicaciones 1 = 3, caw
racterizado porque la conmutacidn del brazo de recogida tiene
lugar en dos longitudes de palanca por pernos accionados seo=
paradamente, |

84~ Dispositivo segin las reivindicaciones 1 - 4, ca~
racterizado porque la conmutacidn forzosa del brazo de recogi
da en dos longitudes de palanca es efectuada o bien a mano o
bien automdticamente,

7+« Dispositive para cambilar la carrera de los cabaw
lletes en méquinas rectil{neas de recogida,

La presents memoria consta de cinw hojas foliadas y
mecanografiadas por una sola carae

Madrid, a 28 de Junio de 1940
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