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D E
I N V E N C I O N

a f AVer 6* la razón aoeial alemana SCHBBEHT & SAIZER 
MASCHINENFABRIK AKTIENGESELL3CHAFT, rasidehta anCHEMNITZ 
(Alemania) Lothringerstraeaa 11, por "DISPOSITIVO BE
IMPULSO PARA LAS BARRAS BE GUIA-HILOS EN MAQUINAS RECTI­
LINEAS DE RECOGIDA".

MEMORIA DESCRIPTIVA

El invento ee refiere a un dispositivo da impulse 
para laa barras de guía-hilos en máquinas rectilíneas de 
recogida. Los dispositivos más usuales para el impulse 
de las barras de guía-hilos emplean los llamados frenos 
de guía-hiles, los cuales están dispuestos oorredizea so­
bre una barra de frenar de modo que al mover la barra do 
frenar los frenes de guía hiles sen cogidos per fricción, 
adentras que al ehoear las barras da guía-hiles en eue 
límite# de reeerride, la barra de frenar pasa a travóe da 
los frsnos de guía-hilos retenidos.

Estos dispositivos poseen el inconveniente de que 
los frenos de gaía-hilee, debido al paso de la barra da 
frenar, tienen que efeetuar un trabajo considerable da 
fricción siendo óate tanto mayor cuanto mayor sea el mo­
vimiento de paeo de la barra de frenar, o sea, tanto menor
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ese el recorrido de la barra de guía-hiloa. Sin tener en 
cuenta el desgaste de fuerza neoesario para la ejecución 
de este trabaje de fricción# ae presentan otros inconve­
nientes como por ejemplo calentamiento, desgaste u otras 

BO cosas similares que todas reducen el rendimiento de las 
pasadas de la maquina* Tampoco no ae consigne con estos 
dispositivos un avance regular de los guía-hilos a mover 
en comparación con las platinas que efeotuan primeramente 
la reoogida en cada dirección.

BB Para evitar estos inconvenientes se ha recurrido ya
a diferentes dispositivos les cuales o bien efectúan una 
suspensión periódica del efecto de fricción, pero conser­
vando un movimiento adelantado desigual de los guía-hilos, 
o bien ovitan todo efecto do fricción consiguiendo un movi- 

30 miento adelantado uniformo de los guía-hilos incluso sin 
todo efecto do fricción.

Botos dispositivos o bien son muy complicados y cos­
tosos, resultando tínicamente íiitoa parciales, o bien no 
hsy posibilidad de disponerlos en el espacio disponible,

33 especialmente de montarlos en lao condicionas alistante*.
Segón el invente, estos ineonvoniontas son evitado# 

do un modo príotioo alojando sobro un pequeño soporta da 
la barra de unión para los caballetes o sobro una barra ^, 
que ostó en conexión con este áltate, une paléaos ahorqui-

. t ,
40 liada juntamente eon un disoo axeóntriee alejado giratoria­

mente, la cual, por medio de un rodillo, acopla y desacopla 
y mueva aaí a modo da vaivín un cegador ain freno para la 
bárra da gnía-hiloa al objeto da retener y librar el dieoo 
exoíntrioo de tal modo que pare todos loa recorridos de 

43 guía-hiloa se consigue siempre un avance uniforme da estes
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últimos oon relación a las platinas que efectúan primera- 
manta la recogida en cada dirección#

El dispositivo segón el invente no solo as aplicable 
para al impulso do barran para guía-hilos da fondo sino 

50 también sirva con ventaja espacial para al impulso do ba­
rras para guia-hilos da vanisar.

En al dltlmo caso, los sitios de sujooiÓn y da libe­
ración están dispuestos bajo acción algo mis tardía da ma­
nera que para este caso resulta un movimiento adelantado 

55 menor de los guia-hilos en comparación con el primar oaso# 
Para retener y librar el disco excóntrioo, sirvan pa­

lancas de rodillo que se encuentran bajo presión de muelle, 
cuyas entradas y salidas en al disco axeíntrieo son gober­
nadas solidariamente mediante palancas de conmutación por 

50 piezas do tope que estia en conexión con el dispositivo de 
disminución# Las entradas y salidas de estas palancas da 
rodillo en el diaeo exeóntrieo pueden ser efectuadas tam* 
bión a la fuarza por palanoao de regulación las cualao een 
libradas automáticamente al ofrecerse resistencia# El dio* 

65 oo exeóntrieo mismo os soportado baje presión de muelle y 
fricción on el caballete y posee ademós de los lugares de 
retención y de liberación, para favereeer la retención, una 
curva aaliente sobra ouyos puntos da retención do inclina­
ción lateral influyen otras palancas da rodillo bajo pra­

vo sión de muelle. El eje del disco exeóntrieo lleva un tam* 
bor de freno sobre el cusí se encuentra dispuesta una ointa 
de frenar bajo tensión.

Ahora bien, se ha encontrado que pueden originaros 
diferentes movimientos adelantados de los guia-hilos, cuan* 

76 do el disco exeóntrieo aooplado con la palanca ahorquillada
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es demasiado frenado, respectivamente cuando presenta dema­
siada reaistenoia y cuando no pueda terceras lo suficiente 
al entrar la palanca centra el rodillo del cogedor da guía- 
hilos.

Sagdn el invento, este inconveniente es evitado de 
tal manera que el disco curvado, alojado giratoriamente, 
ea vuelto juntamente oon la palanca ahorquillada dispuesta 
sobre éste, en los sitios de inversión del recorrido da la 
barra do movimiento para loa caballetes de tal modo, que 
para la dirección contraria de desplazamiento ea alcanzada 
ya la poaioión de arrastre de la palanca ahorquillada para 
el arrastre del cegador de le barra de guía-hilos.

Otra caraetsrístioa de este invento reside en que pa­
ra la cogida del rodillo del oogedor de la barra de gnía-% 
loe hay dispuestos brazos individualmente corredizos sn su 
direooión longitudinal que oetuan de palaneee ehorquilladee.

Pero le rotación de retrooeao del disco sirven piezas 
eurvedae fijaa o movibles o similores, respsetivemsnts im­
pulsos espsoialea. NI disco está provisto de guías para 
los brazos corredizos y de un refuerzo para apoyar loe 
muelles que actúan sobre los brazos. Los brazos dispúsote# 
elásticamente sobre el disco poseen partes adicionales la* 
torales sobrs las cuales aooiona el rodillo del cogedor do 
la barra de guía-hilos para poder entrar en la horquilla 
formada por los brazos. Sobre el disco giratorio hay fija* 
dos además rodillos o similares giratorios, los cuales pe­
netran en el plano de las piszas exeántrioas o similares 
dispuestas sobre la barra#

Para facilitar la comprensión del invento y su modo 
do acción, en el dibujo se representan algunas formas posibles



de ejeeuelón dei objete del invente, alende:
Lee figures 1 - 9  une víate tetel de une forme de eje- 

euoión del diapeaitive de impulse en diferentee pesioienea 
de trebejo, indioende!

^  Le figure 1 le posioiÓn entes del comienzo del movi­
miento de la berra del guíe-hilos daade la derecha e le iz­
quierda;

le figere 9 un detalle el comenzar el movimiento de le 
barre de guía-hilos;

llg le figure 3 otro detalle durante el movimiento de le
barre da guía-hilos;

la figure 4 le posioión poco antea de terminar el mo­
vimiento de la barra de guía-hilos;

la figure 8 al momento temblón poco entoa da terminar 
120 el movimiento de le berra de guíe-hiloe;

le figure 6 le poeioión deapuóa de ha&er terminado ol 
movimiento do le barre de guíe-hiloe;

le figure 7 la posición despula dal movimiento ulterior 
do la barre de unión para los caballetes, en el (mal ee he 

195 iniciada le conmutación del dispositivo da impulso pare el 
movimiento o entrarlo;

le figure 9 le posición deapuós dal movimiento ulterior 
da le berra da anión pera los caballotas, habiendo terminado 
el cambie do movimiento, alendo

ISO le figure 9 une viste durante ol movimionto do la barre
de guíe-hilos desdo la izquierda e la derecha, y

le figure 10 una vista lateral de la figure 1#
Lea figuras 11 y 19 representan detalles, y 
le figure 13 otro detalle de una forma modificada de 

195 ejecución;
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las figuras 14 - 19 muestran ana vista total de una 
forma modificada da ejecución del dispositivo de impulso en 
diferentes posiciones de trabaje, o sean:

La figura 14 antes del oomienzo del movimiento de la 
barra de guia-hilos desde la derecha a la izquierda;

la figura 15 al iniciar el movimiento de la barra de 
guía-hiles;

la figura 16 despula de terminar el movimiento de la 
barra de guía-hilos;

la figura 17 una vista despula del desplazamiento ul­
terior de la barra de movimiento para les oaballetea hasta 
la terminaoiin del cambio de movimiento del dispositivo de 
impulso para la saparaoiln del rodillo del cogedor para la 
barra de guía hilos$

la figura 18 despula del desplazamiento aun ulterior 
de la barra de movimiento para los oaballetea, en la cual 
el dispositivo de impulso inicia a subir haeia una pieza 
exelntrioa fija;

la figura 19 despula de terminado el desplazamiento 
de la barra de movimiento para los oaballetea así oomb des­
pula da la subida del dispositivo de impulso hacia la pieza 
exolntriea;

la figura 80 una vista lateral de la figura 14, y 
la figura 21 un corte aegln A-A de la figura 
Sobre la barra de unión para loa caballetes o una ba­

rra ¿ que se halla en uniln con lata, hay fijado para cada 
cogedor de la barra de guía-hilos 2 un soporte 5 en el cual 
estl alojado un Irbol g* Conolntrioamente con el eje g, el 
caballete lleva un disco & provisto de ahondamiento g y 
Sobre el eje 4 esta dispuesto giratoriamente un disco de
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lev* provisto de una palanca 9 da forma ahorquillada# En la 
parta inferior del soporta ostón apoyadaa giratoriamente so­
bre los pernos ¿g y 11 les palancas de rodilla 3g y 3Lg uni- 
das con las palanoas de conmutación y ̂ #  Lateralmente 

190 al eje 4 catón dispuestas ademós giratoriamente sobre los
pernos Id y 17 las palanoas de rodillo ̂ 8 y 19# Las palan­
oas de conmutación 14 y 16 catón unidas mediante un muelle 
20 y las palancas de rodillo 18 y 19 tambión por medio de un 
muelle g¡̂ #

195 El disco exeóntrioo 8 que referente a su diómetro co­
rresponde ai disco 7,, posee como sitios de sujeción y libe­
ración un ahondamiento 28 con superficies de tope 23 y 24 
así oomo apoyo de la retenoión una curva saliente gg con 
sitioa de sujeción desoendentas lateralmanta gg y M̂ #

900 Laa palancas da rodillo 13 y 3̂3 sen gobernadas indi vi#
dualmante mediante laa piezae de tape 28 y 89 les cuales se 
hallan en comunicación oun el disposltive de disminución#
Cada oogedor para la barra de guía-hilos g estó dispuesto 
deeplazable de movimiento libre y sin freno sobre una barra 

908 gg y posee una polea 3& que coopera con la palanca ahorqui­
llada#

Sobre el cogedor para la barra de guía-hiles 2 hay dig 
puestas doaaoopablea, de la manera conocida, las palancas 
58 las cuales pueden ser ineertadae en ahondamientos gg de 

810 las barras de guía-hilos gg# Las barras de gaía-hiloa lle­
van los guías gg y las piezas da retención 33 que ohooan ceg 
tra les limitas del recorrido 37 para las barras de guía-hilos# 

Sobre el disco exeóntrico 8 actúa un mualla gg qua baja 
fricción presiona el disco g situado en el cabellete g# Esta 

#13 disposición puede estar provista para aumentar la superficie
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da friooién del disee exeéntrioe#

Ademés, aobre el eje 4 asté dispuesto un tambor de fro- 
na? 59 sobre el euel eeté oeleoede bejo tensión una cinta de 
frenar 4g.

El modo de funcionar del dispositivo es el siguiente:
La pesiolén del disco exeéutrioo g es de tal modo que 

su superficie de tepe 84 coincide con el ahondamiento 6 del 
disco 7, de manera que la palanca de rodillo 1&, por aoeién 
del muelle 8&, es apretada contra la superficie de retención 
84. La palanca de rodillo ¿8 aaté situada sobre la cirounfe^ 
rancia del disco excéntrico 8. La palanoa ahorquillada ¿ ea^ 
té asediada en la dlreooién dal movimiento.

Despuéa de haber recorrido la barra do unién para ios 
caballetes ¿ una distancia desde la derecha a la izquierda 
en direooién de la flecha no representada en el dibujo, tiene 
lugar un choque de la palanoa ahorquillada 9 eentra el rodi­
llo 81 del cogedor 8 para la barra da guía-hiles (fig. 1).
Al continuar el movimiento de la barra da unién para les es* 
bellotas 1, tiens lugar una rotaoién de la palanca 9 y oen 
alio el disco oxoéntrico § alrededor del rodilie gl en repo­
so, y éste hasta qus la stparfidia da rstenoién 8g choqus 
contra el rodillo de la palanca 15 (fig. 8). Desda asta pe«. 
sioién es efeoteada por medio del rodillo 31 la oondueoién 
del cogedor 8 para la barra dal guía-hilos (fig. 3). Ta an­
tas de alcanzar el límite del recorrido gV para la barra de 
guia-hilos, la palanca da cenmutaoién 15 checa centra la pie­
za de retencién gobernada por el dispositivo d$ diamlnuoién 
iniciando de este modo la liberaoién de la palanoa da rodilla 
13 del disoo exoéntrioo 8 (fig. 5). la oual llaga a au fin 
todavía antas da alcanzar el límite de recorrido de la barra
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de guia-hilos 37 (fig* 4). A continuación, al objeto de reda 
oir la velocidad de la barra de guia-hilos, tiene lugar una 
rotación del diaoo curvado 8 hasta que aü lugar de retención 
86 de la ourva 85 choque contra el rodillo de la palanca de 

888 rodillo ¿9 (fig* 8). Deapuóa sigue una nueva conducción del 
oogedor 8 para la barra de guía-hiloa hasta qua ósta (84) 
aloance su limite de carrera 37 (fig* 6)* El diaoo exoóntri- 
oo 8 es librado juntamente con la palanca 9 por subida del 
rodillo de la palanca gg sobre la ourva 8g*

885 Al continuar el movimiento de la barra 1 tiene lugar
una rotación subaigaienta do la palanoa g y dal diaoo sxoón- 
trioe 8 alredsdor del rodilla en raposo 31 hasta que el ahon 
damiento 88 llegue a la altura del ahondsmionto 5 del diaoo g  
y encajo en la palanoa do rodillo lg respectivamente om su 

860 shondamionto (fig* 7).
Deapuóa, la barra de unión para los oaballatoa sigue 

en su movimiento y produce una rotación de la palanoa g y dal 
diaoo exoóntrioo 8 hasta qua la palanca 9 pueda aepararsa dal 
rodillo gl (fig. 8).

865 En al mevimianto de la barra de unión para loa caballe­
te# desde la izquierda a la derecha, ae repite la operación 
descrita de modo contrario* La figura 8 corresponde a la fi­
gura 1, y la figura 9 a la figura 3#

Sogón ol ejemplo de ejecución representado se ha aupuag 
870 te un recorrido de guia-hilos corte, ya disminuido# Para Un 

recorrido de guía-hiles no disminuido y largo, si rodillo 
queda encerrado on la palanoa ahorquillada g  sin salir da ósta* 

En vez do la conducción forzosa da las barras da guia- 
hilos y de la liberación do óatas influida per piazaa ác re* 

ST5 tención, asta dispositivo puedo sor empleado temblón ferzadg
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monto, can le cual ae evitan Engañes oopooialos da retenoión 
ato# En asta casé, las palaneaa 14 y IB están previstas da 
muelles más fuertes,aplanadas les sitios da oogida 83 y 24 
(fig. 18). Tambián ha quedado modifioado alga el modo da 
funcionar da la curva 25 ya que durante todo el reoorride 
ásta sa apoya oantra al rodilla de la palanca LB respaeti- 
vamanta 19, ocasionando can ella un apoye da conducción tamo 
bián forzadamente.

En la forma da ejecución indicada en las figuras 14 - 
19 del objeto del invente, y an conformidad con las figuras 
1- 9 , temblón se halla fijado sobre la barra de movimiento 
para los caballetes o sobre una barra 1_ en conexión can esta 
áltima, un soporta 8 para cada cogedor de la barra de gafa* 
hilos 8, en cuyo soporta se halla alojada el eje 4. Sobre 
esta dltimo está fijado además un disco 41 que correspondo al 
disco 7 aagán las figuras 1 - 9, y qua posee temblón ahonda# 
mlentos 8 y 6* Además, sobre el eje 4 está alojado girato- 
riamante un disco 48a El disco 48, igual que el disco exoán# 
trico 6 cagón las figuras 1-9, presenta una curva saliente 
88 con sitios de ratenoión descendentes lateralmanta 88 y 87 
asi como un ahondamiento 88 con sitios de oogida 8§ y so# 
bre los ouales actúan las palancas de rodillo 18 y 18 oon las 
palancas reguladoras 14 y 18. Por otra parta, lateralmente 
al aje 4, hay dispuestas giratoriamente sobre loe pernos 16 
y Ĵ7 las palancas ds rodillo 18 y 19, las ouales están unidas 
mediante un muelle 81.

El diaeo 48 está previsto en el castre de un refuerzo 
48 y letoralmonto do refuerzoo 44, 46, y on la parto inferior 
llovs otro refuerzo 46. En las guias formadas por los refuer 
zos 43 y 44 respectivamente 4g y hay alejados los brazos
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oorradizos 47, 4g ouyaa axtramidadaa peaaan plazca lataralaa 
adicionales 49 respeotivamantc 60. Loa brazos aa encuentra 
bajo la accién da loa muellee 61 reepeotivamente 88 loa eua- 
laa aa apoyan sobre el refuerzo 48.

310 Cada cogedor de la barra de guía-hiloa jg esté diapuesto
libremente movible y sin freno sobre una barra gg y posea un 
rodillo 3Í que coopera con los brazos 47, ^  loa cuales actúan 
de acuerde con la palanca ahorquillada g del primer ejenyle dé 
ejeouoién. Sobre la barra gO estén diapuestas fija o movible 

316 mente en los sitios de inversión del recorrido de la barra de 
movimiento para los caballetas, piezas curvadas o similares 
63. 64. Sobre el disco excéntrico 48 hay dispuestos ademé* 
giratoriamente rodillos o similares 88 y 66 que penetran en 
el circuito de las piezas excéntricas gg, 8g.

660 Las palanoas osoilabiaa Jgt sobre les cogedores para la
barra de guía-hilos 8, las cuales engranan en ahondamientos 
33 de lae barree de guía-hilos 34 que llevan los guía-hilos 
36. las piezas de retenolén 36 así como los límitss dol rs- 
oordido para las barras de guía-hilos g7, oorrespondon sn lo 

386 que a su dispesieién y aoeién ss refiera, a la forma do ojo* 
euoién mostrada en las figuras 1 -9 .  De la misma manare, 
si diseo excéntrico os presionad* por un muelle 38 contra al 
disco halléndose dispuesto adomés sobro el eje g un tam­
bor do frano 39 sobro ol cual esté oolooeda bajo teasién una 

338 Cinta de frenar gg*
81 modo de funcionamiento dol dispositivo segén les fi­

guras 14 - 19 es esencialmente el misma que el de la forma da 
ejeouoién eegdn las figuras 1- 9.  Una diferencia canaleta 
meramente en que el diapositiva do imptise so aproxima al ro% 

gg§ lio 31 ya sn la poaicién de cogida dol cogedor para la barra
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de guía-hlloa 2 para su arrastra.
Desplazando la barra da movimiento para los caballetas 

1 desde la dereoha a la izquierda en dirección de la flecha 
x (fig. 14), la pieza adioional ĵ9 del brazo 47 oheea oentre 

340 el rodillo 31 de la barra 30 presionando hacia abaje el bra­
zo 47 oontra la acción del muelle 51 (fig. 14), de modo que 
dcspuós de ser librado nuevamente el brazo, el rodillo 31 es 
jtnoerredo a modo de horquilla por los brazos ̂ 7, 48 (fig. 16). 
A continuación tiene lugar el aprisionamiento del cogedor de 

545 guía-hilos jg encima del rodillo 31 y con ello de la barra de 
guía-hilos 34 hasta alcanzar el límite del reoorrido de la 
barra de guía-hiles 37 (fig. 16). Al desplazar sucesivamente 
la barra de movimiento para los caballetes se produce una 
rotación del disoo jjg en el sentido de las agujas de un relej 

550 per medio de les brazos jg, 4g colocados sobre dioho disco y 
que abrazan el rodillo en reposo gl hasta que este dltime 
pueda deslizarse sobre el brazo 48 (fig. 17). Despuós, la 
barra de movimiento para loa caballetes sigue avanzando aun 
hasta que el rodillo 56 choque oontra la pieza exoíatrios 53 

355 (fig. 18). Hasta el lugar completo de inversión del reoorri­
do de la barra de movimiento para los caballetes la pieza 
exeíntrioe fija 5g sufre une rotación de inversión del diese 
45 y con elle los brazos 47, 4B en sentido contrario a las 
agujas de un relej hasta una posición que corresponde a la de 

360 cogida para el cogedor de la barra de guía-hilos 2 (fig. 19)#
La posloiín del disco 43 en la figura 19 corresponde a la del 
disoo 42 en la figura 14 para el recorrido inverso del guía- 
hilos. Con ayuda de esta rotación de inversión queda garan­
tizado un avamoe siempre uniforme de los guía-hilos aun ouan- 

565 do el diseo exoóntrioe es frenado con excsso. Para la rotación
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'da inversión áel disco ĵ h pueden servir en vez de lee pieza# 
excéntricas fijae, movibles e similares, también impulsos as­
peo iales.

N O T A

370 Ea objeto de esta patente de invenoién que se solicita
"Dispositivo de impulso para las barras de guía-hilos en mí* 
quinas reotilineas de recogida", que se caracteriza y define 
por las reivindicaciones siguientes que constituyen su novedad 
y sobre las cuales ha de recaer la piapiedad y explotaoiín 

376 exclusiva ; -
1,- Dispositiva de impulso para las barras de guíe-h^ 

loa en méquinas reotilineas de recogida, caracterizado porque 
sobre un soporte de la barra de unién para los caballetes o 
sobre ana barra que se halla en cenexién con aquella, esté 

3B0 alojado giratoriamente juntamente con un disco sxoéntrise uns 
palanca ahorquillada la oual, por medio de un redilla scspls 
y desacopla un cogedor no frenado para la barra de guia-hilos 
per reteneién y liberaoién, bajo movimiento de vaivén, del 
diaoe excéntrico do tal modo que para todos los recorridos do 

386 guia-hilos es conseguido un avaneo siempro uniforme de loe
guíe-hiloe en relaoién a lae platina# quo efectúan primeramen­
te la recogida en oada direooién*

3.- Dispoaitivo de impulao aegén la reivindioaoién 1, 
oaraoterizado porque para retener y liberar el disco exoéntri- 

3P0 oo, sirven unas palancas de rodillo que se encuentren baje
prseiéh de muelle, cuyas entradas y salidas en el disco excén­
trica son gobernadas solidsriamaatc mediante palancas de oen- 
mmtaeién por piezas de reteneién que estén en cenexién con el
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dispositivo da disminución#

808 3.* Diapositiva da impulsa cagón laa raivindioaeianaa
1 y 2, caracterizado porqua para ratonar y liberar al diaea 
axoóntrioo, airvan unaa palanaaa da rodillo que aa hallan 
buje praaión da amella cuyas entradas y salidas en el diaea 
axcóntrioe tienen lz#ar ; forzeaaman$u'ma4iant-o pamnoau da 

400 oenmmtaoión, laa ouaiaa, an oaae da roaiatanoin aan libaradaa 
antemóticamanta#

4#- Diapositiva da impulso segón laa reivindieaeionaa 
1- 0, oaraotarizado porqua al diaea axcóntrioo cató' alando 
baja presión da amalla y fricción an al aoporta#

400 5#- Biapeaitivo da impulso ssgón laa raivindioaeianaa
1- 4 , oaraotar i zade porqua el dia oo oxoóntriae, adamóa da 
loa puntos da retención y liberación.para favoraoar la sujo* 
oión, poaaa una curva callanta, aobra cuyos sitios da retan# 
oión inolinadea lateralmamta actúan palanaaa da rodilla ampia­

dlo mantariaa baje presión da maollaa
6#- Biapeaitivo da impulso cagón laa raivindioaeianaa 

1 - 5, caracterizada porqua al aja dal diceo oxoóntriaa lleva 
un tambar da freno sobre al cual aa halla colocada una cinta 
da franc bajo tención#

418 7.- Biapeaitivo do inpulso cagón la reivindicación 1,
caracterizado porqua ol movimianta dal diaoo axcóntrioo girn# 
torio oo invertido juntamente con la palanca aharquillada dia- 
puaata sobra óata, an los aitioa do invoraión dal recorrido 
do la barra da movimianta para loa oaballetea da tal modo que 

480 para la dirección contraria do desplazamiento oa obtenida ya 
la posición da cogida da la palanca ahorquillada para la con# 
duooión dal cogedor de la barra da guíe-hilos.



 ̂ a.- BlapoaitiYa da inpníaa aa-gén la raivindicacî n Y*
W W  aaraetarizada parqza la palanca abcrqnillada aat^ farntada pan 

brazo* aan plazca lataralas adleiaaalaa* laa anaína aatét d^g 
pnaatea aabra al diaaa allatiaanaata a individnalcaata aarra- 
dizea.

BiapaaitiYa da i^ulaa aagán laa raivimdi caoianaa V 
dee y *, aaraatar izada parqza pana la rataeián inaanaa dal diaaa 

(dB) airaan plazca acrvadna fija# a movible# a aicdicaec* #aa*

le** BiapaaitiYa da i^zlaa aag& la# reiYíndiaaaiac**
Y - 9, aaraatarizada perqnc al diaaa aat4 praYiata da aaadza* 

d M  aicaaa pana lea brazo* e*rradizaa y da an rafzarzc paya a payar
laa czallaa qza aatzan a abra laa brenca* .

11.* Diapoaitive da ir^zlae .rn̂ éz laa raiYÜ̂ î aca-:ianan
Y ^ 10, aaraatarizada por qza laa bra-nan peaaaa partea adiada* 
nalaa lataralaa, aabra lea azalea aataa al radilla (el) dal

die aa gadar da la barra da gzía-hilaa para padar caca jar an la
barqzilla f arcada par laa braza#*

Id** BiapaaitiYa da icpalae aag&a laa raiYicdtaMdacca
Y * 11, earaatarizada parpea aa^aa al diaaa girataala aaté* 
fijada# giratariacacta redillea a aijailaraa qaa paaaatran an al

dld plana da laa piaran e*e4ntriaaa a adeilaraa #iapcaaaac aCbM 
la barra (Pej*

le** BdapaaidiYá da ízpelac par#' laa bañare da .gwi$zâ  
laa en cáqaiaaa rcatíláíaaa da raoagida.

La praaaaba cacarla cazata da qainea baja# faliada# y 
dpe caaacagraf iadaa per ana aala aara*

Madrid* a § da yacía da lPda **
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