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MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENCIONX
) en
ESPAKA
por VEINTE afios
& nombre de E. PAILLARD et CIE., So0ciétd Anenyme, enti-
dad suiza, establecida en Yverdon, Suiza, por:
"UNF DISPOSITIVO DE MANDO PARA LA COLOCAOION
AUTOMA'TICA DE LA HOJA SOBRE EL CILINDRO DE
UNA MAQUINA DE ESCRIBIR".

Pars toda persona que se sirve de una miguinas
de esoribir, existe una operacidn que resulta fastidiosa
por el hecho de que 8e repite continuamente, Se trate

de la colocacidn de la hoja sobre el cilindro de la ma~
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quina pers el principio de osda trabajo, por ejemple,
de una carta.

El presente invento tiene per objeto un
dispesitive que permite operar automaticamente eata
colocécién, por el accionamiente de un sdlo érgano
de mando. Para este efecto, ol cilindre de la maqui~
ne es sometido s la acoidén de un Srgane de mando que
le haoe ejecutar, ouando estd desplazado en un senti~
do, un desplazamiento angular regulable a voluntad,
en el sentide de avance de la hoja, pero que no ejefoe
ninguna acoidn sobre 81 en el desplazamiento en sen-
tido contrarie.

El dibujo anexo representa esquematicamente,
a titulo de ejemple, una forma de ejecucidn del obje-
to del invente.

La figura 1 del dibujo, muestra la extremi-
dad final de la parte mdévil de un ocarre de méquina de
esoribir sobre la que estd montado un carter 1, repre-
sentade en corte. |

Ese carter 1 contiene los drgenos siguien-
tes: un pifidn 2 montade sobre la extremidad del eje 3
que seporta el cilindre 4. Este pifién estd engranade
oon uns rueds dsntsda O montada loca sobre un eje 6 fi-
Jo en el carter 1. Ls rueda § es mucho mayor que el
pifién 2, de forma que por una vuelta de la primera, el
segundo efectiia varias. La rueda 5 es solidaria con
una ruede de trinquete 13. Sobre el eje § estd arti-
culada una palanca ¥ solidaria de un braze 8, someti-

do & la scoldn de un reserte de atraccidn 9. La palan-
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oa 7 lleva en su extremidad libre una empufiadura de

mando 10 y en su parte media,‘un trinquete 11 someti-
do a la acoidn de un resorte de atracciln 12, que tien-
de & mantenerlo siempre en engrane con la dentaduras
de la rueda 13.
En el oarter 1 eatd previste un tope fije
14 para retener e¥brazo 7 en su posioién de repose
y estd previsto otre tope fijo 15 para venir & pener-
se en contacto, en esta pesicidn, con una nariz 18
del trinquete 1l ¥y &esprendorlo automiticamente de la
dentadura de la rueda 13.
Mse 8114 de su articulacidn, el tringuete

11 esté prolongade phr un brazo 17 sobre el cemino del
ousl, se encuentra un tope 18 de posicidn regulable,
Este tepe 18 esta mentade sobre un tornille ein fin
19, que gira en unos soportes 20 del carter. Lleva
un indicader y corre en una ranura del carter, en
frente de una grsduacidén 21, E1 tornille 19 llevs
un botén de mando 28.

Le pesicidn ael tepe 18 sobre el tornille
19 determina el desplazamiente angular posible de la
palanca de mande 7 y por censiguiente, el desplazamien-
te angular del cilindro 4.

Bl funcienamiente de ese dispositive, es
ol siguiente:

Encontréndese los Srganes en la posiciln
representada en la figura 1, se introduce la hoja en
le mdquina colocéndola sobre la gufa 22 del ocarre,

hasta que se pone en contacte cen el rodille de arrss~
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‘tre trasero 24, como estéd representade en la figura 2.

Le posicidn del tope regulable 18 ha sido regu-
lads prevismente de modo de determinar el anche del
margen superior de la hola, por ejemple, pars cerres-
pender con el espacio ocupado por el encabezamiente
del papel de cartas. Para la colecacidon de la hoja
gobre el cilindre 4, basta entonces accionar la palsen-
ca 7 en el sentido de la flecha 26. Desde el prin-
oipio de ese movimiente, la nariz 16 del trinquete 11
resbala sobre el‘tepo 15, de forms gue el trinquete
engrans oon la dentadura de la rueda 13 y produoé, por
consiguiente, el desplazemiente angular de la rueda &

hasta que la prolengaocién 17 viene a ponerse en contac-

~ te con el teps 18.

La rotacidn de la rueda 5 preduce la del pifidn
2 ¥ por consiguiente la del cilindre 4. Come la heja
estabs al principie del mevimiente del 6111ndro, en
centacte con &1 per el rodille de arrastre trasere,
es desplazada inmediatamente con el cilindre.

Por la desoripcién que precede, se ve que, en
le posicién de repose del braze de mende 7, el cilin-
dro estd libre y puede ser accionasdo en los dos sen-
tidos de rotacién, debido a que el trinquete i} estd
desengranado 4e la rueda d4e trinquete 13. Por el cen-
trarie, en el momento del accionamiento del cilindreo
por la palancs de mendo, el oilindre queda sdlidamente
sujetade al final de la carrera, debido a que el to~-
pe 18 empuje al trinquete 1l adentro de la dentadura

de la rueds de trinquete.
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El dispesitive arriba descrito puede ser
modificade en sus detalles, sin salirse, per elle,
del marco del invente; asi, la rueda dentads 5 pe-
dris ser reemplagada per un tren de engranajes, una
oremallersa, un sector dentade o una cembinacién de
e808 drganes.

Se podr{a tamdbien combinar el drgane de mande
cen un embrague ‘que produjera autométioamento el mo=
vimiento del cilindre, en el sentido de avance de la
hoja, desembragandose automaticamente en el sentide
contrarie.

Esta selicitud gue corresponds & la presen-
tada en Suiza, el 27 de Mayo de 1939, se acoge a los
beneficies del artfcule 51 del vigente Estatute de
Propiedad Industrial,

Los puntos de invenoidn prepia y nueva que
se presentan para que sean ebjeto de esta Patente de
Invenoidn en Espafia, por VEINIE afios, son los siguien-
tes:

10. Un dispesitive de mande psrs la celeocacidn
automitioa de la hoja 8obre el cilindro de una ma~
quina de esoribir, de calcular o de una maquine sné-
loga, caracterizade perque el cilindre eatéd sometido
& la acoidn de un érgame do mande que le hace ejecu-

tar, cuendo dsté desplazade en un sentide, un despla~
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zamiente angular regulable a veluntad, en el sentidoe
de avance de la hoja, pere que no ejeroe ninguns ac-
cidén sobre 81 en su desplazamiente en sentido contra-
rie.

22, Un dispesitive segiin lo reivindicade
en el punte in, caracterizade perque los mevimientos
del drgano de mando son transmitidos sl cilindre cen
una gran demultipiicacién.

32, Un dispositive segiin lo reivindiocade
en los puntes 12 y 22, caracterizado porque el Srgane
de mando esta constituide por la palanca oscilante
que actlia sobre, por lo menes, un drgane dentado en-
granade cen un pifién del eje del cilindre.

40, Un dispesitive segiin le reivindicado en
los puntes 12 al 3@, caracterizado porqus el Srgane
dentade estd constituido por una rueds dentads montada
loca sobre el mismo eje gue la palancs de mando y gque
lleva una dentadura de trinquete en la cual encaje
un tringuete sepertado per la palanca de mande.

652, Un dispesitive segin leo reivindicade en
los puntos 12 a 42, caracterizade porque la palanca
de mande eati sometida & la aceidn de un resorte de
atraceidn que la mantiene en posicidn de repese con-
tre un tope fije, llevande el tringuete una parte que,
on esta pooiciﬁn. viene a'ponerso en contacte cen un
tope que le desprende automiticamente de la dentadura
de trinquete. |

62, Un dispesitive segin le reivindicade

en los puntes 12 a 62, caracterizado porque estd pre-
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viste un tope de pesicidn regulable sobre el camine

" de una prelengacidén del trinquete, para detener el

desplassmiente de la palanca de mando.

72, Un dispesitive segiin lo reivindicade
on les puntes 12 a 62, caracterizade porqus el tope
de pesioeidn regulabdle esti mentade sebre un tornille
8in fin y lleva un indicader que se desplagu en fren-
te de una graduscidn,

B2, Un dispesitive de mande para ls coleca-
oién sutomatioa de la heja sobre el cilindre de unas
maquina de escribir,

Tal y cano se ha desorite en ls memeria que
antecede, representade en el dibuje que se acempafia
¥ cen les fines que se han esvecificades

Esta memoris oconsta de siete hejas eacritas

& miquina per una sels cara.

mearia, 24MAY.1940

P Ao
Alberto de Cizaburu
Por,
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