PATENTE DE INVENCION

a favor de
D. José ASENSI PUJOL, = domiciliado en BARCELONA
por:

"Aparato accionado por la fuerze de la gravedad"

Memorie Descriptiva.

Le presente invencién tiene por objeto un aparato
para el aprovechemiento de la fuerza de la gravedad, por me-
dio del cuml se obtiene un movimiento permenente y automdtice

8in consumo de combustible alguno y sin necesidad de potencia

ajena al propio aparsto,
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El aparato objeto de este patente se caracteriza

esencialmente _por la combinaseidén de una palanca principal y
de varias palancas secundarias de movimiento progresivo, las

cuales son actuadas sucesivamente por la aceidn de unos pesos

10

desplagables & lo largo de las palancas, y estén combinadas en
tal forme que las acciones de todos los pesos se suman para ac-
tuar sobre la palanca principal, en un sentido determinado,
mientras que la actuacién en sentido contrario se efectia
sucesivaemente sobre cada una de las palancas secundarias, gque
15 se mueven una tras otre, para actuar de nuevo sobre la palanca
principal.

El azparato objeto de esta patente fundado en el prin-
cipio indicado, comprende una palanca principal, oscilante so-
bre un punto central de giro, cuyos brazos estén provistos de
20 elementos de apoyo para un cierto nidmero de palancas secunda-
rias de oscilacidén engular progresiva, estando todas estas pa=-
lancas combinadas con unos pesos desplazables, sean solidos o
1{quidos, que provocan la oscilacién hacia un 1ado determinado
comunicéndose a la pslanca contigua, el esfuerzu de gravite-
25 cién obtenido, esfuerzos que se suman para actuar sobre la pa-
lanca principal, la cual en su desplazamiento produce la in-
versién del movimiento de una sola de las palancas secundarias
y esta inversidn de movimiento, es luego transmitida a las otras
palencas secundarias, hasta obtener todos los esfuerzos de un
30 mismo signo que se suman de nuevo pare proseguir el ciclo men-
cionado, La conexién de unas palancas con otras puede efectuar-
se por medio de varillas rigidas, cables o por cualquier medio
conveniente.

En el plano esdjunto se represente, como ejemplo,
35 une forme de ejecucién del aparato objeto de la presente in-~
vencién.

La figura 1, es una viste de frente de.un aparato

construido segin la presente invencién, y formado por la com-

binacién de una palanca principal y tres palancas secundariss,
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La figurs 2, es una vista del aparato que muestra la
posicidén de los 8rganos al sumerse los esfuerzos y actuar sobre
la palanca principal.

La figura 3 es une vista del aparato que nmuestra la
posicién de los brganos al producirse la inversién del movimiente
de una de las palancas secundarias.

El aparato, en la forms de ejecucion que se represen~
ta en los planos adjuntos, estd constituido por una columna o
armazdn c entral =10~ dispuesta en posicién vertical, que sostie~
ne junto a su base una palenca principel -~11l- -11'- de dos bra-
208 y en planos superiores otras palancas secundarias respecti-
V88 =12~ =12'= ~13- «l3'w y -14- ~14'~ todes ellas de dos bra-
z08, La palance principal -ll- =ll'« junto & los extremos de

cada uno de sus brazos, estd provista de unos bastidores verti-

.caleg ~15= =~15'w gue presentan a altura conveniente, los topes

~l6= ~17w y ~18« contra los cuales vienen a descansar y a apO-
yerse las palancas secundarias en su movimiento de oscilacidn.
La altura de estos topes ~16- -17- =18, estd calculada de ma-
nera que limitan el movimiento de las palances respectivas -12-
~13= =l4w, y determinan la amplitud de la oscilacién angular
de estas pelancas, progresivamente mayor en cada una de ellas.
Asi el tope ~16- estd situado a una altura que corr¢sponde &
una oscilacidén anguler relativamente pequefia de la palenca =12-;
el tope -17- estd situado a una alturs tal que permite una os-
cilacidn engular de la palanca -13- algo mayor que la anterior
y el tope -18- estd situado a une altura tal que permite ls os-
cilacién de la palanca ~l4e= mayor que la cgrrespoxdiente ala pa-
lanca -13= antecs mencionada,

Toda la descripcidén que hace referencia a uno de los
brazos de las palancas y uno de los lados del aparato, se ha
de entender igual para el otro lado, pues el aparafo es simé-
trico, BEn estas condiciones se comprende que en el momento en

que las palancas -12-13-1l4- estén respectivemente sobre los to-

pes =16~ ~17--18- la suma de 1los esfuerzos combinados de las
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mismas se transmitird sobre el brazo correspondiente de la

palanca principal ~1l- (figura 2), produciendo también su os-
cilacién en el mismo sentido que las otras palancas.,

Los bastidores verticales ~15- ~15'~ estdn conve~
nientemente guiados en su parte superior por las poleas o guias
-20~ dispuestas en el extremo de los brazog o prolongaciones -21.

del bastidor central -1l0-, con objeto de mantener la vertica~
lidad de dichos bastidores desplazables.

El eparato comprende también un mecanismo, conec¢ta—
do a le palanca principal, y destinado a producir la inversidn
del movimiento de una.de las palancas secundarias, cuando la
palance principal estd al término de su oscilacién angular y
recibe por lo tanto la accidn mancomunada de todos los esfuer-
z0s de gravedad.

El mecanismo para la inversién d el movimiento de
las palancas secundarias, estéd constituido por una pslanca de
dos brazos ~25~ griticulada sobre el soporte fijo -26-, de mo=-
do que uno de los brazos de esta palanca =25, estd conectado
& una prolongacidén -28-~ del brazo correspondiente de ls palan-
¢g principal ~ll-, por medio de una biele ~27-. El otro bra-
zo de la palanca =25-, lleva articulada una varills -29- pro-
viste de un tope =30~ a una alturas determinada, pasando, el
extremo de esta varilla, por un ojel dispuesto en el extremo
de la palanca secundaria -l4~, Se comprende que & descender
el brazo -1l- de la palanca principel, oscilard en sentido
contrario la palanca -25- y producird el movimiento ascenden~
te de la varilla «29-, la cusl por medio del tope -30- empuja-
rd & la palanca ~l4~ y provocerd la inversidn de la oscilacién
de la misma,

La pelenca ~l4~ -14'= 8n su movimiento de inversién,

una vez he pasado la posicidn horizontal, provoca el desplaza~
miento de 1los pesos correspondientes a dicha palanca, que res=

balan a lo largo de le misme desde el extremo del brazo -lé4~

al extremo del brazo ~l4'~, y que provocan la oseilacién de 1a



mo- 14508y

palanca -14=- -14'~ tal como se indica en la figura 3. Esta pa-

lancs estd provista en los extremos de sus brazos de las vari-

110 llas =35~ que pasen por sendos ojales de las valencas siguilen-
tes -13= y son de lengitud determineds de tal manera que an-
tes de que la palance -14' alcance al tope respectivo ~18'~ el
extremo de la varilla -35& oprende en el extremo de la palanca
=13'= y lg arrastra en su movimiento descendente obligando tem-

115 bidn e invertir le oscilecién de esta pslanca.

En forme parecida y cuando los pesos de la palanca
-13~, Be han degplazado hacia el lado -13'~, las varillas ~36=-
conectadss a los extremos de diche palanca -13~, arrastren en
su movimiento & la tercera palanca secundaria -12- y la obligan

120 a invertir su oscilacién, desplazdndose también los contra-
pesos de la misma hasta el extremo del brazo -12'-, Como el
desplazemiento angular de la palenca -l4- es mayor que el
de =13~ y éste mayor que el de la ~12- las tres palancas se
apoyardn al mismo tiempo sobre los topes respectivos dispues—

125 tos en el bastidor =15'=, sumindose los esfuerzos de todos
los pesos, y esta suma de esfuerzos se transmitird al brazo
=11"- de la palanca principal, la cual a su vez invertird
su posiecién repitiéndose'de nuevo el ciclo de movimiento que
se ha descrito. -

130 Los pesos adecuades para la actuacidén de cada uns
de las palancas, se escogen,‘también de valores convenientes
para producir el movimiento sucesivo de las mismas en la for-
ma indicads, y el recorrido de los pesos, puede ser‘igual a
la longitud total de la palanca ¢ ser de megnitud menor, dis-

135 poniéndose en este caso un peso mévil del valor proporcionado
gue le corresponda, para producir el efecto deseado. Los ex-
tremos de las palancas o los topes gque limitan el recorrido
de los pesos, pueden llevar amortiguadores de choque, 0 sim=-
plemente, terminar en plsnos ligeramente inclinados.

140 Con el aﬁarato objeto de esta patente, se obtiene

vués un movimiento alternstivo constante de los elementos o
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bastidores -15~ ~15'- y de la palanca principal -1l-, gue pue-

den conectarse exteriormente, en cualquier forma conocida,
para transmitir el movimiento s los drganos que se desee mover.

En el plano adjunto se ha representado el aparato
provisto de pesos sdlidos méviles en forma de bolas o esfe-
ras, pero se comprende gue bajo el mismo principio, podrian
disponerse g¢n otra forma, por ejemplo, en forma de liquido
desplazeble. Se comprende tambiér, que el ndmerc total de
palances del aparato puede ser muy variable ¥y que podri dispo-
nerse un ndimero mayor o menor de palancas secundaries, vinien-
do su nimero determinado por la amplitud de oscilacidn de cada
una de ellas, y de la palanca principal. Asi mismo, se compren=-
de que la disposicidn de dichas palancas, que se han descrito
distrivuldas en plenos horigzontaeles paralelos, puede ser tam-
bién otra distinta a la resefiadd asi como los medios de co-
nexién entre una y otra palanca, sin apartarse del espiritu de
la invencién,

N O T 14

Se reivindica como objeto de esta patente:

1) Avarato accionado por la fuerza de la gravedad,
caracterizado esenclalmente por comprender la combinacién de
una palance principal y de varias palancas secundarias de mo-
vimiento progresivo, las cuales son actuadas sucesivamente por
la accibn de unos pesos desplazables en cada una de ellas, es-
tando dispuestas en tal forma que las acciones de todos los
pesos de las palancas secundarias se suman para actuar sobre
la palanca principal en un sentido determinado, mientras que
la agtuacién en sentido contrario se efectia sucesivamente so-
bre cade una de las palancas secunderias, que se mueven una
tras otra, para actuar de nuevo sobre la pslanca principal en
gentido contrario. ‘

2) Apsrato segﬁn la reivindicacién enterior, carac~

terizado por comprender una palanca principel oscilante so-

bre un punto central de giro y provista de un cierto ndmero ge
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pesos desplazables a lo largo de la misma, estando dicha palanca
principal acoplada a unos bastidores que sirven de elementos de
apoyo pera un cierto nimero de palancas secundarias de oscila-
cién engular progresiva, cada una de las cuales estd provista

de un cierto nimero de pesos desplazables, proporcionade a la
magnitud de su oscilacién angular, y estando cada una de estas
palancas conectada a las palancas contiguss, de modo que el mo-
vimiento de la palance de mayor desplazemiento angular arrastrsa
s la siguiente y esta a las otras, hasta quedar inclinadas to-
das en un mismo sentido, en cuyo momento los esfuerzos de gra-
vitacidén de los pesos se suman para actuar sobre la palanca prin-
cilpal.

3) Aparato seglin las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizado en que la conexidén entre la palanca principal y la
primera de las palancas secundarias, se efectia por medio de
uns palance y de unos drganos que producen una inversién en el
sentido del movimlento, es decir, que cuando la palanca princi-
pal oscila inclindndose en un sentido determinado, produce un
empuje en sentido contrario sobre el brazo correspondiente de
la primera de las palancas secundarias, obligédndola a invertir
su inclinacidn y a que los pesos de la misma se desplacen hacis
el extremo opuesto, movimiento que es después seguido por las
otras palances secundarias.

4) Aparato segin cualquiers de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado en que el movimiento de oscilacién de
la palanca principal o el movimiento alternativo de los tasti-~
dores conectados a los brazos de la misma puede ser tranemitido
por medios conocidos a cualquier drgano gque se desee actuar.

5) Aparato accionado por la fuerza de la gravedad.

Barcelona 24 de Abril 1940,
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