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por
“pdouina de coser calzado, & dos hilos",
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n

KEewmworia Descriptivwva,,

Bata invencidy se refiere a mdquinas de coser calzado,
& dos hilos, y s& describird a continuacidn como aplicada a una
nédguina de coser suelas, a gran velocldaw, por ejewplo, uns uéqui;
na de coscr la suela al cerco de un calzado anpalmillauo;

Uno de los objetos de esta invencidn consiste eu aumen-

_tar la eficacia de las wdquinap.de este tipo incluso cuandao la vea

locidad de su cosiGo &s superior a la normal.

Bn las méquinas de coser calzado, a dog hilos, general -
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mante conoclaas y empleacas, el tomadol 0b g&jerce-briacticamente

tensidu alywna sobre el hilo de la aguja wds que cusnuo se fija
la puntada, cou 1o cual se evita todo daflo para el hilo, al mover.
s8 $ste a grau velocidac a travde dae los difeféntes drgenos wani -
puladores del mismo, Br el mowento de fijarse la puntada por la
accidn del tomador, el Nilc no & wueve O S MuSvVe poco en los 6ra
15 ganos wauipuladores cel miswmo, La tensidn uel hils de la aguja
por parte del -tomador empleza deppués de gue la gaza cel hilo e
‘la agujs ha pasads ya alrededor de la caja de la canilla y ha que-
daao libre de la lanzadera. Sin enbar.o, al funcionar ls ndguina
de coser an esta forms, pueden presentarse uificultades cerivadas
=0 de los movimientos irregulares del hilo aebicas a La falta de wna
regulaoién conveniehte del mismo, Asl pues, el hilo puede arrna
llarse alrededor de cualquier parte salieunte de la ndguina y quea
dar preunulao eu ella, o eéscapar a le accibn exacta de algunn de

!

1o Orpanos formadores de la puntada, produciéndose asi uua cos-
<5 tura aefectuosa o la rotura del hilo. Por el contraris, estas
dificultade: no se presentau cuanco la ndquina funciona & veloel -
dades inferiorss,

Se ha tratado ya diferentes veces ue evitar el aflojaw
miento del hilo, mientras la gaza pasa alredeaor de la caga de la
50 canilla por la accién de la lanzadera, Para suprimir el afloja-

micnto del hilo de la aguja antes preclisamente de gque la gaza del

hilo quede libre ue la lauzaueras y para dejar al misms tiempo

el hil> flojo eu el lado de la obras en gue se envuentra 2l tomador,

¢s nucesarlo que €ste funcione répidaseute y con precisidn y proe
36 ducir luegn una breve detencidu eu el movimients del tomador, de-
tencién que Gura hasta que la geza uel hilo de la aguja hLa guedado
libre oe la lzugadera, Sin ewbarso, en la prictica no re;ulta po~
sible disponer un wmecanismo sencillo actuador del tomador (ue traba-
Je eu esta forma cuando la mdquina funciona a ¢rsu velocidad, pues-
40 to que el tiempo gue meala entre el womento del ciclo funcional de

la mdquina eu que la gaza de hilo estd completamente extendida g0

bre la caja de la canilla y el momento en que la gazs gueda libre
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de la lanzadera, es denasiado corto, ?4 Qﬂg g 8

Para onseguir en wna mdguina del tipo mencionsds Yy que

45 funcione a grau velccidad, una regulacidn mds precisa del hilo de
la aguja, especialmente en aguella fase del ciclo funcional de la
wiquina en que la saza de hilo‘queaa libre de la lanzadera, on la
ndquina regreseataca se dispone, segln una ue las caracteristicas
de esta inveucidn, uu regulador 2ldstico ael hilo de la aguja do=-

50 tado ae un movimiento ae extensifn tal, que eliminz el afloja-
miento de la gaza de hilo ue la aguja, wlentras pasa alrscsdor de
la caja de la canilla, pero que permite, sin embaryo, gque el hilo
quede flojo en el lado de la obra correspondiente al tomador, Bs-
te regulador del hilo estd dispuesto en forma tal que sostenga

55 eldsticauente wa castided suficients de hilo para permitir con
sguridad gue el tomador empicce su carrera tensors del hilo y
fijadora de la puntada, antes de que la gaza ae hilo de la aguja
guece libre ce la langzadera y de la caya de la canilla,

La fuerza gjercida por este regulador del hilo durante

60 su movimiento normal es muy pequeiia, sienwo, en cawmblo, relativa-~
mente ¢otsiceravle la fuerza gue ¢jerce cuanwd pasa Gé su movi-
miento normal, de modo que 8l regulauor ticnde a peruwanecer &n una
posicidn situasca entre awbos llmites ue su movimiento eldstico,
cuando el tomador ejerce una traccidn sobre el hilo, De esta ma-

65 nera, el regulador pueue siempre entrugar una pequefia cantidad de

hilo en el caso de que se presente una irregulsriucs en 10S wovi-

mientos del tomador y de la lauzadera, precisawente antes ce gue
la gaza cel hilo de la aguja quede libre de la lanzadera, resul-
tando guse la gaza de hilo quedard libre de la langadera, eu cada

70 ciclo funcional de la mdquina, invariablemente en la misma posi-

¢idn angular de la lanzadera.

A fin de evitar gque el regulador del hilo se mueva has-
ta el limite de su trayectoria, se @jerce una tensidn friccional
del hilo entre ¢l tomador y la obra, para impedir que la gaza de

73 tiilo se afloye al ser llavada por la lanzacera alredsdor de 1& oo
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Ja de la caanillia. Esto resulta muy ventajoso cuando la obra pre-

senta diferentes espesores, ya que esta teasidn friceionel del hi-
lo.evita que la gaza de hilo se extienda mds de lo necesario para

pasar alrededor de la caja de la canilla, cuando la resistencia

de la 5bra al movimiento del hilo es insuficlente para evitar una

extensidén indeblda de la gaza de hilo,

Conforme otra caracterfstica de esta invencidén, la mi-
quina representada se encuentra provista de un mecanismo perfec-
cionado alimentador de la obra'que comprende un soporte @ara la
obra y un pie compresor entre los cuales se sujeta la obra, que
avanze por medlo de un movimlento lateral de dichos elementos.
Como en las méquinas de este tipo ya conocidas, este mecanismo
sujetador de alimentacidn estd montado articuladavwente, pero en
le méquina represeantada, el eje de articulacidn ea lugar de es-
tar digouesto en dngulo reoto con la supsrficle del sonorts de
la obra que se noue ea contacto con esta ﬁltima, somo haste ahora,
se snoveatra sltuado en dngulo agudo con relacidn a dicha super-
ficie, consiguiendose asi que ios soportes del mecanismo sujeta-
dor de alimentacidn no estorben el ajuste o funcionamiento de 1os
Srganos formadores de la puntada o de sus conexiones motrices.

Otre caracteristica de la luvensidn consiste e dispo=
ner lag conexlones motrices del ple sompresor de manera gqus sobre
la obra se ejerza uaa presidn elastica durante su movimient§ de
avancs, con lo cual la obra queda sujeta con una presidn uniforme
y gin peligrg de gque pueda perjudicarse. ILa fuerza ejercida por
ol pie compresor durante su presidn eldstioa pusde ser ajustada.
Qtras caracteristicas de esta inveucidén se refieren a mecanismos
perfecoionados para fijar les oonexiohes motrices del ple compre-
sor, de modo que la presidn eléstica pueda producirse uniformemen-
te y a grandes velocldadss, y & mecanismos tambieén perfeccionados
para hacer que el vie compresor, durante su movimiento alimenta-

dor de retroceso, se levante separdniose de la obra, o permanezca

en contacto oon ella, segin se desee.
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B la maqulna represgentaca, el tomador, que como en las
ufquinas conocidas, estd situads en una envolvente, se hace mds
asequible para su ajuste o pars cnhebrarlo, haciends gus uia por-
cidﬁ Ge esta envolventp presente la forwa de una placa articulada
mantenida en posicidn actuadora por medios gue pueden soltarse
répidamente_y gue al migmo tiecmpo sirven para resguaraar al en-
gazador,

Otras caracteristicas de esta inveucidn consisten en wn

mecanismo estirador perfeccionado, para medir el hilo de la agujs;
una lsnzadera perfeccionada; un engazzuor y extensor de la gaza,
y un gufa-agujas perfeccionaco provisfo de un Afrgeuo de proteccidn
0 guarda que implde que la wmaza de¢ hilo ¢e la aguja queae prendi-
da por ¢l gancho de la aguja, cuando diéha gaza es estirada de la
caja de la canilla para ser introducida eu la »bra,

Bu los planos acjuntos:

La figura 1 es un alzaco, wirands de.de la derecha de
una wdquina a la cusl estd incorporada esta invencidn.

La figura 2 es una vista por delante de una parte de la
méquina, parcialmente en seccidn,

La figura 3 es ui detalle en seccldn del mdillo tomador
éel hilo y ue sus partes adyacentes,

La figura 4 es un alzado anterior de la mdquina, don ala
gunas piezas suprimidas y con una porcidn del Juegod de engranajes
motor del tomador, eun seccidn, ‘

La figura 5 es un detalle en seccidn de una porcidn del
mecanismo actuador del pie compresor.

La figura 6 es un alzado por la aerscha de una parte de
la mdquina, repyresentanco el mecauisms actuador del pie compresor,

La figura 7 es una vista lateral, parcialmente cu sec-
cidn, de .na parts de la méquina wirando desde la izquierda,

la figura 8 es wia vista a mayor escala y en seccidn de
una parte de la miquina comprendiendo el towsdor con su cubierta

abierta.
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La figura 9 es una vista del juego de engranajes moto-
res y de la envolvente del mecanlsmo actuador del tomador,

5 La figura 10 es une vista en detalle gque muestra los ele-
mentos paré ajustar el eangranaje o contacto actuador de los dife-
reates eagranajes de dicho juego motor de engranajes.

La figura 11 es un detalle del mecaanismo motor d& velo-
cidad veriable para el tomador.

La Tizure 12 es una vista por encima, parte ea sececidn,
de los mecanismos ajustadores del gula-bordes y de 1la cuchilla ra-
nuradera o hendidora. |

La figura 13 es ua detalle ea seccidn, segda 1a 1inea
XIII-XIII de la figura 14, mostrando las piezas gque sostienen la
aguja y 1a lezna.

la filgura 14 es une vista de las mismas plezas, en sec-
cidn,sezin la linea XIV-XIV de la figura 13,

La figura 15 eskotra vista de las mismas plezas en gec~
oliu megdn la linea XV-XV de la figura 13. |

La figura 16 es una perspectiva de un mangulto que for-
me parte del mecaaismo ajustadcr de la lezna.

La figura 17 es un detalle en alzado lateral del carro
allnentador o de avauace de la obra.

La Figura 18 eg una viste por encima del carro alimen-
tador y de su mecanismo actuador.

Le [fizura 19 es une vista latsral del nie compresor y
del mecaanismo que lo actia.

La flgura 20 es uwna seceidn, segln la linea XX-XX de la
fizura 19.

La {izura 21 es wne seccidn de los elemsubos ds fljacidn
del pie compresor, segin la 1{nea XXI-XXI de la figura 19.

La figura 22 es una vista bor encima, en parte con ple-
zaeg oortadas y eu sscoidn, de una paerte del ple compresor y del
mecanismo estirador del hilo de la sguja. -

La figure 23 es una vista algo esquemdtica, mestrasdo el

método usual de ocolocacidn de las poroiones que se eatrelazan del
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hilo de la canilla y del hilo de la aguja en la obra cuando éste
varfa de espesor.

La figura 24 es una vista similar, indicando la manera
de colocar<las vorclones gque se entrelazan del hilo de la canilla
y del hilo de la aguje en la presente médquina, cuando la obra va=
ria de espesor.

Le figura &8 es una vista de un mecanismo tensor del
hilo actuado por el pulsador del hilo,

La figura 26 es una seceidn vista por encima, del meca-
nismo de la figura 28, .

‘ La figure 27 es una vista por encima del &rbol gue sos-
tiene el mecanismo estirador del hilo de la aguja y actuador del
clerre, Junto con la disposieién del engazador indicando la posi-
cidn de este vltlimo antes de que el hilo sea oogido pﬁr el pulsa-
dor del mismo.

La figure 28 es un detalle de algunas de las piszas que
actdan al éngazador, mostrando sus posiciones mientras la gaza de
hilo ge dsja en sl gancho de la aguje.

La figura 29 es una vista andloga de las mismas piezas,
indicando ia trayectoria del eagezador.

La figura 30 es un alzadc lateral de una porcidn de la
ad quina qué comprende el elevador del hile y su mecanismp aotuador,

La figura 31 es un detalle mostrando el procedimiento de
manipular el hilo cuando una gaza de la aguja se hace pasar alre=~
dedor de la caja de la canilla;

La figura 32 es una vistae andloga gue representa la po=
sicidn de las mismas piezas de la figura 31, con la gaza de la agu~
Ja abierta en su méxima extensidn alrededor de la caja de la oca~-
nilla,

La figura 33 ez una vista andloga a la de la figura 32,
representaﬁdo la gaza de la aguja de:pué: de gquedar libre de la
caja de la ocanilia y de la lanzadera.

La figura 34 es una vista delaatera del regulador y



215

T 425

&30

240

de los medios que lo sostienen. , g Zg g}i@ j %%'

La figura 35 es un detalle ea alzado lateral del gufa-
agujas con su guarda; de la lanzadera giratoria, y de la caja de
la canilla, mostrdndose estas plezas junto con los hilos de la
aguje y de la canilla 6 lanzadera, en las posiciones que ocupan
antes prscisamente que la punta de la lanzadera penetre en la ga-
za de la aguja.

la figura 36 es un detalle visto por encima de algunas:
de les piezas representadas en la fizura 35, |

Ia figurae 37 es una vista andloga a la de la figura 35
con lag plezas situedas en las posiciones que toman después que la
punte de la lanzadera ha pehetrado en la paza de la aguja y des~-
pués gque el lado externo de la gaza de la aguja se ha movido hacia
la guarda del guls-agujas.

La figura 38 eg una vista por encima de las piezas re-
preseutadaé en la figura 36 después que dichaa piezas han tomado
las poslclones representadas en la figura 37.

Ia figura 39 6s una vista andloga a la de la figura 36.

Za méqpina representada en los planos adjuntos es una
mé quina del tipo deserito ea la pateante espafiola de invencidn ni-
mero 51.349 expedida en 25 de Octubre de 1911. Esta méquina estd
provista de: wna aguja curva de gascho =2-; un gufa-agujas -3-;
una lezna eurva -4-; una lanzadera o cogedor de la gaza -é~; una
caja ~3= para la canilla de hilo montada en el 1nterior de la lan-
zadera; un eagazador -10-; un »ulgador del hilo -12-; un elevador
y exteasor de la gaza -14-; un soxports ﬁara la obra -16-; uan ple
compresor -18- y un tomador siratorlo que com'rende un hrazo «20-
fijadoc & un drbol giratorio -22- y provisto de uwn rodillo ~24-,
(véame las flguras 1,2,4 y &),

La oaja -8- del hilo, sotd rrovicta de un resalto ranu-
rado ~23- de zula para el hilo (fisuras 32 y 33, que contribuye
a exteader la gaza de hilo de la aguja al pasar alrsdsdor de dicha

caja. La forma de esta caja de la ocanllla es tal que cuendo la
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lanzadera conouce la gaza Ge hilo por e\:gié @ Xa J{%de la ca-

nilla, la gaza se abre po'r la accidn de las superficies ue la re-
ferida caja hasta gue se consigue la extensida wdxima de la gaza.
Despuds de ello, se uecesita otra pequefla rotacidn ae la lanzade-
ra Ge unos 109 mds o menos, para gue la gaza d8 la aguja quede
enteraiante en libertad.

Para wmauntener la gaza de la aguja sometida a una ligera
tensidn, pero sin estirar incebicauente el hilo cuando la gaze de
la aguja pasa dae una poslcidu ue mdxima extensidn (figura 32) 2
otrs ev la cual queda libre para wer estiraca ue la caja y de la
lanzacera por el tomacsr (fi.ura 33}, se emplea un re.ulador uel
hilo 28« actuaao por un ressrte, gue tiene una extensidn de mo~
vimiento relativausnte limitada., iIste regulacor -28- comprende un

alawbre doblaco, como se representa me;or eu la fijura 34, asegu-

‘raGo e un bloyue -30- giratorio eu ua toruillo-eje fijo -32-.

Bl extreswo libre del regulador -%8- presenta un orificio gufa-hi-
los -34-, Eu varios de sus aspectos, el regulador -28- actida de
una mansrs andlogza a ua tensor de hilo auxiliar de forma couvencio-
nal,pero su aovimisnto es mucho mas corto que el de un tensor de
nilo auxiliar usual, de inanera gue cuando el regulador -28- se en-
cusntra aflojaus, se estira Unicawmsute una cantidad muy pequefia

we pilo (figura 31 ), Bl regulador =28« preade el hils de la aguja
eatre dos maillos e gula -36~, -38- 3 e actuado por un resorte
nelicoidal -40- . ue rodea el tornillo-sje -32a., Log extremog del
resorte estdn asegurados a ws c¢ollar de sujecidn 3w del toruillo-
eje =32~ y al blogue -30-, respectivauente. Para sostencr al re-
gulacor <284, cuanao ewtd totalmeute aflojacwo, se wonta =u Forma
loca =u el tornillo-eje <32- una silleta ajustabls 43 (figura
33-),provista a¢ dos brazos, La silleta preseuta uca cavidad con-
veniente para alojar el regulador -8~ y llevse ws tornillos de
fijacidn ~4d- y -46- roscacos en los brazis para ponerse en con-
tacts con la armazén de la mdquina, con 1o cual psusue ajustarse

la posicidn de la gilleta, La silleta ass sjusta de tal manera
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que el reguladcr =28~ absorbde dnicamente el hilo dejado flojo &

consecuencia de imperfecclones en‘ia construceidn dsl mecanismo
motor del tomador y de la lanzadera, mientras cada gaza de la agu~
ja e® llevada por la lanzadera desde una posicidn de méxima exten-
5i6n a otra en la cual queda libre para ser estirada hacla abajo
por &l tomador, tal como se representa en la figura 33.

Para perfeccionar més el Pfunclonamiento del regulador
-28~, el extremo del mismo que prende el hilo se encuentra situa-
do centraimente entre los rodillos de gufe -36~, -38-, de modo que
el hilo es estirado por el regulador en dngulo recto con su trayec-
toria natural ea lfnea recta. Gracias a esta disposicidn, es sufi-
clente una teunsidn relativamente ligera en el hilo para que el re~
gulador sentregue hilo durante la primera parte del movimleanto en
que se separa de su posicion de completo aflojamiento, indleeda sn
la figura 31, y a medida que el hilo se aproxima a una posicidn en
1{nea recta sutre los rodillos -36- y =33-, debe ejercerse una ten-
s1dn relativamente grande para actuar el regulador., IEntre la posi-
cidn completamente aflojada indicada en la figzura 31 y une posi~
¢idn oompletamente retirada, situsda ligeramente mds alld de la que
ge representa en la figura 32, debe ejercerse una tensidn rdpida-

mente orecliente para actuar el regulador a fin de que eantregue hilc

la fuerze ejercida por el resorte -40- estd ajustada de tal manera

que el hilo situado eantre los rodilles -36- y -38- aloanza précti-
camente la linea recta solamente cuando el tomaﬁor fija una punta-
da., De esta mauera, el regulador se ve obligado & tomar una posi-
oidn intermedia (fizura 32) entre las posiciones en que se eacuen-
tra aflojado y obmpletamente retirado, mientras la gaza de hilo de
la agu)a es estirada de la caja de la canilla y de la lanzadera
por el tomedor.

Para regularmés elicazaente el hilo de la aguja mientras
se forma cada gaza y es conducida alrededor de la caja de la cani-
1lla, se dispone un mecanismo tensor del hilo, de ligera friccion
~48=, -B4= (figuras 31, 32, 33) entre el tomador y la obra de ma-

aera que se“ejerza la tensidn suficiente en el hilo mieatras se
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enhebra la aguja y mientras la gaze de hi{{ gt%ﬁl‘é a%é aleanza
gu médxime extensidn alrededor de la oaja de la canilla. Mantenien-
do una ligera tensidn ea el hilo durante este tiempo, la gaza de
hilo de le aguja alcaunza su posicidn de médxims extensidn invaria-
blemeante ea la misma posicidn angular dé la lanzadera, El1 mecanig-
mo tensor a friccidn somprende una placa -48- {Ffigura 25) provista
de uaa oreja cilfndrica -BO- montada en forma giratoria en un bra=~
zo de soporte =52-, agesurado a la armazén de la mdguina. El hi-
1o de la aguja pase con rslacidn a la slaca -48- & través de una
abertura practicada en la porcidn rebordeada de una pleza de frie-
cidn -54- asegursda & un brazo -565- (fizura 25) articulado en -68-
ei 8] brazo de soporte =B3-. El braic -66-_esté hendido en easi
tode su loazitud, excepto en una poreidn de conexidn, ea formsz de
U, @ fiu de reoibir la espige de la nleza de Priceidnu -54- y un
rodillo de gufa del hilo, =69~ (fijura 25) que slra eu el eje =68-,
manteniéndose la plesa -B4~ en la ranura o headidura dsl brazo -56-
por medio de wa tornillo -70-, Zntre el eje =38= y el toraillo
-70-, el brazo =68~ lleva un pasador eje =73~ adelgezado ea su
porcidn ceatral para reciblr la eapigé de la pleza de friceidn
~04=, con lo cual esta espiga impide el movimisnto sxial del pa-
sador eje, mientras que permite su rotacidn, Conectado con el
pasador eje =72- a uno ds los lados del brazo =56~ se sneuentra
wn blogue =74-{figura 26) en el cual estd roscado un toraillo
prolongado 76~ rodeado por un resorte de compresidu ~78~, Ia
pleza de friceidn =-54- estd mantenida eldsticamente contra la pla-
ca -48- Jor la accidn del resorte =78-, El tornillo =78- »asa &
través de una oreja perforada de una corredera -80=-, estandc dicha
oreje digpuesta entre el rssorte ~78- y la cabeza del toraillo
~76-. La corrsdera -80- se desliza en una gufa foramada ea un so-
porte de dos brazos ~8l- y lleva una esviga -82- que encaja en
une ranura dei pulsador del hilo -12~, presentando este pulsador
la forma de una palanca, articulada entre los brazos del'sogorte

=81- por medlo de wna esyiga de articulacidn -84~ y estando provis-
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to de un easaachamiento en forma de boton -8 5% en é remo infe-

rior, que encaja entre Log brazos del soporte -Bl=- para impedir el
movimlento lateral del pulsador -l2-. Por medlo de estas conexio-
neslia‘pieza de friceidn =54~ aprleta eldsticameiite él hilo con-
tra la placa -48- en todo momento, y cuauio el pulsador -12- se
mueve hacia atrds durante el enhebrado de la aguja, como se indica
en la figura 25, la presién de la pleza ~B4- aumenta para eumentar
la tension del hilo de la agujle para el fin antedicho.

Para sumlnigtrar para ceda puntade une cantidad medida
del hilo de la aguja, entre el tomador y el depdsito del hilo hay
montado en forma giratoria un drgano estiradof constituldo por un
brazo curvado y hendide -86- (figura 8) asegurado a ua manguito
-~38= gue rodea en forma loca un €rbol =90~ montado en forma gira-
toria en la armazdn de la mdquina. En combinacidn con el estira-
dor -86- Se encuentra un brazo medidor de hilo -92-, cuya posicidn
se ajusta automdticamente por la posicidn del pie compresor mien-

tras este Ultimo se encueatra en contacto con la obra, Xl eatira-

' dor y el brazo medidor estdn actuados por un brazo -94- {figura 4)

situado en un extremo del mangulto -88~, estando el brazo =-%4=~ co-
nectado por un tlrante -96-, una palanca -98- y un tirante -100-,

a wn codo o cigllefial -102- de uno ds los dos 4rboles cosedores
~104- y ~106-, EL brazec medidor del hilo -92- preseata un par de

aberturas de gufa del hilo entre las cuales actia el estirador
del hilo -36~- y esté montado en un drbol ~110- giratorio em un
cojinete fijo =1ll&~, Las conexiones para ajustar la posicibn del
brazo medidor ~92- comprenden un brazo =ll4- del arbol -110f, co-
nectado por medio de un tiranté ~116- a1l mecanismo que actia al
ple compresor y que se deseribird luego mis detalladamente.

Los medlos para sujetar el hilo se encuentran’mejor
représentadés en la figura 8 y comprenden dos sujetadores dsl hilo,
el anterior de los cuales actla sobre el hilo entre el estirador
-86= y la obra, mientras qué el posterior actda sobre el hilo en~
tre el estirador =86~ y el depdsite del hilo. Ambos sujetadores
son de construceidn andloge y comprenden dos rodillos de gufa del

hilo -36=- y -118~ (figura 8) alrededor de los cuales pasa el hilo
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en su recorrido desde el depésito al tomador. Para sujetar el
Bilo contra el rodillo ~36- del sujetador delantero estd montade
en forma loca sobre el tornillo -eje -32~ una ﬁapaﬁa curvada-
de-sujecién 420-., La zapate -120- presenta tamblén una prolongs-
oidn perforada & través de la cual pasa el hilo para evitar que
dste se escape del rodillo -36-; Para aotuar la zapate aproximdn-

dola o retirdndole del rodillo -36-, la zapata se encuentra en
contacto con uwna poreidn de leva o extremo redondeado de un brazo

~lag~, asegurado a un extremo del drbol -90-. En el otro extremo
del drbol -90- emtéd fijado un brazo -124- {figura 4) articulade
al extremo dslantero de una varilla horizontal -125- (figuras 7 y
27). La varilla -126- estd sostenida en forma deslizable en un
@anguito ~128- articulado en el extremo inferior de una palanea
de leva «130~ articuleda en ~132=- sobre la varilla -126~ y actua-~
da por una leva del Arbol -104-, ©Para astuar la varille -126- de
modo gue €l brazo -122- se apriete contra la zapata ~120- y cie~
rre el sujetador del hilo, aslrededor del extremo posterior de la
varilla ~126~ se encuentra arrollado un muelle ~134- mantenido en
compresidn contra el manguito -128~ por una tuerca =l36-, Cuande
la palanca de leva -130- es movida hacia atrds en la mdgquina, la
fuerza del resorte -134- clerre el sujetador anterior y cuando

la palanca se mueve en sentido opuesto, el manguito -~123~ ge po-
ne en contacto con un collar -138- de la varilla -126- y permite
que se¢ abra €l sujetador anterior. ILa zapata -120- presenta una
forma tal que cuando‘esté en contacto con el hilo sobre el rodie-
1lo ~36-, sua superficles externa e interna son priecticamente
concéntricas con el eje del rodillo -36-. La fuerza ejercida por
el brazo -122~ sobre la zapata -120-, se apiica por tanto en sen-
tido radial del rodillo ~36- al empujar la zapata contra ¢l rodi~-
1lo, con lo que resulta una accidn de sujecidn directa sobre el
hilo. ©La porcidn de leva o extremo redondeado del brazo -122-

es de forma tal que se pone en contasto con la zapata -120- en un
punto préximo a la linea que conecta el eje del rodillo =36~ con
el cenfro del &rbol ~90~, de modo que la zayata ejerce una fuerza

constantemente oreciente sobre sl hilo del rodillo, evitando de
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gata manera que 8l hilo ze deslice o empule la z;yata ~i‘0- fuera
de cvontacto con el rodille.

Bl sujebador postericr del hilo que comprends el rodillo
-118;, pressnta uns zapata -140- (figura B) y un brazc de leva
-142- actuado préacticamente en igual forma que el sujetador delan-
tero, estanic el bhrazo -l42- agegurado & un extremo de un menguito
-1l44- que rodea al manguito -B8« del estirador, y en su otre extre-
mo el mengulto -l44- eostd prcvisto de un braze -146-~ (figurae 27).
El brazo -146- estd articulado a wmvarilla -148- paralela 2 la
varilla -126- y que e8 desglizeble en un manguite -180- ariicula-
do en el extremo inferior de una palanca -152- actuada por una
leva, La palanca -152- mctdas por medio de un rescrie -154-
comprimido entre el menguito y una tuwereca -156-. la varilla ~148-~
lleve btambién un collar =158~ pars sbrir el sujletador posterior
cuando la palance -152- s¢ mueve hacle delanve, ‘

La disposicidn y construccidn de los sujetadores, del
estirador y del hbrazo medidor del hilo de modo que pusdan ser ac-
tuados desce un mecanismo central que comprende Zrboles y manguitos
dipuestos conedntricemente, hace que estos elementos sean meds efi-
caces y més féoilmerte ajustables qus si fueran actuadcs desde me~
canismos mds separados, Ademds, cusndo el mismo £rbol estd dis-
puestc para sostener los accionamientos tento del sujetader ante-
rior oomo del posterior, las varillas sctuadoras de ambos sujeta-
dores pueden disponsrse en forma tel que ambos sujetadares puedan
abrirse simultdneamente por medic de una simple conexidn con el
mecenismo motor y de perc de la mdquina,cuando €ste se para.

El mecanismo motor y de paro es similar a los mecanis«
mos de este tipo ya conocidos, estando dispuesto para funcionar tan-
t6 & poea velccided como a velocidad elevada y estd proviato de una
palanca de leve -160- (figura 7) gque oscila continuemente, un per-
no de cierre -l62- y un soporte -lé4- pare el mismo, Gispuesto pa-
ra ser conectado con ia pelenca de leva -160- despuéds de que se

ha desconectado el mecmnismo motor de gran velocided, paras poner en
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funcionamiento el mecanisme a2 bala velocid

ad ai parar la maqui-
na en una posicidn prevismente determinada, La posicién del. per-
no de clerre -162- se regula por mdlo Ge comexiones con una va-
riila de pedal —165-, un brazo =166- gl cual estd articulada dicha
varilla -l65~ y una palanca -l167- conectada al pernc de clerre
~164- y Gispuesia para ser ectuada por una superflcie de leva del
brazo -166-., Para impedir la rotacidn de los grboles cosedores
~104~ y -106~- de la méquina, despu€s de la posicién ae parada, el
4rbol =104~ presenta uns leva =lé8- que coopera con una pal anca
-169=, movible en tireccidn parslela al drbol ~104- hacie la leva
~168- 0 gepariniose de ella, y estd dispussta psra ser mvifa por
1z leva -168~ separdniose radizlimente del £rhoel -104- para soloar
y levantar de la obra 21 ple comprescr,

Pare abrir los sujetadores del hilo y efectnmar oiras
operuc iones suxiliares, le palanca -169- cusnto €8 geituada ror
la lave -1€8- se¢ mueve hacla un brazo =170~ coneciade por un %Li-
rante -172- a un.brazo Ge una nalance -174=-, cwyo extremo inferior_
lleva dos ternilles de Tijacidn =176~ gue se ponen en contacto con
los extremos posteriores de las variilas -136- y -l4g-, Cuzndo
la relamce -174- es actuate por la 1evg -1¢8-, los tcmillos de
f1jucibn <176~ empujan & las varillas =1i6= ¥ =148- naciu de-
lante comprimiendo log rescries «134- y -1B84- situados sobre las
varillas, para abrir embos sujetaGores del hilo de medo eue el hi-
10 puede ser libremente retirade jun*c con la obra a une disbencia
conveniente de la mfquina antes de ccriuilc,

Les sujetadores uel idlc oCn &0 b . SO oM, rEapectle
Vas Julafves wé leve pelé o0l el sltesmaulvamsie oL Lilc, oirrdne
unse @] .sujsbader postericr y sbridnw.coe el sniericre rala ase=-
gurar cue entre 10s sujebalcres se estire la cen il mediia Ce
nilc anves Ge cue caus £8za Le la aguja alcanee una pesicidn de
extensidn mdxima scbre la caje de la canilla =8-, 1l sujetador
gniericr permanece sblerto mientrss s8 ilja cats runtads y cerra-

Z b Ce e A - " 5
ue mientras 21 hilo esté lensauc per la sccidn el tomaicy inme-—
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dissamenve Geapuds que dste alcanze su posicién nds baja de Iija-~

cién ée la puntada., Después de ello, permanecen cerradcs ambos
480 sujetaderes hasta gue el estirador ~86- empieza a acluar, en cuyo
momentq se abre ¢l sujetador posterlicr.

Con reierencia a las Tiguras 17 y 18, el soporte -ké- de

i la obrd estd asegurado a un carre de avance o alimentacidn -180-
provisto Ge una moentura articulaca, cuyoc ejé =& preclonga en dngudo
485 agudo gon felacidn sl plane ée 1z superiicie 478- del soperte de
la obrg oue se pone em contacto com esta Ultima, 31 soporte de
la obrg presenta la forma Ge una U, encoutrdnGcse en el ceniro
de la ¥ entre sus brazcs paralelos la superficie =178~ que se po=-
ne on ¢ontacto con la obra, XLos brazcs del soporte estsh sujetos
499 en forma ajusteble a porciones paralelas del carro Ge avance, que
o8td cdnstruldo en dos partes, BEstas dcs partes del carro de aven-
ce estdn aseguracus entre s{ y a un £rbol de monture -183- articu-

lado ¢ |inclinado, por medlc de unos pernos -183-,

1 £rbol -132- satd montade en forma giratoria por sus
495 extremes en unos cojinetes ~18l- y ~186- (figura 8) de la armazo’ri
de la ma{quina ¥ que se encuentran ambos por debajo fel plano de

la supdriicie =178- del soporte -lé- de la obra que se pone en

contacto con ésta, en puntcs convenlentes pare que guede amplio
espacic para los restanbtes mscanismos act;uadox'es. El carro de avan-
5O ce -180- egtd reforzado entre su montura articulads y la supsrficis
gue se pone en coﬁtac'bo con la obrs, del soporte pers la misma, por
medic de poreiones en forma e ganche que estdn en contacto con
placas de presidn -188- (figura 1) que se encuentran en dngulo
recto con el eje de ai't_iculacidn del cari‘o. ias placas ~188- es-
‘505 t4n sostenidas por un brazo de soporte -189~ atornilledc a la ar-
mazén de la mdquina, ' '
El pie compresor estd asegurado al. extiremo anterior de
una ralancs ~190~ (figura 17)articulada en una espige -192- s08=
tenida en unas orejas del carro de avance 4180-. La espiga ~192-

510 presenta una cabeza cuadrada que s¢ pone en contacto con una guia
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hendida de una ylaca fija -194- (figura 1) para reforzar ssta

porcidn del carro de svance, C} 4 £§

_ &1 mecanismo pars Tranzmitir el movimiéhto déyavance al
earro -180- comprende una articulacidn de pulancas =196«, =198,

515 {fisura 18) ccnectada a un brazo gque se prolonga hacls atréds del
carro ~180-, La conexidn media Ge la articulacién de palancas
-196-, -198~ estd conectada por un %irante =200~ @ una palanca
acodads ~202~ actuada por una leva, Para variar le longitud de
la puntaaa, la palance =198- estd articuleda en uns herquilla

520 -804~ giratoria en la armazén de la mfquina en ejes de articula-
¢lén que se encuentran sproximademente eén lines con la articula-
cidn media de las palancas ~196~ y -198-, Ajustandioc la horquilla
~204- sobre sus articulaciones pucde sumentarse o disminuirse el
{ngulo formado por los Gos miembros =196- -198~ que forman la are

525 ticulacidn de palancas, varidniose asf la longitud del movimienta
del carrc de avance -18C-, Para ajustar la horquilla -204-, estd
provista la misma de un brazo -206- ccenectado hor un tirante =-208-,
una palanca accdada «210- y un tirante -212-, a una pslanca =214-
actuada a mano (figura 13},

530 El mecanismc para actuar el ple compresor -16- para su-
jetar o scltar la obra comprende un brazo =222« (figura 17) arii-
culado en la esniga =192~ del ple comprescr y oenectado con la pa-
lanca =190~ uel pie comprescr; un birante ~-224- (figura 19) con
conexlones unlversales on sus extremos y c¢ue conecta al brazo

555 -522= con una palanca accdada «226~ articulada en una espiga [1~
Ja =232B8=, y un tirante -230~ que conecta ls palsnca acodafda =226-
con el extremo inferior de una palanca flotante 232., El firan-
te -3%0- presenva la forma de horquills (Iigura 20) y redea el
extremo inferior tembién en icrma de horguille de lg pulanca flow

640 tanie -833-, y un pasador eje -25&- pasa a través de las porcicnes
aobreﬁuestas Gel tirante -230- y we la palanca -233—_ Parsa
gve el pie comprescr se ponga eldsbicamente en centacio con la
¢bra, la percidn cemsrel cel pasancr eje ~3%34- giravi.esa 21 extre=

pat! e er d m tiranse <23 - .
C anverior de un tiranse R36-, cuve exbreme rostorior eutd el bia
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culaco en una espiga <38- (figura 19} @ Zon Bufrazo carvo

Bsta palsnca =240 estd won-

2

de una palauca de tres braios 240,
taca ou forea glratoria eun un perno fijo -<42- y estd conectada
por.un brayo gue se& prolongs hacia abajo al extrewo posterior de

un resorte -244- cuyo extremo anterior estd coriectado a un brazo
-246- (fizuras 1 y 2) de una disposicibu de ajuste de la tensidn.
El resorte ~244-, por medin de las piezas descritas, actda movien-
ds al pie compresor en contacto eldstico con la obra, Para regu-
lar la fuerza con que el pie compresor se pone eun contacto elds-
tico con ia obra, el brazo -246- evtd fijado por medis de usa unién
de pasador al extremo inferior de un 4rbol -247- vertical {figura
2) gque @s giratorio en la armazdn de la wdquina, Bo el arbsl 247
se encuantra fijada tawuwbién wia rueca helicoidal -248- qﬁe engrana
con un tornillo sin fin -249- de un &rbol horizontal -250- provisto
ae une rusua de ajuste -26l-, La rotacidn de le rueda de ajuste
por la accidu ae la rueda -idB- y uel toraillo sin [in -249+, wue-~
ve hacia delante o Lacie atrds al orazo -246a-, sumentando o dismi-
nuyendio la tensidn del resorte -zd4- del pie compresor.

Para fijar el mecaniswo del ple compresor, la palanca
iibre 232- estd conectada, en un punto situado a la witad de su
longzitud, con un wmecanisms de Fijacidn ya conocido que cbmprende
unas piezas central y externas en forma de cufla {252 {figura 21),
dispuestas en una gufe de un blogue 71jo -253- y uns serie de ro=
Gillos e acero -255-~ mantenidos por una darra ajustable -256- y
actuadog por un dedo fijador -258- el cual, al ser pussto en fun-
cionamiento, aprieta unos contra otros los rodillos -255-, _upi-~
jando asi a las plezas en forma de cufla -252; contra la gufa y una
pisza de separacidu -254., Las cullas -252- estan consctadas a la
palanca libre «332« por medis de una espiga -260- que pasa libre-
mente a través de dichas »iezas y palanca ae moao gue cuanco las
cufias estdn fijadas, la espiga Je fijacidn -2¢0- forma wn punto
de apoyo para la pelanca libre -<32-. vuanwd la es.i.a -260- gue-
ds asi fijada contra touo wovimieunto, al oescilar la Lulsauca libre

232~ en una diresccidn, el ple compresor .18« apriets la obra conw
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tra ¢l soporte ae la wisme -16-, micntras que la oscilacidu de la
palanca en direccidn opuesta deja libre la obra de la presidn
ejercida por el pie compresor y el soporte de la misma, Para ha-
cer oscilar la palanca libre -232-, estd conectaaa Gicha palanca
Por su extremo superior con uns palance -262- actuada por una levs.
La conexidn eatre ambas paléncas es ajustable, a fin de poder
comunicar al pie compresor diferentes intensidades de movimientos
de compresidn y de aflojamientn de la obra y compreude un tirante
-264-, cuyos extreos llevan pernos -266- sujetos, eun forma de
guita y pon, eu unas ranuras practicsdas en el extrsu superior
de la palanca =232« y en el extremo inferior de la palauca -262-,
respectivameute,

Con deierminados.tipos ae onbra es conveunlente ques el
Pple coupressr pesruanezcs continuamente gn contacto cou ia obra y
dara 2110 la palauca -190- del pie compresor {figura 17}, y el
brazo actuador -222- estdn conectados eutre si por medis de un
tornillo ce sujecidn <268~ que pasa a travds de un brazd gue se
uirige hacia arriva de la palanca -190- y qgue estd roscaio en una
oreja del brazo -22%, Rodeando el tomillos -26B. se encuentra
un resorte sgpiral -270-, y cuandc el tornillo -268- se hace gi-

rar hacia atrés y se afloja, el reeorte -270- cupuja al pie com-

presor -18- contra la sbra con una ligera accidn eldstica; conec-

tando en este momento el tornillo solauwente en forma libre la paa
lanca =190 y el brazo - 222-, Bsta operacidn es conveniante, por
ejenplo, cuando se cecmplea en el pie compresor wuna cuchills ranu-
radora, Cuando el tornillo -268- se aprieta, el pie compresor
actda de nuevo en la forma usual, guedando 2l resorts -270- inaca
tivo y la palanca =190~ y el brazo -222- conectados rfgluamsnte
por el tornillo -R68-,

El mecaniomd para actuar los elementos fijadorss del
pie compresor comprende el dedo de fijacidn «258- {rigura 21)
que forwa un brazo ue una palanca -272- {figura 20) articulada en

un 8rool 274 - montado en el bloque -253-, un tirante -276- (figu-
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ra 19} articulado a la palanca -27 -~ y una palanca -278- actuada
por una leva y articulada en un 4rbol transversal -280= de la ar-
uazda ce ls méquina, para actuar el tirante 276,

Para facilitar que las superficies de lag culias =252«
del mecauisms fljador del pie compresor ee separea de la pleza de
separacidy £54< y de la gula en la que estdi montadas; cuyas siea
zas tienden 8 quedar aaheridas cutre si a causa de La succidu al
s0ltarse el wecaniswo de fijacidn, estdn provistas las super-
ficies de e¢stas piezas de canales -382- (figuras 19, :1), Las
cenales -282- forman tambidn espacios libres entre estas superfi-
cles en los cuales pusden acumularse waterias extrafiaso particu-
las sueltas procedentes de dichas superficles sin que estorben la
accldn de fijacidn.

Para impedir el contacto del pie comprescr 18~ con el
goporte -l6- de la obra, cuando no se prewenta obra alsune a la
mgquina, la palanca -190- del ple compresor lleva una placa -284-
de tope (figura 19) ajustablemcnte fijada a ella por medls de unos
tornillos ue sujecidn -2X86«, La placa ~284-, cuando ¢l pile couprea
g2 se wugve hacia el soporte ue la obra, choca contra un brazo ds
soports fijo -kX88-.

Como su los tigos anteriores de mdquinas es los cuales la
alimentacidn de la obra se efectia de un woGo andlogo, la palsnca
262~ actuada por una leva (figura 19) comunica &l pie compresor
unos movimientos de sujecidn y aflojamiento de la obra sincroniza-
dos debvidauente con los wmoviumientos de avaasce del carro -180-; te-
nienuwo lugar el movimiento de compresidu durante el avance y el de
aflojamiento durante el retroceso del c¢arro, Para limitar la prea
sidn del pie coumpresor sobre la sbra durante su movimients de com-
presidu e impedir por tants todo dafio a la superficie de la obra,
la palanca -262- estd conectada ¢ldstlcmsente a un brazo seguidor
de leva =280~ (figura 6). Le pelauca -262- tiene su punts de apoyo
en uu 4rbol -890- y sl brazo -289- estd provists e un par de ore-

Jas dirigidas hacla arriva, entre las cuales penstra un brazo que
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sobresale en gentlde luteral de la pelanca *36”-. Tste brazo la-

;Eh

teral e la pslanca =263~ presenca una snsallaiuia, en cuye intg-

rior se aloja un rescrite =292 cue esuf en cenbtacto con la cabeza

cce un tornillo de fijacidn ajueisble =294- monisio en unz Ae las

orejas Gel brazo =389, Juanio ¢l brazo -289- oscila en una direc-
cidn feterminada para smpujer el ple compresor comira el sgporte

2e la chra y comprimirla, el brazo -289- actda por medic del re-
sorte =292-; perc cuanioc el brazc -389- actds en direccién contra-
ris para levantar el pie comprescr separdnicle de la obre, la otra
oreja del brazc se @one en conbtactc con la palance -3€i~, Gejando
insctive el resorte =298~ para menvener al pie comprescr contra

la obra,.

La miquina esvd proviste de mecios para scltar y leven-

. ) R S
“bar automdticamente el pie comprescr al final de la cperzcicn de

Coaito,

Para sclvar y levanbar a manc el pise comprescr, en la
¢dniga ~328- estd articulada una pal enca e manc -340- (fi-~uras é
y 19) provista de una barra =342~ que se prolonga hacla asrds en
direccidn a un rocille =344~ sostenido\por un braze de lg palanca
-272~ que suslia &l ple comprescr, S1 se empuja hacia atrds, en
la mdquina, la palanca de meno -340-, la barra -Z42-, al ponerse
en contacto con el rciiilo ~744-, suelta sl mecanlsmo gue actda al
pie compresor y una prolengacidn lateral de la pslanca de mano
~340- e pone en contacto comr un roéillo -346- (figuras 6 y 17)
de la palanca ~190- del pie compresor para levanter a este uliimo
de la obfa. Una ventala de egta forma de cénstruecidn consiste
en que con el tornillo ~268« aflojado para que el ple compraesonr
pueda permanecer en contacto eldstico cen la obra, es posible le-
vantar el ple comprescr por accidn directa scbre lsa pal anca =-190=-
46l pie compresor, no slendo necesario un movimiente en vacfo para
que dejen de estar libres entre s{ la palanca del pie compreser ¥

el brazo actuador =-222~, Para ayuder gl obrero a levanbar a mano

el ple compresor, el extremo superior de la pulanca de meno -340=-
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estd consctado, por un birante -348- (ue se pgol;éggfh;cié airds
{(figura 6}, con un brazo de una palanca acoGads -550- que puede
girar libremente en un érboi -304~, El otro brazo de la palanca
-656- estd conectado con una varilla =-352- actuada por un pedal
de Mm@ 0 que con &l pedal .puede ejercerse convenientemente una mayor
fuerza para levantar el pie compresar,
Con referencia especialmente a las figuras 3y 24,
estirador puede ajustarse automgticemente de una manera andloge a
la de las mdquines anteriores, de modo quehla cantidad de hilo me -
dida pusda sumentar o disminuir en la misma preporeién en gue au-
mente o disminuya el espesor de la obra, Cuando el estirador es-
t4 ajustédo de esta menera, la posicidn en puntadas terminadas de
las poreiones de hilo de la aguja -354- y ds hilo de la canilla
-356= que se entrelazan, queda fijada segdn la linea de trazos
«357~ {figura 25) a2 una distencis uniforme de la superiicle de
pise -358- de la suela, iniependiiencemente del espesor de la sue -
la. Este ajJuste es convenlente si se trabaje sobre suelas grue-
sas, pero cuando se trata de calzado de suelas ligeras'o die zapa~
tos de saldn, el espesor de la suela puede ser igual, o adn menor,
que el dgl cerco, BEn estes casos, si la posicign de las porcio-
nes de hilo de la gguja y de la canilla que se entrelazan se man-
tiene a una distancia uniforme de la superficle de pise de la sue~
la, las porciones de hilos que se entrelazan en una obra delgada,
pueden penetrar en la wnidn entre el cerce -360- y la suela, como
se ve :n el extremo izquierdo de la figura 22, Ias puntadas for-
madas de esta mansra no son Guraderas, Para evitar esfe incovenien-~
te, es preferible ajustar de tal menera el eatiracor ¢ue el hilo de
la canilla ses estirado por el hilo de la aguja haste un punte si-
suado precisamente debajo e la superficie superior de lg obra o
on la misma supsrficle como se ve em el extremo izquierdo de la i~
gnra 24, Sin embarge, en las méquinas anteriores, el funcionamien—
t0 del estiramcor en ssta forma requiere un ajuste manual ciferente
de epquél en el cual las porciones de lcs dcs hilos qus se snsrela-

zan son estiradas hasta una distancia determinade por debajo de la
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superficie superior de la obra, como aparece en la derecha de la
figura 23. Tn la mdquina objeto de esta iuvencidn, se disponen
uncs medics por los cuales el ajuste de la posicidn ce las porcic-
res 46 hilo de la amguja y de hile de la canilla que se entrelazan,
puede efectuzrse automiticamente mfs préximo a la superficie supe=-
rior de la obra, cusndo dsta o8 delgata, gue cusndo &s gruesa, de
medo que pueée obtenerse una costura en um suela de espesor pro-
gresivamente creciente y en un cerco de eapesor uniiorme, empezan-
do con el hilo de la canille =356~ colocado por completoc en lg su=-
perficle superior de la obra y terminando en la .arte mfs gruesa
con €l hilo de la cahilla situado & una clerta ¢istencie dsba jo de
Gicha superficie de la obra, como se repreaenta por la linea de
{razos =361=- (figura 24) gin peligro de que las porciones entrel a-
zadas de los hilcs puédan situarse en la unidn entre el cerco y
la suela. ‘

Loy medleos para ajugtar de ssta manera el estirador,
comprenden el tirante -116- y un braze de la palanca =240~ (figu-
ras 19,22) que tiens ung sbertura en forma de arco =362- cuyo cen-
tre de curvatura, cuando el ple comprescr se encusntra en su posi-
cién mis baja, coincide con una espira ds srtiowlacidn -364- gue
constituye la conexidn entre el tirante =116~ y el brazo -11l4- co-
necsslc con el brazo meficor -~92-, El exiremo posterior del tirﬁn-
te -116- esid atravesédc libremente por un perno -566- cuya cabeza
ge aloja en la gbertura -362- ¥ que estd dispuesta para ser fijadb
en oualquler posicidn a lo largo de dichs abertura, Cuando estd
sujeto én el extremo superior de la abertura, ccmo en la Ligura
19, ¢l estirador suministre una oaniidad de hilo pare cada pudtae-
Ga que varfa directamenie de acuerdo ccon el espesor de la ohra,
de manera gue gé obilene una costura ccmo‘la representada en la
figura 23, Cuando el perno -366~ cstd ajustadc hacla el extremo
inferior de la abertura —562~,‘ las porciones ¢e hilo de lz aguja
y de hilo de la vanille vue se enirelazan quehan situgdes correge-

e + oo s :’:* I (v oo - ,
ponuienteninie mas »révimas & la superficie supericr de una cobpra
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felgaca gue e una cbra rrucsa, hassa rwrj, dushfio’ 61'1‘50 =30e=
86 encusnire en su pésicién mds beda en lu oue es.d prdoiicanine
sn ;fnea con la espiga -24d- en Ll me eszid sutleulade lu palan-
ca =240, se s 5tira une cuntbivel uniferme de hiilo dndereniiom temenw’
ve 26) e3peor fe lz obra, como se inuica 70r la 1fnes 4e trazes
=0 CT- en lu figura 24,

Para impodir gme €l hilo e le agwls escule & la accidn
tel rofille -24- del somzicr, €l liazo ~20- fg esse dltimo c~iig
enire une mntalls fija =268« {iigure 2) 4 vns placa de zublsria
70~ menuafa a aliornel: sobre Unzs egpleas ~373~ asesuratas al
extremo inferier de dicha placs y qus pueden glrar en unos celine=-
tes corvenientes situados en la armazdn de la mdguins, - Les super-
Ticies intermas de la pentalla -3 68- y‘de la Placa -570— e cuw
blerta son ncrmales al e¢le de rotacidn el braze =20- el Loma-
“Cr, encontrinucse esie brazo -20- muy prchime a la mnancalls,
Cuenue la placa -I70- se mueve sobre suo csplgas de srticulscidn
=275~ separdifcse e 1z pantalla -368-, ¢l Lomewcr 85 aasegsible
para enhebrarlec o para inspeccicnarlo comvenienbemente y cuande
la nlaca s& auerce a la punballa <568~ acute Junis cen dada para
coniinar el hilo wn.re ambas, La placa de cublerta se calisuba
per metic de un uslencader eldetrice =385~ introéucico sn una
oreja de la pluca de cublsria, Como em las mfquines anwericres
de ¢ste Uipo, el brazo ~-20- del tomator lleve em su exiremo infe-
ricr un boidn -376-, Sin embargo, en la mfquina de la presente
invencién, el botdn es mantenido contra la rleca =370~ por la ac-
oidn de wn rvserie -378e (figure ),

Para fijar la placa Ae cubierta =370- en posicidn fun-
cional, la armezén ae la mdquina, en su parte conbigua 8l exbtremo
supericr e la placsa, lleve ariiculata una guards =%84- (figura 7)
prevista Se wn braze aalieﬁue hacla abaje -386-, que cuande la guar-
da 36 bacé girar en sentiio contrario a las agujas cel relcd, como se

ve en le figura 7, fija la placa -370-, Il exbtremo supsiior de

la guarle -384- sobresale por uelante del engazadcr -10- y de su
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mecaniamo actuador de mode que proyega al engaié&or, és? como a los
demds mecanismos contiguos manipulatores cel hilo, de toio ccatac-
t0, aceluental mientras la méqﬁina funciona, Cusnio en la mdquina
ge hace oscilar hacla adslante la guarda ;584- pera abrir la pla~
oca de cubierta ;370-, el engszalder j obtros mecanismos menipulade-
res del hilo quedan asegulbles pars enhebraflos.

Las conexiones para hacer girar al tomsdor comprenden
un mecanismo de trensmisién ée velocidad variable intercalado en-
tre el £rbol =22~ que sostiene s} tomador (figuras 6, 9) y un 4r-
bel motor -390~ mentado paralele al £rbol -22- (figures 2 y 11)
pero Geaplazatio del mismc, Un tivante ~392= (flguras & y 11)
conecta entre sf unos brezos de manivela -394- y =396~ situados
respectivamen be en los drboles =390~ y -22-, siendo actuado el
drvol -390~ a la misma velocidad que el {rbol cosedor -104- {fi~
guras 6 y 9), Entre el £rbol cosedor =104- y el é}bol‘—égo- se
encuentra un juege dé¢ engransjes -398-, -400- y -402=- (figura 9),
Le rueds Gentada intermedia loca -400- estd montada en los coji-
netes de una envolvente -404« qus encierra todos los engranajes
citados, Para regular el contacto actuador entre los dientes de
1& reda 1o§a -400~- ¥y las ruedas =398~ y ~408~, la envolvente
~404~ puede aJustarse en dos direcciones, Fara regular la ac-
fuaeidn entre la rueds =402~ y la loca =400-, la envolvente estd
montada en un manguite excéntrico -406- (figuras 9 y 10) sostenido
en forma giratofia en ol cojinete fijo del drbol -290-, El man-
gulto -406- presenta un reborde previsto de ranuras arqueacas
«408~ (figura 10) & través de las cueles pasan dos pernos -410-
para saegurar la emvolvente -404- a la armszén de la mdquina,
Cuando 1o0s perncs ~410- estdn aflojedos, el mangulto -406- puede
hacerse girar para que la envolven te -404~ pusda subir o bajar
para variar las distancia entre el eje del drbol motor -590- ¥y
el eje de le2 meda loca -400~, Para regular el contacto actuador

entre la rueda dentads -398- y la rueda lo¢ca -400-, la envolvente

-404~- 8stf dispussta de modo que pusde oscilar alrededer ael man-
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guito ~406- comc a centro y para ello los drboles anteriormente
mencoionadcs ~280- y =-290- se prolongan hasta el interior de unag
orejas =412« de la emvolvente -404= (fignra 1) y estdn sujebcs
en.ias mismas por unos termillos ds fijacidn =4l4a-, Aflcjando
unc ¢e los tornillcs -4144‘y apretande el otre, la envolvente
-404=- s desylaza junto con la ruefa loca =400~ snrorimdndose o
separdndcse de¢ lz rueda dentada ~398~, Para permistir el ajuste
de la sincronizacién del tomséor, la rueia dentada -402- no estd
sivectamen te conectada al £rbol meicr -390- del tomedor sinc gue
el 4rbol lleva fijaZc a chaveta un iisco -4l6- (firvres 9 y 12)
provizto e ranurea -418- parz recibir uncs pcrﬁos -120~ roscados
en la rueda dentada -402-, FPor medio de ezia construccién pusien
variurse las relacionss angulares entre el Cisco ~416- y la runada
-402-, '

Como resul taCo Ge la transmisidn a velocifad varishle
entre los drboles -390~ y -é3~-, ocuanio la mfquins funciona a2 gran
velccelcad, las variaciones de velocitad en el movimiento girato-
ric del brazc ~20- del tomaior, tilenden a produc ir una reac-
¢idn en el drbol cosedor =104~ por intermedio Gel juego Ge engra=-
najes., Para avitar ¢ absorber esta reacién, la ruete dsniala
~S98— estd conectaia eldsticamenie sl £rbol cosedcr -104- én la
fcrma.represenbaﬁa en laz figuras 4 y 9, La conexidn eldstica en-

tre el £rbol =104- y la rueda denimda -398~ comprence un cubc -422-

" £1jedo con chaveta al £rbol -104~ y provisto Ge wmensallatura en

la gue estd alojado un resorte =424« comprimide entre el fanco de
¢iche entalladura y le meda dentada -298~, Esba liima sstd pro-
vista de una superficie de apoyo que se adapba al lado externo del
cubo -422~ y se ve obligate a girar junto con el cubo por una serie
de tornillos -426-~ provistos de resaltos roscalos en el cubo =422~
¥ que pasan libremente por unas ramuras 428~ de 1a rueda ~395-.
Las renuras -428- son paralelas al eje del £rbol -104- y cuando

la fuerza transmitica al £rbol -104- hace girar la ruste -398=,

la relucidn angular entre los aientes hellcoliales de las ruedas
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-398- y =400~ tiende & mover la rueda MeMi&ra”~398-Cdn sensido
longitucinal del £rbol, pero el resorte ~-424- actda en sentido con-
trarie con fuerze suficiente para resintir a Gicho movimiento ex-
oerte el gue procede de la reacclén del dlspositvivo ¢e velocidad
varisble cusnd o funclona a velccidales elevadas,

Pgra mover al engazador -10- em um arco 3¢ radiv rela-
tivamente corto, cerca e la aguja al Gefar el hilo en el»gandho
de la mismé ¥ luego hacle uno de los lalos de la éguja a ung pPo-
sicidn em el cual el hilo pueda fdeilmente ser cogido por el pul-
sador, el engazador es actuado por un mecanlismo de tirantes de
nueva concepeién, El engazador estd fijado a wn tirante =430~
(figuras 27, 28, 29) erticulado per un extremo a un brazo —453-
articulado en -434- a la armazén y conectado por intermedio de un
tirante -438- a una palanca -436~ actuada por una leva, Un braze¢
—439- que puedé_girar sobre un eje -440- de la armazén estd arti-
culado con el otro extremo del tirante -430-.por el vdstago del
engazador -10- gue pasa libremente a través cel brazo -439-, Des-
de el punto de articulacidn entre el brazo -439- ¥ ¢l tirante —450—
el engazeder -10- estd curvado hacla delente y termina en una
abertura =442« de gufa del hilo, separada de los puntes de ariicu-
lacidn entre el tirente -430- y los brazos -433- ¥y =439~ por uisa
distancia mayor que la cistencia entre dichos puntos de articula-
oidn, haciendo asf gue el movimlentc snguler del tirante ~430-
mueva la aberturs-de gufa el hilo mds rdpidamente que el movi-
miento del tirante en conjunto y eo direceidn opuesta, El brazo
452~ es mfs corto que el brazo -439- de modo que cuando la
aberture de gufa del hilo -442- lleva el hilo a.la trayectoria
Gel pulsedor ~l2=-, los puntos de srticulacidn entre el tirante
-430- y los braéos -433- y -439- quedaen alinesdos con ¢l sjle
te la articulacifn -434- (figura 29), Cusndo el engazador =10~
alcanza la otra nesiclidn extrems sl emhebrar la aguja {figura 28),
la 1frea que conecta Gichos puntos ¢e sriiculacidn es prﬁcficamen-

ie paralela a la 1fnea que conecta las arsiculaciones -434- y =440-
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con esta Gisposicidn, la sber mra =4
zafor ze mueve primerarenie a lo large de una ¢urva
pivemente corbo y 1usgo 2 medlia gue se spronima al pdlsador =lio-
sezmueve en una curva Ge mayer radio, estandio indilcafa toda la
srayeetoris per la lines de trazcs J puntos -44%- Ce la figurs 29.

El elzvadcr el hilo y extensor de la paza -l4- e mug~
ve répidamenie en una direceldn mds sproxinsdzmente en dogule
rzeto con la cbra gue 2n les mdquinas hessta ghoiz cenocidus, Bl
exiensor de 1o caza -14- cue ¢3 sciuado vor usm mecanismo de tiran-
s2s similar al aus sutla 21 engazetcr, estd sujete en une cavidad
praciicada en wn euiremo de un tiranie -444- (Zigurs 30}, H1 4i-
pante ~444~ se piclonga hesta penetrar =n ?1 autremo en [corma £8
horguilla de¢ ung palanca -446-, § 61 cuerno del sxtengor 72 la za=
z& -l4~ forma una ccnexién articulads envre el tirsnie =iid-y la
palanca -446-, ol ¢iro exireme asl liranie -4id- 25%d sriicalaso
por Meule e wie eapiga -448~ 2 w braue -450- Jirwuczlc wnoun
perne Iljc ~dli-, Ia palanca =+4i= ¢s rirateria en el drbel -290-
y 1leva up o illeo =456~ actusdo How ung leva -458- cel Jrbeol co-
sedor ~-106-, Bl extenscr de le gaza -l4- Gesae su conexidn cén
el tiranse -444- .¢ rrolonga a un 1sé0 de la 1fnea que conscia
ilcs puntos e ardicwlacién snurs 8l iirunte -444w, la palanca =446~
¥y 8l brazo -450- estando eruzadies la palanca -446- y el brszo =450~
pvare haser cue el meovimiento angular del tirvante -444- mueva 8l &x=-
sensor ¢e la gaza en direccidn del movimienioc Gel tirante como un
coﬁjunto. Craclas a esta cisposicidn, un mevimiente relativamente
corto cel »eiillo de leva ~45€- comunicerd un répide mevimisrmie al
exbensor Ge la gaza 4e mcdq aus ne son necveswzrias porciones angula~
res Lruscas 2n lu ranwsa Ge lsva Gel rcaillo de leva =4El-,

la lezna y la aguja Operan en ol mismo pleno fijadp,Los
mecanismes para hacer oscilar la lezna, la aguja y la gula ds 1a
aguja son bien gcnocidds. Le aguls -i- estd monitada em un soporve
0 sogmento -460- (figura 14) scsteniio en forma givratcria enm un bra-

z0 del soporte -288-, La gufe -3- de la aguje estd montiada pars 0s-
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gilar libremente en ¢l cubo del segmento de la aguja -460-, La
vlezna ;4- estd montaia en un porta-legnas 0 aggmento =464~ que for-
ma wna sola pleza con una esplga -464- (figuras 13, 14 y 15} sos-
tenida para gus pusda girar, en los dos brazos del sopoerte ~388-
y &1 porta-agujas -460- rcdea un cojinete del scporte, estando
la espiga scsienica en cicho cojinete, El actuador -466« para la
lezne e8%4 Lcrmado per os partes, una de las cuales estd montaca
en ¢l soporte -288-~ y la otra sobresale del porta«leznas -463- y
ileva un eollaf que rotea la espiga ~464-, ZIntre anbas partes
el cubo del actuaéor -466- presenta una porcidn corteda para come
biﬁar con una poreidn similarmente cortada del porta-leznas ~463-,
de moto que la espiga -484- y el porta-agujas -460- puedan ajus-
tarse longlitudinglmente sin mover al actuador -466- de la lezna,
Para permitir que la alineacidén de la aguja y Ge la lez-
na pueda mer ajustada y hacer que ambas ¢persn em el mismo plamo
gin que se presente aflojamiento algunt entre ellas debido al .
deasgaste, la espiga =464~ estd en contacto por sus dos extremos‘
oon unos tornilles -468- y ~470- (figura 13), 1 tarnillo de
fijacidn -470- estd roscado en la perte Gel soporte -288- que
gsostiene gl actualor -466~ de la 1eznn.y el tormillo -468-~ lo es-
td en un manguito ~473~ (figuras 13, 15} de ls otra parte o brazo del
soporte -R88~, Iformandd en uno de sus extremcs un cojineie pa-
ra la esplga ~464~ y ajustdniose por su otro extremo enm el into-
rior del collar del actuadcr -466- de la lezna, m me nea d to
~472= presenta un resaltic ¢ reborde -475~ qQue se pone en contacto
con una'supefficie radial fermada en el extremo de wne abertu-
ra alargata del cubo del porta-asgujas -460-, de moGoO que cuanao
el tornillo ‘de fijacidén -468~ se hsce girar insroducidndolo en el
menguito =473~ arrasira el resalto -473- del manguito contre el
porta~agujas -460-, desplazando axialmente la esplga =464~ y ali-
neando la agﬁja ¥ la lezna, Después de que ¢l tornillo -468- ha
sido ajustééo para poner a la aguja ¥ a la lezna en el mismo pla-

no, el tornillo de fijacidn =470- que actds en 81 ctro extremo
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t0 entre las diversas partes, Para evitar la rot acion de

5 wanguito 472~ el resalto -473- presenta‘uﬁ engan chamientos late-
ral 4%~ plano (figura 14) que se aloja eu uua cutalladura o ca-
vidad ue una porceidu tubular del brazo de soporte de la.azuja del
soporte -i88-,

La mdquina representada estd provista tawbidn de wn

950 gufa-bordes -476- y de una cuchilla hendldora =-496- {flgura 6)
para practicar una ranura en la superficie’del cerco en la cual
8¢ alojan las puntadas de la costura, ULa cuchilla -496- sobresa-
le de la ranura de coser del soporte de la sbra y por su extramo

inferior estd asegurada eu un wanaril -438- montaco e2u una

i
=
(o]

corredera practicamente vertical -500-, La corredera -500-

astd sostenida eu una wufa -502- y en su extrews inferior lle-

va Ul rodillle de leva «504- que penetra eu unz rzours de una

leva =506~ (figura 2) de un brazo en seguento 488 actuado a

fuerza wmotriz.

v80 Para que el gufa-borde: y-la cuchilla nendidora puedan
ajustarse juntos al variar la lon.itud de avance, la palanca Ge
man9 =214 « reguladora del avance {figura 12} estd articulada B0~
bre un tornillo-gje -508« gue pasa libremwate a través de la por-
cidn central de un brazo -5190- dispuesto para oscilar con la pa-

265 lanca de wano sdbre un eje fijo -512-, Cuando se actla la palan-
ca de mano -2l4-, gira priuverauente sobre su articulacibn -508-
del orazo -510- y oscila luego junto con el brazo -510- scbre la
articulacidn -51z- de wmocwd gue la p2lauca ue wanod susce actuarse
s0bre cualquicra de 1los das gjes y estd conectada ai eje de arti-

270 culacidn -213- del tirante -212=, por medio del cual varfs la lon-

gitud de avance, junto al toruills de artfculacidn -508-, de wodo

que cl moviwiento de la palanca -2l4- con el brazo‘-ﬁlan produce

un gjuste el wovliumiento de avance, La palance ae mano-214- es-

td conectada tamoién al braz: eu segmento -+88- eu un punto préc-

ticameute en linea con la articulacidn -51z-, de moﬁo gue el mo-

viaiento de la palanca -214- ajusta @l gufa bordes y a la cuchi-

1la hendidora, la conexidén entre la palance de wano -2l4- y 8l
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brazo ~488- camprenis ung eapiga -Bl4~ Ge la paianca de “no y
una creja en 1 brazo -488- provista de una ranurs -516- para

alqjar la espiga ~514-, ®L extremo libre del drazo -£10- se des-

11z & 1o largo de un blogue pericrado de gufa =518- en el que

estén insertas espigas de paro -520- para limiter el movimiento
del brazg -510-., Para permitir un ajuste mds exacto del movimien-
to del brazo =510~ gue el.que se consigune por las espigas -520-,
el blogue -518- estd montadc en forma Aeslizable em lz armazdn

de la mdquina y su posicidn se regula por medlo de un tornillo
micromtrico de mano =522-, Pars impecir el movimiento el bra=
zo =510~ juntc con la pslance de meno -214- hasta despufs que el
gufs tordes y la cuchilla hehﬁidora han sido ajustadcs, el hrazo
=510~ 1leva fijata a su superficie Inferior una placa Se fricéion
«5it- (Ligura 2) que zetla conurs vna gufz aryuceda -52€6- 4e

la armizén de 1a mdquina, La pluca de friccidn -Lid- zs erruja-
dz contra la mufa per un vescrie -538- srrellado sobre un ser-
nille -I30- que atraviesa 1ibreminse la ?iaua omug estd oG-
cait en lg pelurce A: manoe =214~, Lu placa essd neriorae nura

melunce e mene & Lin de svie

tog

elojar Wne evpiga =-00o- £djadsu 8 2
ber la retacidn ds la Place sobre el *termilleo, fJusnic el mango

e luz palanca de mane - l4- se mieve hacla aitrds, el trase -488-
que actds 2l oufa verdess y la cuchilla hendlfors hece volver de '
nueve g la ouchills heniiéora y‘gl fufa-bcrdes 2 suu PCuiziores
‘e repcu0, fospués de lc gus un tornillo =jivsizble a mane -504-
(flgure 13) me pasa s través de la palancae de mano s¢ pome en
contacte con une oreja que sobresale hacla arriba del brazo -510-,
emPujando al braze hacisz awrds Junbo cen la palunca Ge mano,

antecys ¢ cue la nunta =6la~ (figuia 26) <e la lanwafera

.

=0~ layh Mensioatc en la eaza € Ldlo v la wouls, la Jwls N sl
«0 eLvenidly per la ascifn cemjunva 46 la apuja -<- §y 4el enien=
sCr te la guga -14-, A4 medica cuc la Pulea Dehe by en la gaza

7 1ok o ) " . " - e s e A g . 2 -
(figura 0C), 1a parus -0li- Ze la pazg Daexn & lz wuperiicie inters

N r i P = E . . o . .
Da &9 -8 Punig e la lunzasers ¥ la Dabbe exterpny =€18- fe la caza

Pésa & u superiicie externs de diuia runsa, Para conveniencia
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de la descripeidn, las partes -¢lé- y -618- d
llasadas partes luterna y externa de la gaza, A medida gue la
lanzadera continua su rotacidn, la parte interna de la gaza eés re -
ti;ada el gancho de la.aguJa y llevada nacia arriva por dentro de
15 lanzausra wmizatras que la parte externa de la gaza es brenqlda
por el fesalto -26~ y empujada nacia el extremo cerrado de la caja
de la canilla, como se iudica en la figura 37, La rotacidn conti-
auada Ge la lanzadera situa a la parte iantsrna de la gaza detrds
de la caja de la canilla y a la parte extersa Ge la gaza a través
del extraud cerraup de la caga ae la canilla, A mediua gue la
parte externa de la yuza pasa a través del extremoc carraus de la
caja G2 la canills, se mueve a través del extremo de la ayuja,
sltudndose as{ junto al gancho de la aguja., Para evitar toda po-
s5iblilidad de que la parte exterua de la gaza sea owglda por sl
zancho de la aguja, en =i gufa-agujés -3~ se dlupoue wa guarda

en forma de sallente -6<0~. Este salisute 820~ se prolonga en
seritido paralelo a la aguja hasta una posicidn situada ligeramen-
te mds alld del gaucuo de la aguja ¥y e8td cortado su el lado uds
»riximo a la aguja, como se indlica eu -622- en las fi_uras -36,38
y 39, &e modo gue deje sutficlientewsnte libre al gancho de la agu-
Joa para que putua retirarse del misuwo la parte intema de la gaza
de hilo de ls aguja. Ia superficie externa del saliente -620-,
eetd curvada y es de forua tal gue cuanuo se pone en contacto con
la parte externa -618. de la gaza de hilo de la aguja, la desvia
separdndola del gancho de la azujs y permite quz pase de un lado

al otro del plano de la aguja sin tropezar con la misma.

X 0 T A,
Se reivindica como sbjeto de esta pateute:
1, kdquina de coser a wos hilos para la fabricacidn de
calzado, provista de Srganos para coser gue comprendes una lanza-
asra rotatoria, en la que estd colccada la caja de la canilla, y

un tomador, caracterizada por la disposicién de un regulador elds-
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tico del hilo que actda en cowbinacidn con el towador para per-

mitir que cada pasa del hilo de la aguja pase alredednr de la

caja de la canilla sin tensidn apreciable y psra evitar que el
! inllo a8 la caza ae la aguja se afloje durante el pasy de wicha
i s8wa uesie. una posicidn ce mdximm exteusidn alrededor de la caja

de la canilla a una posicidn en la cual Qicha ©a2a8 queda livre

%
! de la lanzadera,
|
: 1059 2, #dquina de cuser seglu la reivindicacidu 18, cara.-
! terizaca porque el regulador eldstico del hilo tiene una extensidn
! ,
| ue wovimiento limitada y estd wormalmente manteaico en una poOSi~
‘ cidu intermeula entre sus dos posiclones extremas,
|
i 3. lidquina de coser seglin las reivinaicaciones 1 y 2
! 1055 caracterizada porque el regulador eldstico del hilo estd adap-
i tado para mantener el hilo de la aguja con uina Fuerza relati-
; vamente pequefia durante la primera parte de su moviwmiento, cuando
; s¢ Inicia el paso de la yaza alrededor de la caja de lz cenilla y
f ' con ung fuerza relativawente mayor vurante el resto de Su;uo&i~
| }QUO ulento, & fla de procucir uns teneidn elfstica sobre el nilo de
ls aguja durznte el paso de la aza dae la Bau3 Gesce wia pesicifn
ag wdalua extensidn a otra posicila ¢a la qus gueda libre de la
laniaaera.
4, hfquina ue coser 8 s hilos, caracterizadgs por an
1063 mecanlsms tewgor del nilo que actda sobre el hilo entre ¢l tomador
que gira continuansste y ia oora, para umantener una tensidn sobre

el bild de lz ayuj2 despubs que la gaza de la aguja gusda libre

de la langadera y es estiraua hacia la obra por el tomador.

5, Udquiva Je coser a dos hilos, caracterizada por la

1970 Gisposicibu de un estiraasr y un sujetador cel hilo c¢ombinady con

€1, dispuesto entre 2l estirauwrr y el tomador, abridndose el suw

Jetador del hilo antes de que la gaza del hilo de la aguja sea

llevada por la lanzadera a una posicidn de wdximz extensidn al-
redgedor de la caja de la canilla.

1676 G. bidgquina de coser seyfn la reiviundivacidn 58, carac-
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terizada gor la dispnsicibu de s sujcetauores del nilo, provis-
t3 cada uno de ello: ae un Toulllo para guiar el hilo y ce usa
zapata ue sujecidn actuaca eldsticawsnte para sujotar el Lilo
ontra dicho rouillio, encontrdndoss el sujetacor auterior uel hi-
lo wituauo eutre el towsuwor y ¢l estirasdor, y el syujetador poste-
rior zutre el estirawr y el wepdsity del nilo, y estanunr ambos
sujetadsres actuauss eo forwa tal gus ¢l guyetaudr posterior se
cierra ..lzutras el t omador fija la puntauva y el sujetador aite-
rior se.cierra cuanuo el hilo es estirads por el tomador cowo con-
secuencia de que este Gltimo ha alcanzado el limite de su carrera
de fijacidn de la puntada; y dispdniéndose medios para abrir am-
bos sujetadsres wel hilo al terminar la operacidén de cosido para
que el hil- de la canills gue se eucueutra 2u el lazo de la iltie

ma gasa el nilo de la aguja yueds por fuera de la superficie de

7. dquina de coser a dos hilos, varacterizads por la
disponicidu de conexioner eutre el pie compres r y sl estirauor
pard nacer quw las yorciones ue nilo de la aguja y ae niln de la
caullla yue se entrelazan gueae. eu lg sontada teruinaua wds junto
a la superficie ue la obra que se encuenbra eéu contacts con el pile
COWLPTrEsIT, cuanus we trabaja con uwia obra delgada,

8. miquina ue ¢oser segln la reivinuicacidu 78, carac-
terizada porque las conexiones sutre ¢l pie couwpresor y el estira-
dor son agustable: para hacer gue las porciones del nilo de la
aguja y del nilo de la canille gus se antrelazac ea la puntada
terwuinaaa, guecen loualmsute segaradas de la supoerficie de la
obra gue eutd en contacto cvon el pie comprestr, inuessidlisnteuwsute
de gue la obra sea gruesa o delgada,

9. ldguina de coser segin las relvinuwicaciones 7a y 88,
caractsrizada porgue la relacidn de wovi.ientos cowunicados
&L sstir2ar £or las cinexiones con el gie couwpres r (ituidss en
la reivincicaci®a /a,, var{a para Lacer gue las porcicnes de Lilo

as la agujs de pilo de la canilla gue ze eatrelaza. eo las pune
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tadas termingdas e uug 0obra delgada, queden situadag e. una relea
e L] - s ' . ~ ™
cifdn previausute deterwinada con la superiicle dve 1o obra gue cstd
en eontacty con ¢L olw compresr, Y en una obra gruess qucdeu si-
tuacas autoadticau-nte ¢. una redacids difereute con la superti-

cie de la nbra,

Coe

10. k4quina de coser, caracterizada porgue ¢l towador
estd alojado en una caja, parte de la cual afecta la forma de una
placa articulsda a charnsla para que el tomador puada ser asequi-
ble para ennebfarlo, estands la placa articulada mantenida en su
pogicidn de trabajo por medios de cierrs que pueden soltarse rdpi-
sawante y que al miswo tlenpo sirven para resguardar al engazador.

11, wdguina ue coser sepdu la reivinwicacidn 10s, caracs
LOTIZAGE 20TUe 4 braws el tomsarr lieva un botdn maunteuius por
uri resorte vontra la place articulsda, cuando esta {ltima se en-
cueatra en su poeicidn de trabajo, a fin de evitar que el nilo
pasz entre el botdn y la placa,

12, Mdguina de coser, caracterizada porque el mecaniswo
de engranaje para actual al tomador estd montadn eu una caja ajus-
table en Gds direccionss diferentes para regular el contacto motor
entre los Qlversos eugranajes de dicho mecanlewmo,

1%, kdguina de coser segﬁn‘la reivincicacién 12&, carac-
terizada porque uno de los engranajes estd montado para deslizar-
se axialmente y estd pfovisﬁo de un resorte para resistir a La tens=
dencia a moverse diceno engranaje axialmente, a causa de la presidn
da lns dlentes de un enpraunaje contre log del otro,

14. wdquina de coser a wos hilos, caracterizada porque
la caje de la canilla estd provista de un resalto guid-nilo que
enutribuye 2 extenaer la gaza de hilo de la aguja a su posicidn
de mixims extensidn, cuando pasa alrededor de la caja de la canilla,

15. udquina de coser a dos hilos, caracterigzada porgue
el engazacor es actuado para enhebrar la aguja por un mecanismo
de eslabones o tirantes articulado a la armazéu de la ndquina, es-

tanco el engazador fijado a uno de los tirantes de este mecanismo
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gue prence el hilo est
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y el extrewd del engazacor
los puntos de articulacidu entre wichn tifants y log tirsntes o

eskabones avyacentes por una dlstancia mayor que la distancia eu-

tre uici.os puntos de articulacidn, de 1odo gue el extramo que preu-

\ de el hilo se mueva 2 travéds y eu el lads exteruno fuera del plano

| de wovimient: ue la aguje.

T , .

| 16, kEdquina ce coser seyln la reivinuicacids 15s,
| : ¢ -
i caracterisaca porgue uad cs los tirantes ex mas worts gue el 3tro

gue B8l extrend wel enghzacdT gue preaut 8l hils se wusva

o

| 1150 a Pin e
a 1o largs de una curva e wayor radic eu uno d2 los lados del
j plane eu gue se mueve ls azsuja que en el otro,
f 17, Kdguina ge cosger caracterizads por la disposicién
J te un elevauor o exteusor de la gaza .actuads por un wecenismo de
f 1185 tirantesandlogo al que actia al engazador, estands cruzados dos ti-
| rarites de dlcho mecaniswo parsa gue wn tiraaste que los conecta mue -
‘ va al exteusor de le gaza en la dirscceldén del hovimiento de trasla-
I ' cidn de dicho tiraute,

‘ 18, hdquins de c¢nser,caracterizaca por la disposicidn
I 110 Y un porta-lezns oscilante provisto de una espiga o eje de .iro
[ aortuus . ouwm eocporte [ljo, e wi porte-aguja que rocea 9 clols es-
|
‘ plga v gue estd situads & un ladn cel garts-leena, y de un actuador
’? de lo lezua gue rowsa a la esplea c¢u el obro lawo cel porta-lewna,
slenco wiche espliga 0 8,0 de wirs, ajustable longitudinaliuente paw
/ 11€8  ra gsituar la lezna eu el plans 6o Gue be wueve la aguja.,

19, udquina de coser @ wos hilos caracterizada por la
dia;oziciém de una sufa para 18 spuja proviste de un sallente uls-
puesto para desvier la parte externa de la gezs e hilo de la agu-
J& cuando pasa elrededaor de la caja de la canilla y separarla del
| 1170 gancro de la aguja, dejando libre al ganchn de la aguja para soi-
ter la parte intema de la gaze de la aguja.

20, Mdquina de c¢oser caractsrizaus porgue la stia aveh -

28 per la acclin de un mecanismod sujetador de sliucatneldn gue com-

orende un woporte para la obra ¥y un ple compresonr, estaudo . ambos
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1175 montados para oscilar wabre un eje orledts¥d eu £ Ao a_uds

2 la superficie cel goporte ce la sbre e 58 e

clientrs on voutacto con esta Gitima.

2. wdguina de coser caracterizaua por un carro de

aliwentacido o avance gue lleva el siporte de la obra y que

1189 Betd refarsaco por élacdu de presidn entre su wonturs articulads
7 la superficie del goporte para lé oora, qus 88 Hone N COM-
tacto cou esta dltiwa, ehcontrincose la montura articulsas
dg exte carro situsca por debajo del plano de la supcrficie
del soporte de la 6bra que setd en contacto cou dsta y estando

1185 las plecas de pregién dicpuestas en dangulo recto con el eje

. de rotacifn gel soporte de la obra.

?%. Udguina de coser segin la reivindicacidn 208 ca-
racterizada porque el pie compresor es‘actuado POr un mecanige
mo gue compredde una palancsa conectadm en un punto con el Pie

1190 Ccompresor, queuaﬁdo fijada 1la palanca en womemtos determinadOS
en un segundo punto y estando vonsctawa en un tercer sunto com
un wizbro actuacer, el cual hace gue el ple compresor aprice
te :14sticawente la obra contra el soporte de la obra.

23, Mdquina de coser segin la reivindicacidn 20a,

1185 caracterizada poryue los medios de fijacidn del ple compresey

comprenden plezas en forma de cufia montadas en un blogue fijo,
estando las superficles de dichas plezas y las del Dblogue que
actﬁén g0 couwbinacién provister ve canales gue disminuyen lg

succidn gue tilende a hacer adhnerir entre sf las cltadas SUDET

1:00 ficies,
24, Mdquina de coser ceglin la reivindaicacifn 2z,

earacterizada porque el pie’comprasor es actuzdo para sujetar
y soltar la obra por medio de un brazo oscilante, el cual pue.
de ser conectawo rigicamente con la palanca del pie Coupregorp,

105 a i d: que este dltimo s levante de 1a obra, 0 Dbien pueys
sor conectaco libremente con la palanca del pie compresgr pera
gue ¢l pie compresor permanszca sontluvawcute en contavto gop

la sbra,
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25, udguina ue coser seghn las relvindlcacliues

20u y 244, caracterizada‘por la uisposiciﬂn de una palanca de
1210 que sotha directamente sobre la palanca Gel ple compreésor,
s fin de levantar este dltiwo de la obra,
2¢, Wdguina de coser caracterizada por la disposicién
a2 wa cuchilla hendidora y ae w gufa-porue gue pueae aproxi
1215 marse o separarse de la obra por medio de uwna palanca de mano
wovible sobre dos centros; produciendo el wovimiento de la pa-
lanca ue mano sobre uno ée dlchos centros un ajuste del
zufa~borde y de la cuchilla nendldorz, gué los aproxima 0 sepa=-
r& us La obra, wientras gue el moviwmiento de dicha salanca de
1ea0 wano sobre el otro centro produce una verizcidn en la longitud
del movimiento de avance,
27, idquina de cossr .alzado, a dos hilos,
Barcelona 20 de marzo 1940.
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