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EXPEDIENTE: MODELO DE UTILIDAD

Titular: D, VICENTE BERNAL VALCARCEL y D.JUAN GIL ARMELL
Nacionalidad: Espafiola
Domicilio: VALENCIA - Sueca, 64

Objeto: "WEHICULO DE JUGUETE DE CONTROL REMOTO"

Prioridad:

MEMORIA DESCRIPTIVA

El objeto de la presente Memoria Descriptiva
es el de dar a conocer las caracteristicas esenciales
de un vehiéulo de juguete de contwl remoto, en el que
la adecuada combihacién de elementos eléctricos y me-
cénicos dan por resultado un atractivo juguete para cu
ya proteccién se solicita, a favor de los titulares del
expediente, el privilegio de exclusividad reconocido y
concedido por la vigente Ley de la Propiedad Industriall
para su explotacidén en Espafia.

Nuestro vehiculo, susceptible de adoptar cual

quier forma, tanto real como fantdstica, dispone de un
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ingenioso mecanismo electro~mecdnico, alimentado por pi
las secas de carga y dirigido desde una ceaja de teleman
do a distancia accionado por ondas de radio que portard
el usuario del juguete. El vehfculo lleva incorporados

dos motores en su proplo bastidor; el primero de ellos,
situado en la parte poskrior, proporciona la fuerza mo-

triz necesaria al Jjuguete y el segundo, emplazado sobre

culo actuando sobre las ruedss delanteras.

Cada uno de los motores se encuentra formando
parte de un circuito idénticos en su realizacién material
pero de diferentes consecuencias, ya que el primero ori-
gina el arranque, la parada o la marcha atris del vehi-
culo (segin seé el regimen de funcionamiento del motor
trasero), y el segundo, en colaboracién con el motor ded
lantero, permite el giro a la derecha, a la izquierda,
0 bien laAmarcha en linsa recta.

Con el fin de dejar clara constancia de las
particularidades del vehfculo y facilitar su comprensiéy
hemos considerado conveniente la apoftacidn del plano
adjunto, en el que se contlenen algunos aspectos de su
naturaleza. Ahora bien, s necesario recordar que estos
aspectos sélo tienen valor informativo y, por lo tanto,
deben ser considerados en su més amplio aspecto y nb co
' mo 1imite del elcance del expediente, sélo determinable
por la Ley de la Propiedad Industriél.

La figura 12 del citado plano nos muestra una

vieta en planta del motor delantero, con expresién de la

forms en que se verifioa su conexién a las ruedas ante-

el eje delantero se ooupa de marcer la direccién del vend
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riores del vehfculo. La figuras 22 muestra, segin otra
vista en planta, la disposiocién del tren posterior con
el motor de traceidén y su transmisibén a las ruedas pos-
teriores. La figura 38 es una vista en alzado del montat
‘jejdel electroimén y trinquete del selector, que en el
conjunto aparecerd duplicado constituyendo dos circuitos
independientes (uno para cada motor). Por dltimo, la fi
gura 48 muestra un esquema del selector que, como ocurrg
con la figura anterior, tembidn se duplica en el monta-
Je real. »

thcretanno nuestrs descripoién al contenido
de las precitadas figurés aparece sefialado con -1- el
motor posterior del juguete, esto es, el que suministra
le fuerza de traceidén del vehfculo. Dicho motor trans-
mite su giro, por medio del pifién del ataque -2-; a las
ruedas desmultiplicadoras ~3- de dondelpasa, convenlien-~
temente regulado, al eje —~4- de las ruedas posteriores
~5-. El mando del motor -1- ge efectia, segin hemos men-
cionado anteriormente, desde una caja de control remoto
por radio, intercalando un receptor de ondas de radio,
incorporado al vehiculo, que transmite las érdenes reci-
bidas al electroiman -6-, v

Obedeciendo los impulsos mandados desde la ca-
ja de oontrol y previo su paso por el receptor, llega
la corriente al mencionado electroimdn -6~ produciendose
entonces la graccién de la placa —'}- que Se prolonga en
ung palanca vertical -8~ dotada del punto de giro ~9- y

de una proyeccién horizontal -10- requerida permanente~

mente por el muelle =11- y definida en el brazo -12-, quT
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comporta la ufia —13—. Al producirse esta atraccidén, que
de vencida la resistenclia del muelle -11- y se produce
una saocudide hacia arriba del brazo horizontel -10-,
con 10 que la ufla =13~ incide sobre el dentado del trin

cidén de su retén -15-. » ,
Sobre el mismo eje del tringuete y al otro la

do de la placa -16-, que sustenta a todo este circuito,
se encuentra la pieza triangular equilatera -1%-. Su
misién es la de incidir sobre las pletinas conductoras
=18~ y =19-, de manera que cuando el tridngulo se encuel
tra con un vértice hacia abajo empuja a la ptetina -19-
hasta que establece conexién con el contacto -20- al
tiempo que la pletina =18~ por inercia, se conexiona
con el contadp =21~ pasando la corriente por el motor
-1- (véase el esquema de la figura 42) y produciendose
el arranque del vehfculo.

Al proporcionar un nuevo impulso al electroi-~
mén —-6- se acciona otra vez el trinquete -14~ determinan
do un nuevo giro del tridngulo equildtero -17- al que
lleva a una segunda posicidén en la que aparece con un
vértice haocia érriba, obligando a la pletina -18- a en-
trar en conexién con el contacto =-22-, mientras que la
pletina =19~ por su misma tendencia, ha establecido co-
nexién con el oontacto -23- 1o cual origina uné inver-
s8ién en el giro del motor y, conéecuentemente, la mar-
cha atrés en el vehiculo.

Finglmente, cuando el triédngulo toca al mismo
tiempo a las pletinas =18- y -19-, se produce su separa-+

L




cibén de los contactos -21- y -23- con lo cual queda
100 abierto el circulto y sih posibilidad de marcha el vehd
culo.

Para ¢onseguir mendar sobre la direccién del

vehfculo, se dispone de un segundo motor,due seﬁalamos
con -24-, dotado de su oportuna caja desmultiplicadora
105 -25- que se define en el eje -26- ouyo pifién -2%— se
encuentra engranado con le cremallera -28- solidaria
de la barra de direccién -29- a cuyos exiremos se arti-
culan los ejes de las ruedas anteriofes -30-. El mando
de este dispositivo se efectia también desde la opor-
110 tuna caje de emisién por radio constituyendo un circui
to independiente con distinta frecuencia de onda en su
enisor y reoeptor pero conexionado con las pilas de car
ga, en cuyo circulto se reproduce fielmente el conjun-
to de piezas desoritas sobre la placa -16-, es decir,
115 un nuevo receptor, un segundo electroimén -6- con la
rleosa -%-, un segundo brazo articulado -10-, un segundo
trinquete -14- y, asimismo, uns reproduccién exacte del
tridngulo =17~ y las pletinas -18- y -19-, con sus res-
pectivos contactos.
120 Al producirse en este nuevo circuito los im-
pulsos de su electroimén se dan otras tantés posiciones
del tridngulo, que determinan el giro a la derecha de
las ruedas (cuando mantiene un vértice hacia abajo), el
giro a la izquierda (ocuando el tridngulo equilatero pre
125 senta un vértice hacia arriba) ole mercha del vehiculo
en linea recta, en el caso de que el tridngulo toque

ambos pletinas, en cuyo momento se deja sin efecto el

s
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cirouito y solo actua el primero oon la fuerze motriz
de su motor =1-, Légicamente, las dos frecuencias de
onda empleadas para ls direccidn'del vehiculo pueden
ser utilizadas al mismo tiempo, con el fin de combinar

adecuadamente las posibilidades de marcha adelante y

. Suficientemente descrita la natursleza y
funcionamiento de nuestro vehioulo de Jjuguete de con-
trol remoto, sélo nos resta manifestar que serdn verig
bles las circunstancias de materiales, tamafios y for-
mes de sus diferentes partes, slempre y cuando no se
vea alteradé su esencialidad, contenida en la sigulente

N O T A

= = =

Los puntos que se reivindican en el presente
Modelo de Utilidad, son:

1¢,- Vehfculo de Jjuguetd de control remoto,
caracterizado por disponer de una caja manmnal de con-
trol por radio, con dos frecuencias de onda suscepti-
bles de funcionar al unisono, cade una de las cuales
dispone de un receptor incorporado al vehioulo, que
transmite las érdenes recibidas a sendos circuitos igug
les, alimentados por piles secas y constituidos cada
uno por un electroimin, cuyos impulsos se transmiten
a une placa de atraccién y de aqui, e través de un brat
z0 articulado, solicitado permanentemente por un mue-
lle, a un trinquete provisto de retén de fijaqién, que
comporta solidaria uns pieza -en forma de tridngulo e-

quilatero, encargada de establecer, segin su posicién

con un vértice hacia arriba, hacia abajo o hacia un_ lad
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teral, las conexiones con sendas pletinas conductoras
que transmiten la corriente y el correspondiente senti-
do de giro (segﬁn su pqaieién) a los oportunos motores
de que consta cada‘circuito.

‘ 22,- Vehiculo de juguete de control remoto,
squn la reivindicaci6n anterior, caracterizado porque
uno de los circuitos dispone de un motor trasero, en-
granado con una caja desmultiplicadora que transmite
su giro, ya regulado, al eje de las ruedas posteriores,
constituyendo el motor de traccién, de manera que, se-
gin la posicién del triéngulo del inversor, provoca el

arranque del vehiculo, su marcha atréds o su parada, mie]

LLad

tras que el motor del circuito gemelo se emplaza en la
parte delanteréldel vehiculo y tramsmite su giro, una
vez desmultiplicado a la cremallera practicada en la
barrs de direccidp de las ruedas delanteras, determinan
do, seglin la posicién del tridngulo de su circuito, el
giro de las ruedas a la derecha 0 a la izquierdas, o la
anulacidn del circuito, con lo que el vehfculo avanza
en ldnea recta, impulsado por el motor trasero. Y

- 3%,~ "VEHICULO DE JUGUETE DE CONTROL REMOTO",
de conformidad en un todo en lo esencisl y fines indus—
triales a lo descrito en la precedente Memoria Descrip-
tive y gréficamente representado en las figuras del pla-

no adjunto pars su mejor comprensién.




Este Memoria consta de OCHO hojas, escritas o
mecanografiades por una sola cara y a doble espacio en

181 1lineas.

Valencia, 2 de Junio de 1969

Por gutorizacidn dp los interesados.
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