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L PATENTE DE INVENCIOE
s Tavor de
LA RIGIDE SOCIETE ANONYME RORSCHAQH, ~ domiciliada em
RORSOHACH ( Suiza ')

, pors
"Mecanismo para regular loes movimientos de avance de una
parte de miéquina sometida a la influencia ‘de uno o mas
cilindros hidréulicos"

Eiwixileisixisinisiwicininwin
Memorias Descriptiva

Esta invencién se refiere a un mecanismo para regular
" low lbvimiontoa de avanqe de una parte de méquina aceionada por
1o menos por un cilindre y pistén de liquido a presién y eape~
cialmente se refiere a un mecaniemo copiador hidrdulico en las
néquinas herranientas provistas por 1o menos de un pistén de
trabajo accionado por lfquido a presidn, en correspondencia con
el movimiento de un pulsador o punyén regulndor‘& en sl oual,
el v‘atago del pletén estd acollado a la obra o al porta herre-
mientas. L
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Se¢ conocen ya mecanismos hidrdulicos de copiar en los
cuales las vdlvulae se abren o cierran unicsmente por la presién
de resortes y en los cuales los movimientos de las viélvulas se
producen por juegos de bielas o védstagos o por &rboles rotatorios
y ruedas dentadas que transmiten la accidén del pulsador o puhzén
reseguidor. En la mayor parte de los casos, las vélvulae deben
sefuir el camino del pistén de trabajo, La exactitud de estos me-
canismos es influida intensamente por juegoe en los movimientos,
defectos en 1los ensranajes, ete..y ademés, las vélvulas sceione-
das uhicamente por la fuerza de resortes cstén sometidas muy fé-
cilmente & vibraciones, lo que puede ejercer una influencia muy
perjudiciel en la limpieza de las superficles que se elaboran,

En general estas vibraciones unicamente pueden evitarse tensando
fuerdemente 1los resortes de las vélvulas, 1o que requiere una
elevada preesidn en el pulsador, cuya influencia es muy perjudi-
e¢ial para las plahtillas 0 patrohaa ¥y para la exactitud de la co-
pla. 3¢ conocen también los mecanismes llamados de copia transver-
gal en los ousles ¢l mecenismo del pulsador debe segulr sobre su
guia de deslizamiento, todo el movimiento del pistén de trabajo,ya
qué“‘estd rigidamente conectado por tirantes y bielas a la vélvu-
lﬁ¥5§30 también debe seguir todo el movimiento del pistén de tra-
bajo. ' |

El mecanismo objeto de esta invencién se distingue
de los ya conocidos per que el érgano gue determina los movimien-
tos de avance, por ejemple, en.los mecanismos de copiar hidréuli.
cos, el pulsador o punzon reseguidor montado em un cabeszal doa-
plazable, esté conectaio oinemdticamente por medio de um tiran-
te que no tiene juego alguno, con una vélgula por 10 menos, dise
puesta en una cémara de regulacién montada independientemente del
o de los cilindres y del o de los pistones de trabajo y que estd
eonectada gon las tuberias de 1{quido a presién, De esta manera
se evitan los defectos de copia producidos por rozamientos, jue-
gos, eto., El cabezal desplazable del pulsador permite regular
convenientemente la posicidén de trabajo de la herrsmienta, puw
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diéndoee elaborer muy féeilmente toda clase de auperfiocies.
Especlalmente Be pueden elaburar superficies muy 1ndlinadas
¢ incluso verticales, #in necesidad de varisr la posicidén o
la fijacién de la obra. ‘ '

Bn las mdquinas conforme esta invenoidn, entre el
vdstago del pistén de trabajo y el Srgano que produce el movi-
niento de avance, se Iintercsla convenientemente un mecanismo
que permite veriar, es deoir esumentar o reducir, la trayectoe
ria de un §rganc de avance que accions les vilvules y que 88~
té oineméticamente conectado con el érgzano gue produce dichos

movimientos de avanca..

, Dicho mecanismo puede estar conestituido em forma tal
que permita graduser la magnitud de dichas varisciones.

En los planos adjunfos se representan varios ejemplos
de ejecucidén del objeto de esta patente constituldos la mayor
parte de ellos por mecanismos de copilar hidrdulicos.

Las figuraé 1 & 3 representan un primer ejempls de
ejecuoién de un mecenismo copiador que actda en sentido trans-

versal y vertical en una méquina fresadora.

La ‘figura 1 e una vista parcialmente en sevcién a
través de lae odmarss reguladoras, las vélvulas y los pistones
de trebajo del mescanismo de copiar.

La figura 2 es una seceldén vertical del cabesal del
pulsador o punzén reseguidor y de la conexién entre la placa des-
lizable del cabesal del pulsador con el pistén de trabajo soolo-
nado transversalmente, :

~ La fi8ura 3} representa al cabezal del pulsador en po-
sicién inclinada. . .

La figura 4 es un algado parcialmente en seccidén de
un mecanismo cOpiaddr que actda transversal y verticalmente en
una méquina fresaiora de conmola con cabesal vertical,

‘L figura 5 es un algado de un mecanismo eopiader
transversal y vertioal en una mégquina fresadors oon-bunéada fi=
ja y hueillo horigontal 4 esplasable tran:vcraalmnto y cabenl
del husillo desplasable verticalmente. ' “
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Las figuras 6 y 7 representan una vista lateral y
un alzado parcialmente en seccién, de una forma de ojoeaqiéh
de disposicionen mgcénicaé de desplazamiento tranaversal y
vertical del pulesador y mecanismos de regulaeién répida del
pulsador, | ‘

| La figura 8 es un aleado en secalén parcial de un'
ejemplo de ejecucién de un meosnismo copiador que actda trans-
versal y vertioalmente en un %orno provisto de carro porta
herramientas, dciplazubll vertiocalmente.

La figura 9 es un algado parcislmente en seccidn
de un ejemplo de ojqoucién;do un mecanismo coplador vertical
en una médquina fresadora y pulidora con bancada fija ¥y cabe~
zal del huesillo movible vertioalmente. o

La figura 10 repfeaentn‘un ejemplo de ejecucidn de
un mecanismo coplador vertiscal con el pulsador dlspuesto por
encima del plane medio del eje de la herramienta o del de la
obra, '

La figura ll'reprosontn un mecanismo copiador hi~
dréulico en una méquina de cepillar, visso por delante y cen
porciones en seocciéa. _

La figura 12, es una detalle de la figura 11,

~ La figura 13, ropresanté esquemfticamente en ale
gado y con partes en secoidn, un ejemple de ejecucién de un
mecanismo para regular el movimiento horizontal de avance,

Le figura 14, es une seod én vertical de otro ejeme
plo ade ojecﬁcidn para la regulaoclén del movimiento vertical de
avanee.

La figura 15 representa también en seceién verti~
cal 0tro ejemplo de ejecucidén de mecanismo regulador de un mo-
viniento vertical de avanoe.

En el ejemplo de ejeoucién de las figuras 1 d 3 el

érgano que determina el movimiento de avanoe, es un pulsador

o0 punzdn reseguidor =l- en cuyo lugar podria emplesrse también

un rodillo reseguidor, El pulsador -l- resigue, em relacién
con la forme de la herramienta ~-2-, al patrén o plantille ~3=
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ouando el pulsador o el patr&n varian sus posiciones relati-
vas en sontidoilongitudinnl transversal o vertical. Come pub—

de verse en la figura 2, el pulsasder -l- estd montad en un
manguito ~7- desplazable con relacidn a un segundo maunguito

~6< por medio del tornillo =4- y un volante =5-. Los rodilles
~8+ en el manguito de guia ~9- hacen que el manguito 7= del
pulsador pueds deslizarse o d esplagarse fdoilmente &l copiar,
El manguito -9~ gsté montado deslizable en el cabesal ~10- y

se fija por medio del tornillo -1ll-, de maners gue puede regu-
larse su posicién y sirve para guiar con uniformidad al manguito
-7« d¢l pulwedor. El menguito -6- lleva un rodillo -12- guiado
en una ranura longitudinal de un véetsgo de vélvula -13-, E1
cabezal ~10= del pulsador ee giratorio y su posicidén sobre la
corredera transversal -15- se fija por medio de tornillos ~l4-.
La corredera transversal ~15- esté montada & su vez en una guia
-1l6= gque pueds mer de rodillos prgotivada en una placa de gulas
=17~ montada deslizable en un bruze transversal -34- de la mé~
quina, En dioha plaba «l7~ e8tén montades dos palancas ~18- y
«19= laa'oualoﬁ pressentan sendas espigas transversales que llevan
por una parte los rodilios -20- y =21~ gue se desligzan en una ra-
nura longitudinal de un ‘v‘sﬁsq de vAlvula ~22- ¥y por otrsa psrte
los rodillos =23 y =24~ que graciss a las sﬁperfioies incling-

‘das de las piepas deslizables ~25- y -26- ds la sorredera trans-

versal ~15-, pueden dilpondrbc‘uno con relaeidn al otro én forma
tal que los rodilles ~20- y =2l- me apliquen sin Juege contra
lap superficies laterales de la ranura longitudinal del véste-
go de vélvuls -22~,

Para copiar vertioslmente, el véstago de vélvula =13~
lleva en uno de sus extremos una piesa o psliente en forma de
f1lete helicoidal =27~ ¥ una cabeze de vélvula -28- que por me-
dio del rolorté ~28'~ es empujada contfa el aeiento =29~ dorran-
do asi la oémara de regulacién -30-. 51 saliente hellcoidsl -27-
eatd montado sin juego en la cabeza rezuladora=33- por medio de
dos anillos de guia -3l- y -32—_que presentan cada uno de elles

. une ranura correspondiente a la forma helicoidal de la piesa
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15 ~27~. En luger de los anillos -31l= y =32= podriunlcomhinarsc
 oon el saliente -27- rodillos regulables.

' La oabeza reguladors-3j- esté fijade al braso trans-
iarlal «34= do la méguine y la cémara ds regulscién =30~ optl
oongotada por uns $ubsria de presidn -35- con una bomba hidru-

15% lica de impulsién continua y un cilindro de trabajo =36e.

En el oilfndro -36~ se encuentra el émbolo o pistén
de trabajo =37= que sostiene wna comosola =38~ una corrsdera
transversal -39; ¥y un soporte -40- para 1la obra. Por medio de
una tuberia -4le el lfguide a presidn que sale de la cémara de '

160 gogﬁlacién ~30- ouando @e abre la vélvuls -28- es copducido de
 Byevo al depdsito de la bomba.

Para copiar transversalmente, el véstage de vdlvulas

=«22= lleva en uno de sus extremos un saliente «42- en forma de
filete helicoldel, montado sin juego,en la esbeza reguladora -33-
165  por medio de dos anillos deslizables —43- y -44~ provistos de
ranura@ de forms 6erre-pondionto al saliente ~42- o por medio de
rodillos, Separadas una de otra por medio de los topes =53~ y
=54~ d4d vdstago de vélvula -22- se¢ encuentran dos vélvulas -5l
¥y =52« que olerran las cémares de regulacién «49- y =50-, al
170 ser empujadas en direcciones opuestas por los resortes ?45- y
~46- contra los msientos ~47- y =48~ de dichas cédmaras de regue
lacidn, La cémara de regulasién -i9- estd comestada por ls tu-
beria de presidn -55- gon una bomba hiiréulica de impulsién con-
tinua y con la cémara &e¢ presidén igquierda de un cilindro 58w,
175 para el movimiento tranaversal, mientras que la cémara -50- ee-
té conectada por la tuberia de presidn =57 con una bomba hie
dréulioca de 1npu1-idn contimue y eon ls eémera de presién dereoch
del 0ilindro -56=~, £1 1iquido a presidén que sale al abrirse alte:
nativemente las vélvulas -5l- y -52-, pmss de nuevo el depésito.
1180 de la bomba por la tuberia =4l=-. En el cilindro =56~ se encuen-
tra un pistén de travajo -58-, guiado por el véstego -59- que
" esté scoplado e un porta herremientas -60- momtado en el braso
transverssl -34- de la méquina y en el cual estd montado osci-
lante un cabesal porta freeses -6l- con la herramienta -2-. Una
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bicza de guia =62~ y una piesa intermedia ~63« unen la place
deslizable -17~ del cabezel del pulsador con el porta herrs- '
mientas ~60-, De esta manera se produce el desplasamiente trans-
versal del cabezal del pulsador poT el pistéan de trabajo de modo
que la regulacién de lae vélvulas por la cqrrodoia transversal
«15~ pusde efectuarse féoilmente y con exactitud por el movimien~
to trensversal del cabsgal del pulsader sin que sobre ella influ-
y& ninguna resistencia al deslisamiento.
El mecanismo de coplar ﬁérticalnonto de las figuras

1 & 3 funociona en la forma gliguiente: Cualquier prosién axial
sobre el pulesdor -le produce graciss a la dispoeisidn desori-
ta ddl meoanismo del pulsador uﬁ desplagzaniento giratorie-dol
véstago de véivuls -13~., £l saliente helicoidsl ~27- qp§ 88 en-
cuentra entre los anillos de gula ~3l- y =32« produce por este
movimiento de giro del véstago de vélvula -13- un desplasamiento
oinemético del mismo en sentido axisl asi como de la vélvula -28-,
En posicidn de repeso la vélvula ~28- estd cerrada, ee deoir.apli-
cada contra el asiento -29-. Bl pulsador -1~ ne toca al petrénm

o plantills =3~ 41 eastar en funcionamiento la bomba y produ~ .
cirse una presidén uniforme en le tuberia ~35~ y en el cilindro -
-3652sciende el pistén -37- y con é1 el porta obra =40- hasia
que la plantilla -3« me pone en contacto con el pulsador ley
Laproeian sobre el pulsador -l- abre, en la forma ya desorita,
lé 'vélvula «28« en proporeién suficiente para que & la tuberia
-4l~ psse comstantemente una cantidad tal de lfquido s presién
que la presién del miemo por‘dotnjo del pistén de trabajo pueda
mantener a une altura constante la consola con el ports obra,

Cuando al moverse el petrén. 0 plantilla con relacién al pulsador
asumenta la presidn sobre este, sumenta inmediatamente la abvertiura
de 1ls viivuia y disminuye la presién por debvajo del pistdén de
trebajo, ¢onoondiando por su prépie peso la consola y el porta
obra, ﬁi'ppr el contrario disminuyo en igual forma la pr.sian
bontfa el puinador,,lo ¢cierra la abertura de la vilvula. anmens
ta le presidén debajo del pistén de trabajo y el pistén y el pore
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ta obra asciendern tul como antes se ha dicho.
El mecanismo de copler transversalmente funcioma .
de una maners andlogas al anterior ocon la diferengia de que el

‘piltén de trabajo -58- es accionado por el lfquide a presién

en ambos wentidos o direcoiones de la trayeotoria de copia.

Ceda presién ejercida transversalmente contrs el pulsador -l-
desplaza la corfedera transversal -15- del oabezal -10- del
puleador en la directidn de la presidn . lLas plezas deslize-
bles ~25« y —26- en forme de cufia, de la corredera tiansveraal
~15- mueven correépondianménte e la raws, longitudinal del vésta~

g0 de vélvula ~22- a los rodillos -20- 6 -21-, com lo cual el

véstago de védlvula =22« gira y por su saliente helicoldal ~42-
abre una de las vilvulaq opueataé «5le § =52- gegin el sentido
de ls presidén ojoroidﬁ sobre el pulsador y por consiguiente el
sentido de giro del véstago de vélvula -22-, 4L descender la
presidn del 1{quido en la cémara de prosiéﬁ del cilindro de tra-
bajo 456-‘gne comanica con el lado abierto de la vdlwvula, el pis=
tén de trabajo ~59~ y por tanto el ports herrsmientas -60- y el
tabegal ~l0~ dal pulsador rigidamente unido al mismo, se despla-
san par-in sobrepresidén existente en una de las cémaras de pre-
si6n del cilindro de trebajo -56~-. Ouando la presién gontra el
pulsador -l disminuye o actia en sentido contrario el funcio-
namiento del meoanismo de copiar tiene lhgar también en senti-
40 contrario. : | ‘ .
Bl éjemplo de ejecucién representado en la figura 4
se distingue del de las figuras 1 4 3 por que en ¢l no son el
porta herramientas ~60- y la corredera ~15= 1los érgsnos que se
mueven transversalmente, siné la demlizadera -39~ portaobra. El
0il{ndzro ~56- para el movimiento transversallostl montado sobre

la consola =38« que puede dcapiazarso vertioalnontp y el védstago

«59= del pistén esté acoplade a le deslizadera -39-, Como que
1a consola 438— se mueven verticalmente las tuberlas de liquido
a pregidn «55-, ~57- son flexibles, Los tirantes intercalados
sin juezo entre el pulsador y las vélvulas pars los mbvihientos

- vertical y transversal son de constitucién andloga a los del
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Zn el ejemplo de mecanismo de coplar de la figura §
¢l mecanismo del pulsador y lee tirantes sin juege intercalados
entre el pulsador y las vdlvulas-y las correspondientes ckmaras
de regulaoidn estén montados sobre una deslizadera -72- fijsmen-

 te unida‘por Ll drgano’de arrestre «71l- con el hueillo horizon-

tal dé‘lﬁ fresa, Enate mecaniamo de copiar se encuentra montado
aobre la deslizndera‘en un éngulo de 302 con relacidn al de le
figura 1., La desligadera ~72- de ln‘rigura 5 correaponae en esw
te oato & la placa deslizadere ~17~ de la figura l. Las. cémarss
de reszulacidn estén montades sobre la deslisadera -72- y como la
caja de husillo -73- movible verticalmente estén eonectadas ocon
la bomba de preeién por medio de tuberias flexibles,

“Lae figuras 6 y 7 representan una disposicidén regu-

ladora mecénica combinada con una disposioién de regulacién ré-

pida aoccioneds a mano paras cada uno de los movimientos vertical

y horigontal en una méquina herramienta provista del mecaniemo

de copiar de las figuras 1 & 3. A fin de poder scoionar hidrau-
licamente ein plantillae por medio del pulsadoy -10- los movi-
nientos transversal y vertiocal de lg deslizadera de la herra=
mienta y la de la obra se han dispuesto sccionamientos meodni-
cos de avance =74= ¥ «75-, El engranaje «Td= acoplado al motor
~T4'= mcciona, sl estar smbragado un tornillo sin fin ~76= mone
tado en elISOporte transversal -34- y por medioc de uma tuerca
«77~ disphesta en la oorredera transverssl -15- del cabesal del 4
pulsador ~10- mueve a la gorredera =15 y oon ella poi medio de
los Srganos de tranasmisiin de la figure 1 aceiona el védstago

de vélvula =22~ y las védlvulas =Sl y =52« (figura 1). De esta
manera se. efcotia mecdnicamente. el movimiento transversal de

las deslizaderas de la obra o de la herramienta en una trayecto~
ria determinada. Uuando el engransje esté desembragado puede con-
sqgﬁirse & mano un répido movimiento transverssl haciendo giraf
en el sentido éonvénicnte la menivels -78-conectada directamente
al tornillo sin fin -76-, Este dltimo es de gran paso sin enola-
vemente automético de medo qud no influye en bl_iovimiontd'dc
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ocoplar de la corredera trsusversal ~15., Por medio de topes
rezulsbles ~78« y -T9~ montadoe gobre el tornillo sin fin =76«
puede linitarse a voluntad la trayeoctoria trannveraal, ya que
estos topes acoionen conmutadores el éetricos que paran ul motor

© 0 le hacen trabajer en sentido contrsrio,

Al cambiar mecénicamente el movimiento vertical el

engranaje -75- acciona la rueda dentada ~-8l- montada en el sopore

te «B2« de la consola «3B~ (véase figura 1) y con ello se ojerce
una presidn sobre ls e¢remallera verticai ~83e gue engranaieon
una rueds dentads -84~ wunida oon el véstago de vélvula -13-.
Por el mas pequefic movimiento relativo del véetago de vilvula
~13~ tiene lugar el aceionsmiento de la vélvula «28- (véase
figura 1) con lo cual 1s. conosola =38~ aaoiend! ¢ desciende,
Como que la cremellers ~83~ engranando con la rueds dentada «84-
y ol véstago «13- unicamente puede efectuar movimientoe relati-
vamente pequefios la rueda dentada -81« al moverse le bonsola ba=
Jo la accién de une presién constante rueda sobre la cremallera
-837. El engranaje =75~ @8 movido mecénicamente o por medio de
un motor., Cusndo dicho engranajé estd desembragado el desplaze~
miento de la consola puede efectusrse répida y fdcilmente a ma-
ne por medio de la manivela -85~ unide a la rueda demtada «Ble,
L] funoionamiento de esta dlsposicidén es igusl que euando el ac-
cionamiento es meednico, Por medio de topes regulables -86- y «87-

puede limitarse el movimiento vertical de la misma maners que el

‘movimiento horizontal.

Para poder imprimir sin intervencidén de la plentilla
una direccién determinada sl movimiento transversal del mecanismo
ds copiar, se diepone sobre el véetage de vélvula -22~ un meca-

nismo de regulacidn previa. Una palanca «88- Be encuentira fi-
jada al véstago de vélvula «22-, Cuando la palanca -88- estd en
su poaicidn cero tira de un r esorte -89, que esté f£ijado por
una parte a la palanea ~88~ .y por otra s un perno -90- del so-
porte transversal ~3¢-~ de la méquina, em direccién del plano
vertioal medic de la palanca -88~. El movimiento de giro de 1la
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palanca ~88~ hacia ambos ladoe se encuentre limitado por dos
topes ~9l= y =92-. Al girar la palance -88f ocontra el tope
«9le § 92~ el extremo superior del resorte -89~es arrastrado
y el resorte -89 tira de la palanca ~-88« contra el tope corres-
pondiente, Con ello el véatago de vélvula =22« gira haois la
1sqﬁiurda 0 hacia la derecha ¥y scclona correspondientemente
las vélvulas =51= & =52-. 1 getuar la plentilla sobre el pule
pador ~10- tlene lugar una oontra.preaién sobre el véstago de
la vélvula =22~ y el resorte -89~ y por consiguiente una regu~
lscidn carroaﬁondionte de las vélvulas =5l- y «52~ y dsl movie
miento transversal del ports herramienta o del porta obras,

El funcionamiento del mecaniemo de copiar represen-
tado en la figura 8 montado en un torno con herramienta regu;able
vertiocalmente desde la parte inferior correspande al de las filw
guras 1, 6 y 7. 5n este ejemplo de ejecucidén el cabemal del pul-
sador estd fijado a la corredera transversal y el porta herra-
mientas 93~ y las odmaras de regulecién estén fijados & la océn-
80la -94-. La plantilla -3~ se encuentra sobre el pié o soporte
~95~, Las fuberias de presibn -96-, -97-, -98- y la de retroceso
«99~ mon flexibles y estén unidaes a las cémaras de reguléoién
del mecsnismo eopiador. £1 cilindro de trabajo del mecanismo
de avance, la regulacién répida y la regulacién previa para el
meoanismo de coplar transversal estdn fijados & la oonsola ;94-
mientras que sl oilfndro de trabsjo, el mecanisme de avance y
le regulacién répida del mecanismo de copiar vertical estén fi-
jados al pié o soporte =95-. '

En este torno la plantilla -3- estd £ijada de tal
manera que el punsdn coplador ~l~ al ascender la consola ~94-
ejerce una traceidn sobre ¢l véstago -1~ de vélvula., Bllo hace
posible el répido deuplazsmidntb'de la consola & cada posioidn
de trabajo, La regulacidén del corte en sentido vertical tiene
lugar segdn la figura 2 y la posicidn inclinada del pulsador se
consigue fécilmente segin la figura 3.

La figura 9 representa una forma de ejecucién del
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mecanismo de copiar en una méquina fresadora y pulimentadora
gombinada con bancade fija, mesa desplazable longitudinalmente

y oaja de husille desplazable verticalmente. Ll cabezsl del pule-
#ador es de construceién igual a la desorita para las figuras 1,
2 ¥ 3 afn ouando unicamente para copiar verticalmente, es deoir
sin placa oorredera =17-, véstago de vdlvula =22~ etc. El huei-
llo de trabvajo -~100- puede llever una fresa -l0l- o un util- de
pulir -102-, Ia plantilla -3~ estd fijads & la mesa. En esta for-
za de ejeoucién la vdlvula unida al pulsador por un tirante sin
Juego actda de tal mnneralqun esté sbierta mientres el pulmador
se encuentre levantado de la plantilla‘y ocuando el pulsador se
aplioca contra aquella cierra la abertura de presidén en la propor-
oién conveniente para compenser la presién entre la presién del
pistén y el peso de la oaja de husillo. Ls regulscién del oorte
se verifica por medio de un volante =5- como em la figura 2. La

- regulacidn répida tiene lugar por medio de¢ una msaivela =103~ con

una rueda dentada =104« qud engrana ¢on la eremillora *l05=, des
plazdndose asi & voluntad todo el cabegel del pulsador oon la cé-
marea de regulaci6n fijada al mismo, en la guia -107- de la ocaja
de husillg «108-, E1 pulsader puede fijarse en cualquier posioién
por medio de los £8nchos =10G=,

' El mecanismo sopiador de la figura 10 ﬁuodo.fijarno
de tal manera a una méquina que el pulsador resiga a la plantilla
directamente en el plano medio del eje de la herramiento o de la
obra.. | ‘ 4
Bata diapoaicién es8 conveniente para la eluboraoién
de plesan mbldoadas por rotacién pars lss cuales ss conveniente
que la plantills se enguentre directamente en el mismo ojo'quo
le obra que gira. Por lo demés el funcionamiento es el mismo
que se ha descrito para la figura 1,

En el ejemplo de ejecucidén de las figuras 11 y 12
A indfoa la mesa de une méquina de cepillar y B el brazo que pue-
de moverse hacia arriba 0 hacia abajo & lo largo de guias del

eoporte O, & lo largo del braeo B, ¢s defir en sentido transvere
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sal al moviniento dovla mesa 8e deaplaga en las guiae corres~ :
pondienfel wia corredera D gque lleva la guis E para el movi- i
niento vertiocsl de una deslizadera -113- sobre la que se en~
cuentran montedos el pulsador -1l0~ y 1la herramients 120,

Para consegulr el novimiento transversal de la deslizadra #»119-
el pulsador «110- afecta la forpa de una palanca de dos bfnnoa
~110- y =110'= cuyo movimiento de oscilacién segin un eje ver-
tiocal ~127-, pars el movimicato transversal, se t2anemite por

‘medio de los pernos =110''= “y la deslizaders -1102~ un una pa~

lanca angular -112-, Esta dﬁiima produoo‘por medid de un rodi-
110 ~113- una rotacién del husillo de avanoe -1l4- qué produce
0l aceionamiento dcllas vélvulas ~1l5a= y ~ll5be on la forma
que se desoribird con relacién a la figura 12. Las vdlvulas
«1l158= y «11l5b~ regulan lea entrada de 1fquido a presién al cie.
1{ndro de trabajo -116- cuyo pistén -117- estd rigidnmente 00=
neetado por su véstago -118~ con la corredera D.

Para consegulr el movimiento verticel de la desliza~
dere ~1l9~ y oon ella el de la herramienta =120~ y del pulsador
~110-'laldonlizidura ~119~ estd fijamente conectads con el vés=
tago -132- del pistdn -138- el cuel se mueve en el oilindro ver-
tical de trabajo -139-, Un tirante de avance -1l28« se apoya por
su extremo inferior sobre el pulsedor y por su extreme superior
estd fijmdo por 108 pernos =129~ a una desligadera -130- movible
vértioalmonto. La deslizadera ~130- se mueve en las éuperfieics
de dislizamiento 4ol soporte ~13le que por su parte estd unido
£1jemente &l véstago -132- del pistén. En el soporte -131- estén
montadas las palancas =133- y ~134« que cuando la doslizndera «130~
se mueve verticalmente producen sin juego una rotacién del vésta-
go de vélvula =114'~, Les palanoas ~133=- y -l34~ getuan exécta4
mente en igual forma que las palancas =18« y -19- (figuras 1 & 3)
sobre el véstago de vélvule =22~ del primer ejemplo de ejeoucidn.

La disposicidén y forma de las vélvulas ee encuentra
represe¢ntada en la figura 12 siendo la misma tanto para las vél-
vulas gue regulan el pistén de trabajo -117- como para las que
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regulan el pﬁnt&n «138-, EL vaetago de vélvule =114~ &l girar

en uno u otre sentido hace girar s las vélvilas =115- y -115'-

por medio de los Srganos de arrastre -140- y -l4l- montados en

su prolongaoiﬁn? actuando la espiga de arrvasire -140- al girar ha-
oia la derechs sobre el manguito de vélvula =115- y le eapiga
d¢ arrastre -l4l-:al girar hacia le izquierda sobre el manguito
de vélvula ~115'=, Los manguitos de félvula «115- §y ~115'~ eatén

 provietos de ranuras helicoidales -142- y -143- respectivameante
- en la® que encajen PeTHOB ~l44- ¥ =145~ con sus rodillos ~l46-

¥ ~147- montados en la cabesa de regulacién =135=. A cada movie
miento de rotacidn del vﬁétngo,dq vélvala -1ld- giran teubién

las vélvunlas pero ml mismo tiempo por la accién de las ranuras
=142« y =143~ y de los rodillos -146- y -147« se desplaszan sxisl-
mente es decir 8¢ abren o se clerran oon 1o cual se produce en

" los oilindros de¢ trabajo =116 y‘-iag—vdirdtencian de presién en
-los lados correppondientes del pistén, Las tuberias de lfquido

@ presién -136='y ~137- que estén ccnectadas con las cémaras de
regulacidén ~148- y «149- y los lados darrospOndidntoi de los ci-
1i{ndros de trabajo =116~ y =139~ son alimentadas por el fluide
a presién obtenido por separado parn'onda tdﬁoria. El retroceso
del 1l{quido & preeidn que pasa & las cémaras de regulacién -148-
¥ ~-149- por 1la regulacidn de las vélvulas, tiene lugar todo §1
por 1# tuberia -150- al dop6q1to de 1fquido del sistema compresor.
Ml iguel que en las figursa 6 y 7 el puleador -110-

- puede ser Yegulado previamente por medio de un mecanismo -121-,

Pueden disponerse tambdién medics pera la regulscidn a mano como
el volante -124~ y el husillo de gran paso -124'- ¥ una reguls-

- 0ién mecdnica transversal por medio dél juego de ruedas denta-

das ~125-, Ds igual maners puede oon-cguirso ‘une regulacidén pro-
vie del pulsador en sentido vertiecal por medio de la palanca
~12la~ asi como une regulacién a mano por medio del volante
«1248~ ¥ husillo =124d= o bien una regulacién mecénica por me-
dic del engranaje ~125a~. '

Todos los ejemplos de edecueién descritos se refie-
ren @ mecsnismos de copiar hidréuliices con pulsador y patrén



c1s - | §48984

460 o plantilla, Con el mecanismo objeto de esta invencién pueden

a regularse también los movimientos de avance de partee de mé~
quina cuande né 8se trata de copiar. En este caso el §rgano
que determina el avance no es ningdn pulsador sino que pue-
de ser un &rgano o olohonte aseionado a mano o por un motor

465 .y el cusl produce una retacién de los véstagos de vélvula.

 Em el ejemplo de ejecucién de la figura 13 se in-
dican por ~238- el piston, =239~ el oilindro de trabajo dis-
_ puesto horigontelmente y por -240- el véstago del pistén con
) el ouzl estd fijamente acoplada la parte de la mdquina cuyo
470 movimiento de nvanéo debe ser gobernado por ejemplo la mesa
-241-s E1 véstago -240~ del pietén esté constituido en‘pé?to
di su longitud por una cremallera con la que combina el sector
. dentado ~-242~- montado giratorio en el rbol -244- en el bastidor
de la ndquina. Sobre el éxbo) ~244- se encuentra un pifidn «245e

475 que engrang ¢on una oremallera de avance ~-246~ monteda con mo-

' vimiento de desligamiento longitudinal en el bastidor de la
mlquina. la trayeotoria de la cremallera -246- queds reduoids
en relacién oon la trayectoria del pistén en la proporeién en~-
tr§ el radio del pifidn =245~ y el del sector dentado =242-,

- 480 Ia cremallers de svsnoe =246~ lleva un soporte -247- para una
corredera «248« en la que esté ainpnesfo el brage de avanoe
=249=, “n ol aoportc;—2¢7- estén montadss giratorias las pe~
lances =250~ y @51« &uc encajan por sus rodillos «252« y «2%3-
en la ranura =254~ asl véstego de vélvula =255-. Las palancas

485 de rodillo =250-, ~25l- quidnn aplicadas sin juego contra las

‘ "superficies de la ranura -254- ppr medio de los topes ~256e
y =257=, Todo desplagamiento de la corredera -248- hacia la
igquierda o la derecha en la figura 13 produce por medio de
las palancas -250-, -25l- uns rotacién del véstago de vélvula

490 . =255~ en un sentido 0 en otfo. Este movimiento de rotacién se
trensmite a 108 manguitos de vdlvula -258« y «259- por medio
ds las espigas o dodos ~260- -261= del véstsgo y los salien-
tes -262- y 263~ de los mangultos por cuasnto las vélvulas y
los véstages de vélvula no son cosxiales, Como que los dedos
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e aplican contra loe salientes en lades opuestos al giraf el
vdstago de vdlvula en un sentido gira el manguito de vélvula
=258+~ mientras gue al girar en el otro;sentido'girc ¢l mangui~
t0 de vélvula «259~. Los pernos «265- 'y -266- fijados en la -
cémara de regulacidn -264- que encaja en ramuras en espiral
de los manguitos de vélvula ~258- y 4259_ hacen gque al girar
los manguitél de vélvulas se produgca un desplagamiento axial
de loa mismos y por tanto la apertura de las vélvulas, gracias
& la oual varian las relaciones de presifn en uno o en otro de
los lados del pistén -238-. Y@ esta mamera se gobierna el movi~
piento de avence de la mesa =241-,

La regulacidn de eote movimiento de avence puede
efectuarse a mano acolonando la palanca =249~ o por medio del
volante ~267-, el husillo -268~ y una tuerca corredexra =~268'=

montada en la palanca -249-. La regulacién prede tener también

lugar mecénicamente por medio 4dl juego de engranajes -269-
0 bien por el Juego de engranajes -270~ y cadena =271- com el
Srgano de arrastre =272« puede obtenerse un movimiento continue-

4o &¢ vaivén de la palanca -249- y el gobicrno correspondiente

de la msa -241-, La tueroca corredera -268’~ debe podesse desa-
ocoplar 0 bien ¢l husillo debe ser Ge gran 1880 y no suscepti~
ble de encallamiento a fin de que el acolonamidnto del mecanis-
mo dé¢ avencs pueda efectuarse a voluntad a msno o mecénicamente.
Ls forma de ejeeucidn reprementada en la figura 14
meestra también un mecemismo de regplacién por medio del ocual
la trayectoria de avanoe qu;da_rodﬁoida en oonparaeién'con la
trayectoria del pistén de trabajo. El ejemplo de ejecucién de
la figura 14‘ae.diferencia del de la figura 13 por que el cilin-
dro de trabajo =273~ con el pistén ~274- se encuentran montados
verticalmente, La parte de méquina acoplada al véatago -275-
del pistén y cuyo movimiento de avance debe ser gobernado no es-

4 representada. Fl vdéstago =275~ del pistén tambidn estd @ r-

cialmente constituide por una eremallers y estd acoplado por mee
dio d¢ un engranaje reductor con el véstago de avance =276« en
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forma tamblén de cremallera, a fin de reducir la trayectoris
del véstago de avance ocon relacién a la trayectoria del vés-
tago del piletdn. e supone que unicamente se efectis el movie
miento hacia arriva del pistén de trabajo =274~ por la influen-
cla de¢ la presidn del lfquide mientras que el movimiento ha-

- ola abajo tiene lugar por el peso del pistén y parte de méqui-

na. Por este motivo se dispone une sols vélvule coén su mangui-
$0 ~278~- que regula la presién del liquido por dedbajo dnl'piu-
tén de trabajo por medioc de la cémara de regulecién ~279~, tu-
beria de entreda ~280- y tuberia de salida -281-, Al estar ocerra-
da la vélvula -278~ el pistén ~274~ se eleva, La regulacién del
manguito de vélvula se efeotda por igueles medios que en el ejem-
plo anterior, es decir, por medio de la corredera -282-, palan~
oas do(rodillosv;283- Yy ~284- y y&sfago de vélvula -285-~, Este
dltimo es, en este éano. coaxial con el manguito de vdlvula
-278— y su rotacidn 60 trnnamito directéﬂsnto al manguito de

vélvule por medio’ de una espiga -286- granstorméndose asi el
‘movimiento de giro del manguito de vilvula en un movimiento
3d-ﬁddsplasamiunto axial para abrir la vAlvula por medio del

perno -287- y de la ranura espiral -288-,

La regulacidn del movimiento de avance puede efec~
tusrae tembién a meno déoionando la palanca »289- é,neoénioa;
mente por medio, por ejemplo, del mecaniemo de menivela ~290-,

El ejemplo de ejecucién de la figura 15 corresponde
esencislmente con el de la figura 14 por ouanto el p;htén de
$rabajo -291- actds en sentido vertical y unicamente hacia arri-
be. El mecanismo intercalado entre el vdetago del pistén -292-
y el véstago de avence -293~ a fin de reducir la trayeotoria
de este dltimo con relacidn al primero es diferente, Eeste me-
canlismo preientg una superficie inclinada ~294~ constitulda por
una regla cuya inclinmeién puede variar girando sobre su arti-
culacién ~295-. La superficie inclinada ~294~ esti fijamente
unida a una eremallera =296~ montada desligable en guiss -297-
horizontales, Con la cremallers -296- engrens un pifidn -298.
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que engrana también con la oremallsra del véstego de pistén
«292-, En gombinacién con la superficie inclinede =294~ trabe-
ja ua rodillo -299~ montado en el véetago de avance =293-. Regu-
landg la inolinacién de la superficie =294~ se reduce mas O me-

_nos la trayectoria del vstago de avanoe con relacién a la del

vlotugo del pistén. En la palancn de avance ~300- esté montado
ua pulsador -301= que aotdie en combinacién con un patrén o plan-
tilla -302-, La transmisién del movimiento de regulaciém de la
palanca de avance ee transmite sl manguite de la vilvulas come
on ol ejomplo de ejecucidén de la figura 14,

La disposiocién de un mecanismo que pérmite una rela-
eién verieble de trensmisién entre el véotago del pistén y el
vastago de avance ofrece la ventaja de que oon el miemo patrén
0 plantilla pueden efevutuarse trabajos o reproducciones con l
diferente ampliacién, El mecanismo puede también estar dispuee-
to de modo gue la trayectoria del véstago de avance quede au~
mentada oon relacidn a la del véstago del pistén.

o ¥y o 2 4

8¢ reivindica como objeto de ezta patente:

1) Mecanismo pera regular los movimientos de avanoce
de una parte de méquina sometida & la influencia de uno o mas
cilindros hidréulicos, caracterizado por gue el 6rgano que de-
termina el movimiento de avance (pulsador 1,110,301 o palanca
246,289) estd acoplesdo oineméticamente por medio de un tirente
(18-2240 114°',130-133 o 248,253) que no presenta juego alguno,
por 1o menos con una vélvulae (51.52 © 115,115 o 258,259) dispue
ta en una odmara de regulacidn (49,50 o 148,159)'1ndopandiontq
del o de los oilind:oa (36,58 o 116,139 o 239, del o de los pis-

_tones de trabsjo (37,58 o 117,138 © 238) y que eaté conectada

oon las tuberias (55,57 o 136,137) del 1iquido a presién.

2) Mecanismo segin ls reivindicacién 1 constituido -
por el mecanismo de copisr de una mnéquina herramienta, sarace
terizado por que el Srgano que determina el movimiento de avan-
oe estk cometituide per ua pulsador (1) montado en un cabezal
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(10) ouya posicién es regulable. '

3) Heoanismo segdn las reivindicaciones 1 y 2, ca-
racterisado por que el pulsador (1) estd acoplado cinematica-
mente con el véstago de v&lvuia (22) de tal manera que el movi-
miento del pulsador (1) produce un movimiento correspondiente
de rotacidn del vﬁstago de valvula (22) provisto de un saliente
de forma helicoidel (42) que actia en combinacién con un Srga-
no regulable (43,44) de mode que la rotacién del vdatago de
vilvula (22) produce un movimiento axial del mismo para abrir
ls vélvula (51 o 52).

4 ) Mecaniemo segfin las reivindioaciohen 143, carac-
terigade por que el Srgano de transmisidén (18,19) entre el pul-
sador (1) y el v&stagp de vdlvula (22) encaja en ung renurs lon-
gitudinal del visiago de vélvula (22),

5) Mecanismo segin las reivindicaciones 1 & 4, carac-
terizado porque la posiocién del manguito (7) que lleva el puléa-
dor (1) puede regulsrse oon relacién a un manguito de posicién
(6) de modo que el pulsador y manguito de posicidén pueden des-
plagarse axialmente en un manguito de guia (9) y pare el movi-
miento vertical de copiar el manguito de posicidam (6) lleva
un‘rodillc (12) que encaja en una ranura longitudinal de un’
véetago de vélvula (13). '

6) Mecanismo eegin las reivindicaciones 1 & 5, ca~-
racterisado por que el manguito de guia (9) puede desplazarse
y fijarse en un cabeszal (10) que estd montado giratorio en una
corredera transversal (15) montada deslizable en una placa des-
ligadera (17).

7) Mecanismo segin las reivindicsciones 1 & 6,
caracterigado por que en la placa deslisadera (17) estén mon-
tadss dos palances (18,19) que por medio de rodilles (20,21)

‘prenden, para el movimiento tranevereal de gopiar, en una ra-

nura longitudinsl de um véstago de vélvula (22) y trabajan en
combinacién oon dos superficles inclinadas de tope (25,26) de
la corredera tranaverssl (15) de tal manera gue al nov erse

transversalmente la corrsdera (15) el véstago de vélvula (22)
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girs en uno o sn oixe sentido. .

8) Mecanismo segin las reivindicaciocnes 1 & 7 carace
terizade por que, para el movimiento tTansversal. de copia:, el
véntago de vélvula (22) lleva dos cuerpos de vélvula (51, 52)
situsdos en una cdmara de regulacidn (49, 50), los cuales mctuan
en sentido contrario y son arrpetrados por topes (53, 54) del vée-
tago de vidlvula (22). '

9) Mecanismo segin las reivindicaciones 1 & 6, carac~
Yerizado por que la placa deslizadera (17) en la cual estd mon-
$ada le corredera traunsversal (35) que lleva el cabezal (10)

y el porta herramientas (60) estén guiwdos en un brasgo transversal
(34) de la méquina herramienta y estén unidos con el pistén de
trabajo, para sl movimiento transversal de coplar,

' 10) Mecanismo megén las reivindicaciones 1 y 2, carac~
Yerizado por que la cémara de regulacién y el eilfndro (56) ael
pistén de trabajo (58) estén dispuestos pari el movimiento trane-
versal de ocopiar en una corredera vertieal (73) y lae tuberias

.de presién que llegan a dichas piezas son flexibles,

11) Mecenismo segin las reivindicaciones 1 y 2 sarac-
terizado por una dieposicién mecénica de regulacién (74-85) para
deeplazar el pulsedor (1) con relecidén al ports herramientas o al
porta obra de la méquina herramienta.

12) Mecaniemo megin las reivindicaciones 1, 2 y 11,
caracteriszado por que la disposicién de regulacidén comprende un

volante (78) para su accionamiento a mano ¥ un engransje de avan-
ce (74) con su motor (74'). )

13) Mécean .emo segin las reivindicaciones 1, 2, 11 y
12, caracterizado por gque para limiter ¢l movimiento del pulsa- ’
dor (1) ee encuentran topes (789, 80) que actdan en combinacién
con eonmntadoris eldotricos para parar o invertir el sentido de
rotscién del motor (74').

) Heqaﬁiumo'uegda las roivindioaeienea 146, 11
¥y 12 caracterizade por que la disposicién de regulacién compren-
de un volante (78) que 1lleva un husillo (76) que pueds acoplar~
se con el engranaje de avance (74) y en el cual estd montada




670

675

680

685

690

695

T00

me o 148934

" uns tusrca (79) dispussts en la corredera transversal (15),

de modo que al glrar el husillo (76) 1la oo rredsra traanvtrnil
(15) se desplaza,

15) Mecanismo sagin las reivindicaciomes 1 & 3, 6
11 y 12 osracterizado por que el véstago de vélvula (13) para
ol movimiento vertical de copiar, lleva una rueda dentada (84)
que engrana con una oremallera (83) acoplada a un volante (8%)

y & un engranaje de avance (75). .

16) Mecanismo wegdn lae reivindicaciones 1 & 8, ca-
racterigade por que el véstago de vélvula (22) para o1 movimien-
to transversal de coplar lleva una palanca (88) que desde su posi-~
cién media pusde desplasarse hacle ambos lados a fin de comuni- '
oar sin intervencidn de ls plantilla un sentido determinado al

‘movimiento transversal de copler al pulsador (1).

17) ¥eocaniemo nogénilau reivindicaciones 1 & 8, 7
16, ocaracterisado por que en la palanca (88) prende un resorte
(89) que tiende a retener fije la palanca (88) contra um tope
(91,92) en su posicién desplazada. ,

18) Mecenismo segin lae reivindicaciones 1 y 2, cam
racterizado por gque el pulsador (110) ¥ la herramienta (120)01-
tan dispuertos en una deslisadera comun (119) sobre la que ac~
tda directamente el pistdn de trabajo (138) para el movimiento
vertical mientras que pera el movimiento trensversal la desliza-
dera (114) del pulsedor (110) estf conetituida por una palanca
de dos brazos (110,110') cuyo movimiento de oseilacién segin un
eje (127) perpandicular al movimliento transversal, proéuoo poy
medio de una palanca angular (112) el desplasemiento de la vélvuk
(115s, 115b) éorreapendientc al oilf{ndro de trabajo (116) para
el movimiento trnn-vorlalo

19) Mecanismo segin las roivinuieaozeno- 1, 2y18
oaracterizado por que para obtener el desplasamiento sxial de
las védlvulas, las vélvulas en forme de mangulto (115, 115?;
115', 115b) esté coneotadas con sus superfiocies de apoyo por
medio de pernos (142,143) y una ranura espiral (146,147) de
modo que un movimiento de giro de los menguitos de v‘lvula
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pre&uoo un deaplazamitnto sxisl de los miemos.

‘ 20) Necanicmo segzdin las reivindicsoiones 1, 2y 18
oaractofisadq por que sobrs el pulsader (110) se sncuentra un
tirante (128) que transmite el dosplasamiento vertical del

v7°9 pulssdor a los medios (129,134,114") para obtemer &1 despla~

ganiento axial de sqnollni vilvﬁlun {115,115') gue goblerna:
al pistén de trabajo’ (130) pura el d esplazamiento vertical de
la correders (119). ‘

21) Meeanismo aegtn la reivindicacién 1, nareotori— ‘

70  ado por que entre el vintagO“;;qua.275 8 293) del pistén de
tiabajo (238,274,291) y el Srgano- que determina el movimiento:

" (249,279,300) esté intercalada una disposicién (242,245 § 277 6
.294,299) qud.parmiti varisf la trayectoria del érgeno que acciona
las vélvulas (2&8.259 6 278) ¥y que estd oinemiéticamente unido
con el érgano (249, 219, 300) que determina el movimiento de
avance con relacifn s la trayeotoris del vistago da piatén
(240, 275, 292), - -

'22) Meocanismo segin las reivindicaciones 1; 2, 21

caraoterisado por que dicha dicha disposicién esté constituida

715

120 por un engranaje reductor (277) intercalade entre el véstage

de pietén (275) en forma de ‘oremallera y la oremallera (276)
que constituye el Srgano que iociona lae vélvulae.
23) Hecanismo ségﬁﬁ las reivindicaoiones 1,2y 2
caracterizado por que diohs disposicién intercalmds comprende
'125 unvérg#no de transmisién (296) provisto de una superfioie in--
clinada (294) que np'de.pluludt longitudinalaente poxr el vés~
tago de picién (298) por medio de un piném (298) y con ouya
- guperficis inclinads sotda en combinacidn un rodille (299)
* montado en el 6rgano (293) que acciona las vdlvules,
730 . 24) Meosnismo segén las reivindiceciomes 1, 2, 21
‘¥ 23 caracherizado por que la inclineeién de la cuporticio in-~
clinada (294) es variable a fin de hascer variar 1: relacién
de transmisién de le disposicién.
2%) Hecaniesmo segin las reivindicaciones 1, 2 v
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138 'garactgfistdo_yor que el viéatagoe de vélvula (29%) pers obt.ggf
N desplasaniento girstorio de les vhlvales (258) 259 vy o8td
dispuesto fuera del eje de lam vélvulas y sotés por medio de
‘levas (260, 261) sobrs salientes (262. 263) de los manguitos
s las vélvalas (258,259).
1L 26) NMeesnismo para regular los movimlientos de avance’
de une parte de méquina sometida a la influenois ds une ¢ mas

pil!ndro- hidrdulices,

Bareslons 15 de Dieicnbro 1939,
Afio d¢ 1 Vteipria._ '
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