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Caso X12832,/12680 worrill -Tetrault,

PATEW T E DB IEVEHCIQNK

a favor de
UM LTED SEOE MACHLNERY CORPURATLOL, domiciliada en
PATLRSOL y con o>ficinas en 30STON (E,U.de A.)
por:

PPy -
"idquina de coser calzacao"

Memoria Descriont iva.

Bsta invencidn se refiere a perfeccioﬁamientOS en
las mdquinas de coser calzada y egpecialmente a clertos perfac-
clonamientos en los wecanismos waanlpuladorss del hils, urimci-
paliuente los mecanlsmos tensores del hilo y los mecanismos cor-
tadores y sostenedores del wulsmo, aproplsdos para las mdgquinas
de coser una costura interior a puntd de cadeneta, Ios mecanis-
mwos manipwladores del hilo en las méquiuas de esta clase compren-
den un tomador del hilo gue fija la puﬁ%éda tirancdo del hilo
alrédedor de la aguja mieatras ésta penetra en la obra, y un
mecanismo tensor del hilo gue contribuye a apretar y fijar cada
puntada,

Uno de los objetos cde esta invencidn consiste en
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perfeccionar el gobierno de la tensidn del hilo de modo que
cuandn la gaga anterior del hilo es gpretada por la aguja,
mientras ésta retrocede, se mantiene Uuicamente una ligera
tensidu en el hilo y curante la carrera del tomador, para
fijar la puntada, la tensidn del hilo awmenta gradualuente
hasta su mdximum, de modo que la puntada guede perfectamen -
te fijada a consecuencia de todo el esfuerzo que para fijar
la puntada se ejerce sobre el hilo sin gue haya por »>tra par-
te peligro alguno de gue se rompa el hilo.

Segln una caracter{stica de esta invencién, el ne-
canismo tensor del hilo, que, coms hasta ahora, cowprende una
rueda tensofa actuada por drganos de friccidrn de mocd que se
reduzca la tensidn del hilo dqurante la carrera de retroceso
de la aguja, es regulado en sineronismno con el movimiento
del tomador, de modo que se reduzca la tensidn del hilo duw

rante la carrera de retroceso de la aguja vy se ausente zZraduzl-

mente la tensidn del hilo hasta el mdximw: cuando la palanca

del tomador afectds su carrera de fijacidn de la puntada,

Ea la forma pe ejecucidn representada, el mecanismo
de Triceldn que actda sobre la rueda tensora del hilo estd
goberiiado por un resorte actuado por la palanca del tomador
ue wWoG0 gue se obtengan las ventajas antes mencionadas.

£l mecanismo tensor del hilo que se representa, por
medio del cual la tensidn del hilo puede variarse automdtica
y gradualmente, desde un valor mfnim» al mdximo, duraute el mp-
vimiento del towador desde su posicida retirada, en la cual la
aguje acaba de completar su carrera de retroces> estiradora
de la gaza, a su posicidn de fijacién de la puntada, presenta
la ventaja de no necesitar que 2l obrers efectde rezulacidn al-
guna de la tensidu, "en una amplia escala de velocidad, Para
adaptar la mfguina para funcionar a grandes velocidades que
pueden pasar de las 1000 puatadas por winuto puede ser, sin
embargo, conveniente wn ajuste a mano y los mecaniswos tensores

del hilo respresentados ¥ los medios ajustadores combinados con
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ellos, permiten para cada posicidn de ajuste manual, una varia-
cidén autondftica conveniente de la tensién entre sus valores mdxi-
wo y mfnimo, durante el ciclo formador de la puatada.

Tas mdquinas del tipo mencignadn anteriomnente presenw
tan fa.m‘bién, por regla general, un mecanigno sosienedor del hilo
que sirve para sostener el extremo del mismo curante el priuer
movimiento del eugazador alrededor de la aguja y por 1o menos
durante la priwmera carrera d¢e retroceso de la aguja al empezar
el cosido, ©in embargp, los mecanismos sostenedores del hilo
ugados comunnente hasta ahora sostienen el extremo del hilo a
una distancia tal del punto donde se efectin el cosldo, que al
gupegar el cosido queds saliends del calzade una longitud excesl ~
va. de hilo, Ademds, a congescuencia de que estos mecanlewos con-
tintan wanteniendo sujeto el hilo ‘nastét gque el extremo uel mismo
es empujado libremente por el movimiento de avance 'del‘ calzado, ]
estorban hasta cierto punto la foruacidn convenlente de las pri- i
meras puntadas de un nuevo cosido y la manipqlacidn del calgado
por el obrerxro,

Por consiguiente, uno de los objetos de esta invenw
eidn consiste en disponer ‘un ‘necan ismo perfec.ci onadn 430 stene~
dor del hilo, que permita empezar un cosido dejando fuera del
calzado Unicamente un pedazo de hilo muy corto, 10 que se.con-
sigue sia afiadir a la mdquina ningda mecem‘i.smo espe'ciai 7 Coiin
plicado, . |

Segln ello, y Ge acuerde coi .atra caracteri-ética ge
la luvencidn, la mdquina de coser una costura interior represe:-
tada, estd provista de uu wstenedoé ael nilo wue caz;;pfnu e unas
garrasx montadas de mode we se muevey, por efecto de la traccwn
gjercida sobre el hilo por los mecanismos manipuladores del mis- \
o al formar la primera puntada, desde una posicidn apartada del
lugar en que se efectda el wsido, hasta una posicidn préxima al i
coeloo y que permite que el hils se separe de dichas garras du- |

rante la primera carrera de retricess de la aguja.
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Yor otra caracteristica de la invencidn, el mecanigu-
mo sostenedor Gel hilo sirve también pars cortarlo, estando

de preferencla montads de tal manera gue ge nuweve por la ac-
cidn de’la traccidn ejercida por el hilo sobre el mismo hasta
alcanzar una poeicidn prfxims al punto en que se efectda el co-
sido, eun el lado de la coctura por el gque sale la azuja de la
obra en su carrera dae penetracién en la obra,

Ln los planos adjuntos:

La figura 1 es una vista lateral izguierds de una
porcidn de la cabeza de una mdquina de coser wia costura inte-
riovr, mostréndo lag diversas partes en la posicidn en que se en-
cuentran cuands la aguja estd prdcticaments al final de su carre-
ra de retroceso.

La figura 2 es una vista similar a la de la figura
1, mostraindo las diversas piezas en la posiciéu que oscupait al
final de la carrera del tomacor de hilo, para fijar la puntada.

‘ La Tigura 3 es wna vista en detalle por encima de la
rueda tensora y del mecanismo de freno asociads a ella, represen-
taGo en las figuras 1 y 2,

La figura 4 es un esquewa mostrando las posiciones de
la aguja y del engazador con la gaza de hilo pasada a travds de .
la obra,

La figura 5 es un esquema mostrando la fijacidn de la
puntada oohtra 2l c¢uerpo Ge la aguja y las‘pasiciones subsiguien-
tes del eugazador-y del hilo después de ennebrada la aguja.,

La figura 6 es una vista lateral derecha de una porcidn
de la cabeza de la mdquina con el mecanismo sostenedor ¥ cortador
del hilc, aglicado a la migma,

La figura 7, es una vista en detzlle y por encima del
wecanismo sostenedor y ¢ortador del hilo.

‘La figura 8 es ﬁna vista anterior del wecanismo repre -
sentado en la figufa 7.

Las figuras 9, 10 y 11 son detalles mostrando algo
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y cortador del hilo, durante el primer ciclo de operaciones
de los wmecanismos manipuladores del hilo, al empezar wia nueva
costura.
4 La mdquina representada en los planos constituye
una méquine de coser costuras interiores en el calzado, provis-

ta de los elementos cosedores usuales, gue comprenden una aguja

de .nnohb,lcurvada‘~4-; un éngazador -8~; un dedo guia-hilos -17-,
y un tomador -12-. Este ultimo es accionado por medio de wuna le-
va -¥2- (figura 1) gque presenta una ranura excéntrica -21- en 1a
que e 1h$roduce wi rodillo -23- sostenido por la palanca del

tomador,

Antes de que el hilo que sale del depdsito de la mdgqui-

‘na, llzgue al tomador -12., uns rusda tensosra <24~ 1o tensa en

la forme conocida, Tsta rmeca tensora 2k estd fijada s un
4rbol 26- montadn en un soporte fijo 8- y en dicho.érbol estd
montado tambidn un tawbor de friccibn -29- (figuresl,2 y 5,
Después que la aguja se ha movido hasta el 1fmite de
su carrera G& retroceso para estirar una nueve geza de hilo a
través de la obra y desguéds que ésta ha avanzado, la aguja se

mueve entonces hacia adelante y perfora la sbra, llegando a la

posicidu representada en la fizura 5. La palanca del tomador -12 -
iY

se encuentra totalmente levantada en la posicidn represeatada en
la fizura 2, haciendo gué la gaza anterior sea fuertemente esti-
rads, o apretada alrededor del cuerpo de la aguja, venciendo la

tensidén Ge 13 rueds tensora R4-, 1la cual, sin embargo, girs 10

suficiente para estirar del depdsito wia cantidac de hileo igual

) 2 + N 4
-8 la consualda al formar la puntada anterior, Despues de ello,

el tomador -12.se musve hacia abajo, para entregar hilo, mien;
tras el dedy -10- estira el hiio situado euntre la aguja y la
puntada anterior y-ei engazador enhebra la aguja, (figura 51,
La aguja empleza entonces su movimiento de retroceéo mientras

el tomador continfe descendiendo. Poco antes de que la aguja
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se encuentre completamente retirada, cond g r*ep‘:c"éseﬁf’mar en
la figura 4, cesa el movimiénto de descens> del towador, ha-
ciendo gue la nusva gaza de hilo -30- que se encuentra en el
gancho de la aguja sea estirada fuertemente, venciendn la re-
sistencie de la rueda tensora -24- y haciendo gue ésta glre
ligesramente,

En las formag de construccidn anteriores a la de la

presente invencidn se acotumbraba a emplear un mecanismo teusor

del hilo que ejercfa una tensidn constante, preferiblemente por
wedio de un mecanismo de fricecion gue a/c,;tuaba,’ con presidu uwnifor-
me contra el tambor de friccisn -89- durante la carrera de la
palanca del tomador -12- para fijar la puntada, ajustdndose |
esta tensidu, idoejor gue se podfa, de acuerds con iz re -
alstencia del hilo y la naturaleza de la sbra, mientras que el
mecanismo tengor del hilo Ge esta lavencidn emplea una tensibn
variable gue puede ser graduada desde una-%uerza relativamente
seguefia a una fuerza mdxima, en proporcidn directa con el movi-
miento del tomador desde sa posicidu baja hasta su posicibu ele-
yada de fijacidn de la puntada. Esta variacidn en la tensién
presenta la ventaja de producir wna tensidn relativamente peque -~
fla del hilo durante la carrera de la aguja para estirar la gaza
de hilo, y un aumento gradml despuds en dicha tensién Gurante
la carrers del tomador para la fijacidn de la puantada,

. Ba la forma de counstruceidn representada, la tensidn
variable se proauce por la cowmpresidn o expansidn de w1l resora
te esgpiral 46~ moutado por uno de sus extremos contra usa €8.
piga 4B- de la palanca del tomador -12- ¥ por su otro extre-
mo contra un tornillo de fijacidn -52- roscado en un brazo de
una palanca acodada =B4-, wontada en forua giratoria en una espi-
ga fija -56-, BEn el otro brazo de la palanca acodada -54- estd
articulada una zapata de freno -5‘0- que se pone en contacto con
el tawbor de fricecidu -29- que goblerna al mecanismo de tensidn.

Se comprenderd fdciluente gue cuando el tomador se mueve hacia
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d.rri’oa, el resorte 46~ ze comprime, aunentando gradualuente
la presidn ejercida por la zapata -50- contra el tambor de
friceidn -29-, mientras que el movimientn del tomador hacia
abajr pemmite que el resorte -46- se expa'nsi.one gradualmente,
reduciendo esta presidu de friccién y por tanto la tensidn del
hilo,

Como ye se ha dicho, la mefquina representada va
tambidn provista de medios para cortar y sostener el hilo, los
cuales permiten que el cosldo pueda empezarse, sobresaliendo
solaunente del ca;za&o un extremo de hilo muy cort.o; Adends,
¥y como se ha dicho también, al empezar un nuevo cosido la
aguja -4- avanza primeraneunte atravesando la ‘abra, iamediatameri-
te después se eleva el tomador de hils -12= vy el engazador -8-
ge mueve alrededor de la punta de la aguja que éo'bresale de
la obra, a fin de enhebrar la aguja. PRara gue la aguja que-
de perfectamente enhebrada durante el primef ciclo de wmovimien-
tog de los mecanismos manipuladorés del hilo, es necesarin £0 B~
tener el extrem libre del hilo durante el funcionamiento del
tomador -~12« y del ‘engazadirr -84, El mecanismo sostenedor del

hilo, represgentadn, [flguras 6 a 11} coiaprende dos garras sujée-

‘tadoras del hilo, ~180~ -122- en forma deé placas cuyos extrsios

divergentes forman como una garganta en V para recibir el hilo.
L?“S garrag -120- y -122- estdn asezuradas a un blogue -124- por
@méd1 o de wia pieza de sujecifn -126- y unos pernos -128-., En el
lado opuesto del blogue a aquél en que se hallan situadas las
garras =120~ -122., se encuentra asimismo asegurada la hoja
cortante -130- sujeta entre la cabeza de los jernos -128. y

la pieza de sujecidn -126-,

L1 blogque -124- estd montado eu forua giratoria por
medis de una espiga -133- que sobregale del bloque 21 su parte
po:ateriei-, en un brazo de soporte -134- asezurado eun la _oarfe
a:1teﬂor Ge la cabeza de 1la mfquina por encina y a la izguierda

ael punto en gue debe efectuarse el cosido, mirando desde la
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parte delan'tera de la miquina. " Al terminar la operacidn del
coslds en un calzado, al retirar a este dltimo de la nidquina
puede wovérsele ficilrente de modo que el hil» procedente del
depdsito de la mfguina pueda ser introuucido entre lag sarras
~-120- y -182- y el hilo que pende del extremo de la costura,
pusda aplicarse coutra la hoja -30- y cortarse, sienad todo
ello posible por estar el brazo de soporte -1534- colocado de
tal waners con relacién a la cabezs e la mdquina y el blogue
-124 .+ de tal maners coun relacidn al soporte ~134«, gue €l blo-
que -124- se encuentra moramlmente eu una posicidn prdcticamente
horizontal a las garras -120- ¥y -122- separadas del punto en que
se verifica el cosido; encontrdndose el blogue 2 tal distancia

de dicho punto gue no estorba el fuucionamients de los elamentos

vanlpuladores del hilo o la manipulacidn del calzady por parte

del obrero, =1 blogue estd manteniun eldsticamente e su posi-

cidn horizontal normal por medin de un resorte -136- gue rodea

:orte A34-~, estando conecta-
GO por uno de sug extremos al brazs de soporte y por el otro al
blogue -24., &l movimiento de este bloque bajo la traccidn del
hilo se encuentra limitads por wia espiga de tope -138-~ que sobre
gale de la varilla-soporte ~-132- a travéds de wia abertura del
brazo de soporte -134-, sirviendo la esyiga y la abveriura para
limitar ¢l .ovimients del blogue -124- en la direccidn de aproxi -
mar las garras -120- y <122~ al punto en gue se verifica el cowi-
do y para limitar también el movimiento de retrocess del blogue
-124 - por la accibn del resorte -136-,

Las garras -120- y -122- sujetadoras del hilo estdn
dispuestas de modo gue sujetan al hilo con fuerza suficiente
para hacer cue el blogue -124- se mueva por la traccidnu sjerci-
da sobre el hilo por los elexentos wanipuladorss del nismo hage
ta que el movimiento del blogue -124- se encuentra detenido por
la esgpiga -138- y para permitilr luego cue el hilo pueca ser re-

tirads de las sarras -120- y -122- por la traceidn countinusda
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de los elementos manipuladores del nilo, ©n la mdquina repre-
seutada, el movimieato del blogue -124- para vencer la resisten-
cla del resorte -136- acerca las garras -120- y -122- al punto en
que se varifica el cosido en la parte interna del uervio de la
palmilla o, en ostras palabras, en el lads del unervio de la pal-
mlila por donde sale la aguja despuds de atravesar la obra en su
carrera de avauce a travds de la osbra, Laz garras se encuentrau
asf en posicidu conveniente para gue el hilo pueda ser rétira.do
de las misgas, Adeads, despuds de que las garras -120- y -122-
se han aproximads al cosido (figura 11) se encuentran dirigidas
hécia el miswo y se facitita asl la separacidn del hilo de las
garras, ya que la traccidn del hilo en tal momento no tiene lu-
gar eu la direccidn de la garganta forwada por diclas garras,
Cuznao el extremo del hilo ha siao retirado de lasz ga-
rras -120- y -122«, es empujado hacia el interior del nervio de
la palmilla, de mo:do gue el cosidn se empieza sobresaliendo Wni-
camente del calzado un pedazo corto de hilo. Zn la mdguina re-
preseatada, las garras -120- y -l22- se aproximan al punto en
gue se veri fica el cogido durante el primer wmovimients del +oug -
dor -12~ y a continuacidn el extremo enhebrado es empujado desde
las zarras hasta la superficie interna del nervio de la paluilla,

durante el primer movimiento de retroceso de la aguja 4=,

N o T &

Se reivindica comno objetos de esta pat'eute:

1. Una mdguina para coser calzaco, especialuente una
mdquina de coser costuras interiores, provista de mecanismos
manipuladores del hilo que couwprenden una aguja, ua towmador y
un mecanisnd teusor del hile, caracterizada por un mecaniswo pa-
ra ausentar la tensidn del hilo hasta un valor mdximo, despuds
de empezada la carrera del towador para estirar el hilo y fijar

la puntzda y durante esta carrera.
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2, Una méquina para coser calzado, especialumeunte una

imdquina de coser costuras interiores proyvista de mecanisnos na-
nipuladores del hilo, compremdiendc una aguja, un tomadorT y un
wecanlwno tensor del hilo, cuya tensidn aweunta gradualumente du-
rante la carrera del tomador para fijar la puntada, _

3. Una mdquina para coser calzado, sezfn las reivindi-
caciones 12 y 2%, caracterizada parque la fricciju se reduce al
wfniun aurénte él movimients del towmador para eatregar el hilo,
que coluclue cou la carrera de retrocess de la aguja al pasar
la gaza de hilo a través ce la obra,

4. Una adquina para coser calgzado, segd: las reivin-
dicaciones la, %8 ¢ 32, caracterizada por la disposicidn de un

resorte 1nteryuesto entre la palanca del tomador y el mecanisuo

“tensor del mlo.para dsuinuir gradualmente la tensidn del hilo

duraiite 21 movimiento suministrador de hilo del towador, y pa-
ra awmnentar gradualuente la tensidn del hilo duraste el movi-
wiento del tomador para estirar ¢l hilo y fijar la puantada,

6. TUna méquina para coser calzado segin la reivinaica-

[#]

idn 4s, caracterizada por la disposicibn de medios por los cua-~

[

¢s el resorte puece ser ajustado de modn gue se obtenga wn ajus-
te proporcional entre iz teusidn mdxiue y la tensidn miunime del
hilo.

6. Una mdguina para coser calzado, especialumente una
méquina de coger costuras interibres, con mecanismos manipulado -
res del hilo que cowprenden una aguja, un corta hilog para cor-
tar el hile al final del c¢osido y un sostenedor del hilo para
gostener el extreio axl kilo al principiar un nuevo cosido, co-
racterizada porque el gsostencdor del hilo se wueve al prinelpio
del cosido y mientras sujeta el extremo del hilo, hacla el punto
doude se efectlGa el cosico a causa de la traccibn ejercida sobre
el hilo por los mecaniswos manipuladores uel hilo, vor ejemplo,
el tomacor, retirdndose el extremo del hilo del sostenedsr durat-
te el primer movimiento Ge retrocesc y de estirado de la gax

de la aguja, mientras el sostenedor se mantiene fijo,
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cidn 68, caracterizada porgue el sostenedor del hilo cowprende

¥

dos warrag fijacas a uwn soporte articulado, presentanuo las

w

garraz extremos divergentes, que =e separan, por la accidu de
un resorte, del punto donde ge verifica el cosido y guedando
relativamente lejos del mismo, para recibir y sostener el hile
v gue se acercan al pumts donde se efectle el Cosido nor la ro-
tacidn del soporte a cmsecuencia de la traccidn ejercida sobre
el hilo, guedanco este movimiento limitads por un tope.,

8. Una méqulna para coser calzawuo seglnn la reivinui-
cacidi 7a, caracterizada porque el gostenedor del hilo se acer-
ca al ﬁuﬁto @i que ge efectua el coslur en la parte interna del
lablo de la padlwilla, por coude la aguja sale Ge la obra eu su
carrera e cenetraclon en la misp

9, Edquina ¢e coser calzado.

Barcelona 6 Yiciembre 1939.
Afio de la Victoris
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