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P A T E E T E ̂  D E _ I  N V E N C I O N

a favor de

UNiTED SHOE MACH1NERY CORPORATION, domiciliada en 

FATERSON y coa o f ic in a s  en BOSTON (E.U.de A J  

p o r :

"Esquina de coser calzado"

M e m o r i  a D e s _c r i  p t i  y a .

E s ta  invención se r e f i e r e  a perfeccionamientos en 

l a s  máquinas de coser calzado y especialmente a c ie r to s  p e r fe c ­

cionamientos en io s  mecanismos manipuladores del M ío , p r in c i ­

palmente l o s  mecanismos tensores del h ilo  y lo s  mecanismos cor­

tadores y sostenedores del mismo, apropiados para l a s  máquinas 

de coser una costura in te r io r  a. punto de cadeneta. Los mecanis­

mos manipuladores del h ilo  en l a s  máquinas de e sta  c la se  compren­

den un tomador del h ilo  que f i j a  l a  puntada tirando del h ilo  

alrededor de l a  aguja mientras ó sta  penetra en l a  obra, y un 

mecanismo tensor  del h ilo  que contribuye a ap re ta r  y f i j a r  cada 

puntada.

Uno de lo s  ob jetos de e s ta  invención co n siste  en
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perfeccionar el gobierno de la  tensión del h i lo  de modo que 

cuando la  gaza an ter io r  del h ilo  es apretada por la  agu ja ,  

mientras á s ta  retrocede, se mantiene únicamente una l i g e r a  

tensión en e l  h ilo  y durante la  c a rre ra  del tomador, para 

f i j a r  l a  puntada, la  tensión d el h ilo  aumenta gradualmente 

hasta  su máximum, de modo que l a  puntaua quede perfectamen­

te  f i j a d a  a consecuencia de todo e l  esfuerzo que para  f i j a r  

la  puntada se e jerce  sobre e l  h i lo  sin que haya por otra  p a r ­

te  pe lig ro  alguno de que se rompa e l  h i lo .

Según una c a r a c t e r í s t i c a  de e s ta  invención, e l  me­

canismo ten sor  del h i lo ,  que, como hasta  ahora, comprende una 

rueda tensora actuada por órganos de fr icc ió n  de modo que se 

reduzca l a  tensión del h i lo  durante l a  carrera  de retroceso  

de l a  agu ja , e s  regulado en sincronismo.con el movimiento 

del tomador, de modo que se reduzca l a  tensión d el h i lo  du­

rante l a  carrera  de retroceso  de la  aguja y se aumente grad ua l­

mente l a  tensión  del h ilo  hasta el máximum cuando l a  palanca 

del tomador efectúa su carrera  de f i ja c ió n  de la  puntada.

En l a  forra, de ejecución representada, e l  mecanismo 

de f r ic c ió n  que actúa sobre l a  rueda tensora del h i lo  e s t á  

gobernado por un resorte  actuado por l a  palanca del tomador 

ue moco que se obtengan l a s  v e n ta ja s  antes  mencionadas.

E l mecanismo tensor  d e l  hilo que se representa, por 

medio del cual l a  tensión d el h i lo  puede v a r ia r se  automática 

y gradualmente, desde un v a lo r  mínimo a l  máximo, durante el mo­

vimiento del tomador desde su posición  re t ir a d a ,  en l a  cual l a  

agu ja  acaba de completar su carrera  de retroceso  estiradora . 

de l a  gaza, a su posición de f i j a c ió n  de la  puntada, presenta 

la  ventaja  de no n e c e s i ta r  que el obrero efectúe regulación a l ­

guna ¿te l a  tensión , en una amplia e sca la  de velocidad . Para 

adaptar l a  máquina para funcionar a grandes velocidades que 

pueden pasar de l a s  1000 puntadas por minuto puede ser ,  sin 

embargo, conveniente un a ju s te  a mano y lo s  mecanismos tensores  

del h i lo  representados y lo s  medios a ju stado re s  combinados con
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e l lo s ,  permiten para caña posición de a ju s te  manual, una v a r i a ­

ción automática conveniente de l a  tensión entre sus v a lo re s  máxi­

mo y mínimo, durante e l  c ic lo  formador de l a  puntada.

l a s  máquinas del t ipo  mencionado anteriormente presen­

tan también, por reg la  general, un mecanismo sostenedor d el h ilo  

que s irv e  para sostener el extremo del mismo durante el primer 

movimiento del engazador alrededor de l a  agu ja  y por lo  menos 

durante la  primera ca rre ra  de retroceso  ¿e l a  aguja a l  empezar 

e l  cosido. Sin embargo, l o s  mecanismos sostenedores del h ilo  

usados comunmente hasta  ahora sostienen e l  extremo del h ilo  a 

una d is tan c ia  t a l  del punto donde se efectúa el cosido , que a l  

empe zar el cosido quena saliendo del calzado una longitud  e x c e s i ­

va de h i lo .  Además, a consecuencia de que e s to s  mecanismos con­

tinúan manteniendo su jeto  e l h ilo  h asta  que e l extremo ael mismo 

es empujado libremente por el movimiento de avance Üel calzado, 

estorban hasta  c ierto  punto la  formación conveniente de l a s  p r i ­

meras puntadas de un nuevo cosido y l a  manipulación del calzado 

por e l  obrero.

Por consiguiente, uno de l o s  o b je tos  de e s t a  inven­

ción consiste  en disponer un-mecanismo perfeccionado sostene­

dor del h i lo ,  que permita empezar un cosido dejando fuera  del 

calzado únicamente un pedazo 'de h i lo  muy corto, lo que se .con ­

sigue sin añadir a la  máquina ningún mecanismo e spec ia l  y com­

plicado .

Según e l lo ,  y de acuerdo con otra c a r a c t e r í s t i c a  de 

l a  invención, l a  máquina de coser una costura in te r io r  represen­

tada, e s tá  p ro v is ta  de un sostenedor del h i lo  q.ué comprende 'unas 

garras  montadas de modo que se mueven, por e fec to  de l a  tracción  

ejercida, soore el h ilo  por lo s  mecanismos manipuladores del m is­

mo a l  iormar l a  primera puntada, desde una posic ión  apartada del 

lugar  en que se e fec tú a-e l  cosido, hasta una posic ión  próxima a l  

cosido y que permite que e l  h ilo  se separe de dichas g a rra s  du­

rante la  primera carrera  de retroceso  de l a  agu ja .
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Lor otra c a r a c te r í s t i c a  ae l a  invención, el mecanis­

mo sostenedor ¿ e l  h ilo  s irve  también para co rta r lo ,  estando 

de p re feren c ia  montado de ta l  manera que ge cmev.e por l a  a c ­

ción d e ' la  tracc ión  e je rc id a  por e l  h ilo  sobre el mismo hasta 

a lcanzar  una posición práxima. a l  punto en que se efectúa el co 

sido, en el lado de l a  costura por e l  que sale  l a  aguja  de l a  

obra en su ca rrera  de penetración en l a  obra.

En lo s  planos adjuntos:

La f ig u ra  1 e s  una v i s t a  l a t e r a l  izquierda de una 

porción de l a  cabeza de una máquina de coser  una costura  in t e ­

r io r ,  mostrando l a s  d iv e rsa s  p a r te s  en l a  posición en que se en­

cuentran cuando l a  aguja e s tá  prácticamente a l  f i n a l  de su c a r r e ­

ra de retroceso .
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La f igu ra  2 e s  una v i s t a  s im ila r  a l a  de l a  f ig u ra  

1, mostrando l a s  d iv e r sa s  p ie z a s  en l a  posic ión  que ocupan a l  

f in a l  de l a  carrera  del tomador de h i lo ,  para f i j a r  l a  puntada.

La f igura  3 es una v i s t a  en d e ta l le  por encima de l a  

rueda tensera  y del mecanismo de freno asociado a e l l a ,  represen­

tado en l a s  f ig u ra s  1 y 2 .

La f igu ra  4 e s  un esquema mostrando l a s  p o s ic io n es  de 

l a  agu ja  y d e l  engazador con la. gaza de h i lo  pasada a trav é s  de . 

l a  obra.

La f ig u r a  5 e s  un esquema mostrando l a  f i ja c ió n  de l a  

puntada contra e l  cuerpo de l a  aguja  y l a s  posic iones  subsiguien­

t e s  del engazador'y del h i lo  después de enhebrada l a  agu ja .

La f ig u ra  6 e s  una v i s t a  l a t e r a l  derecha de una porción 

de l a  cabeza de l a  máquina con el mecanismo sostenedor y cortador 

del h i l e ,  ap licado  a l a  misma.

La f igura  7, e s  una v i s t a  en d eta lle  y por  encima del 

mecanismo sostenedor y cortador del h ilo .

La f igu ra  8 es una v i s t a  anterior  del mecanismo re p re ­

sentado en l a  f ig u ra  7.

Las f ig u r a s  9, 10 y 11 son d e ta l le s  mostrando algo
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esquemátlcaínente e l  funcionamiento del mecanismo sostenedor 

y cortador del h ilo ,  durante el primer c ic lo  de operaciones 

de lo s  mecanismos manipuladores del h i lo ,  a l  empezar una nueva 

costura .

La máquina representada en lo s  planos constituye 

una máquina de coser co sturas  in te r io r e s  en e l calzado, p ro v is ­

ta  de lo s  elementos cosedores 'usuales, que comprenden una aguja 

de gancho, curvada -4-; un engazado r -8-; un dedo g u ía -h i lo s  -10-, 

y un tomador -12-. E ste  último e s  accionado por medio de una l e ­

va -22- ( f igura  l j  que presenta  una ranura excéntrica  -21- en l a  

que se introduce un ro d il lo  -23- sostenido por l a  palanca del 

tomador.

Antes de que e l  h ilo  que sa le  del depósito ¿e l a  máqui­

na, llegue a l  tomador -12-, una rueda tensora  "24- lo  tensa en 

l a  forma conocida. Esta  rueda tensora -24- e stá  f i j a d a  a un 

árbol 26- montado en un soporte f i j o  -28- y en dicho árbol e s tá  

montado también un tambor de fr icc ió n  -29- ( f ig u r a s l ,  2 y 3).

Después que l a  aguja  se ha movido h asta  el l ím ite  de 

su carrera  de retroceso para e s t i r a r  una nueva gaza ¿Le h ilo  a 

trav é s  de l a  obra y después que é s ta  ha avanzado, l a  aguja  se 

mueve entonces hacia adelante y per fo ra  l a  obra, llegando a l a  

posición  representada en l a  f ig u r a  5. La palanca del tomador -13 - 

se encuentra totalmente levantada en la  posic ión  representada en 

l a  f ig u r a  2, haciendo que l a  gaza an terio r  sea fuertemente e s t i ­

r a d a . !  apretada alrededor del cuerpo de la  a g u ja ,  venciendo la  

tensión de l a  rueda tensora -24-, l a  cual, s in  embargo, g ira  lo  

su f ic ie n te  para  e s t i r a r  del depósito una cantidad de h i lo  igual 

a l a  consumida a l  formar l a  puntada an te r io r .  Después de e l lo ,  

el tomador -12-ae mueve hacia  aba jo , para entregar h i lo ,  mien­

t r a s  el dedo -10- e s t i r a  el h i lo  situado entre l a  agu ja  y l a  

puntada a n te r io r  y el engazador enhebra la  agu ja ,  ( f igu ra  5 ).

La aguja  empieza entonces su movimiento de retroceso  m ientras 

el tomador continúa descendiendo. Poco an tes  de que la  aguja
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l a  f igu ra  4, cesa  e l  movimiento de descenso del tomador, ha­

ciendo que l a  nueva gaza de hilo  -30- que se encuentra en el 

gancho de l a  aguja sea e s t ira d a  fuertemente, venciendo la  r e ­

s i s te n c ia  de l a  rueda tensora -24- y haciendo que ó sta  gire
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En l a s  formas de construcción a n te r io re s  a l a  de l a  

presente invención se acotumbraba a emplear un mecanismo tensor  

d el h ilo  que e je r c ía  una tensión constante, preferiblemente por 

medio de un mecanismo de fr icc ió n  que actuaba, con presión unifor- 

me contra e l  tambor de fr icción  -29- durante l a  ca rrera  cte l a  

palanca dej. tomador - 1 2 - para f i j a r  l a  puntada, a justándose  

e s ta  tensión , lo  mejor que se podía, de acuerde con la  r e ­

s i s t e n c ia  del h ilo  y l a  naturaleza  de l a  obra, mientras que e l  

mecanismo tensor del h ilo  de e s t a  invención emplea una tensión 

var iab le  que puede ser  graduada desde una-fuerza relativamente 

pequeña a una fuerza máxima, en proporción d ire c ta  con el movi­

miento del tomador desde su posición baja hasta  su posición e le -  

yada de f i ja c ió n  de l a  puntada. Esta variación en l a  tensión 

presenta  l a  ven ta ja  de producir  una tensión relativam ente peque­

ña del h ilo  durante l a  ca rre ra  de l a  agu ja  para e s t i r a r  l a  gaza 

de h i lo ,  y un aumento gradm l despuós en dicha tensión durante 

l a  carrera  del tomador para l a  f i ja c ió n  de l a  puntada.

En l a  forma de construcción representada, l a  tensión 

var iab le  se produce por l a  compresión o expansión de un r e s o r ­

te  e s p i r a l  -46- montado por uno de sus extremos contra una e s ­

p iga  -48- de l a  palanca del tomador -12- y por su otro e x t r e ­

mo contra un to r n i l lo  de f i ja c ió n  -52- roscado en un brazo de 

una palanca acodada -54-, montada en forma g i r a t o r i a  en una e s p i ­

ga f i j a  -5 6-. En e l  otro brazo de l a  palanca acodada -54- e s t á  

a r t ic u la d a  una zapata de freno -50- que se pone en contacto con 

el tambor de f r ic c ió n  -29- que gobierna a l  mecanismo de tensión. 

3e comprenderá fácilmente que cuando e l  tomador se mueve hacia
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a rr ib a ,  e l  re so rte  -4:6- se comprime, awaentando gradualmente 

la  presión e je r c id a  por l a  zapata -50- contra el tambor de 

fr icc ió n  -29-, mientras que e l  movimiento del tomador hacia 

abajo permite que e l r e so r te  -46- se expansione gradualmente, 

reduciendo e s ta  presión de fr icc ió n  y por tanto  l a  tensión  del 

h i lo .

Como ya se ha dicho, l a  máquina representada va 

también p ro v is ta  de medios para co rtar  y sostener e l  h i lo ,  l o s  

cua les  permiten que e l  cosido pueda empezarse, sobresaliendo 

solamente del calzado un extremo de h ilo  muy corto. Además, 

y como se ha dicho también, a l  empezar un nuevo cosido l a  

aguja -4- avanza primeramente atravesando l a  obra, inmediatamen­

te después se eleva ei tomador de h ilo  -12- y e l  engazador -8- 

se mueve alrededor de l a  punta de la  aguja que sobresale  de 

la  obra, a f in  de enhebrar la  agu ja . Para que l a  aguja que­

de perfectamente enhebrada durante e l  primer c ic lo  de movimien­

to s  de l o s  mecanismos manipuladores del h i lo ,  es necesario  sos­

tener e l  extremo l ib r e  del h ilo  durante e l  funcionamiento del 

tomador -12- y del -engazador -8-, El mecanismo sostenedor del 

h i lo ,  representado, [ f ig u ra s  6 a 11) comprende dos g a rra s  su je- 

'ta ñ ara s  d e l  h i lo ,  -120- -122- en forma de p la c a s  cuyos extremos 

divergentes forman como una garganta en V para  r e c ib ir  el h ilo .  

Las ga rras  -120- y -122- están aseguradas a un bloque -124- por 

medio de una p ie z a  de su jeción  -126- y unos pernos -128-. En e l  

lado opuesto del bloque a aquél en que se hallan  s i tu ad as  l a s  

ga rras  -120- -122-, se encuentra.asimismo asegurada l a  hoja 

cortante -130- su je ta  entre l a  cabeza de l o s  pernos -128- y 

la  p ieza  de su jec ión  -126-.

El bloque -124- e s tá  montado en forma g i r a t o r i a  por 

medio de una esp iga  -132- que sobresa le  del bloque en su parte  

p o s te r io r ,  en un brazo de soporte -134- asegurado en l a  parte  

an ter io r  de l a  cabeza de l a  máquina por encima y a l a  izquierda 

d el punto en que debe e fec tu arse  e l  cosido, mirando desde l a
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parte  delantera  de l a  máquina. ' Al terminar l a  operación del 

cosioo en un calzado, a l  r e t i r a r  a  e s te  último de l a  máquina

puede' movérsele fácilmente de modo que e l  h ilo  procedente del 

depósito de l a  máquina pueda, ser intronucído entre l a s  garras  

-120- y -122- y e l  h i lo  que pende del extremo de l a  costura, 

pueda a p l ic a r se  contra l a  hoja -30- y c o r ta r se ,  sienuo todo 

eU o po s ib le  por e s t a r  e l  brazo de soporte -134- colocado de 

t a l  manera, con relación a l a  cabeza, de l a  máquina y e l  bloque 

-124- de t a l  manera con relación  a l  soporte -134-, que el b lo ­

que -124- se encuentra normalmente en una posición prácticamente 

horizontal a l a s  garras  —L20- y -122— separadas del punto en que 

se v e r i f i c a  e l  cosido ; encontrándose e l  bloque a t a l  d is ta n c ia  

de dicho punto que no estorba  el funcionamiento de l o s  elementos 

manipuladores del h ilo  o l a  manipulación del calzado por parte 

d e l  obrero. El bloque e s tá  manteniuo elásticam ente en su oosi-  

ción horizontal normal por  medio de un re so r te  -136- que rodea 

la  porción de apoyo del brazo de soporte -334-, estando conecta­

do por uno ¿e sus extremos a l  brazo de soporte y cor  e l  otro al 

bloque -24-. R1 movimiento de e s te  bloque bajo  la. tracc ión  del 

h ilo  se encuentra limitado por una. esp iga  de tope -138- que sobre­

sale  ae l a  v a r i l la - so p o r te  -132- a trav ós  de una abertura del 

brazo de soporte -134-, sirviendo l a  esp iga  y l a  abertura cara 

l im ita r  el movimiento del bloque -124- en l a  d irección  de aoroxi-  

mar l a s  garras  -120- y -122- a l  punto en que se v e r i f i c a  el c o s i ­

do y- para  l im ita r  también e l movimiento de retroceso  del blooue 

-124- por l a  acción del resorte  -13 6-.

Las garras  -120- y -122- su jetadorae  del h i lo  están 

d isp u estas  de modo que sujetan a l  h ilo  con fuerza su f ic ien te  

para hacer que el bloque -124- se mueva por l a  tracc ión  e j e r c i ­

da sobre e l  h i lo  por l o s  elementos manipuladores del mismo h as­

ta  que e l  movimiento del bloque -124- se encuentra detenido cor 

la  esp iga  -138- y para p erm itir  luego que e l  h ilo  pueda, ser  r e ­

tirado de l a s  ga rra s  -120- y -122- por l a  tracc ión  continuada



3

250

255

26u

265

de lo s  elementos manipuladores del h i lo .  En l a  máquina repre­

sentada, e l  movimiento del bloque -124- para, vencer l a  r e s i s t e n ­

c ia  del re so r te  -156- acerca l a s  garras  -120- y -122- a l  punto en 

que se v e r i f i c a  el cosido en l a  parte  interna del nervio de l a  

pa lm il la  o, en o tras  p a la b ra s ,  en e l  lado del nervio de l a  p a l ­

m illa  por non de sa le  l a  aguja después de a tra v e sa r  l a  obra en su 

carrera  de avance a trav e s  de l a  obra. Las g a rra s  se encuentran 

a s i  en posición conveniente para que e l  h ilo  pueda se r  retirado 

de l a s  mismas. Además, despula ae que l a s  garras  -120- y -122- 

se han aproximado a l  cosido  (f igura  11} se encuentran d ir ig id a s  

hacía e l  mismo y se f a c i l i t a  a sá  l a  separación del h i lo  de l a s  

garras ,  ya que l a  tracc ión  del h ilo  en t a l  momento no tiene  l u ­

gar en la  d irección de l a  garganta formada por d ichas garras .

Cuando e l  extremo del h ilo  ha sido re t irad o  de l a s  ga­

r ra s  -120- y -122-, es empujado hacia  e l  in t e r io r  del nervio de 

l a  p a lm il la ,  de modo que e l cosido se empieza sobresaliendo úni­

camente del calzado un pedazo corto de h i lo .  En l a  máquina r e ­

presentada, l a s  garras  -120- y -122- se aproximan a.l punto en 

que se v e r i f i c a  e l  cosido durante el primer movimiento del toma­

dor -12- y a continuación el extremo enhebrado es empujado desde 

l a s  g a rra s  h asta  l a  su p e r f ic ie  interna del nervio de l a  p a lm il la ,  

durante el primer movimiento de retroceso de l a  aguja -4-.

N O T A .

Se re iv ind ica  como objeto  de e sta  paten te :

1. Una máquina para coser calzado, especialmente una 

máquina de coser co s tu ra s  in te r io r e s ,  p ro v is ta  ne mecanismos 

manipuladores del h i lo  que comprenden una agu ja , un tomador y 

un mecanismo tensor del h i lo ,  caracterizada  por un mecanismo p a ­

ra aumentar l a  tensión d e l  h i lo  hasta  un v a lo r  máximo, despuós 

de empezada l a  carrera  del tomador para  e s t i r a r  e l  h ilo  y f i j a r  

l a  puntada y durante e s ta  carrera .
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2. Una máquina para  coser calzado, especialmente una 

máquina de coser costuras  in te r io re s  p r o v is ta  de mecanismos ma­

nipuladores del h i lo ,  comprendiendo una agu ja , un tomador y un 

me cani sao ten sor  ¿ e l  h i lo ,  cuya tensión aumenta gradualmente du­

rante l a  carrera  del tomador para f i j a r  l a  puntada.

3. Una máquina para coser calzado, según l a s  r e iv in d i­

caciones l a  y 2a., caracte r izada  porque l a  f r ic c ió n  se reduce a l  

mínimo durante el movimiento del tomador para  entregar e l  h ilo ,  

que coincide con la  carrera  de retroceso  de l a  agu ja  a l  pasar

la  gaza de h i lo  a t r a v é s  c-.e l a  obra.

4. Una máquina para coser calzado, según l a s  r e iv in ­

d icaciones l a ,  2a ó 33, caracterizada  por l a  d isp os ic ió n  de un 

reso rte  interpuesto  entre  l a  palanca del tomador y e l  mecanismo 

tensor del h i lo ,p a ra  disminuir gradualmente l a  tensión del h ilo  

durante e l  movimiento suministrador de h ilo  del tomador, y pa­

ra aumentar gradualmente l a  tensión del h i lo  durante e l  movi­

miento del tomador para e s t i r a r  e l  h i lo  y f i j a r  l a  puntada.

5. Una máquina para co ser  calzado según l a  r e iv in d ica ­

ción 4a¡., caracterizada  po r  l a  d isposición  de medios por l o s  cua­

l e s  el re so r te  pueue ser  a justado  de modo que se obtenga un a j u s ­

te  proporcional entre l a  tensión máxima y l a  tensión mínima del 

h i lo .
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6. Una máquina para coser calzado, especialmente una 

máquina de coser  co sturas  in te r io re s ,  con mecanismos manipulado­

re s  del h ilo  que comprenden una agu ja , un co rta  h i lo s  para cor­

t a r  el h ilo  a l  f in a l  del cosid.o y un sostenedor del h i lo  para 

sostener el extremo del h ilo  a l  p r in c ip ia r  un nuevo cosido, c a ­

racte r izad a  porque el sostenedor del h i lo  se mueve a l  p r in c ip io  

del cosido y mientras su je ta  el extremo del h i lo ,  hacia  e l  punto 

donde se efectúa el cosido a causa de la  tracc ión  e je r c id a  sobre 

el h ilo  por l o s  mecanismos manipuladores d.el h i lo ,  por ejemplo, 

e l  tomador, retirándose  e l  extremo del h ilo  del sostenedor duran 

te  el primer movimiento de retroceso y de e s t irad o  de la. gaza 

de l a  aguja., mientras el sostenedor se mantiene f i j o .
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ruina para coser  calzado según la  r e iv in d ic a ­

ción óa, ca racte rizada  porque e l  sostenedor d e l  hi lo  comprende 

dos garras  f i j a d a s  a un soporte articu lado , presentaneo 1 as 

garras  extremos divergentes,  que se separan, por l a  acción de 

un resorte ,  del punto donde se v e r i f i c a  el cosido y quedando 

relativamente l e j o s  del  mismo, para r ec ib i r  y sos tener el  hi lo  

y que se acercan a l  punto ¿onde se efectúa, el cosido po r  l a  r o ­

tación  del  soporte a- consecuencia ¿e l a  tracción e je rc id a  sobre 

el h i lo ,  quedando este  movimiento l imitado por un tope.

8. Una máquina para coser calzado según l a  r e i v i n d i ­

cación 7a, ca racterizada poique e l  sostenedor del h i l o  se acer­

ca a l  punto en que se efectúa e l  cosía.!  en l a  parte  interna, ¿e l  

lab io  de l a  pa lmil la ,  por conde l a  aguja s a l e  de l a  obra en su 

ca rrera  ae penetración en l a  mi sipa.

9, Eáquina de coser  calzado.

Barcelona 6 diciembre 1939.
Año de l a  V ic to r ia  

P. A. .V.
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