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MEMORTIA DESCRIPTIVA
EN APOYO DE UNA
PATENTE DE INVEXCION
Por 20 afios

o favor de Don Jaime TERMENS MAURI

residente en Barcelona, por: »UN SISTEMA DE ACCIONAMIENTO
AUTOMATICO DE UTILES Y HERRAMIENTAS Y DE CONJUNTOS DE LOS
MISMOS PARA LA SUSTITUCION DEL TRABAJO MANUAL POR EL MECA
NICO~ (Clase 30%, Grupo 3@ del Nomenclator),
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Se refiere el presente invento & un sistema de acciona-
miento sutomético de dtiles ¥y herramientas o de conjuntos de
verios dtiles y herramientas dispuestos pare realizar une 1la
bor determinada,

Le finelidad del sistema de que ge trata os la realizacién
macéﬁica de ciertos movimientos que se ejecutan en el trabajo
menual & fin de prescindir o reducir & su minimo la intervenw
cién del hombre en los mismos. A8f por ejemplo, con la combie
nacién debide d¢ une pluralided de 1o que constituye elemen=
tos esenciales o célula del conjunto meeénico & que este Sise
tema se refiere, se pucde lleger a la construccidn mecénice y
sutomética de paredes de ladrillos de todos los espesores; en
los talleres de construccién de méquinae, al ajustaje y la me
canizecién de ciertas piezas de forme rugoss § irregular as{
como en no pocos cesos relacionsdos con el montaje de partes
de determinsdas méquinas, As{ mismo se puede usar pera la
translacién de piezas que se construysn y para situarlas con#
venientemente en las méquinas herremientas en que las mismas
8¢ hayan de mecsanizar.

Como ¢8 consiguiente, este sistema tiene tan sélo aplicecién
préctica en aquello® caso® en que s8¢ ha de producir en térmi=
nos genereles una repeticién continusde del mismo movimiento
o conjunto de movimientos ya que pars ¢llo precisard un traba
jo de preparadéién que no reportarfs ventzje slguns de no trae
tarse de un trabajo & realizar eﬁ las8 condiciones dichas,

En su esencislidad el sistema de que se trata comprende
tres grﬁpos de 4rgancs distintos: un grupo méquine u Srgano
de gobierno o directriz, una méquina instrumento y los medios
de conexidn o coordinacidn de las distintas partes del sistee
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Por 1o que se refiere s la méquina instrumento comprende
ﬁn soporte para el dtil o herramienta o elemento que haga sus
veces, y dicho soporte forma parte de un mec&nismo por el que
puede moverse dentro de limites determinados en tres sentidos
independientes uno de otro: en sentido & 1o largo del eje de
la propia herrsmienta es decir, en sentido de profundidad; en
sentido horizontsl perpendicular al primero ¥y en sentido verti-
cal perpendiculér & su vesz 8 los dos seflalados anteriormente.
Como dichos movimientos se reslizan independientemente uno de
otro y cada uno de 1108 & la velocidad que sSe estime convenien
te, de ghf que pueden combinarse ¥ como consecuencia el dtil o
herramiente podrd describir cualquier trayectoria recta o curva
aparte de que el propio dtil puedse girar alrededor de su propio
oje longitudinal geométrico.

Para los tres movimientos fundamentales del mecanismo, se@
adoptardn cualesquiers medios mecénicos, eléetricos, hidréulicos
o neuméticos y e8tos movimientos vendrén gobernados desde un
aparato de accionemiento &s{ mismo mecénico, eléctrico, hidréu-
lico o neumdtico, o en formas mixta, Esta eparato consiste sime
plemente en un corron prismético por el que pasan unos cartones
cuyo ancho corresponde al ancho de las caras del prisma y en
dichos cartones que ven articulados uno & otro se prasctican, a
modo de los cartones de una mdquina Jacquard, unos agujeros que
coinciden siempre con uno u otro de los agujeros de que va cu-
bierte la suporficie de las caras del corrén prismético. Este,
estd dotado de un movimiento alternativo por el que se ascerce
y se sépare de unas agujas establecidas verticalmente y que por
su extremo inferior se @plican contra el propio corrdm, provise
to éste de uno de los cartonecs de referencia, Al subir el menw
cionado corrdén, las agujas que quedan frente & un agujero del

referido corrén penetran en el interior del mismo, pero aquellas
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. que no encuentran agujeros son leventadas por el corrén y sl

levantarse ponen en accionamiento el dispositivo eléctrico,

mecénico, hidrdulico o neumftico que gobierna el ecorrespon-
diente movimiento o forme de actuaeibén de uno u otro de los
mecanismos que componen el soporte del dtil.

Como e8 de suponer, el agujereado de los referidos carto=
nes responderéd a la funcién que en cada momento de trabsjo
haya de realizer el dtil o el conjunto de dtiles que los mig=-
mos gobiernen,

Por 1o que 8e refiere al corrén prismdtico cuentsa con mee
dios por los que cuendo baja dé una Pfraccién de vueltas en un
éngulo suficiente para que quede frente & las agujas una nue=
va cara del mismo con su eorrespondiente cartén.

La forma de ejecucidn préctica de este sistema se 4, por
1o que se ha dicho, sumemente variable; s8in embargo en el di-
bujo de le hoja adjunte se representa & t{tulo de ejemplo una
forma concreta de realizaciém préctica del mismo.

En la figura 1, e representa de una manera esquemftica
el dispositivo de gobierno de este sistema. En las figuras 2
y 3, se dibuja respectivemente en elevacién y en planta el ne
canismo porta dtiles; en la figura 4, se muestra una variante
de un detalle del mismo; en la figura 5, se indica el detalle
de un dispositivo eléctrico para el cambio de velocidades ¥ en
la figura 6 se represents un mecanismo de paro automético &
vuelta complet=,

Como se representa en la figura 1, un corrén prismético
-1- o8t{ dispussto pera arrastrar en su movimiento intermiteh-
te de giro que realize en la forma gue luego se dire. une ca-
densa de cartones-2- gque es en los que vean precticados los egu-
Jeros por los que se gobiorne el funcionamiento de todo el me-

cenismo, El ancho de estos certones corrcsponde al ancho de
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\las ceras del prisma. Xste, puedo moverse verticalmente en
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uno y otro sentido, &l propio tiempo que al llegsr sl pmﬁto
nés bajo de su recorrido gira en un wmloranguler suficiente para
65. conseguir el cambio de cara del mismo frente a las agujas
=3« que van montsdas em une placa -4- y cuyo funcionamiento
¥y finalidad ya se ha detallgd.o anteriormente.
ror lo que se refiere al mecenismo de actuscidn es deoir,
al que soporta y acciona el dtil, estd constituido por un ar-

70. mazén -4-, 8l gque ven solidarias las guiass -5 de las poleas
ESTADO ESPARIL

?ﬂézfﬁ -6~ de una plataforme -7-, que puode moverse verticalmente a
N lo largo de las mismas. Sobre la plataforma -7- ve estable~
CORREOS cida una plsce -8- que puede correr a lo 1largo de unas guias
ESTADC ESPAROL

-9- y sobre esta placs -8« se despléza un c&rro «10- gue corre
por unas g.ias -ll- establecidas perpendicularmente a las
guias «9- de lgo plataforma -7-, En el carro -10- va dispuesto
el soports -12- del dtil o herrsmienta de que se trate, que co-

mo es consiguiente podré moverse segin una trayectoria recta o

curva ocualquiera, & uns velocidad constante o variable y con
80. une intensidad conveniente t0do e1lo gracias & la combinacién
de los movimientos simultdneos e independientes que realice la
plataforma -7«, la placs -8« y el carro -10-;
En el caso concreto que se describe el movimiento de los
tres elementos principales que constituyen este mocanismo se
85, lleva a cabo por los medios mecénicos representedos en el die
bujo, pero igualmente podrén adoptarse dispositivos electroe
mecénicos, electromagnéticos, neumdticos o hidrdulicos, para
consegulir en cada uno de ios tres elementos apuntados, el mo-
vimiento necesario en cada momento, de caracterfsticas bien
90, definide8 tanto en su direccidn y sentido, como en su Velociw

4dad y en su intensidad,
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En el caso descrito, el movimiento para el desplazamiento
&e la placa ~8- y del carro -I0« se toma desde unos tambores
verticales =13 éue por medio de correy 10 comunican & une po-
lea montads rcspectivamente en la placa -8« y en la plataforms
-7-, El tambor -13« puede substituirse por un cilindro largo
dentaao con el que engranaré una rueda dentada puesta en lugar
de las poleas mencionadas. BEn la figura 4, se representa atn
otra variante que consiste en substituir los cilindros dentados
por una rueda dentads -l4e gue engrana con ls rucda que subs-
tituye & 1la polea, & gue antes se ha hecho referencis, La rus-
ds -14- ve solidaria al extremo de un eje tubuler -15- que, ene
chufa con otro eje -1é~ que 68 el que va fijo al armazén de la
mdquina, La comunicacidn de movimiento cntre los ejes =15- ¥
-16- se veiifica por medio de una chaveta longitudinal -17«-,

En el caso en que el movimiento de los tres elementos del
mecenismo porta dtiles se lleva a cabo por motores eldctricos
independientes, serdén dichos motores de escitacidn en série
Yy para poder variar su velocidad se adépta el mecanismo repre-
sentado en la figura & y que consiste en un e6je -18= al que va
iijada uns rueds dentads -19- que acciona un trinquete ~20~
¥y 8l propio eje va solidaris ls palanca -2le que recorre 1o0s

cnntactos -22- del roostato de cada motor. El trinquete -20e

- va accionado por electroimenes 20? & los que se pons en funcio-

namiento por las 8agujas del mecanismo de gobierno,.

A fin de que el util quedé parado en un ﬁunto fijo y deter~
minado, se adopta el mecanismo que se representa en la figura
6, ¥ que consiste en una ruoda -23e que d4 una vuelta completa
para todo el recorrido del dtil o herramienta de que se trate
y esta rueda lleva un tope =24« contre el que obra un resorte
por el que se aplica contrahn iisco -85« solideric al eje =18«

y en dicho disco ve practicado un aguj ro -26- en el que pene-
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tre el tope -24 de le ruoda -23- que en esta forme detiemns la
;archa del roferido digco =-25= y con €1, 1la del eje «18'’=
consiguiendo asf el paro del mecanismo,

Como &8s consiguiente, podrén combinarse varios grupos ma-
quinales como el deserito que realizerdn funciones independien=-
tes entre 8{ o bien llevarén a cabo uns aceién conjunts. Asi
mismo los repetidos mecanismos podrén fofmar parte de otro sic-
tema de tres elementos de sotuacién en forme que independien=
temente del movimiento que es propio & dichos mecanismos podrén
quedar sometidos en conjunto al movimiento de cads uno de dichos
elementos o al que gea resultante de la combinascifn de los mis-
mos,

N OT A
REIVINDICACIONRES

Se reivindica como objeto de este patente:

12 .« Un sistema de accionamiento automftico de dtiles y
herraﬁientas ¥y de conjuntos de los mismos para la substitucién
del trabajo manual por el mecénico, que en su esencialidad con
siste en disponcr el dtil o herramienta de que S8e trate solida-
rio de un soporte que forms parte de un mecanismo integrado por
tres elementos superpuestos que pueden moverse independientemen=
te uno de otro, de los que el superior se desplaza horizontale
mente en uno y otro sentido & lo largo del eje longitudinal del
propio dtil; el gue le sigue se desplaza también horizontalmen-
te en uno o en otro sentido, poro en direccidn perpendicular
al primero y el inferior, que se mueve verticalmente, as{ mis~
mo en uno y otro sentido obteniéndose el movimiento de estos
tros elementos, por cuselesquiere medios mecénicos, elsctrome-
cénicos, electromfgnéticos, hidrdulicos o neumdticos que se
ostime conveniente y dispuestos en forma para poder variar el

sentido de su marcha, su velocidad y la intensidad del esfuer-



STADD 8

7

v

PﬂOL

S

lCORREOS
ESTADG ESPAROL

N

155, |

160,

165,

170,

175,

180,

185,-

-8 e 1} 4 88 65‘1

20 que puedan desarrollar en todo momento..

22 ,- El1 propio sistems del que forma parte un conjunto de
agujaé establecidas verticalmente, debidamente guisdas y sus-
tentadas que, por su extremo inferior, se &plican contra un
cartén o place de una cadeng de cartones o placas que passn
por un corrén prismético dotado de un movimiento verticsl al-
ternativo y en dichas placas van Practicados unos agujeros
coincidentes con unos asgujeros practicados en la caura correse
pondiente del corrén prismdtico en forma que al subir éste,
las agujas que coinciden con los agujoros de lag plecas mene
cionsdas, pasan a través de la placa sorrespondiente y pene-
tren en el corrén prismétido, em tanto que las agujas que no
coinciden con ﬁingﬁn agujero, son empujadas hacis arriba y
en este movimiento de ascenso ponen en zctuscidén un sistems
mecdnico, electromecénico, electromagnético, hidréulico o neuw
mético, que es el gque gobierna el funcionamiente de cada uno
de los tres elementos que integran el mecanismo de la reivin-
dicacidn 1,

32 ,- Bl propio sistema en el quoe pueden combinarse varios
grupoé de mecanismos como el detallado en la reivindicacién,
1, que realizardn funciones independientes entre sf{ o funcioe
nes combinuadas y conjuntas.

42 ,« El propio sistema en el que un mecanismo o un némero
conveﬁiente de mecanismos como el detallado en la reivindica-
cién 1, puede establecerse sobre el propio mecanismo de la Tre=
ferids reivindicacidn & fin de conseguir que en conjunto rea-
lice o0 realicen cada uno de 108 movimientos que el mismo pue-
de llevar a cabo o el movimiento resultante de la combinecién
de los mismos,

Sean cuales fueren las circunstancics que concurran con la
esenciulidad del objeto de la patente descrita que recseré sow-

bre:
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» UN SISTEZMA DE ACCIONAMIENTO AUTOMATICO DE UTILES
Y HIRRAMIENTAS Y DE CONJUNTOS DB LOS MISMOS PARA

ESTADO ESPARDL

LA SUBSTITUCION DE. TRABAJO MANUAL POR EL MECANI
INSE CO » ‘
CORREDS|

Consta 18 presente Memoris descriptiva de nueve péginas
foliadas y mecanogrufisdas por una sole cara acompsfiada de

dibujos aclarativos en una hoja de 31 X 44 centfmetros.

Barcelona, 30 de Noviembre de 1939
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