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MEMORIA DESGRIPTIVA

En el presente Modelo de Utilidad vamos a referir
nos a un mecanismo para hacer andar mufiecas y similares,

Dicho meéanismo, es susceptible de montarse en el
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:do de articujacidn, unida al tronc§ de la muileca, provocan

ido la oscilacién de las piernas cdﬂ respecto al tronco, ha

AN

ciendo levantar una pierpa, mientrés el peso del cuerpo de
la mufieca, se descarga sobre el pie apoyado sobre el suelo),
y haciendo soPQrte'sobre ei punto de apoyo, gira respecto
a dicho punto, en el sentido de haéer avanzar la pierna -
levantada, de modo que, cuando esta descienda, se encuen--
tra delante de la otra pierna, queAahora iniciar§ la fase
de alzamiento, haciendo de este~modo, efectuar a la mufieca
un paso adelante, - i

Para facilitar la operacidn de dicho mecanismo,
se d4 una cierta curvatura a la parée posterior del cuerpo
superior de la mutie ca y @ las plernas de la misma, en posi
‘cién recta, o sea que la lf{nea de accidn del peso, debe pa
sar a través de la parte -, anterior del pie apoyado sobre -
el suelo, por cuyo motivo, el puntdimés avanzado del cuer-
po de la mufleca, se encuentra en co;reSpondencia con la =
parte del tronco, donde estd alojado dicho mecanismo.

Dicho movimiento alterno de elevacidn y descen-|
so de las dos piefﬁas, es producido‘por una leva interna,
en forma de ‘estrella de tres brazos, la cual estd apoyada
alrededor de un perno central,‘sostgnido por el cuerpo de
la nmufieca y paralelo a la direccidn de adelantamiento. En
dicha leva, el brazo superior o braéo de potencia, recibe
un movimiento oécilatorio alrededorﬁde un eje vertical, de
un dispositivo de piela-mgniv;;a! aécionado por un motor,
mientras los doé brazos infgriofés,fen relacién directa -

con la mufieca, estdn dispuestos simétricamente con respec-

to a la direccidn de avance de los brazos, que estédn incli,
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nados hacia el exterior y hacia abéﬁo, y que constituyen
el sosten de un soﬁorté, para la,su}ecién y la articula--
cibén de dichas piernas,vlas cuales estin asooiadas al res
pectivo soporte con un sistema aefricéién y a sujeci6n7~-
eldstica, la cual puéde no obstante, permanecer inoperan-
te, haciendo girar hacia delante dicha pierna, respectqh
dicho soporte, cuando se desee conducir la mufleca de la -
posicién de marcha, a la posicién de sentada.

Para que la idea gemeral anteriormente expuesta|
pueda ser més facilmente cdmprendida, en la descripcién -
gue sigue, vamos‘a:referirnos a 1allémina de dibujo que -
se acompafia, la cual nos muestra un caso de realizacién -
prictica, naturalmente que tratédndose de un ejemplo acla-
ratorio, el dibujo en cuestidn, deberd interpretarse con
amplio criterio y sin cardcter limitativo alguno.

Fn dicho dibujo, se representa en la fig. l,una
vista frontal, parcialinente seccionada; del cuerpo de la
mufleca y de sus articulaciones inferiores, mientras que -
la cabeza y los brazos no estdn representados, por no ser
parte interesada en la imvencidén; en la fig, 2, una sec-
cién vertical traﬂé&eréal de la fig, 1, por A=A, en la -
fig. 3, se represeﬁta un detglle de la leva de acciona--
miento de tre$ brééos, y de los meéios de sujecidn a las
piernas, represénfédos segln la vigta B-B de la fig. 2, -
estando secciondda una de las plernas y su elenhﬁto de su
jecién y en la fié; L, se represenga una vista lateral --

por C-C de la fig, 3.

SRTVEN
N

En los'dibujos se apréciéael cuerpo hweco -1- -

correspondiente al; tronco de la mufiecd, el cual en la - -

r -
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+a una guia longitudinal rectilirea iS-, dispuesta en el --

?zos -11l- y =lls- y =11d- de la leva, y en su parte inferior

S
kS

préctica, puede féﬁ}icéfse en dos miﬁades.

En la é;freSpdndiente zonéidel cuerpo envolven-
te ~l-, se han prev1sto dos anchos: agugeros -2=-, para el
paso de los diﬂpositlvos de sujec16n y de articulacidn de

las piernas =3-,

El mecéﬁiémq de accionamiento de las piernas --

-3-, para provocé? 15 iniciacién de?breves pasos, es accio
nado por un peqﬁéﬁ ;nytor eléctrico:pq;, asociado a un me
dio de alimem;::’tc:i_f'“~ que puede consistir en unas pilas -5+,
insertas en'el ésie&ﬁb‘-é-, previsto en el cuerpo -l-,

;h-, acciona el érbol motor =ha-, que
por medio de un tren de engranaje de reduccién, indicado
genericamente por hb- y alojado en La caja =-10-, acciona -

un &rbol acodado ~4c- que forma la manivela -7-, acoplada

brazo superior =1ll-, de una leva veftical, con tres brazos
=1l~, -lls- y -lld- apoyada alrededor de un perno -9-, pa-
ralelo a la direccién de avance de la mufleca y sostenido -
por el cuefpo -1-, a través de una %bertura ~9a~,

En posicién vertical de lé_muﬁeca, el brazo su--
perior -11-, tiene su eje en el plaﬁo vertical A-A de sing
tria de la mufieca, mientras que 1osados ejes de los brazos
inferiores =1lls- de la piema izquie;da y =lld- de la pier
na derecha, estén simetrlcamente dlspuestos, con respecto
al plano A-A y estén dirigidos hacia el exterior y hacia -
abajo, estando indicados respectivamente por S-S5 y D-D en
la fig. 3. |

A lo largo de los ejes de los respectivos bra--

i

“Se ha previsto preferentemente unos rervios de refuerzo - -
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§~l3-, que dan a la seccién de dichos%brazos una forma de -
Scruz, desenvolviendose dichos nervioé a lo largo del brazo
'-11-, prolongindose en -l2a-, alrededor de la guia 8-, ¥y
cooperando a formar los bordes. -

Sobre las'exﬁremidades de los respectivos brazos

I .
ide la leva -lls- y =~ll-, estdn montados y debidamente fi--

Ejados, unos soportes cénicos -13-, Para dicho montaje, pue
den disponerse sobre las paredes inmternas de los soportes |
unos acanalamientos longitudinales, de forma complementa--
ria a las extremidades del brazo -11s- y -1ld-, asi como -

de los respectivos nervios =12-, encajando los soportes %

troncocénicos -13-, sobre la extremidad de los brazos de -

la leva ~lls=- y =lld-. Se asegura el blocaje mediante un -

‘pasddor =li-, que atraviesa el respectivo brazo =~lls- & --

ﬁ—lld- vy el correspondiente soporte -13-, el cual a su vez

ﬁse prolonga hacia el exterior en una pieza anular -15-. Pa

ra la sujecidén y la articulacidén de -las piernas ~33-, a los
respectivos soportes =13-, dichas pi;rnas estédn dotadas --
en su zona de articulacién, de un apéndice cilindrico =16~
que por su parte superior se prolonga hacia el interior --

con otra pieza anular =17-, que ermite la fijacién -16-17-

su colocacién, sobre el respecﬁivo soparte cénico -13- has
ta adherirse con la pieza ~l17- y comtra la pared externa -
1del soporte =13-, mientras el anillo--l7-, se apoya contra
el anillo -~15-, del respectivo sopaﬁte -13-. Je ha dispues

to un muelle -18-, entre la cara interna del anillo =17- y

%el cuerpo del soporte =~13-, el cual mantiene elésticamente

retenida la sujecién =16~ ~17- contra el soporte -13- =15-

ocasionando una friccién elistica entre dichas dos partes,
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ide forma qlle, la respectiva pierna de la muiieca, no pueda
i variar su posicién, con respecto al soporte -13-, sino des

gpués de haber vencido la accién del muelle -1lih=-.

-—" ' - 6 -

En otra parte, para establecer la posicién exac~-

;ta de cada pierna -3-, respecto al propio soporte =13-, --

e
i

" para la correcta posicién mutua de las partes de la pierna
i durante su de ambulamiento, se ha pfevisto ﬁn sistema de -
sujeciéﬁ eldstico; constituido por un hueco -19-, dispues-
to en la cara del ahillo -15-, correspondiente al anillo -
-17-, mientras en este, se ha previsto un resalte comple--
i mentario -20-3 que se aloja en dicho hueco -19-, en posi--

cién de movimiento de la respectiva pierna -3-. Dicha suje

lcién -19- -20~, actfia en combinacidén con la accién del mue;
111e -18-, el cual,buede mantenerse inoperante haciendo zi-
Erar hacia delante la respectiva pierna -3-, de modo que --
:obligue a salir al resalte -20-, del alojamienﬁo -19-, en
contraste con la accidn del muelle -18-, en cuyo momento -

la pierna puvede girar més facilmente, para que la mufieca -

adopte la posicién sentada.

En la parte posterior de_ia leva ~11- -1ls~ ~11d:
,se fi ja un cuerpo ~21- en forma de caja o similar, que se

prolonga hasta la proximidad del anillo -15-, del Soporte

~13-, en posicién de montaje de este Ultimo .

En cada uno de los extremos del cuerpo -21-, se
ha dispuesto un alojamiento para un perno -22-, solidario
de una oreja =l5a~, que sobresale del correspondiente ani=-
1110 ~15-, de forma que constituye un medio excéntrico de -

1blocaje entre los soportes =13- =15~ v el correspondiente

brazo -1lls- 6 -1ld-, e impidiendo que los soportes cénicos

Z13-, puedan girar respecto al eje S-3 6 al eje D-D respec
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‘tivamente, cooperando dichos pernosj}zz-, con la accién --

del acoplamiento y fijacién de los Soportes =13~ -l5-, so-
bre la extremidad de los brazos de léva--lls- y -lid=-.

' Dwrante el movimiento, cada pierna -3-, sigue -
el movimiento del respectivo soportej—13— ~-15~ y por tanto
del respectivo brazo de leva ~lls- éi-lld— gracias al aco-
plamiento eléstico entre las sujeéioﬁes «16~ y =17- y el =~
respectivo soporte =13- -15- y por ia presencia del muelle
~18~ asi como por accién del cierre ;19- -20~,

Cuando la manivela -7-, gira a lo largo del aro
~7a- (fig. 1 y 3) alrededor del eje ﬁel 4rbol motor -he-,
el brazo de la leva ~ll-, oscila.alrédedor al eje A=A, de
simetria entre las dos posiciones, imdicadas en lineas dig
continuas en la figu 3, dado que ia‘cébeza de la manivela
-7~, estd alojadéAen la guia -8~. Debido a la rotacién del
trazo -ll-, toda la leva =11- -11s- y -11d-, oscila alrede
dor del eje de apoyo -9;, por lo cuéi, en un caso la pier-
na izquierda se levamta, mientras qﬁé la pierna derecha se
apoya sobre el suéio, apoydndose sob;e esta dltima el peso

de la mufieca, la parte superior del cuerpo y dichas pier--

“llcomo consecuene ié

nas -3-, de la muneca, presentan una curva hacia la parte
posterior, 51gu1endo unalinea arqueada ~23-, que tiene su +
punto més avanzado en relacidédn con la leva de tres brazos

-1l-, ~lls- y -lld . 0.8ea que dlchalcurva desde el punto

de articulacidn d |da una de las dos piernas, llega hastd

la zona del talén de:la base -24- que forma la planta del
ple ~3a-, de formi.gue al levantarsefuna de las piermas, -

la oscilacién. en un sentido de la le-

va, el peso de la mufieca recae sobre;la parte anterior del
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‘lante de las’

pie =3a-, de
lo cual todo
to de apoyo,

de la pierna”

tanto, en las suceéivas osc1la01ones en sentido opuesto -|

de la leva esta.: vez se apoya sobre el suelo delante
de la pierna que pfééedentemente estaba apoyada, y que en
este momento se l anta, haciendo avanzar de un corto pa-
so a la mufieca, repitiéndose después dl ciclo,con un des=-
plagamiento del peso hacia delante y una rotacién en sen-
tido opuesto, del cuerpo de la muneca alrededor del nue-
vo punto de apoyo.{ ' .

Debajo de la base -24-, ée la planta de cada
uno de los pies -3a-, se ha dispuesto una contrabase -25-
vinculada con 1a.precedente por medio de un sistema de --
pernos verticales de guia =26-, aco%lados a la base =-24-,
Alrededor de los pernos -26- van mont ados unos muelles --
helicoidales -27- que mamntienen distanciadas entre si --
las bases =24- y -25-, constituyendo un sistema de apoyo
con muelles, pra los pies de la mufieca, lo que permite --
obtener un paso suave y eléstico, dando la impresidn de -
propio paso humano. Durante el movimiento de avance, el -
paso de la mufieca pasa de la parte del talén a la punta -
del pié -3a-, produciéndose una deférmacién elistica pro-
gresiva del muelle -27-, poir lo cual se tiene la impresidn
de que el pié esté articulado. Por:btra parte dicho dispo

sitivo de muelles, sirve también para mantener un equili-

brio pepfecto de la mufieca, permitiéndole superar también:
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¢la parte inferior délipié -3a~, de la mufieca, quedan prace

mulieca,

! terfsticas de este nuevo mecanismo para hacer andar mufie--

\ accionamiento, apto para hacerle oscilar con continuidad -

-9 -

la discontinuidad de un pavimento irregular.

Cabe degtacar que di chos muelles dispuestos en
ticamente ocluidos en el interior del éapato -28- de dicha

El mecanismo objeto de este modelo, es sumamen-
te simplificado, por cuya razdn puedeibcupar solamente una
parte de la cavidad interna del troncoi—l—, siendo la par-
te restante libre para la eventual colocacién de otros dig|
positivos, como por - e jemplo parlanbesio similares.,

Descrita suficientemente la naturaleza ¥y carag

cas o similares, se ha de hacer constar la posibilidad de
que sean variables sus materiales, fo?mas y tamafios, as{ --
como también podrdn introducirse variaciones secundafias
gue no alteren la esencialidad de su 6bjeto, que se pone

de manifiesto en la siguiente

NOTA REIVINDICATORIA

Los puntos nuevos, sobreiios que se desea re-
caigan las reivindicaciones del presente lkodelo de Utili-
dad, son:

l.~ Mecanismo para hacer andar mufiecas y simi
lares, caracterizado por el hecho de que en el interior -
del tronco de la mﬁﬁéca, se ha montaéo un dispositivo de
leva, con tres brazos, apoyado alredédor de un eje, para-
lelo a la direccién de avance de la &uﬁeca Yy cuyo brazo su
perior que es vertical en posicién dé pié, constituye el =~

trazo de potencia, estando vinculado con un dispositivo de
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'del tronco, en la cual va alojado dicho me canismo, de for-

' habiéndose previsto medios para acoplar con friccidn eléds-

alrededor de un eje Qerticai, pasaﬁdo por el punto de apo-
yo de dicha leva, .cuyos lrazos inﬁeriores estdn igualmente
inclinados, pero en sentido opuest%, respecto al brazo de

potencia, estando di spuestos de forma que cuando este esté
en posicién vertical, pueda ser dirigido hacia el exterior
dichos dos brazos ®on solidarios dé un drgano de soporte,-
dispuesto alrededor de un eje'coin;idente con el eje del

respectivo brasgo de leva, con mediés de unién a la respec-

tiva pierna y estando dichas piernas curvadas hacia adentic

respecto a un punto més avanzado, constituido por la zona

ma que la lfnea de accidn del peso, cuando el respectivo -

pié estd apoyado en el suelo, pase:por su parte anterior,

tica, cada uno de los puntos de unién de la pierna, al res;
pectivo soporte y otros medios de cierre elistico para de-
limitar la posicidn después de su unidén al soporte, de aaer
do con la posicidn que debe adoptar cada una de las piernss
respecto al cuerpo de la mufieca, en disposicidn de movimien
to de la misma.

2+~ Mecanismo para hacer andar mufiecas y similag
res, caracterizado porque la osctlacién del brazo de poten
cia de la leva de tres brazos, es ﬁransmitida por un dispo
sitivo biela-manivela, accionado pbr un aparato motor, es-

tando la cabeza de la manivela alojada en una ranura lon--

gitudinal, dispuesta en el brazo de potencia, a fin de trais
' ' |

formar el movimiero rotativo de la manivela, en un movimie¢

to oscilatorio de dicho brazo. -

3.- Mecanismo para hacer andar mufiefas y simila’
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'res, curacterizado porque los soportes montados eobre los

i brazos inferiores de la leva de tres brazos, son cénicos

y porque en la extremidad de acoplamiento al respectivo -

|
.brazo presenta una prolongacién hacia el exterior en forma
ianular, que constituye el tabique de apoyo y de desliza- =
imiento de otro anillo que forma parte de la sujecidn de la

ipierna, el cual estd formado por un elemento tubular de --

Iperfil adecuado para su insercién coaxial alrededor del so

lle unido al soportecénico que tiende a presionar la pieza
icontranular de dicha unién sobre el anillo de dicho sopor-
te, ocasionando una friccién que se opone .-a la libre rota-
cibén entre dichas dos superficies.

L .~ Mecanismo para hacer andar mufilecas y simi
ilares, caracterizado porque entre el anillo y el contrani-
|
limita la posicidén relativa entre el contranillo solidario
de la pierna y de la pieza anular, sujeta en el tronco de -
la mufieca, en posicién de movimiento de la mufieca, estando
constituido ~ dicho cierre, por un encaje previsto en una

de las caras de la pleza anular y contranular y por un re-

; alte complemeritario, previsto en la cara opuesty cierre -
ﬂque actfda en combinacién con un muelle que se opone a gue
[Fl resalte se salga del encaje,

i 5~ Megahismo:para hacerfandar muilecas y simi
t

I

ares, caracterizado porque el érpano eldstico de la reivin
|

| :
;hicacidn L, estd constituido por el mismo mmelle que mantie

porte cbnico, con el cual estd vinculado a través de un mug

1llo se ha previsto un dispositivo de cierre eldstico que da

b . s s X .
ne presiomada a friccidénala unién de la pierna a su soporte

P
génico.
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6.~ Mecanismo para hacer andar mufiecas y simil
lares, caracterizado porque los soportes cénicos estén mop|

"tados en las extremidades de los correspondientes brazos -
!

tde la leva detres brazos, con la cooperacién de medios ap-

A%,

tos fpara bloquear dichos soportes a dichos brazos, sin que

{!
[}
i
Vo . o N

. impidan la rotacién mutua.

7.- Mecanismo para hacer andar mullecas y simi

.lares, caracterizado porgue la-planta del piel de la muie-

.cia, estd formeda por una base de perfil adecuado, a la cua

o

.estd vinculada a través de una pluralidad de pernos perpen

L

diculares de gufa, deslizables en sus asientos de aloja- -
:miento, comprendiendo una contrabase paralela de perfil si

;milar y porqgue entre dicha base y dicha contrabase, se han

‘previsto unos muelles, que tienden a mantener dicha contrg

‘base distanciada de la base udiendo ser dichos muelles -
> y P

—
e

!
i . . o L
"varcialmente deformados cuando el peso de la mufileca se desi

icarga sobre ek ple, en el momento en que una de las pier--
, _
Jnas s® apoya con el pie sobre el suelo, y el cuerpo de la

- ; . . . .
tmufleca haciendo articulacidn sobre el punto de apoyo, gira:

1
J

20 iligeraiente alrededor de dicho punto, para hacerAvanzar --

i
iel lado de la mutieca correspondiente al pie, que se encuen
tra en posiciédn elevada.

| 8.~ » MECANISMO PARA HACER ANDAR MUBECA3 Y SI

FILARBES » de conformidada en un todo en lo esencial y fi--

nes industriales a lo descrito en la precedente memoria --
El .

&3
wn

!
I

ﬁdescriptiva y graficamente representada en los adjuntos --

ﬁplanos para su mejor comprensién. :
i
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