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a favor de
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por

®perfecclonamientos en los mecanismos tensores y en las mdqui~
nas que log utilizan",
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Memoria Descriptiyva,

La presente invencidn se refiere a mecanisgmos tensores
del hilo para las méquinas de coser calzado y se representa en
este caso aplicada ¢omo sjemplo, a una mdquina de cossr costu-
ras interiores de calzado, tal como una méquina de coser cercos
o wna mdquina de coser calzado escarpin,

Los mecanismos tensores del hilo usados en las mdqui-

nas de coser costuras interiores o empalmillar couprenden gene-
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almente una rueda tengora compuesta pdr wn par de diécos que
.orman entre ellos una ranura periférica en forma de V gue re-
cibe al hilo que pasa alrededor de la rueda tensora, Para evi-
tar que esta rueds tensora ruede libremente por la traccifn del
hilo, se ejerce sobre la rueda tensora wia accién de frenado por
mediq de una zapata de freno empujada por un resorte contra un
tambor de freno asegurado a la rueda tensora. Ademds, en rela-
cidn con mecanismos tensores del hilo ya conccidog de este tipo,
ge ha dispuesto un mecanismo conveniente para variar automitica-
mente la presibn de frenado de la zapata e freno contra el tam-
bor de freno en momentos deﬁerminados durante cada ciclo Ge for-
wacldn de wna puntada, a fin de aumentar o reducir automdticamen-
te la tensidn ejercida sobre el hilo,

Al empezar la operacifn de coser, los mecanisnos ma-
nipuladores del hilo empiezan a ejercer una traccidn sobre el
hilo de wodo que la rueda tensora del hilo, que estaba quiets,
empleza a girar. Ademfs, durante la formacidn de la puntada,
la rueda tensora del hilo gira en determinzdos mowentos a mayor
velocldad a comsecuencia de ejercerse sobre el hilo una mayor
tensidn, A consecuencia el hecho de que la zapata ce freno que
ejerce presidn sobre el tambor de freno asegurado a la rucda
tengora del hilo tiende a nantener estacionariz a esta #ltima,
es necesaria una fuerza considerable para iniciar la rotacidn
de la rueda tensora o para acelerar su rotacidn. Se ha observa-
do que la fuerza necesaria tanto para poner en movimiento a la
rueda feusora como para aumentar su velocidad de giro es considera-
blemente mayor que la fuerza necesaria para mantener la rueda
tensora girando a una velocidad uniforme, Este hecho no sélo
hace que la tensidn aplicada por la rueda tensora sobre el hilo
en diferentes momentos del ciclo funcional de la mfquina, varfe
considerablemente, aparténdosé de la tensidu que producirfas efec-
tivanente los mejores resultados, sino que adends, haciendo pre-

ciso al ajustar inicislmente el mecani 5o tensor conpensar este
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iches veces ajustar la méquina de manera que las puntadas
queden epretadas en la obra y fuertemente fijadas tal como se
desea,

Por consiguiente consgtituye un objeto de esta inven-
eidn perfeccionar en general los mecanismos tensores del hilo
de modo gue seau capaces de ejercer una tensidn méds uniforme so-
bre el hilo que pasa alrededor de ellos independientemente de
las variaciones de velocidad con que el hifo es estirado alrede-
dor de los miswos, Esto presenta la ventaja de gue, no sola-
mente contribuye a una fijacidn mds wniforme de las puntadas,
sino que permite al ajustar inicialmente el mecanismo tensor
del hilo que las puntadas sean estiradas uniformemente y tan
apretadanente contra la obra como lo justifique 1s calidad del
materisl ¥ la resigtencia del hilo empleado.

Conforme con esta invencidn, la rueda tensora del
hilo es acclonada continuamente por mecanismos convenientes
gue tienden a hacterla girar en una direccidn determinada co-
mmicdndole al mismo tiempo un par constante. La direccidn de
esta fuerza de rotacidn es opuesta a la direccidn en la cual
gira la rueda tensora cuando se ejerce una traceidn sobre el
hilo, obteniéndose asi lo que podriamos llamar una Friceidn
viva, y por consiguiente la fuerza adicional antes citada, ne-
cesarla para inirciar la rotacidén de la rueda tensora del hilo,
cuando ésta estd en réposo 0 cuando se desea acelerar su rota-
cidn, ya no resulta necesaria,

Bn la forma particular de ejecucidn que se represen-
ta en la presente lnvencidn, la rueda tensora sufre una accidn
de frenado ejercida sobre la misma por un anillo de fricecidn
que e apoya contra una pieza de friccidn fijada a 1a rueda
tensora. Este anillo de friccidu gire a poca velocidad y en
forua constante en sentido opuesto a la direccidn en gue gira

la rueda tensora cuando se ejerce traccidn sobre el hilo,
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n embargo, la rueda tensora no puede girar hacia atrds arras-

trada por este slemento de friccidnm, sino que esta rotacidn en

sentido contrario se impide por la accidn de un tringuete., Te
ello resulta un deslizamiento entre ambos miembros de friccidn
que produce, sin embargo, la friccion viva antes mencionada,

Segin la forma de ejecucidn representada, la presidn
de friccidén entre awbos miembros de friceidn mencionados, se
obtiene por medio de resortes y puede ajustarse autondticamen-
te segin sea necesario durante el ciclo de formacién de una
puntada, cesando por completo automdticamente al terminar el
eosido, de modo que el hilo puede ger féhcilmente estirado a
través del elemento tensor cuando la mdguina se para,

En el plano adjunto:

La figura 1 es una vista por el lado izguierdo de
una parte de una mfquina de coser costuras interiores o empal -
mitlar, a la cuéi se ha aplicado esta invenciédn,

Lo figure 2 es una vista de detalle & mayor escala
del mecanismo tensor del hilo representado en la figura 1,

La figuva 3 es una seccidn segdn la 1fnea 3-3 de la
figura 2, ‘

la méquina representada es una miquina de coser cer-
cos y estd proviste de los drganos usuales manipuladores del
hilo y formedores de la puntada, comprendiendo uns aguje curva
de gancho -4«, un engazador -8. y un tomador ~12-,

Asegurado a la cabeza -22- [figurs 1) de la mfquina
representada, se encuentra un soporte -20- sobre el cual estd
montado giratorio un 4rbol -24- (figuras 2 y 3; y fijada al
extremo izquierdo (figura 3) del 4rbol -24- se encuentra una
rueda tensora del hilo -26- constitufda, como hasta ahora, por
dos dlscos cuyos bordes forman una ranura periférica en forms
de V en la cual se aloja el hilo. Fijado al extremo dereche
del 4rbol -24- se encuentra una rueda de tringuete -28- (fi-

gura 3) en la que prenden dos trinquetes -3¢- y -32- articula-
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en el soporte -20- y mantenidos en contacto con la rueda

dentade por medio de dos pistomes -3 - y -36- accionades por
resortes, Los tringuetes se encuentran escalonados de wmodo
que cuando uno de ellos prende en un diente de la rueds, el
otro estd en contacto con la rueds aproximadamente a la mitad
de distancis entre dos dientes, Los trinquetes impiden la ro-
tacidn en una direccion determirada, de la rueda dentada -28-
115 ¥ por consiguiente de la Tueds tensors del hilo -26-, bajo la
aceidn de un mecanismo motor especial, =Esta direccion de gi-
roc es opuesta & la direccidn en la cual gira la rueda tensora
8l ser estirado el hilo que pasa a su alrededor. _
El érbol -24- estd montado giratorio en wn manguite
120 -38-' glratorio a su ves en el soporte -20-, fAn su extreno de-
recho (fizura 3) el manguito -l38- presenta un reborde -40- en
¢l cual estd fijado un anillo de friccidn -42- de corcho o de
una composicién de corcho u otro material convenienve. EL
anillo de friccidn ~42- se apoya contra uno de las caras de
125 la ruecda dentada .28, ®Entre el reborde -40- y el extremo del
cojinete del goporte -R0- se encuentra un rodamiento de bolas
antifriccidn -44., BEn su periferia el reborde -40- presgenta
dientes ~46- que engranan con un tornillo sin fig -48- de un
_ drbol -50-. Este drbol -50- estd dispuesto en dngulo recto
130 con el £rbol -24. y estd twontado giratorio en cojinetes del so-
porte -20- por debajo del £rbol -24-, ®n wn extremo del drbol
-50= est{ fijade wna polea -52- por medio de la cual el &rbol
gira por medio de conexiones convenientes desde el mecaniswo
motor principal de la mdquina de coser, =1 contacto de uno
136 de los trinquetes -30-32- con la rueda dentada -28- impide que
la rueda tensora -26- gire con el reborde -40- & pesar del
contacto friceional con el anillo ge friccidn -42- bajo la
presidn de un resorte, Por medio de este mecani smno moﬁor a
friccidn -42-,-28- Be ejerce un par de rotacidn hacis atris

140 sobre la rueda tensora del hilo -R6. 1a cual, ein eumbarge, ¥



145

150

155

170

sino

Tduc &l ser tensado el hilo que pasa slrededor de la misma, la

rueda tensora gira hacia adelante en la direccidn opuesta,

Este par de rotacidu en sentice contrario débe ser veucldo

el tensar el hilo y girar la rueda tensora hacia adelante, con

lo cual resulta posible que se ejerza sobre el hilo una tensidn
determinada previamente, pero no excesiva, y que la rueda ten-

sora -<6- pueda girar suavemente hacia adelante,

Le rueda de tringuete -28- es empujada contra el ani-
lio de friceidén -42- por dos resortes de compresifén -54~ -56-
dispuestos uno en el interior del otro y que se encuentran all-
neados con el 4rbol -24-, El extrewo izquierde (figura 3} del
resorte interno -54- estd gostenido por el extremo inferior del
brazo vertical -60- de una palanca acodada -62- articulada en
el érbol fijo -64-, Entre el brazo -60- de la palanca acodada
=62~ y la rueda de trinquete -28- se encuentra un cojinete de
erpuje a bolas, -66w, El extremo derecho (figura 3) del resorte
interno -54- se epoya contra un tapén rebordeado -68- con el que
se pone en contacto un tomillo de ajuste -70-v EL tornillo -70-
ae encueatravroscado en un brazo -72- que forma parte del sopor-
te -20w, y dicho tornillo se ajusta segin wa escala -74- dispues-
ta en el brazo T8,

EL resorte externo -56- mse apoya por su extremo iz-
quierdo (figura 3) contra el extremo inferior -#0=- del brazo
yertical -82- de una palanca acodada ~34- montada tambiéu en
forma giratoria en el £rbol fijo-64-., Kl extremo derecho (fi-
gura. 3} del resorte -56- estd montado en un manguito ajustable
46~ que estd roscado en el brazo -72- y que puede ajustarse
asimismo por medio de una escala

El brazo horizontal -94- de la palanca acodada -84-
se apoya contra un tomillo -96- de una palanca acodada -98-,
Esta palanca acodada -98- esté montada giratoria en un 4rbol

fijo -100- ¥y su brazo-102- gue se prolongr hacia arriba lleva
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Durente una parte del ciclo funcional, actdan ambos
regortes -54-66-, y durante otra parte del mismo ciclo Umica-
mente uno de ellos oprime la rueda de trinquete. -28- contra el
anillo de fricecién -42. del reborde -40-, el cual gire lenta-
mente a unas 60 revoluciones por minuto.

Cuando durante el ciclo funcional de la mdquina, la
aguja -4- se mueve hacia atrds y pasa una gaza de hilo a tra-
vés de ia obra, la aguja estira simulténeamente hilo del depé-
sito correspondiente. Antes precisamente de que la aguja enpie-
ce su wmovimiento de retroceso y mientras el engazador -8- enhe-
bra la aguje, la palanca acodada -84- gira de tal mmnera por la
accidén de la palanca acodada -98- y de su leva, que la presidn
del resorte -56- contra la rueda del trinquete -28- cesa, de lo
que resulta que ¥Ynicamente el resorte -64- continda empujando
la rueda de tringuete -28- contra el anillo de friccidn -42-,

De esta manera, se reduce la tensidn de la rueda tensora -26-,
Antes precisamente tawbién de que la aguja emplece su carrera

de avance, la presidn del resorte -56~ contra la rueda de trin-
quete -28- se establece de nuevo. Por lo tanto, la tensidn ejer-
cida sobre el hilo es menor cuando la aguja retrocede, que en
cualqgulier otro momento del ciclo funcional de la mdquina,

El brazo horizontal -92- de la palanca acodada -62w
es hecho oscilar automfticamente hacis abajo al pararse la mégul-
na, con 10 cual ambos resortes ~564- y =56« quedan sin funcionar
¥ por tanto cesa por completo la tensidn sobre el hilo. Para ello,
ol brazo -92- (figurasl y 3) .es conectado por un tornillo -110w
dispuesto en una palanca acodada -112- montada giratoria en un
eje de articulacidn fijo -ll4-, Ia palanca acodada -112- estd
conectada por medio de unos tirantes -ll6~ y -117- & una palan-
ca ~118- giratoria sobre el &£rbol -100-, Una palanca -128-. co-

nectada a la palanca -118- es puesta en funcionamiento cuando el
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-bol principal -l24< de la mdquina invierte su movimiento, en la
B \rma. ys. conocida, durante el paro de la mfquina, Esto hace que
las palancas acodaGas -112- ¥ -62- giren. Por razén del necho de
gue el brazo -82- de la palanca acodada -84- se poue en contacto
con el brazo -60- de la palanca acodada -62~, €l movinmiento os-
cilatorio del brazo -60- de la palanca acodada -62« hacia ls
derecha de la figura 3, produce un movimiento oscilatorio simul-
tdneo del brazo -82~ de la palanca acodada -8 -, en igual direc-
cidn, con lo cual guedan sin funclonar ambos resortes 54~ y -56-,
Por consiguiente, la presién de la zapata de freno contra el
tambor de freno de la rueda -26~ cesa, de modo que la rueda ten-
gora puede girar libremente cuando el hilo es estirado del depd-

sito correspondiente mientras estd la mdguina parada,

¥ 0 7 a,

Be reivindica como objeto de esta patente:

1, Mecanismo tensor del hilc para una mdquina de co-
ser calzado, por ejemplo una mfquina de coser costuras interiores
tal como una mfguina de coser cercos o una udquina de coser cal-
za.do escarp{n, que comprende una rueda tensora sobre la cual es
arrgstrado intermitentemente ei hilc durante la operacidn de co-
ger y un milembro de friccidn rigidamente conectado a la rueda
tensora y accionada por un mecanismo motor de friccidn para men-
tener una continua resistencia friccional vive al movimiento de
dicha pieza de friccidn ¥ de dicha rueds tensora al ser estirado
el hilo,

2, Mecanismo tengor del hilo para una méfquina de

coser ¢alzado, Que comprende una rueda tensora del hilo sobre
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Pq cual es arrastrado intermntentemente el hilo durante la

operacidn de coser, y una pleza de fricecidn rfgidamente
conectads a la ruesda tensora y acclongda por W necand sap
motor de friccidn, estando provisto el mecanismo motor de
friccidn de un anillo de friccifn que e pone en contacto
con la pieza de friccidn de la rueda tensora y produciéndose
un movimiento relativo entre dichas dos plezas de friccion

para mantener una friecién viva entre ellas.

3. Mecanismo tensor del hilo segin la reivindicacidn
23, caracterizado porgue el anillo de friccidn del mecanismo
m&tor de friccién tiende a hacer girar tanto a la pieza de
friccidn como a la rueda tensoré en una direccidn opuesta
a aguélla en que gira la rueda tensora al ser estirado el hi-
lo, impidiéndose dicho movimiento de rotacién de la rueda ten-
sora bajo la accidn de dicho mecanismo motor, por medio de
unos drganos de fijacidn,

4., Mecanismo tensor del hilo para una mdguina de
coser calzado, que couprende una rueda tensora del hilo so~
bre la cual es arrastrado intermitentemente el hilo durante
la operacion de coser, caracterizado por la presencis de una
pieza de friceidn rigidamente conectada a dichs rueda tensora

¥ accionada por un mecanismo motor de friceidn para mantener
continuamente una resistencia friccional viva al movimiento
de dicha pleza de fricecidn y de la rueda tensora, al ser es-
tirado el hilo,vmanteniéndose el contacto fricecional entre
dichos miewbros por medlc de resortes ajustables que sirven

al mwismo tiempo para ajustar autoudticamente la tensidn de la

rueda tensora,

5. llecanisiio tensor del hilo segin la reivindica-

cién 48, caracterizado porgue los resortes gue aseguran el conw
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@Hﬁmmm scto friccional estdn conectados al mecanismno motor y de paro
265 de la mdquina y cesan por completo de actuar al parvarse la mdqui-~

ne.,

6. Perfeccionamientos en los mecanlsmos tensores y
en las mdquinas que 1los utilizan,

Barcelona 2 de Foviembre de 1939, Afio de la Victoria,

P.A,
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