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"AP&RATO PAPO-*. GUI.7n

Sabido es que para lograr e l efecto de guiar los tejidos,

precisa colocar en cada uno de los bordes longitudinales u o r i­

llo s  del te jid o , un aparato que consta esencialmente de un par 

de rod illo s  tangentes al te jid o  que, animado de un movimiento 

de traslación, pasa a través de los mismos. Cada aparato se co­

loca de manera que la generatriz de contacto de los rod illo s

sea inclinada en relación a la dirección del urdimbre, que es 

la del movimiento del te jid o . En e l tipo de aparato que se tra­

ta de patentar, e l ángulo correspondiente a la inclinación an­

tes mencionada es constante. Cuando, por cualquier causa e l te ­

jido sufre un desplazamiento transversal, e l  mismo te jid o  actúa 

un mecanismo que separa los dos rod illo s  correspondientes a l a -  

parato que ha abservido dicho desplazamiento, produciéndose,
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gracias a la actuación del otro aparaté, e l  centrado áel te jid o  

y es entonces cuando vuelve a restablecerse la  tangencia de los

ro d illo s  con e l te jid o .

Para comprender e l funcionamiento de este aparato se ha re­

presentado en planta y alzado en las figuras (1 ), (2) y (3 ).

En la figura (1 ), puede verse en -1 y -2 los rod illo s , que 

en este caso son c ilin d ricos , lis o s , pero que también pueden ser 

cónicos, c con superficies onduladas.

El rod illo  -1 es solidario con e l bastidor -2 del aparato, 

estando ,sujete a l mismo por la pieza -4 que, gracias a los to r­

n illo s  pasadores de sujeción -5 y -6 y a una entalle practicada 

en e l bastidor -7, puede regularse su posición d e fin itiva . Es­

te ro d illo  -1, una vez fijados los to rn illo s  -5 y .-6 tiene un 

único movimiento, que es de rotación alrededor de su e je .

''*'1 p o li l lo "anímente un movimiento de rotación

alrededor de su propio e je , pero además este eje y gracias a un 

30. mecanismo apropiado, que se describe mas adelante, puede girar 

alrededor de un eje -3 que puede verse en la  figura (2 ).

Un tercer ro d illa  f ig .  (1 ;, independíente de los ante­

r io res  pero casi tangente a l -1, puede girar alrededor de su 

propio, eje y a su ves, en e l momento apropiado alrededor de o- 

35. tro eje -10 f ig .  (3 ).

El e je -10 del ro d illo  va provisto de una manivela -11, 

regulable, que en e l extremo tiene un tope -12, que ea casi tan­

gente a la superficie in terio r del ro d illo  -2; si por cualquier 

causa e l ro d illo  -2 es desplazado de su posición de tangencia 

40. con e l  -1, entonces se produce un contacto con e l tope -12,o r i­

ginando e l desplazamiento del ro d illo  -9 alrededor del e je -10,

vencierndo la re sis teaoía del reserte -13 que es e l que, norma 1-

mente, m¡ant i  ene 0 1* t' &-gentes a los rod illo s  -5 y -1. La tangen-

cía ent;re -1 y -2 está asegur-a-la por la lámina nos m* te -11 íigu -

ras (1) y 4") , que mantíenen en una posición dote y ni na da a la
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palanca -15, móvil alrededor del e je -S y que tiene invariable­

mente unida la pieza -16 que a su vez sujeta a l soporte -17.

La palanca „5, móvil alrededor de -3 , es movida por la 

rueda dentada -18, la cual lo  es a su vez por la manivela -19 

50. f ig s .  (1) y (S ).

El movimiento de la  manivela -19 se legra mediante la co­

rrea -SC- f ig s .  (1) y (2 ), la cual se a rro lla  a la  garganta -21 

f ig s . (1) y (2) del ro d illa  -1 y a la garganta -22 f ig s . (1)

y (2) del ro d illo  -9. Esta correa tiene .-us extremos A  jos en 

55. los puntos -23 y -24 de la palanca -19 y del rod illo  -9 respec­

tivamente .

El funcionamiento del aparato es como sigue:

El te jido  arrastrado en la dirección del urdimbre, pasa en­

tre los rod illo s  -1 y -S, quedando aprisionado entre ambos, es- 

60. tableciéndose una zona común constante de los mismos y actuando 

de motor e l ro d illo  -1. Cuando e l te jid o , en virtud de algún 

desplazamiento transversal, invade la zona de los rod illos  -1 y 

-3, comprendida entre los puntos -25 y -26, debido a su mayor 

grosor en relación  a l espacio lib re  entre los ro d illo  -1 y -9, 

65. entonces este último se pone en movimiento arrollando la correa 

-2.0 en la  garganta -22 lo  cual produce una tensión a dicha co­

rrea -20, la que, a l quedar adherida a la garganta -21 del ro­

d il lo  -1, produce un desplazamiento a la palanca -19 en e l sen­

tido de la flecha -27, girando la palanca -15 alrededor del e je 

70. -8 y alrededor de este mismo eje e l ro d illo  -2, arrastrando en

su movimiento a l tope -12 de la manivela -11. El rod illo  -9, 

gracias a la actuación del tópe -12 gira a su vez alrededor del 

eje -10. Los rod illo s  -2 y -9 se separan pues del -1, lo  que 

permite a l aparato homólogo, actuar en e l otro o r i l lo  del t e j i -  

75. do, y arrastrar a este transversalmente centrándolo nuevamente. 

Entonces e l o r i l lo  abandona la zona -25 - 26-, cesa e l arrastre 

del ro d illo  -9, vuelve la  correa a la posición in ic ia l y se res-
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80.

tableoe la tangencia del te jido  con los rcd illoo  -.5 y -1.

Fara c iertos tipos de te jid o , puede prescindirse del me­

canismo que transmite e l desplazamiento del rod illo  -3 al ro­

d il lo  -9.

N O T A

Se reivindica como objeto de esta Patente de Invención por 

espacio de los veinte años señalados por la Ley, la exclusiva 

85. de explotación en España de:

1^.- Aparato para guiar y extender a l agcho los te jid os , 

compuesto de tres ro d illo s , montados sobre tres ejes indepen­

dientes. Jno de los rod illo s  tiene e l eje de rotación f i j o ,  y 

actúa de motor del aparato, mientras que los ejes de los otros 

90. dos, pueden desplazarse automáticamente alrededor de otros ejes 

f i jo s .

De los rod illo s  que pueden desplazarse uno de e llo s  se man­

tiene tangente a lo  largo dé una pequeña superficie de contacto 

formada per dos generatrices próximas a l ro d illo  de e je  f i j o ,  y 

$5. e l otro en posición casi tangente y paralela a la de tangencia 

anterior pero suparado de la misma, por un pequeño espacie l i ­

bre graduadle según e l grosor de los tejidos que deben guiarse.

El te jid o  que se mueve en la dirección del urdimbra, pasa 

entre los dos rod illo s  tangentes, con las generatrices de tan- 

100. gencia en dirección oblicuas- a l urdimbre, quedando ambos sepa­

rados por e l te jid o , que así queda tangente a cada une de e llos  

con una zona de tangencia común.

El te jid o  en su movimiento, pasa entre loe dos rod illos 

tangentes, que por la posición oblicúa de la zona de tangencia, 

105. producen la extensión del te jid o . Si s i te jid o  sufre mn despla­

zamiento transversal, invade la zona del ro d illo  casi tangente 

a l ro d illo  motor, interponiéndose entre ambos, y poniendo en 

marcha un mecanismo apropiado para producir e l g iro  del eje de
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rotación del ro d illo  tangente a l motor desplazándole de la posi­

ción de tangencia y quedando lib re  e l te jid o , produciéndose auto­

máticamente e l guiado del mismo gracias a la acción de otro apa­

rato igual, colocado en e l otro o r i l lo ,  y volviendo los rod illo s

a su posición prim itiva.

2 *.- Un aparato para guiar y extender a l ancho los tejidos 

como e l descrito en la reivindicación anterior, en e l  que los dos 

rod illo s  desplazabas, se transmiten e l uno a l otro e l desplaza­

miento por medio de un mecanismo cinemático adecuado.

3^.- Un aparato para guiar y extender a l ancho les tejidos.
Barcelona z i  de Octubre 19ga.

Año de la V ictoria .

p.p.
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