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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

da l a Patente d e  Introducción, par 10 años, so lic ita d a  a 
favor da Don Artuvo PIBERNAT M artí, do nacionalidad 
la ,re s id e n te  en Barcelona, por "MECANISMO INDICADOR DE PESA- 
HA# PARA BASCULAS ABTQMATEO&S*#

Bata mamaria descrip tiva as re f ie ra  a ana Patente de 
Introducción destinada a g aran tizar e l  derecho a  la  e^plo* 
tación exclusiva de un mecanismo indicador de pesadas pera 
basculas automáticas# mecanismo que conocido y fabricado 
en Alemania 4 In g la te rra , Mitre o tros p a isa s, no lo  ha sido 
hasta  e l presente en nuestro p a ís en que e l recurrente va 
a estab lecer su fab ricación .

El mecanismo ds que se tra ta  se caracteriza  por e l he* 
cho de que loe elementes móviles que e l mismo coarrendó, 
quedan apoyados o sustsntados de manera ta l  , que e l  roza* 
miento que ee produeo Mitre loe miemos y loa puntos do apo* 
yo rospoctivoo ea in z ig n if ioanto y  en ningún caso puede dar 
lugar a  a lterac io n es oenoibleo so laa  indicacionee dadas por 
e l  propio mecanismo a cada posada#

Además, dicho mecanismo os do construcción re s is te n te  
y no so h a lla  o p u esto  a deformaciones y tanqpoco so h a lla  
su jeto  a  averias por consecuencia n i do los cambios de teas* 
poratura n i de laa  vibraciones a  que pueda quedar su jeto  du­
rante su funcionamiento#

A continuación sa describe detalladam ente e l  mecanismo
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do que se hablay para o lio  se acmspsBs e l  dibujo do la  hoja 
adjunta en o l que do una manara esquemática oo pepresenta 
o l referido  mecanismo.

Xa -1 - oo dibuja un tira n ta  qu^^el que rolaeiona la  
plataform a oobro la  quo oo diopono la  carga, con o l meoanis- 
mo quo oo describe . E l t ira n ta  -1 - obra oobro una palanca 
do to rcer gardo -2 - que par una cuch illa  -4 - oo apoya cobro 
un co jinete  "5- y oota palomea -a* comunica au movimiento 
a o tra  palanca **6- por medio do la s  b ridas -3 - y  -9 - y de 
la  a n illa  interm edia, do a rticu lac ió n  de la s  miamqo - 10-+
La palanca -6 - ae apoya por medie del cu ch ille  -17- sobro 
o l co jinete  -8 - y  en uno de sus branca llev a  montado un con­
trapeso de posición regulable -6 * -, en tan to  que en o l o tro  
braco, que oo o l correspondiente a l  punto do recepción de 
la  patencia , lle v a  meo teda una brida -11- que forma p arte  
de un tira n te  -12* que ee e l  que penetra en e l  cuerpo circu­
la r  que llev a  e l  cuadrante o cuadran tea con la s  cecales que 
recorren la s  respectivos agujas indicadora*, xa e l  propio 
brasc de la  potencia de la  palanca -6 - va a rticu lad a  un vas­
tago que forma parte  da un frene  h id ráu lico  que s irv e  de 
amortiguador para e v ita r a l  retroceso  brusco de todo e l  me­
canismo cuando se q u ita  la  carga da la  plataform a de la  bas­
adla*

XI tira n te  -12- en au p arte  superior llev a  so lid ario  
un puente -13- que forma dea brasas igualas y  sim étricos 
con relación  a l  ppopio tira n te , y s i  extremo de cada uno de 
dichos brazos va f ija d a  una c in ta  me td lic a  -14- que per su 
parte  superior se  apoya aobre un p e r f i l  c u r v ^ a l  que sa f ija #  
y e l re ferid o  p e r f i l  curve forma parte  de unas piezas llama**
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que30 daa excántrioaa, da Iza figuran  dea, estab lecidas sim atriea-
mente con reapeoto tangían a l  aja v e rtic a l d a l mecanismo y
par tau te  dal tira n ta  -18- antea citada* Bichan excéntricas- id -praaantan un a agenda p e r f i l  curva, establecido por a l  in te ­
r io r  dal primeramente c itad a  y excéntrica con- ra lac ián  a l  mis- 

3$ me, y en la  p arte  in fe rio r da a c ta ,p e r f i l  curva va fijad o  a l  
extremo da una c in ta  m etálica -1 7 -, a a lid a ria  por au extremo 
a j e r i a r  a un punta -18- que forma p arta  d a l armoaén dal 
macaniama^H propina axcántrican praaantan todavía un te rce r 
p e r f il  curvo -8 3 -, entablecidc par a l  in te r io r  da loa dea 

60 primerea y excéntrico también con relaci& i a loa mimmoe, y
en la  parte  a lta  de ente p e r f i l  -23- va ae lid a rio  e l  extreme 
de una c in ta  -86- que euatanta una palanca -86- que per un 
extremo ve p rev ia ta  da un eontrapaaa -86- en tente que per 
a i o tra  llav e  f ija d a  una c in ta  m etálica -2 7 -, que ea eemán 

65 para laa  dea palanca a y qua pa8a por un ca lien te  c ilin d ric o  
-88- ao lidario  a l  armaadn d el mecaniamo*

la a  dea axcántricaa quedan entre a i  reunidaa por un 
puente -18- y en cate va aimplemante colgada con interm edia- 
eién de un muelle -8 0 -, una reg la  -81- que ferma una erem alle- 

70 ra  -81- que engrana con un piRén dentada -28- a cuyo aje va 
ao lid a ria  la  aguja o laa agujea qua recorren la  eaeala del 
cuadrante o cuadrantes que praaanta a l mecaniamo.

E l funcionamiento de acto meeaniame tien e  lugar en la  
forma a iguien te  a cuando por aféate  de la  carga estab lecida 

75 cobre la  plataform a de la  báscula,ea a rra s tra d a  hacia ahaje 
e l tira n te  -1 - , date mueve laa  palancas -8 - y -6 - y con a l ie  
ae conaigue a l deaplazamiento, también hacia abajo , d a l tira n ­
te  -18- en una magnitud 4 intensidad* en re lac ió n  con la  ma-
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paitad  4 intensidad ceas se desp late  e l  tira n te , que depende- 
80 ré  de la  longitud de loa brazos de palanca correspondiente*

a los puntee de ap licación  de la s  potencias y  re s is te n c ia s  
de la s  dos mencionadas palancas.

NI tira n te  -12- a l  b a ja r ,a rra s tra  la s  c in ta s  m etálicas 
-14- y teniendo en cuenta que la s  excéntricas quedan fija d a s  

S5 por un punto in fa rio r a  la s  c in tas  -17- centra la s  que aa a p li­
can le a  p e rf ile s  curves -16- ds aquellas#  a l  movimiento descen­
dente da la s  c in tas -1 4 -,se traduciré  en un movimiento ascen­
dente de la s  propias excéntricas que tenderán a  remontarse 
por la s  mencionadas c in tas -17-+ Junto oon la s  excéntricas 

90 subiré s i  puente -19- y con éste  la  reg la -21#, cuya cremalle­
ra  provocaré e l  g ire  d*l piñén -22- a cayo a$s, cerne ya sa ha 
dicho, ta  f ija d a  la  aguja in d icado ra , la  cual reco rreré  un 
arco de eircanfereneia que en todoa le s  casos seré propor­
cional a l  desplazamiento que haya experimentado la  reg la  -2&* 

95 y como consecuencia e l tira n te  -1 -. Al aab ir, de la  manera
dicha la s  ex cén tricas, levantarán per medio da laa  cin taa 
-2 4 -, la s  palancas -25- da las contrapeaos -2 6 -.

NI mecanismo d escrito  seré v srieb le  en todo M anto afeó­
te s d e ta lle s  de orden constructivo de los d is tin to s  elementos 

103 que lo  in tegran , aa i como en todo lo  re fe ren te  a  la  p la ta fo r­
ma y meeaniemoa que leg es propio do la  balanza do que forme 
p a rte , t r i a r é  igualmente cuanto oo re f ie ra  a lo s dem entes 
complementario* que en e l míame puedan fig u ra r, eome oon entro 
otro* loo poca-tara* y d  d iapoaitivo  para bloquaar d  propio 

105 mecaniomo cuando tonga qua dejaras fuera de servicio#
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3a re irin d ic a  c(nao objeto de e s ta  Potente#
13 -  un mecanismo indicador de pesadas pora básculas ante­

mé t i  cas sseneialm ente constitu ido por ono palanoo de te rce r gra­
do, accionada por e l  tira n te  procedente de la  plataform a sobre 
la  que se dispone la  carga, que por medio de una doble abra­
zadera acciona una segunda palanca p rc ris ta  de un contrapese 
y a  la  que ra  articu lado  un tira n te  en cuyo extremo superior 

* va so lid a rio  un puente con dos b rasas iguales y sim étricos un i- 
dos a unas cin taa m etálicas que por au extremo superior san f i ­
jadas a l  extremo de un p e r f i l  curro que forman dea p iesas deno­
minadas ex cén tricas, eatanblecidas sim étricam ente con re lac ió n  
a l  e je  del mecanismo y  dichas excéntricas quedan M itre e f  uni­
das por un puente a l  que ra  mentada una reg la  con una croas 11 a^ 
ra  que engrana con un piñón en cuyo e je  ra  so lid a ria  la  aguja 
o la s  agujas que recorren  la  escala d e l cuadrante c cuadrantes 
que fdguran en e l  propio mecanismo.

23 -  B1 propio mecanismo en e l  que la s  dos excéntrica* 
mencionadas en la  re irind icac ió n  a n te rie r quedan suspendidas 
del extremo de una c in ta  m etalice cada urna, que se apoya contra 
un p e r f i l  curro quo la s  mismas presentan,en forma t a l ,  quezal 
accionar o l mecanismo y obrar hacia a  abajo la s  c in ta s  m etáli­
cas so lid a ria s  a l  puente de a rra s tre  de la s  mismas, la s  re fe ­
rid a s  excéntricas re a lisa n  un movimiento ascendente remontando 
a lo  largo do la s  c in tas m etálicas de que ren suspendidas*

33 -  E l propio mecanismo en e l  que la s  excéntricas mencio­
nadas en la s  re irin d icae io aes 1 y 2, presentan un te rc e r per—
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f i l  curvo a l que van fija d a s  unas c in tas en enye extremo in ­
fe r io r  llevan so lid a ria  ama palanca con un contrapase# re ía  

135 cioaadaa en tre s í  dichas dos palancas por medie de ana tere**
ra  c in ta , condn a lea mismas, que pasa por un sa lie n te  cilim* 
d rice  que presenta e l armazán d e l propio mecanismo*

4B * E l propio mecanismo en e l que fig u ra  come elemento 
complementario, un frno h id ráu lico  que hace la s  veces de amor* 

140 tiguador para e v ita r e l retroceso  brusco del mecanismo a su
punto da p a rtid a  o reposo*

5o -  un mecanismo indicador do posadme para básculas au­
tomáticas*

Consta la  p rsasn ta memoria descrip tiva ds se is  hojas 
145 fo liad as e sc iita s  por una so la cara*

Barcelona 81 de Octubre do 1050*
P+ A .
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