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PATHEHNTE DB INVENCIONW

a favor de
USITED SHOE MACHINEZRY CORFPORATICN, domiciliaca en
PATERSCON y con oficines en 508 T O N (E. U. de i.)
por: |

"Wiquine para la Ffabricacidén de calzado"
R RIB IR B IRWIBIRIT TR T
Memoria Descriptiva.

Beta invencidn se refiere s miquinas emplezdss en
la faebriczcidn de calzado y se describiré como splicads a una
méguing de montar los costados, del tipo general descrito en

5 la patente espafiole ne. 114.107, expedidsz en 27 agosto 1929
Se comprenderd, sin embargo, gue aun cumndo las
diferentes curacteristicas de la presente invencidn son es-
pecialmente splicaebles a une méguina automdtica de montur
costzdos, tul como la deserita en la citads potente, com~
10 ' prendiendo mecznismos montadores dispuestos para actusr pro-

gresivamente z lo largo de ambos lados de wn cul zado sostenido
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g0Wre un soporte, algunas de estas caracteristicas pueden
ser aplicadas a otrzs miquinas automdticss distintas de las
de montar o bien a miguinas de montar no sutomitices,

Las mdquines del tipo deserito en la citads patens-
te, ademdés del Arbol Ge excéntrices o levus de accicnamiento
que mueve 1os mecaniswos monbtadores, comprenden uns serie de
levas perfiladas o de petrén que durante la operaeidnd el mon-
tado actizn para reguler la posicidn y accidn de los drganos
de montar y pare cumunicar al soporte sus movimlentos alimen-
tador y situador. Durante la operacidn de montado las levas
perfilades deven ser naturzlmente aceionadas en la convenien=
te relacidn de tiempo con el #rbol de levas de acoionamiento.
Sin embargo, en este tipo de mdquina, una vez terminads la
operacidn de montaco de un calzado se efgctlian diversas ope~
raciones adicionales como descenso del soporte, movimiento
de éste hzeia tuera, comuniecar sl mismo un movimiento de re-
trocese o de alimentszcidn en retroces para ponerlo en posi-
cidén que permita retirar el csalzade, soltar & éste, poner el
mecanismo automdtico sujet.dor del calzado en su posicién ini-
cial, Mover Los elementos montadores unc hacia el otro y po-
ner en condiciones funcionales al mecanismo por el cual se
ajusta luego la posicidn inicisl de los eiementos montadores.

En este tipo de mdquinas, tel como se ha conmstrufdo
hasta ghorsz, a fin de permitir que las levas perfiladas conti-
nuen funcionande una vez terminada la operacién d el montado,
ha sido necesario disponer medios para desconectar al arbol
de levzs de accionamiento de sus medios motores y completar
la rotzcidn de las levas perfiladss independientemente del
drbol de levas de sccionamiento. 4Asimismo, para que todas

las operaciones necesarias se efectlen antes de que la mé-

'quina gquede definitivauente parada, ha sido necesario dispo-

ner un mecanismo auxiliar y wedios pars ponerlo en funcions-

miento, cuando se para el £rbol de leveas de accionamiento.



50

55

60

65

70

75

T 448ge g

Tno de 108 objetos de esta inveneidn consiste en
disponer une maguina gencilla y p erfecd onada en la cual pue-
dan efectuarse todas las operaciones convenientes antes de
gue la mdguina guede definitivamente porada, sin rscurrir para
e110 & ningin mecsnismo zuxilisr y sin que € arbol de levas
perfiladas gire independientemente del fZrbol ée levas de accio-
namiento,

Otro objeto de la invencidn consiste en perfeccionar
la construccibn de algunse de las levas perfiladus y la forma

en que las mismas son sccionadns y especizlmente perfeccionsr

" 1a comstruccidén del mecanismo de accionamiento de l1a leva per-

filuéa yue comunica los wovimientos de avance al soporte del
calzado,

Qtro objeto de esta invencién consiste en perfeccio-
far la gisposicibn de Las levas pertiladGas y su mecanismo mo-
tor, & zin de gue dichas levas seen nés fédellmente asequibles
para substitulrlas, evitdndosze asi el empleo simultdneo en una
misme mdguina de unz serie de lsves ajustables para calzados
de diferentes tipos.

(Utro objeto de la invencién counsiste en disponer una
estructura perfeccionads y simplificada de sostén del soporte
del calzado gracias a la cual éste puede ser sostenido rigida-
mente mientrss las porciones sucesivas del corte aparzdo se
tensan y sujetan, pero que permite &l mismo tiempo ¢ue el sopor-
te pueds moverse poniéndcse o retirdndose de la posicidn de tra-
bajo al prineipio y al final de la operacién sobre el calzado,
permitiendo también que el soporte pueda ser zccionado fécil-
mente pegra desplazar el punto de trébajo a 10 lurgo del calz:do
¥ hacer gue este Wltimo sea presentzdo ¢n La forma mas venta-
josa a los mecanismos tensores y sujetadores del corte.

Ctro objeto de la invencidn consiste en simplificar
¥y perfeccionar el mecanisio por medio del cusl son acclonadas
¥ gobernazdas Geterminados rganos de la miquine durante la ope-
racién de montado y tsmbién los mecsnismos por medio de los

cuales ge efectlan o facilitm ciertas opersciones tanto an-
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tes de poner en funcionsmiento la méquinéwctﬁoiéespués de
terminada la operzcidn sobre el calzado.

Teniendo en ocuenta lo ¢icho, una carscteristica
de esta invencién consiste en hacer gue una meguina eutomi-
ticz para la fabricucidn del calzzdo gue comprende un drbol
de levas por medio del cusl son accionados los mecanismos
gue actlan scbre el calzado, un soporie para ¢l calzado y
levas periilades por medio de las cuales Se regulan y gobier-
nan lag posiciones relstivas de dichos mecanismos y soporte
durante e1 uabajo gobre un caizado y por mecio de las cusles
gse efectdan determinadas operaclones adicioneles cuauzdo se
he perzdo le mdquina, presente una conmstruceidn y disposi-
cidn tales de sus diversas partus que durante la rotacidn
continuads del £rbol de levss de accionamiento después de
terininado el trzbajo sobre unc alzado, puedan efectuarse de -
terminad-s dperﬁciones adleionales ¥ gue los frboles de le-
vas de accionamiento y lasg levas perfiladas puedan ser des-
coneotados del we caniemc conln de accionamiento antes de gque
los elementos gue aotﬁan sobre el calzado funciocnen de nuevo,
Esta carecter{stice de la invencidn se realizs preferi blemente
en una formz de oonstruccidn en 1la cual las levas perfiladss
giren intermitentewente, cuyz forma de funcioanamiento permite
el empleo de formas de levas simplificadas y més eficientes
y especiaiﬁente de ﬁna leva perfilada psra comunicar un movi-
miento intermitente de avance al soporfe de la obra, leva que
varia graduslmente de contorno ¥y por cdnsiguiente es Ge cons-
truccidén mds fdeil y econdémica que las levas escalonadas de
rotacién continus de las mdquinas antiguas.

A1 ineorporar esta car:cteristica en la miquina

gue se describe especificamente a continuacién, se dispone
un solo embrague principal pare accionar el arbol de levas
de accionemiento y las levas perfiladas. 4dewds, con objeto
de auvrir el ciubragee y parsr Gefinitivamente la mdquina en
el mwomento desezio de la rotacidn del Zrbol de levas de zcclo=

aamiento, después de efectuadas les oper-ciones adicionales
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por lup lev.s perfiladss, se disponen medlos nuevos y per-
tfeceionados pure accionar el eabrague, 1os cuales comprenden
un mecanismo sue se mueve junto con las levss perfiladaes ha-
cia su posicidn funcional, pero gue es szceionado por el dr-
bol de levus de accioasmiento para abrir el embrzgue.

La reolizacldn e specifice de esta car-cteristice
de la iavencidn, gue se describe més sdelante, comprende tam-
bién un mecanismo nuevo y eficiente para comuni¢zr los movi-
mientos intermitentes a las levas pertiladas desde el Zrbol
de levas de accionamiento gue gira continuamente,

Ya car:cteristicz de esva invencidn relztivz a una
disposicidn perfeccionads de las levas perriladas y de su
mecanismo motor comprende ls disposicidn de un 4rbol de le-
vas perfiladss con medios pare fijsr una leva perfilada en

la porcidn del 4rbol situade en la parte externa de su coji~
P

' nete, de modo jue la leva pueda ser ficilmente substituida

moviéndola axislmente sobre el 4rbol. Preferiblemente se dis-
ponen asi una serie de Jrpoles de levas perfiladas para poder
proceder s la substitucidén de las wismas., Ue esta manera la
nédquina gueds dispuestsa pare actuar sobre diversos tipos de
calzedo, por un simple y répido camvio de una o mas leves
periiladas y se evita la necesidzd existente en las auntiguas
méquinas de sostener y acclionar un gran numero de levas inac~
tivas.
La estructura perfeccionais que sostliene al sonorte

ddl calzado, objeto de esta invencidn, comprende una base ar=-
ticulads y wn tirante horizontsl gue sostiene 2l soporte y es-
t4 articulsdo por uno Ge sus extremos a la 5ase y por el otro
sxt.emo & la armawén ¢ el soporte, siendo tal la disﬁosicién
gue la base, el tirante y la armzzén pueden osgcilsr libremente
selyln ejes peralelos Treusverseles y practicamente puralelos

@ la planta del calzado gus se encuentra sobre el soporte.
Grecizs a esta construecidn, el soporte puede ser mantenido

rigidamente contra todo desplasamiento durante & trabajo

en el cal zado y puede ser facilmente acclonado en forma segu~
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re y coufiada y por medic de counexiounes relativanehke seucillas

puede CGesplazar sl punto de trabajo a 1o .

presentur éste en le Yorma {eseada & 108 elementos actuadores.

¥n relacidn con la estructura que sostiene gl sopor-
te del calzado, se han dispuesto nuevos y perfeccionados me-
glos para &j ercer una presién hacis =rriba en el soporte pars
empujar ¢l calzaio contra los mecsmismos de trabajo durante
su zccldn sobre el calzado, funcionsndo durante la operscidn
sobre nuevos medios perfeocionsdos que =zcthan para desplazar
el calzado transversaluente sob e el soporte con relucidn
a los zmedies que 1o sostienen, y nuevos meldios perfeccio-
neios gue :ctien al purer la miquina para soltar ei cel-
zedo y poner de nuevo en gu posicidn inieial =l mecanismo
automsiico sujetszuor el calzauwo, pzra gue pueda actuar so-
bre un anueva culaoado.

algunss czrecteristicss de esta invencidn se re-
fieren & medics simpliiicados y perfeccionatos para accio-
ner y goberngr Los meceuismos gue zetlsn sobre € czlzad.,
De conformided con una de estes caracteristicas, zlgunos ne-
cznisumos se encuentirsn governados por 1o ¢ue se refliere a
au posicibn con relzcidn al soporte del calzado, por medio
de do8 levas perfiladas y cone:zlones entre éstus y los dai-
chos meceaiiismos dispuestas pava poder. ser substituidas de .
moGo -gue Gurznte el tr-bzjo sobre un culzaio del pid iz-
quierao cais leva aceionard laus conexiones yue son sccionadas
por la otrs cumndo se opera sobre un czlzado del pié derzcho.
e digpone asi de medios sencillos y éficaces »are adaptar
la miguina p.re operar tanto sobre celzados del pié dere-
cho como del isquierdo, sin gue sea precisa le asdicidn de
leves 0 mecanismos diferentes. Bn la méquina repressentada
¥y yue se describe mes wielante, esta carscteristica se
encuentra compreudidm ern un mecsnismo pare hucer ogcilar
los elenentos montadores seyin ejes pricticemente perpendi-
culares z lz planta del czlzed.

slgunes carafteristicas de esta invencidn se rerie-
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185 ren 2 medios nwuevos vy perfeccloncdos pars gobernar ls ac-—
cidn de los zgarredores temsores del corte. ln las méquinas
segun la pateute sntes citada, el mecanismo pura sctuar los
agsrradores tensores del corte comprende una serie de conexio-
nes accionadas por levas yue comprenden una palsnca articu-
190 lsdsz sobre une palance de leva y conectada por sus dos ex—
tremos a un agsITAUCr ¥ & une vardlla scclonsda 20y un ve-
gorte, respsctivemente. Pers mover sl agsrrador acercdn-
dolo o separdndolodel calwzado, la pelanca artianulada se
hace oseilar & bre su conexidn de sriiculacidn con la va~
185 rilla sccionads por el resorte, conexidn gue constituye el
punfo de zpoyo de la palunca. Durante el movimiento del aga-
rrador hacia arriba, este punto de apoyo cede elasticamente
hacia arriba permitiendo que gobre €l corte se ejerzs un es—-
i fuerzo eldstico. Pars mover sl agarrsdor hacia sbajo, en di-
200 receidn al calzamdo, el punto de apoyo gueda rigidamente re-
tenido contrs todo movimiento de descenso y en algunss é-
quines anteriores ya conocidas se disponen medios para per-
mitir en determinadss ocasiones un movimieﬁto hacia abajo
del punto de apoyc y haccr asi gue el agarrador sea mante-
205 nido fuers de funcionamiento dursnte uno o ués ciclos fun~
cionales de los aecanisgmos sujetmdores del corte. Una ca~
recterfstics de esta invencidn se rerfiere a:la disposicidn
en uwh i crznisme agarrador gue comprende una palancs de accio-
namiento del sgarrsior con un punto de spoyo sostenido elie-
210 ticzuente contra todo movimiento en unz direcci én, de medios
comprendiendo una leva perflilada y conexiones para sostener
2l punto de mpoyo contra todo movimiento en la direcclén
opuestas La leva perfilada constituye un medio sencillo y
eficiente, por medioc del cual el agsrrador pusde guedar fue-
215 ra de funcionamiento y tembién permite vorier el movimienio
del agzrrador hacia el eslzode ¥ por tanto junto com la es-
ricteristics que citaremgs 2 continvacidn, impide que lzs
garrss o mandibulas del agarrador se cierren sobre €l ocarte

y ejerzan una traccidn sobre el mismo cuendo se desea yue el
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agsrredor ne funcione.

&1 wecanismo secl onsdor del aisrrador en las mé-
quinas entes citadas comprende un drgano de sccilonamiento
que con relaucidn e lus wandibulas del agarrador tienme un
wovimiento gue las hace cerrar y abrirse, y otro que las cmmica
movimiento hocia arriba y de redroceso. Una carscterfstica
de esta invenocidn se retiere a la disposicidn en este tipo
de mecanismo sccionador de los agarrzdores, de medios pa=-
ra dejar los gg:rrsedores fuera de funcionsmiento, compren-
diendo medios para impedir todo movimiento relativo del ér-
gano y de las rendibulss, mientras dicho drgano se separa
del calzado, Al aplicar ests carscteristica a la méquina
representucs, se dispone un pestiilo pira conectar el drga-
10 de sceionamiento y lzs uendibulas, pestillo que estd nor-
mzlmente retenido en posicidn no funcional éurante el movi-~
miento de cierre de las mandivulas del Jdrgano, peTro gque GoO-
necta a las masndibulas y 8l érgeno de accionsmiento cuando a
dicho rgano se le comunica un movimiento de aproximacidén
sl celzsdo algo menor gue el normal. Bnla miquins represen-
tuda, la extensidn de este movimiento se regula pox. la leva
perfilsda ya citads, gue sostiene el punto de zpoyo de la
palancs acclconadors Gel ag-rrador durante el movimiento de
aproximecidn de és@e sl calzade., Una vez las mandibulas que-
dan conectadss =1 drgeno de acclonamiento, ellas se mueven
junto econ dicho Srgeno durante todo su movimiento de separa-
ciénd el calzado sin cue las mendfbulas se cierren sobre el
corte. Les mandidulas permanccen abiertas mientras eatén co-

8 al drgano de scolonumiento, grucizs al pestillo y

nects
no pueden ¢oger ni tensar el corte durante los inovimientos
sucssivos del drgano de accionamiento.

. ln algunas méquinas ya conocidas, los agarradores
tensores del corte estéﬁ sogtenidos de modo que puedan efec-
tusr une osclilacidn en sentido transversal hacia dentro por
encims del vorde de la suela hzeia la 1fnes central de la

misma, cuando el borde del corte tenszéo es conformado Lz~
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ciz dentro por los coniormadorzs asociadog a 1los mecanis-
ncs hincad:res de horquillas, prcduciéndose este movimiento
de 108 agarradores por unaz traccidn ejercida sobre ellos por
el corte al ser forzado éste a culocarse en dicha posicidn
por los conformadores. Para evitar toda zverfa del corte
aparado gue pudiera ser motivada por este método opersto-
rio, en la presente invencidn encontramos otra czracteris-
tica congtituida por una coastruccidn gue comprende medios
que actian independientesiente del corte para mover los agarra-
dores haecia dentro simultdrieamente con el movimiento de los
confornadores. “onveniente.ente, e stos medios compreaden una
superficie de leva en el porta-conformadores dispuesta para
ponerse en contacto con una de las endibulas del agarrador
y mover a éste positivanente hacia dentro simmltineanente
con el movimlento del corte.

Para conseguir medios nuevos y perfeccionados para
guicr ¢l movimiento de lzs aandibulas de los agerradores
scercdndolas o separdndolas del calzzdo, una car:cteristica
de esta invencidn consiste en unae conztruccidn que compren-
de una gula dispuests en el lado de las mandibulas de los
agarradores mas distanciada de la linea central dé lz suela,
junto con medios psra retener eldsticsmente las mandibulas
en cont-ct con l& guia durante el movimiento hzcia arriba
y de retroceso de 1og agarrajores, Eete construceidn asegu-
ra un movimiento de los agsrrsdores h:cisz srribe pricticamente
en'el plano lateral de la horms del calzado y evita todo mo~
vimiento hecie fuers de este plano en cualguier direccidn
que tiends a aflojar los sujet:zdores previaunente hincados.
De preferezcia esta guis estd monteda ajustablewente de modo
que permita vzrier a voluntad laz trayectoria del movimiento
de los mandibulas de los agorradores. La disposicidn de esta
guiz gjusteble para ponerse en contacto con las menéibulas
de cadz lado junto con mediocs para retener elésticamente

las mandibulas contra la . uis, se cousidera también como

‘una caracteristica de esta invencidn,
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a medios nuevos y perfeccionados pura ejercer una prssidn

hacig arriba en el soporte del calzsdo para empujar a é&ste
contra los iecanismos de trabajo y psra hicer cesar esta
presidén durente los movimientos de avance del calzado, Con-
forme con esta carseteristica se dispouen medios para ha-
cer cesar 1o presidn hauclia arribe en el soporte, por medio
de conexiones zccionadgs por el &rbol de levas de sccionsmien—
to gue girs a velocidzd relativazente elevada, eqa lugar de
serlo por unz leva perfilada de pequefia velocidad como en
las miquines ya conocidas, con 1o cual esta operacidn se
efectia de une am:nersz sencilla y sexgura durande cads ciclo

funciousl de 1los elementos teusores ¥ gujetudores del cor-
te,

Ctra carzcteristics de esta invencidn relativa a
las operaciones gue tie.en lugar zntes de poner la maquina
en funcionamiento, se refiere a la disposicidn de una cons-
truceidn, disposicidn nueva y perfeccionsda de las conexiones
entre‘una leva perfilasda y el soporte del calzado por medio
de la cuasl se comunican al soporte movimientos de avance,
ajustados para calzados de diferentes tsmefios, 2l moverse el
soporte a su posicidn inicial.

sdemis de 1lss ya citadas encontramos en la mdquina
objeto de esta invencidn otras carzoteristions relativass a
las operasciones gue se efectlan después de terminar el t reba-
jo sobre el c:zlzado, las cuzles se refieren a nueves medios
perfecciongdos pure hacer descender el svporte del celzado
dejdndolo fuera de la drbita de los mecanisnw de trabajo,
pera mover el soporte hicia fuera, prra poaer en funciona-
miento el mecanismobpor medio del cual se ajustz luezgo la
posicibn de los grupos montadores transversslmente al cal-
z8do, ,0r ¢l movimiento del soporte a su posicién inicial
para actuar sobre el calzado siguiente, y paras dejar libres
las conexiones ajustables por las gue se comunican los movi-

mieutos de avapce 2l soporte del ealzado, Ios necanismos
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pura efectuar esztes opersciones no solo siaplifican la cons-
truccibn y disposicién de l2s piezag de una niquina eutoma-
tica de tipo'a gue esta invenciba se reriere, gindé yue en
combinacidn con los demds perfeccionamientos faclilitan la
eliminacidn en estas méguinas de todo mecanismo auxiliar.

En los planos sdjuntos:

e figure 1 es un alzade de fremte de uaa méquina
automética de montar costados que presenta lus diversas ca-
racteristicss de esta invencidn.

La figura 2 es un zlzado de la micuina por el lado
derecho. ,

La figura 3 es vn alzzdo de la mdguina por el lado
izquisrdo.

La figura 4 es un alzado de freute de la porcidn
superior, de ls méguina, de la gue se ha suprimido el soporte
del cslzado y con porciones, de la armazén cortadas p.ra dejar
vigibles lzs partes situszdss en planos posteriores.

La figurs 5 es unae vista en alzado por el lado de-

recho con ung porcidén de ls armzzdn cortada, de lzs pertes

‘representades en la Ffigurs 4 y sezlm la linea 5-5 de la mis-

M

Le figura 6 es una seccidn en § etalle mostrando en
alzado por la derccha una porcidn de la estructura gue sos-
tiene el scporte del calzado y algunas de los conexiones accio~
nad:s por el Zrbol de levas de acciongmiento y por lzs levas
perfiladas.

© Lg figura 7 es un detalle en particular del
mecanismo pers zccionsr intermitenterente al drbol de levas
verfiledas desde el 4rbol de levas de acciounamiento.

Ia fizurs 8 es un @ etalle de una porcidn d el m canismo
representado en la figura 7 cén sus diversas partes en posicidu
diferente.

La figurs 9 es uns seccidn en vista por encime del
mecanismo de la base de la mdquina sexfn la linea 9-9 de ia
figura 1,

La figura 10 es un &1zaC0 en seccidn del mecanismo
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360 de 1z figura 9 segun la linea 10-10 de la misma.
La figursz 1l es un alzadd en seccidn del mecanismo
de lz figura 10 segin la linea 11-11 de dichz figura.
La figura 12 es un detal le mostrando particularmente
le estructura que sostie;é el soporte del calzado ¥y las conexico-

365 nes accionadas por una leva perfileda para aceionar log mecanie-

mos montados en la armazin del soporte del calzado, habviéndo-
ge cortado la base de dicha estructura y mostréndose al sopor-
te con lz porcidn superior dela estructura que lo sostiene
vuelto en un dngulo 902,

370 La fizura 13 es un d etalle mostrando una porcidn
del mecanismo para accionsr intermitentemente los drboles de
levas serfilades.

Le figura 14 es un detalle mostrando los medios
pars ejercer uns preﬁién heelsa zrribe duraate cada movimien-

375 to de svance del aoporte del celzado y pare hacer cesar final-
mente dicha presidn gl finel del tracajo sobre un calzado a
fin de permitir el dsscenso del soporte.

La figura 15 es un d etalle del mecanismo para acclo-
nar y gobernar los agarradorss tensores del corte aparzdo.

380 La figura 16 es una seceidén de detalle vista por
encims, de les conexiones cambisbles por medio de las cuales
los elementos montadores son accionzdos por sus levas perfi-
ladas,.

La figura 17 e un alzado por un extremo del meca~

385 nismo representado en la Iigurs 16.

La figura 18 es un alzado lateral del mecanismo de
la figura 16,

ILa figura 19 es un detzlle en seccidén d el embrague
motor principal y del freno seglin lz 1inez 19-19 de la fi-

390 gura 20.

La figurs 20 es una seceidbn longl tudinal central
de lz& partes representadas en la figura 191
La figure 21 es un alzedo iateral en detalle y par-

cialmente en seccidn de une porcidn del mecsuismo Ge las figu-
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La figura 22 es una vista andloge a la figura 20
con las piezas en distinta posicida,

La Figura 23 es undetalle en vista por eucimg de
ung porcidén del mecanismo gue acclona el ewbrague y el L reno.

400 La figurs 24 es una vista en slzado de frante de
las partes representzd:s en le figura 23.

La figura 25 es un detalle en seccidn seglin un pla-
no vertical gue pasa por el eje de una palance acceionada por
wa leve que Iormis porte Ge las comexiones para comunicsr 10s

405 movimlentos de avance al soporie del calzado.

Ia figura 26 es un detalle en seceidn y visto por
encima de una porcidén del mecanismo representado en la fi-
gurs 25.

La figura 27 es uns vista en alzado de frente par-

410 cialmente en seccldn de 1z srmazdn € soporte gue sostlene
el calzalo con un zapato en posicldn sobre el soporte y
con las piezss de los mecsnismos montadss en la armazén el
goporte en las posiciones gue tomen gl final del trabajo sobre
el calzado.

415 La tigura 25 es un alzado de frente de las partes
representadas en la Tigura 27 pero con el soporte en posi-
cién de recibir un nuevo calzado.

La figura 29 es unz vista sezin la lines 29-29

de la figurza 28.

33

420 Lz figura 30 (hoja 1l.) es unz vista por encima

¢

de unaz porcién de la migquins representando el aecenismo para
hecer oscilar -los eleuentos montadores.

Ig figura 31 es und etalle de una porciéndel me-
canismo pzra accionar los agsirudores tensores del corte

425 aparado.

La figura 32 es unz seccidén sezin la linea 32-32-
de la figura 31.

La figura 33 es una vista andloga a la de la figurs

31 con las portes en diferente posicidn.
La figura 34 es un detalle en seccidn segin la lines
34-34 de la figura 33 v
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Ie figura 35 (hoja 13) es una vista aﬁéfgia a las de
lzs figuras 31 y 33 con lzs p:rtes en otra nueva posicidn.

La miguina representada en 103 plsrnos constituye
una maguine zutomitiea de montar costados y comprende dos
juegos de mecanismos tensores y sujetadorss dé corte monta-
Gos como grupos indepeundientes en la cabeza de la méguing y
dispuestos para zctuer similténeamente sobre los dos lados
de un calzado. Estos zrupos o mecanismos, excepto en 1o que
1luego se deseribird, son anflogos e construccidn y fuacio-
nzmiento a los deseritos en la p:tente espafiola ne. 114.107,
ya citada. Bsta mdquine comprende tuwbién un soporte sobre
el cual Be sostiene el celzado yue es movido paso a paso du-

rante la operscidén de montado = fin de presentar sucesiva~

- mente porciomes laterzles del carte aparsdo a los mecanismos

tenscres y sujetadcres. Ia miquina comprendie zsimismo un 4r-
bol de leva: de accionamiento gue acciona los mecanismosrten~
sores y sujetaiores del corte, y una serie de levas perfils-
dzg cue comunican el soporte sus movimientos de alimentacidn
y gue reculan también las posiciones relativas del calzado y
de los mecanismos montadores cuando éstos actdan a 1lo largo
del calzédo. Se dispone un we canismo motor que acciona sin-
cronizadeumente ul 4rbol de levss de accionamiento y a lss:
levas perfilsdas, y un mecanismo de parazds destinado a ser
2ccionad una vesz se he terminszao la oper:cibm sobre el cal-
zado ¥y se han coapletsco otrzs determinaués operaciones, pa-
ra dejar paraGa definitivsmente la méguinz.

En general,'las opercciones ejecutadas por esta
méguinag son las siguientess antes de pdner la méguina en
funciosamiento el scporte se e..cuentrz separsic de los gru-
pog montadores a un leco de la 1fnea de alimeatacidn y es-
$4 en condicionss de recibir un calzadu., Cuzndo se coloca
un calzzdo sobre él soporte y se empuja hacia abajo, se suel-
ta un pestilio guc gobierca al mecanismo autondtico de suje~
cidn del calzedo y ¢ste queda sujeto sobre el sogorte. Un
govimiento del scporte usmels iz posicibn pars reciuvir la
primera nporquilla gue sujefa el corte gparsudo teasado el

nervio de la pulmilla ajusts el cecanismo alimentador del
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soporte nura el tamsilo del cdl za¢éo en el que debe trebajar—~
ge, ejusta la posicidn latersl de los grupos momutadores y
suelta el resorte que produce la presidn del soporte.hacia
arribza, cuyo resorte hzbia guedado fijzdo fuera de funciona-
wiento, por el movimiento previo del soporte hacla fuera.
Jurante la uperacidn de muatadio, el soporte avanza paso &
paso, los grupos monuedores oscilan sobre sus ejes practice-
amente en sentido perpendiculsr a la suela del calzado, duran-
te ccde. movimiento de alimentacién cesa la presién del sopor-
te hacia arriba, el goporte se inclina longitudinalmente sobre
un eje transversal gue pasa practicamente por los puntos de
funcionamiento de los grupos montadores, varla la presién nz-
cig fuera del pié coumpresor de 1os grupos mentadores contra
el nervio de la palnilla, varizs la tensidén ejercida.por los
agarradores en el corte, éstos guedan fuers de funclonamiento
durante wno o mis ciclos funcionales de los mecanismos de su-
jecidn del corte, el celzado se mueve lateralmente conrela-
cién a sus medios de soporte sobre la smazén d el soporte y
ge pone de nuevo en funcionamiento el mecanismo gue suelta

¢l celzzdo al terminar la operzcidn de montadc.

La deprésidéndel pedal de pw sta en mercha fija el
ajuste del mecanismo de alimentzcidén, suelts los elementos
montadores permitiendo cque se separen, y cierra el eambrague
motor. &l terminar la operacidn fiaal del mecanismo sujeta-
dor ael corte, ¢l cual enl a miaquinz represeantaca estd cons-
tituico por mecanismos Iormadores y clavadores de hor¢uillas
y durante aprovimsc:mente laz Ultima semirrevolucién del &rbol
de levss Ge sccibn, we coupleta le revolucidn de las levas
perfiladas y en este momento éstss por medio de conexziones
convenientes, hacen ceszr la présidn del soporte hacla arribe
permitiendo gue éste descienda ligersmente, comunican un mo-
vimiento de alizentzcién en retroceso al s.porte, mueven
ste haciu fuers, mueven 1os elenentos montadores uno hzcia
el otrc y simulténeamente ponen en funciones & mecanismo

por el cual ge ajuste la pomicidn lateral de dichos eleuentog
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500 cusndo el soporte se hz movido de nuevo hacia su posieidn

tuneionel, sueltan el calzado dél soporte y ponen de nuevo

2l mecanismo automitico sujetudor del calzado en su posiciédn
inicial, sueltsn el ajuste de alimentacidn, retiran la correa
motriz y aplican el freno.

905 Refiriéndonos & los pianos, los elesmentos o grupos
montedores 2- (figuraé 3y 5 ) comprenden unos soportes en
los cusles estdn montados los piés compresores de guia =4-,
los mecaznismos sujetzdores del corte -6- y los agarradores
tensores del corte =-8-. Los mecanismos tensores y sujetado-

210 res del corte son sccionados en forma coaocida por el &rbol
de accionemiento de levas ~10- (figuras 2 y 3).

=0 la mdquine representada las levas perfiiadas
gse encuentian montadzs en la bese de la misma. A fin de ob-
tener una disposicidén sencilla y compscta y pernitir la f£i-

o515 cil substitucidn de una leva de un perfil determinado por
otra, 3cl como es neceszric pira calzados de diferentes for-
nas, las levas perfiladas estan montadas sobre dos drboles
horizontzles -12~, =14~ (figures 1, 2, 3) Gispuestos ior-
mando éngulo recto. Los drboles -12- y -14- de las levss

520 perfilad:zs estdn zcoplados pera girer al unisono por med o
de engranajes odnicos -16-. ¥l frbol -12- en su extremo iz-
guierdo miraando a la mAquina de fremte se prolouga més alld
de su cojinete sobresaliendo de la base de la méguina y sobre
este extremo saliente se montan dos levas perfiladas -28=- y

525 -20~ (figura 1) de modo que puedan retirzrse fécilmente en
sentiGo axial del 4rbol., De la misma manerz, el drbol -14-
en su extremo anterior se vrolonga més zlld de su cojinete y
sobresale de la base y sobre este extreso se montan de guita
y pon dos leves perfiladas =22- y =24~ (figura 2), De esta ma-

530 nera puecen cambiarse ripiida y convenientemente las levss
que difieren generalmente de perfil para calzados de dife-
rentes tipos, evitdndose la necesidad de montar y acciunar
en 1a wmdguina un gran ndmero de levas Ge recambio.

YLos frboles de las levas perfilad.s dan una sola
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revolucidn Gurante una operacidén completa Ge la migquina.
Mientras los wecanismos tensores y sujetzdores del corte
actdan progresi vasente a 1o lar. o del calzado, los 4rboles de
lzs levas perfilsdas giran en sincronismo con el &rbol de
levas de gecionamisnto pero necesarlizmente a una velocidad
gueho menor. Pars que las levis perfiladss puedan efectuar
su8 operaciones sdicionzles como son hacer retroceder al so-
porte,'moverlo hacia fuera, soltar el calzado ete. los arbo-
les de leves perfilades conmtinuan girando después de termine-
do el montaje del calzado.

Ln este miquinz, la rotacidn continuads de los ér-
boles de leves perfiladss tiene lugar sin interrumpir la
conexidn motriz entre el &rbol de levas de accionamiento
¥y los drkoles =12~ y =l4= de lzs levss perfiladas, siendo tel
la forma de lae levas perfiladas, la construcd én y la dis-
posicidn de las conexiones accionadas por las levas y el me-
canismo purs aceionar a estas ultimeas, yue las levas reciben
un movimiento suriciente pars gue se obtengan los resultados
desdados durante ls revolucidn final del &rbol Ge levas de
accivnumiento. Pars ello los 4drboles -12- y ~1l4- de lus le-
vas perfiladas son movidos intermitentemente por el érbol de
levas de acciomaniento -10-, produciéndose cade nmovimiento
de avence durante una =ola revolucién del Zrbol de levas de
accionamiento siendo suficiente €l movimiento final pura
gue se efectilen las operzcliones sdicionzles une veg termina-
do el montaje del calzado. Las conexiones motrices eutre el
4rbol de lev:s de zccionamiento -10- y los frboles de levas
perfiladzs comprenden una'palanca oscilante y movible longi-
tudineluente —26- (f£iguras 7, 8 ¥y 13) articulade sproximada-
wente 2 la mited de su longitud @l extremo de un tirante -28-
cuyo otro extrewo estd zrticulado & la bese de la maquina.
sn su extreso superior la palancs ~26- estd provista de una
tire yue rodea uns excénirics -30- montuda en el Zrbol de

levag de azccionamiento -1C~ y s extremo iuferior lleva una
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espigs =32~ que sccione un disco, siendo tal la construcecidn
que durante csds revolueidn del 4rbol de leves de coeionamien-
to, la egpiga -32~ se mueve en una trayectoria sproximadamen-
te ellptica, tal como se indica por la 1fnes de trazos ~34-
en la.figura 8. En combinzcidn con la pulanca omcilante ~26-
ge encuentra un cisco -~35= fijado 21 frbol =12~ de levas per-
filades y provisto de una serie de aberturzs radisles -38-
distribuides o cistanclos iguales en su periferias y dispues-
tes para slojer sucesivimente la egplga -32- de la palanca
=-26-, L& espiga -32= gse mueve en la direccidn de las flechus
dibuj=u8s en la Linea de tr.zos =34~ de ls figura 8, y ca~
da vez jue recorre esta truyectoris entre y sale de une aber-
tura -38~ haciendo por tunto zdelantar de un paso al Gisco -36~
y dejundo la shertura -38- sizuiente en posicidn parca gue pene-
tre en ells la espisa =32~ en su préxima carrers. Un rodillo
-40~- montado en un bruzo -42- de un drbol oscilante ~44- (fi-
gurz 13) se aueve penetrando en una sbertura =38~ éel disco
cuando le espiga ~32-deja al Gigco y 10 fija en posicién has-
tz gque es prendido de nuevo por la ex iga. Bl Arbol -44-oscila
pera poner ‘el rodillo -40- en cont.cto con el disco -36~0 sepa~
rarlo de €1 por wedic de un brawo -456~ provigto de una ranura
excentrics curvada =-48= en lg que prende la espiga —32=,
' 5] weecanismo motor de la mduuina oomprende un sole
embrague cuye drgsuno motor lo cstituye una corona dentada
50~ (figurss 2, 4, 19, 20, 22) f.jads a un disco ~52~ monta~
do pers girer librecente sobre el &rbol de levas de acciona=-
rniento ~10-., La corons dentada -50- girs continuamente por
1o sceidn de un motor eléectrico -54- (figura 2) moniado. en
un goparte ajustable ~56~ en uno de 1os lados de la base de
la mdquine, »or intermedic de conexiones gue comprenden una
corres =58~ yue pase por las poleas =60- y -62-, unz rueda
dentzds -64- movide por la polea -62- y una rueda dentads in-
termedia -66~ gue engrans con la rueds -64- y la corona den-

tada -50-. La superiicie de e.brague del drgano motor -50-,



605 ficie interna de la corona -50- y estd dispuesta para actuar

en combinacién con lz superficie de embrague -70- del Srgano

movido del embrague -72-. “icho dérgano -72-, presenta la for
w2 Ge un disco con unz llanta gue Forma la superficie de em-
brague ~70~ y con un cubo a modo de munguito montads sobre el
610 cubo del disco =52-. :n el 1ado uds alejzdo del disco -52-,
el zubo del drgaeno movido -T72- del embrague, sobres=zle del cu-
bo del disco -52- y estd conectado al frbol de leves de accio-
namiento ~10~ por una serie de chavet:s c¢umd se representa me-
Jor en la.figura 21. e esta avnera el drgano moviéo del embra-
615 gue estd coneetmdo psra sirar con el £rbol -10- pero puede mo-
verse axizlmente sobre el wmismo para ponerse en contacto con
el drg=no motor -30- Gel embrsgue o separsrse de é1l. Para mo-
ver 21 Jdrguno ~72~ Gel embregue hescia el Jdrgano motor -50-
del miswmo y cérrar el ewbrszue, se dispone de un resorte
620 ~74-, zlojndéo en el extremd hueco del frbol e interyuesto
‘ entre un tapdn roscudo ~76- qyue cierra el extremo del irbol
y una espizz transverszl -T78- gue atraviesa diametralmente
la poreidin reaursisz éel cubo del Srgeno movido ~-72- ¥ pasa
por las aberturys lonyltudinsles -80~ del Arbol -10~, &l
625 Srgano movido del embrague se separe del drgano motor pura
abrir ¢l subrague ¥ se splica al mismo tiempo un fremo sl
Srgmno movido pare hiocer cesar la rotacidn del frbol de levus
de sceionamiento ~10-~ por medio de unmecanismo gobernado por
un &rbol de levss perfiladas y que comprende un Sigano de ace
630 cionzmiento -82- y un drgano de desembrague y'frenado =84~
Bsta pleza ~-I4- atects .o forme de um ¢isco y estd montad:
en la c:vid.-d entre el cubo y la corone de lz pieza movida
~72~, Lg pieza ~34~ puede deslizarse libremente en gentido
axizl del cubo de la pieza movida, pero no puede girzr a cau-
635 sa de les espigns fijas de restriceldén y gzuia -86- gue saulen
de la crmazdén de la méquina a travée de perforzciones de la
pieza ~84-, Ia pieza -34- al ser movida hacia le derechs,

tzl como sparece en la figure 20, ejerce o esgidn sobre la
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640 pieza wovida -T2~ y 1z mueve hacla la derecha contra la
acecidn del resorte -T4— para abrir el eabrague. ias'super-
ficies en contscto de la pieza -84~ y de la pileza movida -T2~
ejercen una fuerza de arrastre a friceidn sobre la'pieza movi-
de gracics a la ifuergza del vresorte ~T4- y de ests msnerza 1la

645 pieza -84- actla a la vez como medio psre avrir el embrague
¥y como usedio poya aplicar uvn freno y perar la rotacidn del &r-
bol de levas de acecionsmiento ~10- tan pronto como se separen
las superficies de embrague =68~ y ~70-, Ia olezas -84~ se mue~
ve para 2brir el embrague y aplicar el freno por medio de un

650 érgeno de accicnzuiento ~-82- yue comprende una porcidn en for—
us ¢e disco montzde pura girar ilbremente sobre el cubo de la
pieza de euwbrague movida -72-. m puntos diametralmente opues-
tos de 1z pieza -82- se encuentran unos rodillos ~88~ montados

para girsr sobre ejes radiales, rodillos que por un movimiento

o33
\Ji
\n.

de rotacidn de lp piesa -82- estin dispuestos psra ponerse en
contacto con unos rodillos -90- andlog-amente montados en la
pieza =-84~. Los rodillos ~88~ ge wmueven en contacto con una
‘placa resistente 2l emuje —92- montade en la zrmazdn de la
niquina, en el lado de la pieza de accionzmiento -82~ opues~
€60 t0 & la pieza -84~ giendo tal la disposicidén que un movimien~
to del mleambro sctuador -82- en direccidn de las agujas del
relej a partir de la posicidn representéda en la figura 24 a
la posicién de la figura 19, empuja la pieza —84- heacia la de-
recha, como se @ recia en la figurs 20, empujando asi la su-
665 perficie de fremno de la pieza -84-_contra le suserficie coope~
radora de lg piezg movids -T2~ del miembrc de embrague y mo-
viendo simulténesmente la pieza -72- hacia la derecha psra abriz
el embrague, como ge incica en la figura 20. Un movimiento de
la pieza -82- en seutido contrario a las agujas de unreloj
670 a pertir de la posicidn representada en las figuras 19 y 20
pone a los rodillos -38- fuers de coatscto con los rodillos
~%0- con 1o cusl disminuye la presidn de lss superficies
de freno y el resorte =74- puede mover la pie za movida -72- he=-

cig lz izguierds, cerrindose el embrague como s¢ inuica en 1z
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figura 22. Para wvetbener el ewbrugue ea posicidn abierta y
sln presidén de frenalo, se Gispone una verilla -94- gue se
prolonga en sentido axizl del frbol -10- 2 tr:vés Gel resor—
te ~74- y del tapdén ~T76-, il extremo interno de esta varilla
presente una cabeza a través de la cual pase lz espiga —78-
conectada a la pieza movida ~72- Gel embrague, y el extremo ex-
terno de la varilla estd provisto de tuercas —-96~ que formen
une cabeza dispuestis psra ponerse en cuutacto con el eniremo
inferior de una esplia de paro -98-. Ll extremo iaferior de
esta esplge penetra en la trayectoria de la cabeza formzds
vor las tuercas =96~ y pressnta uno de sus lados cortedo de
modo gue en su posicidn normsl tal como se vé en las figures
20 y 22 no dificulte los movimientos de la varilla -94~ cuan~
do se abre o cierra el embragus. 3in eubzrzo una rotacidn par-
cial de la espiga la pone en contaeyo con lg cabeza -96- y
aueve & la varills y con ells 4 ig wpieza movida ~72=- en uns
distsncis suiiciente hacia la derecha p-rs que cese la pre-
gidn de freno y el embiague ae wantenge zbierto. sl extremo

gup:zaior de la ewplga -90- esta £ijudo un mungo de accione-
niento -100- provisto de une espiga de fijacidn -102- empuja-
da por un r eso rte, dlgpuesta pPare prender en una de las Gos
caviGades =104~ {Figura 19) del tapdn =76~ en el gue estd
montada la esoiga -98-.

Ouando la miguina se pone en funcionamiento, la pie-
za de mendo =82- del ewbrazue y del mecgnismo Ge freno descri-
tos; gs sctuads directamente por 21 obrero por medlo del pedal
de puests en sarcha para cerr:r el enbrague y solter ¢l freno.
S5in ewvargo, el paro de una méquina del tipo descrito se en-
cuentra necesaris.ente gobernado por um £rbol de leves perfi-
1ladas ¥ pica cue el esmbrague se gbra con seguridad y en el
moaento requerigo dela revolucidn del frbol de levas de accio-
namiento y guede todevia bajo el gobierno de un £rbol de levas
perfiladzs 4ue girz a muchs menor velocidau, se ha dispuesto

un meganismo pora Nacer oure la pieza de mando -82- se mueva
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en direccidn de sbrir el enbrugue, meczalszmo que comprende par-
tes gie s¢ mueven hscia su posicidn funciocnzl durante ei movimien~

to finel de lgs levas pevfilidas y (ue son szceionades luezo por
€ 4rbol de lovas de sccionumiento para comunicar el movimiento
reguerido a la plezsg ~82-

Lies conexiones actuadas por el pedel parz mover la pie-
ze de mendo -82- en direceidn contrsria a lus zgujas de un reloj
(figura 19) y cerrsr el ewmbrague, comprende. uns vurills -106-
conectads por su extremo supericr = un brezeo horizontal de la pie~

za -82- y por su extremo inferior al extremo wosterior de una
pzlanca =108=, (figura 7) cuyo extrewo snierior estd conectado al
extremo superior de una varilla ~110-. Por su extremo in.erior
la virilla =~110- esté conectads al extremo snterior de un tirsnte
~112- sostenidc ea su extremo posterior por un tirante -114~ des~
de 1z base de la miyuins. El extremo anterior del tivente -112=
ge prolonga por encima del extremo posteriar'de la palsanca del
pedal -116- y la Gisposicidn es tal cue unz depresidn del pedal e-
leva la varilla -110- y por medio de 1la palanca ~108- hace des-
cender la varille -105- y euplje a la pieza -B2~ en direccidn con-
traria 2 las sgujas de un reloj (fizura 19) para cerrar el em~
bragues Pura mentener cerrado el embrague hasta que se han erec~
tuado todss las operaciones, se dispone un pestillo =-118- que pue-
de prender en unz oreje -120~ del tirante -112- y retener la va-
rilla -110~ en su posiecidn elevada.

Bl mecenicmo pera abrir el embrague y parar la miquina
comprende 6risn0s QUe s0n MOViGos s 8U posicidn funcional por el
drbol ~12% de leves periiludes y ¢ue son accionzdos por el 4rbol
de leves de acclongmiento -10- pars separar luz oreje -170~ del pews
tillo =118~ (vezse figuras 7, 8 y 10). Estos Srzanos comprenden
un brago ~122= fijado al 4rbol de levas perfiledas ~12- y una pe-
lanca acodada =124~ zriiculsda en el extremo del brzzo. Dursnte
la mayor perte de le revolucidn del &rbol -12-, la palaznca acoda=
da es retenida eifsticemente con relezcidn @l braso -122- en lz po-

sicida indicada en iz tigura -7-, por medio del resorte -l26- co=
nectado = une de los brazos de la palanca acodada, estande limitae~-

do el wovimiento de la pazlanca scodads, bsjo lu aceidn del re-
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sorte, por medlo de una espigs de paro -128- gue se pone en con-
tacto con un extremo de uns superiicie plana del c ubo de la palan-
cn acodada. Cuanio el Acbol ~12- se encuentra en lu dltima fase
p-r. completar su wovimiento, un brzzo de le palanca acodada se po~
ne en contacto con uns oreja -L130- saliente del lado del tirsante
-112- y la palanca scouada se mueve con relicién al brazo -112-
tomendo la posicida 1ndicada en 1s figurs 8. Con las diversas pile-
zas en esta posicidn, lss conexiones sccionadas por el &rbol ~10=-
entran en funcidn. Hstas conexiones cowprenden un brazo ~l32-
fijado al 4rbol oscilanie —-d44= y un rodillc -134- en el extremo
externo &el braéo. Bl frvol ~44~- oscila gracias a conexicnes gue
parten del $rbol de levas funcional -10~, como ya se ha descrito,

y este movimiento oscilante, tan pronto como la palanca acodada
-124~ hz llegado a lz posiciéa indicada en la figura 8 hsce <une el
rodillo ~134=- prente en une oreja ~136= Ge un brazo de la pslanca
acodada, huciendo osciler, o egia en dirveccidn Ge wover al tirante
=112- longisudinslmente mede 1z izgulerdea cowo se vé en las fizurss
7, 8 ¥ 10 y desprender la oreja -120= del tirante del pestillo =11&e
Esta separceidn de 1i oreja =120- ¥y el pestillo =118~ permite que la
pieza de mando -82=« del embiague we pusva en direceidn contraria a
las sgujas del reloj (fisura 7) para abrir el embrague y este uovi~
miento es producido por la wccidn de un reso rts ~138- (figura 7) co-
nzctado & la varilla -106- sobre la cusl ejerce was traceidn hacia
arribas 31l movimiento de l2 pileza ~82- bzjo lu fuerza del resorte
~138~ guzia limitado por un pistén eldstico ae¢ purada -140 moatado
en la zrmezdén de la wiguina por eacima del brazo al cual estd conec-
tada la varills -105-.

Para que ¢l Obrero pusGa parar la miguina en cualguier
momento gue pudiers sex necesaric o convenienie, en uno ie los la-
dos de lu base de la mfiquina cerca de su extremo superior se montsg
unz palznea g manc -142- (figura 2) conectwda por unz varilla -144—
& un brazo horizontzl -146= fijado al eje de erticulacidn del tivur~
te -114-. EL bra2zo =146= y el itirante -114— formzn de este miuera
una palznea acodada cuyo movimienie =ceiona en vaiven al tirunte
=112- psrs retirar l=z oreja -l2e~ del pestillo -118-. Un rascrte

-148~ coneco . s
tado al brazo -146 tiende g moverlo hacia abajo y une



785

790

795

800

310

- 24 -

conexidn de espigs y ranura emcre £i brazo y el tirante -114-
permite un wovimiento independienie del brazo hucia arriba cuando
i: miguine se pera por el mecanismo automdtico entes descrito.
ilgunss veces es conveniente gque el £rbol de levas
de accionzmiento girs sin actuaer las levas peri.ladas y psra
conseguirlo, eil la adouwing representada, se monts el diuco ra-
nureGo -36- (figures T y 8) sobre el drbol ~-12-, de modo yue
geg capaz de girar tndependientemeante del Zriol est&..Go conec-
tedo 2l frbol en Torm: de quita y pon por wedic de un eubrague
de espleas cue couprende un diseo -lJU-, i ura 11, mon.add pars
cirer con es Srhol ¥ czalizerse longitudinslmentc sobre €1 y
proyisto de espi; & -152- dispuestas para penetrer en oriiicios
del cubo rebordeato del digeo -36=-, Bl disco -150~ presenta unz
ranurs periiérica en le gue preade un rcdillo del extremo superior
de uil brazo =154~ fijﬁdo g un 4rvol oscilunte ~156- al cual es-
té fijada Goubien une palence de pedal -158~ cue se prolongs hori-
zontalmente. Uas depresibn de la palsncs de pedal mueve sl pla-
to e embrigue -150- sepréniolo del dlsco ~35- y deju libre es-

te disco =36~ pzra glz:r win tisnsmiiir su wovimienio a los e~

P

jes de lovas perfiledes. 35l ciwco de eubrsgue —150; puede se
magnienido en su posicidn de desconexidn por una pal:nca de re—
tencidn -160- empujrda, on direccidn de retener lz pelanca de
pedsl -158~, por medio Ge un resorte -162- fijedo a una oreja del
cubo de la palanca de retencidn y el extremo externo de la palan=
ca de pedal. DLste resorte al ejercer wna traccidn hacia arrida
gobre la peslancy de pedal -158~ mantiene tambien normelmente el
disco de embrague'—lﬁof en sv posicidn de embrague, Un bzwo hori-
zontal ¢e l=z palsncs de reteacidn =160~ estd provisto de wa pedal
por medio del cunl puede ser accionado convenientemsnte purs sol-~
tar ls pslenca de pedal -158-,

FEl mecenisio Ge la mdguina gque se describe pera hacer
osciler los elementos woniadores sobre ejes practicasente perpen—
diculares a la suela ﬂel cslzado gue se trabsja comprende las dos
levas perfilzdas —18- y -20- y conexiones entre estas luves y Gi-
chos elament.s con medios por lor cusles pueden intercumbiarse

law conexiones seyzin se opere sobre un cslwado del pie derecho o
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izquierdo., Como resultado de exte interciuido unos slementos
serin accionados por iu levy -18- durente el moniado de un czlzad
do Gel ple derecho ¥ por la leva —20- Guraute 21 monizdo de un
colzado Ge. pie izvulerdo mieniraes gue el 0tro grupo serid ac-

cionado por lg leva =-20= Gurante el monizdc de un calsado del

[

pie derecho y por lz leva ~13- Gurante el montado de un ealzado
del pié izguierdo. Loi juey0s Ge conuwiones enire las leves ‘
-18- y ~20=- y los zrup0s sontzgoves son lgusles para ambos ¥
comprenden waz celencs de leve -ld4~ (filsuwras 1, 3, 11) wontade
sobre un 4rbol ie articalicidn ~186- vy ewpujads hecis la leva
por un resorte -168=, arrollsdo slrvededor del cubo de la palan—
ca. Del exvPewo exuerio de lw palsnca =l84- se prolong: hacle
srriba uns varilla =170~ .- esti conecisds 2l extremo swierior
de un volsne =172-, cuyc extreso inmterior estd conectzdo 2 una
palenca de ajuste =174~ (+i.urs 3). Sor ehcime se 1z varilla
-170- y pr:zc.icauenie slineads con ella, se eacusnira ung vari-
1la ~176- gue se prolonga hacic srriba, cuyo extrewc interior
estd apiiculzdo =l exstremo exterior ¢e ua tiisate de apiyo

~178, cuyo #xtiemo superior esid conectado sl brazo horigonizl
de una »alance acodada -180=. Uns varilla -182- conecta el
brazo vertical de le pzlane:s ucodzds -18C- con uns pulance wco-
dada horizontal -184- (figars 30), ¥y uwn: verills ~186- conecta
la palovea acodzée ~184~ cou wa grupo woniador -2-, Para permi-
tir el intercainvio de las conexiones de las leves -18- y -20C-
los extremo inferiores de las varillas -176- (veznze figuras

17 y iB) piesentan un:s Cibezas dispuestas una Geirds de la

ctra y provistas de ranurgs -188- en zxbos lados, pzra reeivir
w10z rocillos =1Y0- montados en les sspizss de articulzeidn

gae conecten las varillas ~I70- con los %irantss ~172-. Lastva-
nures =138~ y los rodillos ~1350~ estén dispucstos de .20d0 yue cee
da rodillo pueds ser trzeladedo de li renura de ung verille
~-176~ & la ranura de 1z otra, deSpués Ge 1o cusl el grupo mon=-
tador que ers zcclonado por medio de las consxiones descritzs pol
ung de 1as levas perriladas -13-, -20- ¢era uccionsda por la o-

tra leva. Para mover simaltaneamente ios rodillog =190- en di-
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tas en sus extresidsdes inter oreg de zperturas =192- (fi.ura

18) inclinedss un: con relacién L o0UPa ¥y oen las gue prende una
esplga =194« de lz palsznce a aano ~196~, 51 wovimiento de la
palanca de zao hace oscilar simaltaneasente las palancas -174-
en direccicnes opusstas por medio de las conecriones de espi a y
reaure -~192- «194~ y desplaze cada rodillo -190= de wne wvari-
1lz ~176~= & l@ otra. Lz palancs de mano ~195~ gueds fijada
gl l{aite de su movimienbto ea cads direcciéu por aedio de una
esplga Ge fijecidn -198- montuda en le palanca y Glispuesta para
peneirar &n perforacionea de wnz plzca fija -200-. Tna vpalance
g resorte =202~ wmonivdw en la pelauce de muno -196« e pone en
contucto y empujs la cebvezs de 1o espi.a ~198~ dentre de ume
perforzeidn por medic de lo cusl el -obrero pusie retirar fa-
cilmente l: espigs.

Trye varler la presida h:cia fuers del pie cowpre <
s0r 0 gulqsg -4« de los elementos montadores conirs el newrvio
de 1a paimilla o3 wmecanismo de la uiguina representad: funcio-
na ée uwna manersa anéloga 2l mecanisme crnﬁgnméntémdescrito e
la petente H&, 114.107,‘p=ro g8 Ge construccién azlgo mas senci-
lla. Dicacs elementos estan conectados por tirantes -204- (rigu-
ra 5) =z los extrewos opuestos de vne palanca -206- iijada & un £
Arbol ~-208- moaitwbo. ex lo wrmazbén de la méquina, Vigurss 4 y 5.
il frbol -205~ estd f.jado tembien uu brazo -210~ yue ssta cow =
nectado por un tivante -212- = wa brizo -2l4- fijzdo al Srbol

[ 4
),

=216~ =zl cual estd fijado toabién un brezo -A8-., 41 brazo ~2l&-
estd fijado el extremo superios Ge uns verilla vertiesl -22o-,
cuyo extreno inferior estd sostenido por un virante -222- figu-
ra 3, y estd conectado al extreso superior Ge un resorte =224~
cuys eceibn con-sisve en eiercer una traceida hiucia abajo en
la varilla -220~ y por medio de lzs conexiones descritas sepe-
rar los elementos uontadores pura mantencr_al pié compresox

-4~ e guiz elssticaments contre el nervio de la palinilla. Fe-
re Vaiisr la presién del pie de gula contra el nervio, el extre-
o inferior del resorte -224- estd concotado & un extremo de

une palencs -226- (véase Tigura 10) cuyo otyo extremo eotd en
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contacto con unz leva peifilada -228- el 4rbol =12-,

Cowo y= se ha dicho, la afquins representada compren-
de uuevos medios perreccionzdos para zobernsr la aceidn de 1os
agarrsdores tensores del corte, Il mecuniswo de goblerno de

los zgrrrados comprende une paluncs -230- srticuluda & la mi-

=
tad de su longitud a ana pulsnca -232- accionzda por una leva
(veaze figura 15) y uue esti conectada por su extremo anterior

& los ug.rradores por medio de lg cruceta -234-, los iirantes
~236=~, las correderas —-237- y los tirantes ~235- accionadores

de las garrass, como eu las miguings anterioruente citadas. El
extreso posterior de lu puleacs ~230- estd acrticulado e ~240-
cor el eriremo superior Ge ung varilla -242- y durante el movi-
miento de la walsaca de leva =232-, la palanca =230- oscilia
sobre 1z articulucidn =240- gue constituye ¢l punto Ge apoyo

de la palanca, =F.ra que loz 2zarradores ejer—-zan une traceldn
eldstica en el corte spzrado del calzado, el punto Ge apoyo
-240~ de la palancs —230- estd retenido el’sticsmente coniva to=
do movimiento hzcia srriba durante el movimiento hacia srriba de

log agerradores, y para limliar exectzmente el movimiento hacia

D,

abajo de los zgarradores, el punto de apoyo -240- estd ericaz-
wente reteaido contra todo movimiento hacia abajo durante el
movimiento hicla abzajo Ge los zagarradores. IZara conseguir este

4 o e - e . . 2+ 3 -
resultade la varilla -242- ewsts conectada por su exiremo inrerio:
2l extremo anterior de wne szlancs -244~ ciyo extremo posterior
ostsd retenido ellisticamente contra todo movimiento hacia zbajo

por un zesorte —-245-. Ll movimiento h:oia arriba del extremo

posterior de lz palanca =244- y por consigulente el movimieuto
hacis mbejo 6el pmuto de apoyo =240~ de la palanca -230-, estd
limitsado uficaémenne poi tuercas de tope -243- dispuestas en el
extremso superior de wns verille ~250-, gue siraviesa un blojue
articulado én 1a palsnca ~244~, estanGu consciado el extremo.
inferior Ge dicha varilla & ua brazo de una palsnca -2%52-. Il
otro brazo de esta pulanca esté en contscto con una leve perfi~
13da -254~ del irbol de levas perf¥iladag -12- y Ce este menera
la leva periiluda =-204= cctda por wedio de las conewiones deseri

tas 2 uods de tope ajuutable paws regular los movimientos hacie
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gbajo del punto de apoyo =240~ y por consiguiente low ovihientos

hacia abkajo de los agzrradores. Usando ung leve psrfilada en
foyme conveniente puede variarse s voluntad segln Se conveniente
1a extensidn de los movimientos hacia sbajo de los zgarradores,

por ejemplo, a fin de suspender el funcionamiento de los wismos

dursnte wnc 0 mas ciclos funcionales de los mecanismos sujetado-

945

res del corte.
Durante cuds uovimiento hscia arvriba de 408 agarrado~
res, se produce una teusidn en el corte por la szceidn del re-
sorte =24b-, En deterainados puntos del ¢elizedy, ests tencidn
es awteniada por uwa resorie acicionsl y a fin de que este suwen—~
to de tensidn pued: varisrse p=ia gde L0s w_arr.cores sjerzan
una teneidn verizole exr diferentes puntos & 10 lzrge del calza-
do, le acecidn de este resorie suicionzl se reguls por medio
Ge wnz leva pertilzda. =1 rzsorie cdicional se - indica en ~256-
955 figura 15, v estd dlspuesto para zciuer sobre un brazc =256~
montado en =l eje de srticulecidn ~156-., X1 bruzo =255~ egtd co-
nectzdo por unz Viriila =252= 2 un brazo =204~ a.ticulado en
1s base de Lz adguin: y paovisto ¢n su exilieav Libre de wa p.o-~
gue :otlculado =205~ slravessos por unz varills veritleal ~25o-,
p

960 Bl extrewmo sup.rior de le verilla ~288- esi! censetado al ex-

tremo anterior de Lg palincz -244~ ¥ su exiienu inderior egtd
provisto de unss iNerecas Ge tope -270=, sizuic tel ls disposi-
cidn Gue cusndo lzs tucsrcas de tope =e Jponen en contacto con

el blog.e -2386-, lao fuersa Gel resorte ~256- s, svma 2 ls del

965 resorte ~2456- parva reslstir el moviumlento hicla .rribe del punto
de apoye =-240- Ge 1. lanca =230~ que seelonz 10s zgarradores.

La levu peudilead

da en =272~-, Ui ur-.2o de_una palinca de leva ~-274~ aontads en €i
ejs de urticulacidn ~166— se pone en coniazcto con Gicha leve,

970 1L 0irc brzzo de la pelanca -274- estd urtioculado =l extremo in-
terior Ge unz verilla =276~ gue p:sz PO una oreja —278- del
brsgzo =253~ y estd roGezda por el resorte ~256- interpuesto entie
la orejaz y uns tuevca sjustable del extremo superior de 1g varilla;

%1 tirante scciounador -238- (figuras 31, 32, 33, 35)
de czda agarrador estd wrovisto como sn lag adcuinss ya citadap

de uns espiga -280- que penetra en aberturas relativemente ineli=
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4=, Bn el funciona=

miento norm=zl de ls mﬁquina, le espiga =280= durant. log mo=

n.das e 1l:s mandibulas de garra ~282- y =28

vimlentos hacia erribz y hacia abajo de la oieza accionadora
~238~, se mueve con r:lucldn a las garras para abrirlas o cerral~
las, moviendolas luego para separarlas o aproximerlas al calza-
do, siendo retenidas ilas gerras contrs todo .ovimiento de con-
junto mieuntras se abren o ze cierran por el comtacto friccional
de un pistdén -286~, ewmpujedo por un resorte (figurss 31 y 32)
con ung prolongacidn dirigide haciz srriba de la pieza de garra
-282=, Come yuz se he descrito, los sparradores de csta miquina
son pusstos fuers de funcionsmiento durante wno o mds ciclos
funcionales de 1os weoanlsimos ujetadores del corte, varizndo el
movialento de 1oy zgavrsdorass hacis el caleado. Para svitar

tedo gonnacto wpowlbdle wnlre las wandibul.s de los sisrrsdores

y el cowite en eéste wowento, =e dlspons. uc peetillo ~205s pzra

coneeiar 198 sswras o 1z plezs acclonadorz com lo cue se lampide

s este plezs cecivnadova wiasgln moyimiento con relacidn & lus

”

tas permngnecen sbiertas mientrszs s¢ acercan o sgparaun

1 pestdllo ~288~ eatd srticulusdo en el eje fe ar-

ticulueidn yue conecta lus yzsras y estd provisto de vn extrewo

e forms de zancho pure prender en un reszlto —29C~ del extreno
interioi de lz pieza aceionadors -238-. k1 pestillo es eupu~
j:ac ellsticemenie em un. aGireccidn pare ponear:ze en coniseto con
el r:salto, por aedio de un resorte =252~ (fisuruss 32 y 33) jue
sctéa sobre un brago srticuluzio -294- <. nectado al pestillo por
yedio de un tirsnte -2G6~. DLurznie &£ fuccionemiento noimal de
1: miGuina, cusnGo la piesz accionadora se¢ zacuenira en el
iimite de su @wovinisnto haclis arridba, coue se indica en lz i~
gura 33, el exitvemo en Iiowmz de gancho del pestillo se apoysa
contrs le plezs zeclonsmdora por deoajo el resalto -280-. Cuan-—
do la pieza accionzdora se musve hscl:s =zvajo pora almr el z-
garrador, el resalb$o ~230- pasa a situsrse debajo del gancho del
pestillo, ¢l cuzl aonts znciima del resalto ean posicién de evi-

tar el movimiento relztivo de lvs gziras y de la piezs scciona-
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dore uurante el sigulente wmovimiento nacla

é f@ pie-

SRR
zrribg &

zg scoionsGois. Foia retirsr el pestillo de le frayectoria

del resalto ~2v0~, =& diupons uns esples de tope -266-, Tijada
eii po:icidn sjustebiz, con la cual se pone en contacto ua braze
horizontal del pestillo cusndo el zgarrador alcanza su posicibn
mus taja, como se indice en 1z figure 3l. &1 pestillo peruane-
ce en esta posicién Gurente el movimlento hacla arribs de la pie-

za z2cciondlaa para cerral lngrgarrae, dovimiente que es sufi-
ciente para situ:r el rzsalto -290- encima del exiremo en Yor-
me Ge gancho del pestillo. Cuando se disulauye el wmovimiento
rorael de dsscenso ce ls piegs seolonadorz como e deserioird
luego, el brzzo hoviwontal del pestillo ~288~ no se pone en
contzcto com la esplez de tope -295= ¥y por consigulente en el
siguieate movimiento nueiz zrrive de la pleza accionadora,llas
gerras yUcéan sbiertas y reciben wy .ovimiento 2scensional Lo
funcional hzsta clcznzar una poeici6n 8l.0 superior a la aormal,
En lg wmiquine representada los sgarradores quwdan inactivos wnien
tras se clavsn 1og doe Wltimos parves de horguillzs yue sujetan
el coxte spareto cerca de lu 1ines e puntera del calrado, y va~
ra consagtiilo 1z leva perfiluada =254- (fiiurs 15) v& provisis
de una poscidn inferior ~200- a lg .ue ¢& situp devsjo del ex-
tremo que lleva el seguidor, de le palanca de leve -252- cuando
el 4rbol -12- de levas periilades erfectliz el pendltimo grado de
su rotecibn y estd proviete de una poreidn todzvie mag bajs in-
dic=zda en =302~ gue queda deosjo del seguidor de la leva en el
Aléimo .rado de rotacidn Gel Arbol de levaes perfiladas. &1 cai-
bio en la posicidan del punto de apoyo -240~ de la palance -230-
accionsGora Gel sg:rrador debico a la esccidn de porcidn -300-

de la luve =254~ :corta la ¢.rre¥Tz hacla zbejo de 103 aszrrado-
res 16 su.iciente para eviter la uccién dei pestillo -288- y ha-
ce tam ifn 4ue lo. zgarragores se eleven hssta un punto superiox
a2l normel durante 1o giguienie carrera ascensional de 1os aga-
rrogores. Lz poreidn ~302- ae la leva -254- .segura el movimien-
to en vacie fe los. sg:rrsdOres 2 un nivel superior al sermsl con
1.8 mendibulss abiertas ouxante el ciclo finel de funcionaudien~

to de los . elementos orm:dores y c¢l.v dores de horyuillas.
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£l pistén s resorte -286- gue se pone eu coniacto con
la prolongucidn ascendenie de lz mandioula -282- ¢e un agerrador
estd alojado en wns cajs =301~ monizdz zrticulademente (rizura
32) por la cuzl pzsa la prolon: geidn ascendenie de la wanéibuls
~232~, Lus sarres cueGanasi sostenidas de modo que ptedan e-
fecituar un movimiento oscilanie transversal como en la méquiha
de laz citada patente espafiola ¥e. 114.107. Fara gulsr exacta-
wente les garras en sus movimienitos haeia arrivs, separandose
de 1o sucla del calsado y en ous moviulentow de retroceso a la
posicidn de wyujscidn del corte spsrato, la audguina representada

esté srovistea de .na gula ajustzible constituidu por una espi-

ga =303~ won? en rorm:s e.centrics: &ispuesta para gonerse en
contzcto con uno de los lados de Lla garre -282-. Se disgonen
tamdién_msdios para empujar ls gaera -282- ¢ feticamente coatzra
1z espige —303~ durante los moviamientos de elevacidu y vetroce=
80 de los cgarradores ¥ para ello se utilizen el resobte =292«

gu= setda el estiiio, el brago ~294~ y el tiprance -296- dispues-

G

tos todos ellos parz ejercer un: presidn eldstica soore la wa~
rra =282- que tiende 2 manvenerls en comiacto con lz espiga de
de guia -303-,

Los erenentos sujetedores gel corte en 1z uiguina
descrita com renden log mecarniswos formwdores y cl.vzdores de
horyuillag, anflogos u los descritos en la repetids pastente 39,
114.107. Hstos elenentos co.prencen t.moien'un Canio:mador que
tfuerza hacia dentro por eieli:. de la palailla y contbiras el nervio
de 1z misma, ai corte teneado. Duianie esta sceidn qonformado~
ra las msnGibulas de 1os zgarr:G0ores oscilan hacia‘centro, ¥ en
le micuina representsda. a fin de eviter toda averia del corte -
se gilsponen maﬁioa parea que este ..ovimientos oscilztorio se pro-
Gazca indeper.ieniemente de lz =ccidn del coniormador sobre el
corte zparado. Paras ello, eir el portg-conformador se iormz O ii-
Ja uaa plucs de leva incicada en =305- (Figares 31 y 33) dispues-
ta para ponerse en coniacto con el simrrséor ~284- en un pusto
opuesto = su‘articullci6n con la Pieza ~282~ duraate el movi-

Ziento de confowmacidn del corie ¥ paps comunicar a las garrss
= SA L H
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del borde de ls suela.

El soporie Gel cglzedo en la mijuine representada es
anglozo en vario: sepectos zl Gescrito ea la batente We, 114,107
Bin ewbargo, en lz wiguins reprasehtada, se ha dispuesto ypa
nu=va estructurs de soporte periecclon:ca junto con mediog nue-
vos y perfeccionados pers gobernar el movimiento del soporte ¥

pars acclonar el mecaniswo montzdo en 1z =zrmazon del soporte,

L .rmazén del goporte se lndica en =304~ (figurag

12, 27 y 23). Lo esctruvtura de sostén puvs le aruazdn ey

sopcrie compreade une bise -306- proviats de vn brgzo -308- yue
gue 88 prolon.s nucle arriba y un tirante horixcntal ~310~ y
uno Ge cuyos wxire.os estd zubiculodo sl extrtmo superior del
brazo -308= y el otro egtd srticulsdo y wozticue La &Tﬁ&26n_del
goporte. La base =308+ eutd ariticul de sobie la bace de la

o zuing para oscilar sobre ¢l eje de un pasazdor hueco ~307=
(figura 13) que e prolunga sransversaluente & la Cireccidn

de alimentseidn y yue es practicamente puialels sl planc de lgz
susls del.calzado‘sosﬁenido en el soporde. Los ejes de apti—
calzeidn =309~ y =311~ (fizurs 12) que conectan el tirsnte
=310= con el brazo =30%- y con ls sruczén del soporie respecti-
vamente, son parzlelos con el eje de laz buze =306=, s zrmszdén

del soporte e enecuenira el fiys

a

[

nte sujeta, pero puede gover-
se fgoeilmente pzre zlimenter el culzado y mantenerlo en todo
momento en 1z posicidn corrects con relacidn a los slementog

¥ sujevadorss del corie, auranie la operzeidn sobre

adoe  Zvrz per.itiz un ligerc movimiento lzteral de leg
e

armezdn del soyorie Gurente ls operseidn wox

Ly peaaltiy cai

BLem0 yUS ce pon.a 0 relive de su posicidn fuacionzl don rels-

cién & los elementos teusoies ¥y sujstzdores del corte, el hrag-
20 -303- estd srticalado por su extremo inferior z.lz base ~306-
parz oscilar sobre un eje hurizontal en 4ngulo rseto com el eje
de zrticdl:cidn Ge iz bDase.

Lo: uovimieutos de siluearacida ce combinicen s lg
sTmaz’n del gopoite ~304~ por medio fe conexiones accionwuies

por lz Liva perfileis =24-, Xevss cOlexiones comprenden una
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pelsnes Ge leva =-312- (wigures 1, 2, 3, 6, 9, 10), un ti-
rznte -3l4- con s sxbremo inferdor conectudo de un wmodo zjus
tsule = 1 2ci.nce =312~ en 1o forms vue se descrivird y com
su exiremo superior coneetedo al brazo ncrizontel de unaz Ha-
lgneca acodsda ~316= y un tirante -318~ yue comecta el brazo

vertical de lz polancs neoduda a ls armazdn del soporte.

@ varler laz extensidn del novimiento de aliuen
tecibn pira cuizguos d& Jiferenies, teu flos, s& disponen wmedio

para &justar in sepzeoacidn entre el eje de articuiacidn de las

velioca de leva =-312- y el axtremo inreriow uel tirante ftrans-
aisor ¢el movimlento =314-. Dstos aedios comprenden un tiran-
te soporte ~320-, (¥i urs 1) srticuleds pes su .extremo infe=-
rior al tirente ~314- ¥y por su cxtremo superior & la palénca
wcidn del tiw-

RV

~-312~ de rodo gue produsca un aovimiento ﬂe ogeil

rante —320~ sobre su eje de srticu seldn o Tin de nover el'eﬁ?
treac inferior del tirante -314- acerceindolo o separandolo del
aje de articulascidn de lz palurcea de levs =312-~, DPzrz fijar
el tirante de soporte =320- ep poeipién ﬁjuatada, una varills
de Fijacidn -322- estéd articulada al exiremo inferior Gel tirs
te y =¢ prolomgs dianetralmente a través del extremo rebordea—
do de un wengulto hueco =324~ (figuras 29 y 26) montado en el
cube de la palzncs de leva -312-,

in compinzeidn coa la varilla de fijacidn -322~ se

encuentira un blogue dentado ~3286- mont=zdo elusticamente en

el extremo externo de un piuton twbulzr -32% dispucsto para

deslizarse denipo del 1to -324~., A1 blogue -326- estd

provisto de dientes dispuasstos pard engPansr en clentves gndlow
0o ¢e la werilis =~322= 7 svitar. su sovimiento lomgitudinal
sientrzs el vlogue se encuenira empujado contra la varilla.

En coatn con las gaiiguzs sdyvinas entes citadas, el

2 viwiento del. soporte de la miguine rep:iesenda hucia la posi-

cidn 1

cionsl z.ectiado por el obiero, ajusta el mecanismo g
limeniador del soporie de scuerdo con el tamaflo Gel calzado
aoniado en el zoporte, ¥ s Yin de permitir este ajuste de dis~
ponen mecios purz manitener gl blogusz ~326— Tfuers de contucho

gor 1z wvariile de fijueldn =322~ ge: mGCdﬂl 3o alimentador,
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iienirgg el soporie es wovicd = su pocicidn Tuncionsi y paxa po-
wer luego 21 blogu se e contacto con dicne varilla. EL blogue
~326~ es ve irade v mantenido ruers Ge cvnlacto cun le verilla
-322= por un résorte ~330~ situado dentro del piston tubular
~328~ ¢ imterpuesto enlre un tapdn =332~ roscado ¢n el exiremo
interno del pilston y unu esplgie -334~ montede eu el manguito
hueco -324~ y Cuz se prolonge odisuacyralumente g wravés del piston
tuoulsr por umes cbeviuras long.iucrhales ced pistén, sirviendo
la espign ~334- tanto ae soporte paia Wa exiremo del resorte
~320- como e conexibn pars evivar un moviuiento giratorio re-
1aivo entis e pistén y el mauguito. &L bloque -326- ectd
consctado Dars woveroe junto con el piuidén tubular -323- por
medio de un: espige transversal -336— moni:da en el pinton tubu-—

lar y gue e proionza & tiovés de unas gbertures longitudinales

efectnadss en Wle pwrolon.=cidn tubulir posterior cel hlogue. Un
reszowte =335~ monitsdo en estu prolonszseidn tubular y sostenido

por Wne esplms -336~ peraite yue el bloyue reslsba con relaeidn,
al pigtdn, cusnvo éete we ameve pors poner el blogas en conlaclto
gonn e vurdlls de fijacidn ~322-., Dursnte &i movimiento del szo-
corte & sw posicidn funcional, la verills de fijwcidn se desli-
za libremente s trevés del extrero reboriesdo del manzvito —-324-.
Pura wover &l pl.vln tuoulor venclenuo la ceidn aer resorie -330=-
para £ij.r el wmecavisao ae zliseunt:cidu del scporte en posicidn
ajustada, se dloponen unesd coneXiones accionadas por el pedal de
disparo (vesse figurss 7'y 10), sue comprenden . brazo =340-
»To P spoyarse coniza va torinillo zjusigble ~342-

dlspuas

gohresale del tapdn exienmo -232- cel piztén tubulasr, una palun-
ca acviasda -344~- cuyo brezo horizoantsl lleva un rodillo -346~
D

Fy

dizpuesto

pensyse en'conzacto con ¢l orazo -340- §y uns es-
siga =348= que sobresale por debajo de lz pilinca acodada =344-,
de une varills vertic&lr~350-- conectada al extremo posterior

de 1ls pslancs de pedal ~116-, Brzeias 2 1z disposicidn relative
del brazo =34C- y e la palsanca scoduéa -344-, esta palsncs al
slevurse de la posic.dén indicads en l: fi.urva 10 2 la posicidn
ndicads en 1. figusz 7, por la depresidn del pedal de puesta en

= PP, _ e g R4 P .2 - . - pa . .
@=rehz, Ppermznece eun esbs 2l*tiama pocicidn usteuiendo Fijades lgs
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Gontesloncs Gel mecaniwwo olimentodor Jdel soporte del caizaG0

-—35.-

ot pocicidn wjusteds, despues gue se ne soltedo el pedal de
puesta en marehs., Pare soltar laus coneilonés del meczudsuo
slisentador del soporte del calzado y peruiidlr un ajuste por el
aoviaiento subsigulente del soporte a su posicién funcionel,
1z méquing vepresentads wtilize conun¢onco gue parie de uns

de 1u8 levas perfilsaas y que son sceionsdas cuando la leva
periilada complets su rotacidn y ce pura le maquina. Estas co-
nexiones compranden un tirente ~3»2~ comeevado pPoL s extiren0
postlerior a wi brezo que wobresale dei cubo de la palance de
levs perfilsda ~354=, la c.al, como Luego se desoribiréy‘se
wtilise tadiien pore gue cede lo presidn hacie srriba del so-
porie y eupujar a &sie hucia Fuers. .1 tirente ~352- se apoya
scbre un rodille -356- sostenido por ur bruzo vertical de is pes
lanca acolada =344~ y estd proviehc ae wn resglic para tener-
ge en c¢criacto com el wodillo y nmover 1a palanca acodadsa para
soltar o1 br:zo -340-, cowo se inCica eu la figura 7, cuando
la pzlanca =354~ es sccionzda por su levs perfilzde mienirss
ests completa s rotacidn. 41 pon.r la waguine en funciona-
miento, el tirante ~352- sec eleva pers situar el wesalto ehci-
ag del rodiilo =-356~, por medio Ge une espiga -358- yue sobire~
sule de lz varille =2350= concetuds sl peded, vov deozjo del
extreno anterior del tirante. '

Lz palonce de la leva de allieutsceidn -312~, se man-
tieue en coni.cto con ld leva perfilaca =24~ por medio de un
resorte =359~, vdagse vi.uras 2, 10 ¥y 25, arrcllewiv aliedeqor
gei saporte de lz pnlanca y uuo de cuyos extrewos prende e
une oreja -361~ de 1= buse ae lx maguine mientras que el 0%To
rrende en ue emplga ~353- de un collay =355 fijedo en- el

extremo interno del cubo Ge la palence. Lo forma de la leva

=24~ es Tal yue dursnie los movimienivs inieraitentes de la 1e?

va el soporte del caliguo es alimenlado zrudwalmente para que
el punto ds a001on <€ 108 arupOo woncadores 5 jo lergo qael cal-
2300 se desplace y cuznbo ld leva Lcrﬁln¢ 82 rotzeidn al finai
de Lo opermcidn de onisd , se cowunics al sobor e un wovimien—

to continuo de retroceso.
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#1 gontreto dicecto de lg leva pewtil.da —-22- con
wa brzzo guc cuelza Ge la base -306~ ve lu estructura gque
sostiene el soporie ge. calzado, comunica z éote movimientos
Ge inclinacidn longituainales sobre un eje transversal yue
pusa por 1lcs puatos de cbntgcto del pié coapresor -4= de
los grupos montadores den la palsnilla del calzedo. &l bia-
20 szliente h-.ci: sbejo Ge la base =306~ es wantenido en con-
tacto con la lev: —22- poy medio de un Tesdorte ~357= conee-
tado por sn extremo superlor coa uns oreja.de la armaszén.
ge lz mfguins y por ou extreuo inferio. con un brazo -365-
tue se prolohge narizontalmenve desae el sxiremo lnterno del
eje hueco ée zrticulzeidn ce lu base -306- (veénse figaras
2, 6, 9y 10).

Bl mecanismd pers ajustar 1z vowlcibn latergl de
los . rupos .ontsdores al moverwe el sopgorte del calzado hs+ &
giz su posicidn iniciunl, se represents wejor :a les fi.uvas
4, 5 y 6 y comprende uns pleca excenirics ~360- fijuda a la
palanca acoaads ~316- del mecanizimo alimentador del soporte
del ecalzsado. La placa de levs -360~ se pone en contacto
con um rodillo ce un extreso de una palwnca horizontal =-3562-,
cuyo otro eutrenmo estd dispuesto para guedsr situsdo debajo
de un rodillo =354~ wontado yobre el esitrewc anterior de un 1
tirante norisontal -366- srticulado por .u exivemo posverior
sobie el 0razo vertic.l de unz pasluncs scoCzda —~360-. Cuan-
uo el soporie del calzado ge wueve parp zlesznzar su posicidn
funcional, el rodille =364~ se¢ encuenmire encisda de la palan-
ez -362~, como s2.indice en lz figurs 5, y por coasiguiente ¢!
el tirante -366~ se eleva gl ser sccionado ls palanca —3562-
por la plica de leva -360~, depensiendo la exiensidén del :0~
vimienio cow sicido wh tirsate -386— de lz posicidn de 1z le-
ve =380~ al eapezar li operseidn, posicidn yue vuriz segin
el tanaflo del calzado. El tirante =366- se prolongz por Ge-
pajo ¢e unz espiga =370~ ¢aliente Ge ls verilla ve:tical -22¢-

. o ad o o . .. . - [N P
que esta convetada 2 10t grupos montudores como sntes se he

dicho, ¥ cuando el %irante de deva, cleva la viriila =220~y

. O T, [ N .
nueve positivsaente 10 grupos mon zdores acercantolos enbre
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si. F.ra gque la powicidn en 1= cuzl ze ijuuta; los grupos
montadorses pars un determinedo tamsfio del caglzado, pueda ser
varizda, el rodillo —354~ cgtd montado en el tivante —366- e
Lodo ue pusds ser sjustado verticalmente, vswandc montado en
un blogue =372~ :rviculado gl tiruznte y provisto de un brazo
verticsl e lleva wt iornillo Ge ajusie -374- que se apoyz con-
tra wia Oreja veriical =376~ d¢el tirente. Nientras la mduuina
funciona, el mecenismo puzra ajustar la p051016ﬁ laterz)l de los
gPUpos mwontaGores 1o Iuncion:, gqueoando mantenidas las diver-
888 piczas e la pozicidn indicadz en la fizura 6 por la zccidn

-

de un reso.te -378- de lg pulenee acoGada -350~, ¢n cuya posicid

-

cidn el rodillo -364~ se encuentra fuera de la trayectoria de

[o/]

la paience =352~ ¥ por consiguiente loo girupos monizdores pueder
moverse libremente por la acecidn del resorie -224~. El mecanis-
mo pars ajusiar 1os grupos aoutvadores yuede fuers de fuaclona=-
miento, cowmo se in.icz en la figurz 6, poy madio de unus ¢o -
nexiones .ue parten del pedal de puesie en marbha, l.s c.ules
conprenden wna palanca acodeca -380-, cuyo braze horiacntzl
gonectado u 1y varillsa dei pedal -350- y 21 brezo vertical es-
td provisto e ung supertici. cxcenbrica gue se pone en contac-
to coa un c06iilo -302- mont.do en sl buoozd Gorlsunial de la
peluncz scoiada ~36 =, a4l hoesr wojsr el pedal despues gue el
soporte dei ezlzsdo se encuentra e »U posicidn funcionsl, pa~-
ra poner en msrcis lu méguina, ls palanca acodada =380~ osci~
la en girveceidn contuariz a las agujas de un relod para poaner-
ge @n cont.cto con el rodille ~382-, y hace oseilar la palanca
acotzda =350~ Ge 1= pOoicién indicede en la figurs 5 & la fo-
dicsda eu le fi.urg 6.

L palanca acodade -360~ 0ecclle e una dirwceidu pa-
rs porer en funcionswlento el mecanismo sjustador de 10s gTupos
montadores, por medio de unas consxionsy zcclon.cag por uaz le=-
va perfiluds sl pararss la picuine, Holas comesiones coumpreus
den un blogue ~334- articulado en el PL&zo horizontel de la pa-
lencs acodada —355-, puovisto de un bruzo Jdiriyido hacia aba-
jo gue presents un sascho en su extreno inferior gue se prolon~

ga por cebajo de un: espiga «385- saliente de un brazo que se
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pro _onga horizontainente desde el dubo de 1z pieza superior
~388~ de uns zrticulscidn de palsncas que forma una parte de
lys conexiones accion:das por la leva perfilada como luego se
deseribird, para wovar haecis afuera al soporte del calzado. El
movimiento de la pieza acodada -338- en el seatido de las agu~—
Jes de un reloj, segﬁn se vé en le figuraHS, ﬁone la espiga
~356~ en contucto com el ahcho el wlogue =384-, empujsndo el

blogue haeiz cbajo para aveicnar ls pal:nca acodada »368-. 31

movimiento ¢e 1: pzlanca acodada -368~- Ge Llu posicidn represer —

tade en la fi.urs 6 a l de 1. Tiguca 5, h=ce oscilar el re-
soste -373- a t

vés del eje de mrticulzeidn Ge ls palsncs aco-
dzdz, de modw que el rasorie asctds pore retener dichs paiunca
:coGzda en la posicidn a lz yue se ha movido. E1 extrewo in-
ferior del resorte. ~374- eztd conectado = un bruzo de pslanca
=390~, cuyo ext_oews 1ibre ze prolonzs por debzjo de un rodi-
vleia -328~ disoussto puvé hacer descender el

brzgo 2 pailince -390~ cuando se snderems 1w articulucidn de

palancas ¥y pu soner en tensidn por Lo tznto al resorte ~37b—
Dete wovimiento ce Llu palanca scodzds -360- en cirec-
eidn contrariy & liw uoujas de un raloj, huce passr el rodillo

=35~ poX encliex de 1. palunce -352-, la cuzl en uste momento

quady vetesic: contrs tods movimisciu por coantacto con la pla~
ca Ge leve -360~ y h ce yu: el tivante se eleve nzsts vonsrse
en conbacto cen l: espigza ~370- de la virills 2220~ de m0d0
yue 0o $010 we pone en Lwicion:misnto ¢l mecuynismo ajuzvador
de loz srupos sontidores, simd yue estos se ucercan éntre si
psre rebirar sus pies compresores de coatucto con el nervio de
lz pemilla, nies de wue ¢l woporte se aueva haela zbajo y
hucis . fuera. ' '

Fora poner el gsicho del Llogue -384- fuers de con-
tacte con 1. espiys ~336= cusndo 1o palunca acodads -360-~ e
zocclonada uesae el pedal de puestz su marchs 2 través de 1z
varilla =350- y de 1: palznca acodada ~380~, el rbdillo ~-382-.
‘con €l yue se pone sn contacfo 1z pulines zcodada ~350-, ¢ntd

wontado robre el blogue ~334- &l ans po:icidn que huce gue el



1330

1335

1340

1345

1350

1355

-39 - jﬂfié" g
o1 la pal

blocve oscile en su -rticalueibn o inca eedidad -365e-,
entes de que ewia sea accionada. EL movimiento de oseilscidn
del blogue ~384~ estd limitsdo por uns espled -384- de la piexa
~388~ de 1z wrticulacidn de paluncas, dis.aesta paras ponerse
€n contzcto con el brazo de ancho ael wlogue ~384=, 21 lado
opuesto »1 yue en se encuentrs le espigza -386-. Un resorte
=396~ nontadc w4 la pslence acoGuda -368- tizude a mantener el
br:z0 de gaacho del vlogyue -384- en contacto con la espige
~3i.6-,

Cuendo lz ufquine funcionz, un resorte -398- ejerce
en el goporte del ¢ wlzado unz presidn hscia arriba para eupu-
Jar al calzado condra los ples compresoites de 108 grupos won-
tzdores (veuse perticuleraente lau zigure 14). 20 su sxivemo

guperior este tersorte esti comectido s un soporte ajustable

<

- que luego se describird y en =u extrems inferior estd conec-

ot

£

=

G0 & un br.zo de palinca -400- (vease también figura 9),
siendo laz socidnde ¢s%e resorde 1 ge empujzr hacia arriva al
brizo. Desde el extremo libre del prago -400- parée hacisz abge
jo unaz cierda -402- 4ue pzsa POr uha poles de guia -404- de la '
bage de lw miguie, se ¢irige lusgo horizontulmente o través

del eje de srticulacidn hueco -307- ds la base -306- e iy es-
tructura que sostiene al soporte del cuplzado, paFa alrededor

de unz plea ~406~ sontada en la articulscidn del bruzo -308-
con 1z bewe -306- se (irige heels wiriba o une polea ~408- non-
tada en is avticulsoidn del tirente ~310- con el brazo -306- y
glgue lu.go haol

¢ abajo hoele el sxtremo indericr de un tirau-
te -410-, cuyo extremo superior estd grticulado al extreao in-
terior de le armzzdn =304~ del soporte del czlwzado a uno de los
lados de su articulacidén con el tirante de sosien =310-, B
extreme inferior del tirense ~410=- egtd srticulada a un tirsnte
-412=, cuyo 0Tro extreno esti artieculido sl brazo -308- de la
gstructura uve sowtiene el soporte dei calzado, siendo tal la
disposicidn yue le trgceidn ejercics en 1s cuerda por el re-
gorte =3.8- ejerce un empuje hzciy arribs sobre el tiisnte

=410~ pawe AOvVer hacia arriba al soporte del cslzado, con su
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tirante de sosten =310~ y ewpujar al calzade contra los oies
conupreso. 8s ¢& los grupos montajores. Como un uedlio convenlen-
te de zjuste, 1z cuerdz =402~ <.3d conectaia «l tirante -410-
por medio de una varille i1ileteads ~-414- y uns tuerca de zjus-
te de aletzs —416-.
i1 soporie ajustable al cual ectd sujeto el extremo

e

superior del resorte ~398-, se indice en -418- y consiste en un
brzzo articulado en un 4xbol -420-. Durante ceda clclo funcio-
nsl de 1los mecsnismos tensores y sujetadores del corte apurado,
el soporte -4lé= es sccionado para auwnentsr y dlsidauir la
fuerza cjerclds por el resorte, cuya tensidn aumenta dursnte la
aceidn del mecanismo clavador de horyulllze y diswinuye duran~

adde

te lzs opersciones de alimentzeidn del calzado. Bl soporte -
~416= es peeicnado con seguriduad en el .owmeato oportuno desde el
drvol de levis de secionguiento -10- gue yira rapicarente, ?or
‘ntersedio ce concxiones gue compienden un iirante —-422- jue
conecte wa puaio de l= palanda oscilante y wovible lougitudinzl-
mentce —25—,‘comq luego ce dexcribird, coa uns ar.zzba ~424~- gue

sogtiene utn reten srticulado en el L2001l =420-. Un veten -426-

sstd mondudo en la zrizzdn -424- y estd aenieaido por un re-
gorte =425~ wi conbaclto con unw orejs gue ~obresale del cubo

del brazo -418~ en el lado de Ll srticulacidn opuesto al punto
de Tijmeidn del resorte -398-, Ducrante cede movimiento hacia
abajo de le palanca ~26—-, el brazo -418- osgella en una direc-
cidn pars suwentar la teusidn del resorie -3%8-, como se indi-
ca en la figura 14. A fin de hacer cessy rapidazents la teﬁsién

del resorte =398- uotes de empezar ¢l wovimlento de eliments~
cibn del calzado, eu la zimazdn de le adguine ests amontsdo zjuce
téblamente un br:zo ~430- gue suelita el retén y wue presenta una
espiga Gue sobresale de iwnerz gue puede ponerse en contueto

con el reten y Levaniszsrlo fuera de contucto con el brazo =41086-
cusznde 15 palance -208~ zlcausa el 1iwite de su movimiento hccla
abajo.

. ’ . . o . - .
fn la masuina represeanta, la depresidn Gel soporte

del culzsdo para retiral z éuie ue su cont.cto coua los £TUpos

montadores antes de que el soporte se muevn hecig fuers, se
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consiue por medio de consxiones acciong
filsda y cue sctlan parz hecer cesar la presidn hucia arriba
ejercids sobre el soporte del calzado por el resorte -393-.-

La leva perfilszde wntilizeda p:ra ello es ls Gue zntes se ha
descerito psra accionsr la paianca -354~- y se indlca en -432-,
figura 14, La pelanca =354-, cuyos movimientos son gobernados
por 1z levs perfilsde -432- estd consctude por un tirente
~434= ¢ un braze zrticul.do =436~ provisto de wn fornillo de
fijecidn -435- (ue se zpoysn coutra €l lado supérior de una ore-

ja saliente del barzo de palanca —400- 21 cusl e stin Fijudos

‘el resorie =398~ y la cuerds -402-. Joa esta construccién, du-

rente el funcionamisnto normsl e ja miguina, &l seguldoy de le
leva de ls palanca =354~ se encusntra fuera de contacto con la
levs -432= 5 el brazo -40C- estd libre pars moverse tajo la

influencia del vesorte -398~-, Sizn swborgo cuando la leve per-

filada termina wu rotecidn, le palsiics ~354= es acclonzda pars
haeel descencer el brezo ~43%- y el odn 1 el bruso -400-, ha-
ciendo ecesar con ollo ls tensidn tue sl resorte ~396- ejerce
en 1z cuerds ~402- y peonlitiendo gue el soporte del calza=-
do me mueva hacils zpajo.

kn le mequine representeda, ¢l movimiente haeis fue-
ra del soporte del calszado al terminsr 1z operzcidn de monts-
do, se vewiiies t-ubler por medio de comeciones scciondas des-
de una levs perfi™ leuda ¥y csnvenienﬁemeﬁte 5¢ eaplean pzra es-

te <in perve de lio conecxlones zczbadss de describir psrs ha-

e
cer cesar la presidn ejevcice heciz srriba soure el soporte
asl calzado. Qomo yo se hs dicho, lu picza =388- formg parte
de unz articulzcidn de polancs por medio de la gus se comuni~-
cz ¢l movimiento haciz iuera szl soporte dei calzado. Lz otra
pie.a Ge esta articalscidn de palsncas, indiczda en ~440- ,

estd articulsdés a un brazo de pzlanca -435- gue es accionado

desde le levs pesfil ds =-432- por mecio we lz paluncs -354- ¥

de. tirante -434-, tal cowo se he descrito. Durunce el Tuncio-

7

Agliento nowmel de s oalguing, la articuiacida ue palencas

formads por lus viezas -308- y ~440- s¢ encuentrs Tormindo an-
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gulo, como s indicu en lus £1 uvss 6 y 14, Cusnav lw afy:dna

se pura, le articulacidn de psluncs ze endereza como se indlea

en les Figuras 3 y 5, por el .iovimiento del bruzo =436- hacia
gbsjo por lz iniiuencis e ls leve perfilada —432-. Un pistdn
horizontal -442~ (figurz 5) montede e la armazdn de la méyuine
estd conectadc por un tirrante -444~ = la picsa superior -38&-
de lz articulsecidn de palanca y cuanco &sta se endereza el
pistén se pone en contscto con unz place -446- (Liguva 3) suje-
ta & lu arunzdén del soporte del culwado , -304-. De est: maue-
re s¢ coaunlce & la estructura que sostiens el soporte del cal-
zado un movimieato hyela fuera sobre la grticalacidn del bra-
20 -3086- con lo porcidn de bzse -306-, suficiente perz produclr
un @ovimienio cue se continda por la fuersze de 1z gravedsad has~
ta llegar = la posicidn final externz indicada en lz Figurz 3.
31 movimiento heels fusra del soporte del calzado esti goberna-
do por un resorie -448~ conectedo por uns cuerds =450~ al bra-
20 =308~ de l& estructura gue sostiene &l sopofte del calzadop
I: asrticulzecién de palanca persencce eaderezada has-
ta gue el soporte para el calzado se muzve de nwevo haciz den~
tro y mientraz se encuentrz en esta pogicidn, mantiene bzjzdos
los brazoa ~436- y ~400~ constituyendo asi un msdio de fija=

¢idn del resorte -39

-~ gue noramzlmeunte empujazl soporite hucla

o
zrriba pare ponerlo fuera de funcionamiento. Un resorte ~452-
que conects uns oweja de la plezs interior —440- de la arti-
culacidn de palsnes con el brazo ~436-, tignde mantener glinsa=-
d4s8 12§ Gox piezes ae erticulacidn de pul:inca. Cusndo el obre-
ro empaja sl soporte h.ciw dentro p:rs trabsjar en ua uuwevo cal
zado, l: ploca ~448- s pone =n contucto cor el pisidn -442-
moviendoze la articulacidn de pulsoncas yue por la sceidn del
resorte —-359- picrde »u alinezeidu y vuelve 2 su posicidn nor-
nal.

Loy mecanismos monizdog en el zoporte =304~ s en=

cuentran nejor representados en les figures 27, 28 y 29, Xcios

i3
o

acanisno comprendee medlos pars variar 12 posicidn lzveral del

cslzedo con relecidn & un eje de ertienlacidn préximo e 1g
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planta del celzado ¥y wue e prolon & en senvide longitudinal
del aiwmeo; medios pira sujetar sutom. ticamenie el calzado so-
bre el soporte zntes de principlor la operacidn sobre dicno
czlgado, y meaics para soltar al czlgado y vdlver & su posi-
cién inicizl el mecenisnu sutcmiiico sujetaddy cuanco la al-
suin: se pare. 1os meaios para sostensr el calzado cosprenden
un bastidor -454~ articulado en la aruszln éel cogorte =304~
szra oscilar segin un ¢je muy préximo a 1z plunta del c¢slzado
¥y lonzitudinal =i miswo; una sspiga ~436~ ?ara 1a horma wue
sostiene el %ulén, yue cobresale de was corredera -455- monta-
dz en sl bestidor -454-, y unos asze-radores —-460- gue sostie-
nen lc puntera - uns guia -462- para este dliimw, montados taa-
pién en dicho bzsticor. Pera varisr la posicidn leteral del

calzado, ze dizy medios pirg comunicsr un zoviamisnto late”™

) sl bestido. =454~ con relazcida @ sus @jos de wosten, wue
couprenden un f£rool oscilsate -464— o1 ado en la azmazdn del
soporte -304- y provisto de brazos diri&idos hacia wrriba ~-466-
conectsdos a los extremos del bastidor -454- nor megis de UNOS
tirantes =40i-. Un brazo —470- uue cuelga del &rbol oscilan-
te encaje en ung renura de una leva actu.dors ~472~ Tijada a

un {rbol -474% moniado ea la sTmezén -304- del soporte para

sirar cegdn wn sje puralélo al eje de avticulzeidn éde la ar-

Para sujetar ol colzade en posicidn depids sobwe el
bagtidor -49%4-, se disyonen; unos wedlos purs soltar la corre=
dera =435~ cuzado e cslocu un czlzado sobre el soporbte ¥y pers
moverls Jjunto con la esplge para la horas -456- h.cia 108 a-
gavrcdores de lg puntera y la gulia —-462- de 1o punta. BEstos
wedios comprenden an v :s0rte -476- yus actls sobre li corres
dera -4%5-; un rete. —478- guc prende en una oreja -480- cue
scbreszle nzels abajo e la coxrvederay un pistdn -4382- sosieni-
do poxr um resorte, monitado en lu evpiga puzra la horma -456- 3
una palence en forma de I -484- situ:da entre 2] extremo in-
ferior del picidn y sl extremo Gel retén cuundo lus piezas ocu-

. a4 i ~s
pan la posicion representada en la Tigura 28, y dispuesta pare
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descender por la sccidn del pistdn cuando se coloca el cal-

zado sobre el soporte, para soltar el ret=én -478- de lu ore-
js =480~ de la correders =438~-.

La palanca en forms &e I -464- es acciopade por un -
rugorte —486- y .otd comectada por wi tirmnte -488- a una
palunce ~490~ psra fijsr el bastidor -454- éontra tedo mo-
vimiento de oscilscidn una ve. terminada lz operacidn Ge mon—
tado y hasta cue se colocz um nusvo calzado sobre el soporte.
Con lys piezas en la posicidn represeatada en la fisura 28
la pslanca en forms de L -434- y 1z pslanca -490- de Tijacién
del bastidor gyuedan ﬁantenidas en posicidn por la articula-
¢cidn de pelanca formsGa por laz palancs en furmz de Ty el
tivante ~4:08-. Une depresida del pistén -482- mueve la pa-
lzneca en forma d€ L =n direccidn de las zgujas de un reloj,
cesando el enderezssienvo de la articalzeidn de palanca y
peraitiendo gue un resorie -492- situado entre un braéo ar-
ticulado ~494~ y 1 conexidn por articulec.dén del tirante -
=435~ con la pulanca =490- hage osecilar la palanca de fija~
cibn n-ocia le izeuierda sesarandols del bastidor, siendo la
forma de conutruccidn y de imncionamisnto igusles gue en la
méguina ds Hivo anterior ya citsda. Tawcién como en dicha
wfcuina se dlspone un resorte =496~ ca lo griiculzcidén de pa-
lancss para actuar sobre el brazo -494=- a. cusl esté conecta~-
do un tirente -498- por medio del cual el brezo ze hzce o8-
eilar ce la pos;cién indicada en leg figara 27 a la de la fi~-
gura 28, en cuya @ltime posicidn el resorie -432~ eutd sufi-
cientemente tensado para hacer oscilur le palanca de fijacidn
-490~ separandola del bawtidor cuando la srticulacidn de pa-
lancss tormpda por el tircate =488- y ls pelence en fowna de
I =4B4= 10 estd snderezads a cavusa de unz aeprepidn ejercida

por el pictda ~482-, ¥1 funcionsiiento de lus diversas pie-

"zas p& el mismo que en ls mfyuina de le patente citada 114,107

conl lw fnica diteveaciz en la cometruceidn gus el tirzate
-4GZ= y &l resorte —i96~ estdn conechzuog dirzcta.ente al bra-

z0 articulzdo =4G4~.
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1535 NS DUeVos wmedlos perfecelonsdos purs scolonsl y L0
bernar ol mec:nisno montedo en la armawbn del soporte antes des
erito, cowprenden aueves conexiones sccionsdas cesde un: leva
perfilada pzrs hecer girar al drbol =4T4- y conexi.nss accio-
nades flesde el 4rbol ~474~‘pura poner de rnuevo en Su posicién

1540  diricisl al mecsnismo sutomdtico sujetador del cslzado y pure
g0ltsr 8l calzado. Befirisndonos primeramente s las conexio=-
nes scelonszday deel drbol -474—, éstas comprenien uua polua
-500~ provista de un botdn de munivela -502- conectado por um

& en unos tivantes de

tirante <504~ & une palanca =506- moni
15435 soporte ~508~ § -510~. &l ewtremo superior de la pzlanca -506-
esti articulado um extiemo -el retén —iT8- Gel mecanismo su-
tomético sujetedor el czlzado, estanco el otro extreno livre
del retén sostenido. elasticamente por una palanca scodada ~512-
empujada por un resorte. 4l extremo superior d¢e lu palanca
1550 ~508~ -std conectsdo tembién por msdio de una concxidn de es-
pigs ¥ raaura el tirante -498- gue gobiernz la posicidn del
resorte de zriiculucidn de pslancas =495~. Durante la opera=-
cidn de monisdo, la polea ~300- gira en dirzeccidn de las agu-
jes de un reloj tal como se vé en las fizuras 27 y 28, por me-
dio de las conexiones descritas mueve el retéa ~478- hzeia la
1558 derecha y descendiendo xl retén cuanco sk eitremo pasz por
debejo Ge 1la orejus =460~ ce la corredera -458- y tinulmente al-
canss le posicidn indicada pricticamente e¢q le Fizura 27. Poa
la prewenciz de la conexidn de esplga ¥y renurs entre la palan-
ce -505~ y el tivence =496-, ¢l brazo -494 oscila pars nover
1560 2l resorive -496- de ls articulacidn de palanc:is Gesde un lado
de 1z articulacibn del bfazo al otro y las piezas tomszn lz po-
gicién representads en la iigura 27 con la palsnce -490~ de tis
jacidn del bestidor en. contzcto con 2l bestidor —454~, al Ti-
aal J¢ La oper.cidén de montado, la polsa =500~ gira en direc~
1385 oidn contruria a las sgujsm del reloj desde la posicidn indgi-
cedz en la figurs 27 e la de la rigura 28 y durante esta ro-
taeidn y por medio de las conexiones descritas, la corfe&era

-458- yue so.biene &l soporte del tulén -456- es elpujada se-
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parLnéose de los soportes ae la puniera contra la zccidn

del resorte =476=, con 10 cusl s¢ suelia el calsmdo y el
macenismo sutomitico de sujeelidn del caliado vuelve a su po-
sicién inicial pura actusr sobre wn nusve calzado. Sinmwlta-
nenmente con estss operaciones, el resorte -495- de la arti-
culzcidn de paluncss vuelve a la posicidn indicade en la Fi~-
gura =28-, :

La poles ~B500~ estd fdljsda al driol -474- y de
esty aenera hace girar ls levs -472- peva desplazar la posicidn
lateral del calwado por medio de les conexiones antes dageri-
tas.e &1 ﬁfbol efectus una rotscidn parelal unicemente su: gada:
dir ceddén y pura permitir que oucdan utilizsrse parg calzados
de diferentes tamxilos ilterentes povclones de la ranure de le-
Vi, B di&poné une conexidn ajus.able entre lz poles =500~ y
la leve -472~. Esta conexidn e sid comstituida por un brzzo
=514~ tijado wl fesol y oprovicio de wa pletdn e ¥ijmeida ~516-

(Tigurd 29) empujudo por un resorte dispuesto pera encajar
ern une-u otro de unes oriiiclos situsdos en puntos clzgmetrsle
mente cpusstos de w éisco -5]8w fijado el cubo de la polea
'500f.

Loy comexiones para hacer givsr 1lu poles -500- se
e.cuentoan mejor :eé:esentadas en la Tigura 12 y compucnden
wnr cuerd. -520-, s.yos dow extrenos estép tij:00s o un tawbor
=522~ mont.do en lz base de lz miguina, Iu cuerds pass Gesde
el fambor = wix poles de guiam -524~ de Iz base de.-lz minuine,

Puss luego axislmente por &l eje nusco de articulacidn de la
be ~306- de la estructura gue so.tieme &1 boporfe, pasz alre=

-

dedo. de ung polea -526- montzda en 1z conexidn Ge syticulscidn
del brazo ~308~ con la base =306~, s+ cirige hzeciua ¢rrive, ho-
rizontalmente ¥y luego otra vez hzeiz .rrida alrededor de las
‘poleas -828- y -530~ montsias en las conexiones de articula-
cidén del tirante soporte -310~ con el b zo ~308- y 1la awma-
zén =304~ del soporie, alrededor de lz polea =500~ vegresando
POr las correspondientes poleas sl tawoor -522-, La rotzcidn

del tambor =522~ en direcciones opuestas, cjerce uns traceidn .
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sobre la cuerda =520~ y comunica una rotacidén correspondiente
a la polea ~500- situada en la armszdn del soporte pars el
calzado. El tembor ~522- gira en una direccidn por la aceidn
de un resorte -532- conectado al tambor y en la otra direccién
por la de la palanca de leva perfilada ~534-, uno de ocuyos exe
tremos estd en contacto con una espiga =536~ del tambor y el
otro con una leva perfiiada -538- montada en el 4rbol -12- de
levas perfiladas, |

N 0o T A

Se reivindica como objeto de esta patente:

1) Y¥équine para la fabricacién de calzado, provista de
un soporte para el celzado y de mecanismos para actuar progresi-
vamente & 1o largo del margen de la planta del calzado, carazcte-
rizade porque el soporte para el calzado presenta una armazdn
movibkle en una forma conocida, sobre un eje transversal y précti~
camente paralelo a la plantz del calzado, & fin de hacer avanzar
el calzad conrelacién a los mecanismos de trabajo , y una base
de sustentacién para esta armszén, articulada para osciler sobre
un eje paralelo al eje de la armazén, en combinacién con un ti-
rente articulado por un extremo & un brazo de la base y por el
otro extremo a la armazdn, para oscilar = bre ejes paralelos tam—
bién al eje de articulacidn de la armazén,

2) Méqguina segin la reivindicacién 1, carscterizada por
gque los mecanismos de trabajo estém accionaedos por un &rbol prin-
clpal y les posicicnes relativas de estos mecanismos y del sopor-
te del calzado, estén gobernadas por levas perfiladas montadas soO
bre uno o mas 4rboles, siendo zccionados el érbol principel y los
érboles de levas perfiladas por un solo embrague que se abre por
un mecanismo gue se mueve junto con lag levas para ponerse en su
posicién funcional y que es accionado por el drbol principal,

3) Héquiha segin las reivindicaciones 1 y 2, caracte-
rigada porque el embrague produce un movimiento de rotacidn con-

tinuo del 4rbol principal, el cual a su vez hace que el é&rbol
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o &rboles de levas perfiladas giren intermitentemente.

By

4) MAquina segin las reivindicaciones 1 y 2, ca-
racterizada porque los 4rboles de levas perfiladas sobresalen
de sus soportes y cada uno de ellos lleva montada en su extremo
saliente una leva perfilads que por estar montada sobre dicho
extremo saliente del 4rbol, puede ser desmontada ¥ substitul-
da fécilmente.

5) Miquina segin las reivindicaciones 1 y 2, carac-
terizada por la presencia de dos &rboles de levas perfiladas,
provisto cads uno de ellos de unse leva que acciona un mecanis-
mo para gobernar un g rupo de mecanismos de trabajo (por ejem=
plo para hacer oscilar o girar los grupos montadores) pudien-
do los dos mecanismos de goblerno ser conmutados, para hacer
que cada leva accione durente el trabajo sobre un calzado del
plé izquierdo el juego de mecanismos de trabajo accionado por
la otra leva durante el trabajo sobre un calzado del pié de-
recho,

6) MAquina segin }as reiviandicaeiones 1 y 2, carac-
terizada porque las conexiones entre el &rbol principal y los
drboles de levas perfiladas, comprenden un disco para accionar
los Arboles de levas perfilados, disco que estd provisto en
gu periferia de muescas o ramuras radiales en las cuales en-
ecaja sucesivamente una espige de una palenca oscilante y movi=-
ble longitudinalmentes, socionada por el drbol principel, de
modo gue haga girar intermitentemente a dicho disco.

7) Mlquina segdn las reivindicaciones 1 y 5 carac-
terizada porque el scporte pare el calzado es empujado hacia
arriba para mantener el calzado contra 1los pies compresores
de los grupos montadores, por medio de un resorte cuya presidm
cesa durante c¢ada movimiento de avance del calzado por medio
de unes conexiones accionadas por el 4rbol principsl.

8) Méquina segén las reivindicaciones 1 y 7, carace
terizada porque la presidn del resorte cesa al terminar la ope-

racién de montaso del calzado y dicho resorte queda retenido
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fuera de funcionamiento por un mecanismo de fijeecién mientras
la miquina esté parada.

9) Méquina segdn las reivindicaciones 1, 2 y 8,
carzoterizada porque después de cesar la presiénm del resofte,
un mecanismo gobernado por una leva perfileda montada en uno
de los dos 4rboles de levas perfiladas, determina una depre-
sién y un movimiento del soporte hacia fuera.

10) Méquina segin las reivindicaciones 1, 5y 7 ca-
racterizada porque los grupos montadores son movidos eldstica~
mente, separdndose para colocar los pies compresores contra
los nervios 0 labios de la palmilla a ambos lados del calzeado,
¥y al pararse la miquina, unas conexiones accionadas por una le~
va perfllads, montada en uno de ios 4rbolea de levas perfila-
das, hacen que los grupos montadores se aproximen uno al otro
para soltar el calzado de los pies compresores y antes de que
principie la siguiente operacidén de moniado los pies compre-
sores son ajustados para ponerlos junto a los labios o nervios
de la palmilla, por el movimiento del soporte del calzado ha-
cia su posicién funcional.

11) Méquina segdn las reivindicaciones 1 y 2, carac-
terizada porque el soporte del calzado se mueve intermitente-~
mente por las counexiones con una leva perfilada de uno de los
érboles de levas perfiladas, para hacer avanzar gradualmente
al calzado con relzcidn a los mecanismos montadores, estando
dispuestas dichas conexiones de masmera que puedan ser ajus-—
tedas 8 fin de veriar la longitud de los movimientos comuni-
cados al soporte del calzado y puedsn ser fijadas en posicién
ajusteda, solténdose automdticamente dichas conexiones al
terminar la operacién de montado.

12) MAguina sezdn las reivindicaciones 1, 2, 5,

7 ¥y 10, caracterizade porque los mecanismos montadores com=-
prenden unos sgarredores, cada uno de los cuales efectda un
movimiento de traceién hacia arriba separéndose del calzado
¥ son movidos por une palanca accionada por una leva, cuyo

N 4
punto de apoyo estd s08tenigo eldsticamente contras cualquier
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movimiento en una direecidén durante dicho movimiento hacia arri-
ba ¥ estd sostenido por un mecanismo de leva perfilada con-
1710  tra movimientos en direcd én opuesta, durante el retroceso
de cada agarrador. '

13) MAquina segin las reivindiceciones 1 y 12 ca-
racterizada porque cada agarrador tiene un drgano de aceiona-
miento que el moverse con relacidén a las mandfbulas del agarre=

1715 dor sirve para cerrarlas y al moverse junto con ellas las comu-
nica un movimiento haoia arriba y de retroceso,

14) Niquine segdn la reivindicacién 1, caracterizada
por la disposicidn de un conformedor, que se aplica al corte
eparado entre el agarrador y la suela del calzado, mientras

1720 que el portaconformador se pone en contacto con el agarrador
para comuniocer al mismo tiempo a éste un movimiento hacia den-
tro,

15) Miquina para la fabricacidn de calzado.

Barcelona 25 Septiembre 1939,
Ao de la Vietoria,
P. 4.
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