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PATENTE D& INVENCION

i

a favor de
Reul PATERAS PESCARA, - domiciliado en PARIS (Prancia)
por:
"Perfeccionamientos en los medios Ge sobrealimentacién
de las mdquinas de pistones libre:s que producen fluido

a presidn"
Simlimimimiwimismiziminis
Memoria Descriptiva.

Esta invencién se refiere a 108 medios para obte-
ner la sobrealimentacién de las médcuinas de pistones libres
que producen fliido a presidn. especialmente los autocom=

5 presores y 1los aubogeneradores que se caracterizan ios
vrimeros por comprender dos circuitos diferentes de aire
comprimido y de gases de combustién mientras que en los
segundoe ambos circuitos constituyen uno solo.

- Los perfeccionamientos objeto de esta patente

10 tienen por finalidad disponer dichos medios en forma tal
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que dichas méquinas satisfagan mejor que hasta ahora las
necesidades de la prﬁctica y permitsn especialmente aumen-
tar la potencia de las miquinas a las cuales se aplican.
Bate inVenciSn.al mismo tiempo que se propone
sobrealimentar directamente por medio de un elemento
auxiliar el elemento motor de la méquina de pistones 1li-
bres, cuya potencia se desea aumentar, consisté en hacer va~-
riar en una relacién conveniente y por medios preferiblemen-~
te autométicos en funcién de uno por lo menos de ios facto-
res de regulacién de la méquinag dependientes del grado de
sobrealimentacién, por una parte la energia que actfa en el
elemento compresor de dicha méquiﬁa, actuando de preferencia
sobre la presifn inicial o sobre la presidén final de compre-
sién de dicho elemento compresor o sobre ambos factores a la
vez, y por otra parte la energila empleada para asegurar el
retroceso 88 los equipds movibles al efectuar sus carreras no
motrices y eapeolelumente, cuando una parte por 1o menos
de esfa energia de retroceso es suministrada por acumulado-
res neumiticos, hacer variar la energia de dichos acumulado-

Tes en funcién del grado de sobreslimentacibn del elemento

motox.

A parte de esta disposicién vprincipal la invencién
consiste &1 clertas otras disposiciones utilizadas preferible~
mente al mismo tiempo y de las que se tratard detalladamente
a continuacién, especialmente una segunda disposicién relati-
va a las méquinas dél tipo indicado que'suminiStran aire cone
primido por lo menos a une méquina que 1o utiliza y cuya dis~
posicién consiste en sobrealimentar dichas mdquinas con el ai-
re parcialmente expansionedo de dicha nédquina que lo utiliza
¥y euyo aire puede servir para sobreaglimentar el elemento com-
presor, el elemento motor o ambos a la vez; y une tercera dis-
posicién que consiste, al mismo tiempo éue se alimenta a pre-

8ién el elemento motor de las méquinas de que nos ocupamos,

en recalentar este aire de alimentacién por medio de los gam-
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ses que se escapen de dicho eiemento motor y especialmente

en laes instalaciones de dos circuitos, dependientes o inde-
pendientes. que alimentan una méquina utilizadora, una turbi-
na de alta presidn, o ambas a la vez, recaientar por medio

de dichos gases de escape el aire comprimido de alimentacién
de dicha méquina utllizadora, de la turbins de alta presién

0 de ambas & la vez.

Esta 1nven016n se refiere mas especialmente 8 ciey-
tos modos de aplicacién y a ciertas formas de ejecucidn de
dichas disposiciones y mas especialmente todavia a los me-
dios en cuestién a los que se aplican estas disposiciones,

& los elementos especiales para su cpnstitucién asi como &
las mdquinas e instalaciones, fijas o movibles a las que se
aplican dichos medios. ' '

Este invencidén se comprenders perfectamente por
la siguiente descripcidén hecha de acuerdo con los planos ad-
juntos gque, como se comprenderd, se of recen unieamente-como
indicacién y en los cuales, las figuras 1 4 4 constltuyen
esquemas representando médquinas de pistones libres con medios
de sobrealimentgcién de sauerdo con las diversas formas de
ejecucién de esta invencidu.

Conforme con esta 1nven016n y segén los modos de
apllcdcaén,y formes de e;ecucldn a log que parece debe con-
cederse la preferencia, cuando se dispone de una méquine de
pistones libres que comprende, por ejemplo, entre otrosg or-
ganos un cilindro motor -l- en cuyas paredes estdn pracpicados

los orificios o lumbreras de admisidén -2- y de escape =3—y

‘cuyo cilindro sctda en combinacién con dos pistones motores

-41-‘y -42— uno de los cuales por lo menos estéd acoplado a

un elemento compresor.y se desca establecer medios que per—

mitan la sobrealimentacifn de Qiche méquina se procederd en

.la forma siguiente u otra anéloga.

Se procede & la sobreslimentacién directa del ci-

1indro motor -l para lo cual o bien se recurre a una méquina

auxiliar, nor ejemplo, una méquinalsoplante ~5- acci d
A ‘ - onadag,
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preferiblemente por la turbina ~-6- movida por loa'gases de
escape .del elemento motor (casm de las miquinas representa-
das en las figuras 1 4 3), dlsponiendo medios de los gue se
hableré detalladamente a continusacidn pers regular la presién
de impulsidén de dicha mdquina soplante, o bien cuando la né-
quina de pistones libree alimenta de aire comprimido uné.méqui-
na suxiliar, por ejemplo una turbine de alts presién —-7- (fi-
gura 4), en la cual el aire no esté mas que parcialmente ex=
pensionado, puede utilizarse este aire parcialmente expansio-
nado para alimenter dicho cilindro motor -l-, disponiendose me~
dios que permitan modificar la relacién de expansién de dicha
nquine utilizadors a fin de regular el grad de sobrealimen-
tacién del elemento motor.

. Se procede de modo que por una parte la relacidn
de los trabajos en el cilindro -l- y en el elemento compresor
de la mquina sea practicamente constante cuando varia el gfa-
do de sobreslimentacién de dicho cilindro y por otra parte,
que le energis de reti ceso de 1los eqguipos movibles de dicha
méquina, gue en lo que sigue a continuacibn se suéondré que
estd principalmente asegurada por 1o menos por un acumulador
neumético -8~ pueda variar en funcién de por 10 -menos uno de
los factores de funcionamiento de la mdquina, por ejemplo la
presién de alimentacidén del cilindro -1- o la presién de im-
pulsién del elemento compresor.

BEe ssbido que cuando se modifica la presibn de
alimentaecién del cilindro =l=-, se hace variar el trabajo mo-
$or que actlia en dicho cilindro. Se concibe pues que serd
posible haciendo variar convenientemente el trabajo de resis-
tencia deearrollsdo en el elemento” compresor, conseguir men-
tener practicamente cdnstante 1z relacidn entre estos dos tra-
bajos cuando se hace variar el grade de sobrealimentaci én del
cilindro -l-. Ademés si se modifica de uns manera apropieda
le energis dé los acumuladores ~f- en funcién de dicho grado

de sobrealimentacién, se dispsondrd siempre de una energia de

retrpceso suficiente para permitir quella nezcla que ocupa
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dicho c¢ilindro -l- glcence la presién de inflamacién.
41 efecto y por 1o que se refiere primeramente
a los medios que deben permitir modificar de manera apropia-
da la energia que interviene en el elemento compresor, estos
pueden obtenerse o bien sobrealimenténdo este elemento com-

presor de modo que su presién de alimentacién permanezca en
una relacién practicamente constante con la del cilindro -1-

0 bien haciendo funcionagr dicho elemento compresor a una pre-

sidn de impulsidn varichle que se mantiene practicamente pro-
porcional‘a la presién de alimentacién de dicho eilindro -1-,
Por lo que se refiere a la primera de estas dos
gsoluciones esta podrd ventajosamente y comerjemplo ser puesg-
ta en préctica por uno de los dos modos de ejecucidén que re-
presenta la figura 1l en lé que se representa por ejemplo una
méquina de piston livre eﬁ la cual los pistones motores
-41- y -4 —eStan unldos respectivamente & los pistones com~
presores -9 -y -9 - que actfian en los cilindros ~10%- y -10%-
cuyas paredes junto con las caras externas.de dichos pistonss
determingn cémaras de compresién —111— y —112; desde las cua-
les el aire comprimido es impelido a las méquinas utilizado-
ras por los conductos ~l2=-,

Segtin la primera de estas formas de ejecucién re-

presentada a la derecha de la figurs 1 la cémara compresora

—1124 se sobrealimenta efectuando una compresién previa del
aire en la cdmara de volumenv arigb-le -13- adyacente a la
cémara compresora -112- y disponiendo un sisteme de distri-
bucibn, por ejemplo una védlvula de admisién -l4- y una llave
de tres vias -l4'- que permiten respectivamente que se llene
dicha odmars -13- y que el aire comprimido en esta dltima
se evacue hacia la cdmara compresora —112- cuando la méquina
debe ser sobrealimenteda o bien haoia la stmes fera en el ca-
80 contrario. | |

Segln la segunda de dichas formas de ejecuéién re-

presentada a la izquierds de la figura‘l se gobrealimenta la

2 _aqd . ' : :
Camara compresora =ll°- poniendo en comunicacién dicha cémara
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y el conducto de impulsidén de la miguine soplante -5- por

el conducto ~15~ en el cual puede montarse =i es necesgrio
un mano-expansionador.
Se comprende fécilmente que tanto en un caso como
en el otro la relacidn entre las energias que intervienen res-
130 pectivaménte en los elementos motor y compresor permanecerid
constente cuando el grado de sobrealimentacién del elemento
motor varie. '
Es posible tembién para poner en préctica las pri-
mera de dichas = luciones, recurrir a la forma de ejecucidn
135 de la figura 2 én la que se representa tanbién como ejemplo
una miquina de pistones libres asimétrica en la cual la com-
presién se efectla en dos grados a través de las cémaras com-
presoras -111-'y -112; unidas por un conducto -16- provisto
ventajosamente de un sistema de refrigeracién -16'-, glimen-
140 tando dicha méquina una miquina receptora ~7- en la cual el
- aire no se expansiona mas que parcialmente.
| Conforme esta forme de ejecucidén al iado de aspi-
-racidén de la cémara compresors -lll— y por el conducto =15t=
ge hace llegar elkaire parcialmente expansionado de dicha mé--
145  quina receptora —7— de una manera anfloga a lo dicho enterior-
mente a propbésito de la sobrealimentacién del cilindro -1- de
la méquiﬁa reéresentada en la figura 4 y ventajosamente se re—
gulan las energias que actlan respectivamente en los elementos
motor y compresor de la mdquina de plstones libres disponien—
150 do un sistema conveniente para regular la relacién de expal-
'si6n de la méquina receptora -7- y.por consiguiente la pre-
sién de alimentacién de la cémara —lll-en funcién de la me-
sién de alimehtacidn del cilindro -l-, d stema gue puede es-
tar cunstituido por ejemplo por un 6rgano de regulacién -17-
155 o metido a la accidn de 1a.preéién'de alimentacidén del cilin-
dro -l- y que actda en combinacidn con el sistema de distri-
bucién de diche méguina receptora.

Pinalmente segin la forma de ejecucidénr epresenta-

da en la figura 4 que se refiere & uwna miquina’ de pistones
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libres cuyo elemento compresoer, constituido por un pistén

-9~ de doble efecto que funciona en un cilindro -10~ ali-

menta, una turbina ~7-— cuyo escape sirve para sobreslimentar

-el cilindro -l-, se emples una méquina soplante auxiliar -18-

accionada por la turbina -6~ gue funciona con los gases de -

escape del elemento motor, para aiimentar g presidén variable

al c¢illindro -10- pudiéndose entonces recoger todo el trabajo
externo en el 4rbol de la turbinag —7-—.

Deire Observarse gue segin esta Wltima forma de eje-
cucién la proporcionalidad entre los trabajos motores y com=
presores se mnsigue de una manera automdtica ya que la mé-
quina soplante -18- es accionada por la turbina -6~ que esta
alimenta & presiénvarisble (funcidn de la presién de alimen-
técién de elemento motor) por los gases de escape proceden-—
tes de dicho elemento motor. ‘

Por lo que se refiere a la segunda de dichas so-

“luclones, es decir la gue consiste en proporeionar los traba-

jos motores y compresores haciendo variar la wesién de impul-

sién del elemento compresor, podrs ponerse en prictica de una

menerz ventajoss con la forme de ejecucién representada en la

figurs 3ﬁ
Segln esta forms de ejecucién, que se supone aplica-

da a una mdquina de pistones libres con un solo pistén compre-

sor -9- montado en un cilindro -10-, el aire comprimido por

el elemento compresor se expansiona en una turbina acoplada o
confundida con la turbina -6~ movida por los gases de escape
del c¢ilindro =~1l- y la cual asegura por si misma el acclona-
miento de la miquina soplante de sobrealimentacién -5,

Se comprende gue de -esta manera, cuando el greado
de sobrealimentacidén del cilindro ~l- varie la relacidn en-
tre las energias en juego en el cilindro motor ~l- y en el
cilindro compresor -10- respectivamente, podréd ser mentenida
practicamente constante, puesto qﬁe la relacidn de compresidn

de este ultimo estd determinada por la relacién de expansién

del aire en la turbina ~6-, lg cual depende a su vez de una
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nanerz directa de la relacidén de expansibén de los gases de
escape y por consiguiente del grado de = brealimentacién de
dicho cilindre motor.

Por lo que se refiere ghora a los medios gque permi;
tan modificar la energia de los acumuladores neumiticos -8-
de la= méquinas en cuestién, acumulsdores neumfticos que pue-
den estar constituidos, por ejemplo, disponiendo en uno solo
de los equipos movibles (figuras 2 4 4) o bien en ambos (fi-
gura 1) un pistén -20- que se desplaza en un cilindro -21-
de dimensiones tales que en dicho ¢ilindro subsista siempre
una almohadilla neumégtica -8- capaz de asegurar une energia
de retroceso conveniente a dicho# equipos movible s 2l variar
la carrera de estos Ultimos, dichos medios se‘disponén en
forma tal que permitan macer variar la presién de alimente-
¢ibn de dicha almohadilla neumdtice en funcidén de uno de los
elementos de funcionamiento de la méquina.

Para ello se conecta el conducto de alimentacién
=23~ de los acumuladores neumdticos a un recinto o a un con-
ducto en el cual existe una presién varisble gue depende de

la presién de alimentacién del cilindro iy (earte: =24« en
el caso de la figura 1) o de la presién de impulsién,del'ele-
mento compresor, pudiendo infercalarse eventualmente una dis-
posicibn tal como un meno-expensionador -25- para llevar a
un grado conveniente la presién inicisl de dichos acumulado-
res.

También se puede conectar dicho conducto =23~ a un
recinto a wesién canstante-intercalando entre dicho recinto
yrla almohadilla neumdtica, una disposicién de expansién cuya
relacién de expansibén puede ser regulada automiticamente en
funcidén de una de las presiones de que nos hemos ocupado.

Devbemos observar que cuando la estabilidad de ia mé-
quing exija me exista una ley mas compleja que la de pfépor—
cionalidad entre la presidn de alimentacién de los acumulado-

res -8~ y la presidén de referencia elegida (presién de sobres

limentacién o »residn de impulsién), tal como se representa
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en los planos adjuntos, al mismo tiempo que se hmce comuni-
car periddicamente los scumuladores -8- con un recinto en el
cugl exista la jresidén de referencia deseada y gque se interca=
la entre dicho recinto y dichos acumuladores una disposicién

de regulacién tal como el mano-expansionador =25-, podréd so-
meterse este ﬁltimo a 1a acci6n de una por lo menos de las pre-—

siones de funcionamiento de la méquina, por ejemplo, a la pre-

 8idén de sobredl imentacién, como se representa en las figuras

1y 2 en las cuales dicho mano-expansionador -25- estd en co-
municacién con el recinto =24=- por el conducto -=26- o bien a |
la presidﬁ de impulsidén del elemento motor tal como se repre-
senta en la figura 3 en la cual el mano-expansionador -25-
comunica por el conducto -26*- con el tubo de escape de di-~
cho elemento motor, £l mano-expansionador podrd también some-
terse a la presién de impulsién del compresor e incluso. a las
presiones de impulsibn del elemento motor y del elemento cOm-
presor, como Se representa en la figura 4, en la cual el mano-
expansionador estd en comunicacién por los conductos ~26-
=26t y -26'"= respectifamente con los conductos de impulsién
del cilindro motor -l- y del cilindro compresor -1Q-.

' Ouando se desea que sobre la presién de alimentacién

‘de los acumuledores =8~ actuen dos. presiones:como se represen~

ta en la parte izquierda de la figura 1, podrdn disponerse dos

-mano-expensionadores =25~ y -25'~ sometidos respectivamente

a la aceién de las presiones gue entran en consideracifén, es
decir, por ejemplo, la presién de sobrealimentacién para el
meno-expansionador -25- y la presifn de impulsién del compre=-
gor para el mano-expansiongdor =25%=-.

| En todos los casos y sea cual fuere el modo de eje-
cuién adoptado se dispondré el conjunto en forma fal que las
méquinas de pistones libres instsladas en la forma dicha pue~
dan funcionar sin sobrealimentacidn, lo que tiene lugar du-
rante éi arranque puesto que'en.este'momento ni la mégquina so-
plante -=5- ni la méquing receptdra -7- suministran tedavia aire

comprimido.
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Como que el equilibrio entre los trébajoé mosor y

resistente subsiste incluso cuandd se intermmmpe la;sobrea—
limentacién, para que dichas méquinas puedan funcionar sin
sobrealimentacién serd suficiente disponer medios cavenien—
tes para asegﬁrar el barrido del cilindro motor -l-; medlos
gue pueden estar constituidos por ejemplo como se'represénta
en las figuras 1 & 3 haciendo que'él gire de barridd Se COm=-
prima en une por lo menos de las cédmeras ~l3- que Se provee
entonces de Srganos de distribucidén tales como una vélvula
de admisién -14- y una vélvula de rebosamiento -27- por me-
dio de la cual el aire comprimido en la cémara -13- corres--
pondiente pueda ser enviado hacia las sberturas de sdmisidn
~d¢l cilindro -1-. “uando la méquina funciona con sobreali~
mentacién dichas vélvulas permanecen zbiertas o al contrarie

gse las deja en libertad segin que la cimara -13~ esté en-
tonces inutilizada (figuras 2 y 3 e izquierda de la figura 1)
0 gque por el contrario dicha Cdmara sea utllizada para la so~
brealimentacién (derecha de la figura 1).

De la misme maners para facilitar € arrzngue de
las méquinas en cuestién es posible hacer variar la energia
puesta en aceidn en los acumuladores neumdticos -8- de modo
que dicha energia se encuentre en exceso sobre la necegaria

para el arrenque a fin de vencer las resistenclas de rozsmienw

to suplementarias debidas al hecho de gue dichas méquines cs=
tén frias por cuya razdn séré suficiente por ejemplo determinar
las caracteristicas de los mgno-expansionsgdores -25« de modo
gque se satisfaga esta condicién. |

Be comprende gue €8 pos1b1e ademds, segin otras va-
riantes de esta inevencién combinar entre ellas -etertas de
las disposiciones descritas a propésito de las for..s de eje-
cucién representadas en los planos adjuntos.

Asi por‘ejemplo, el aire parcislmente expansionado
en una miguina receptora padria servir en parte para sobfeaw
limentar al elemento motor como se representa en la figura

4 y en parte para sobrealimentar el elemento compresor cOmMO
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Igualmente podrian combinarse lgs disposiciones

se representa en la figura 2.

descritas con referencia a las figuras 2 y 3 enviando parte
del aire prdcedente del compresor a una miquina utilizadora

0 receptora =T~ ¥y parte a la turbina -6- 0 a2 una turbina es-

pecial productora de fuerza mofriz.

Segln otras variantes de la invencién las méquineas

de esta clase podrén disponerse de modo que pueda recogerse

energia mecénica. en sus érgmos oacilantes o bien de modo

que & voluntad puéda suministrarse aire comprimido no recu-
perado por ejemplo nara las necesidades de un sector neumé-
tico o0 bien utilizar todo 0 perte de dicho gire comprimido
pars la produccidén de fuerze mot riz, expansiondndolo por ejem=
plo en una turbina de utilizacién.

Para ello serd suficiente suponiendo que la miquina

tomade en considergeidn es andloga a la representada en La fi-
gure 1, unir < conducto de alimentacibén -28~ del cilinéro -1~
a la aspiracién del c¢ilindro compresor ~9=- por e conducto =1l5=;
unir por un conducto =29~ los colectores de aire comprimido
~12- con el carter de alimentacidn ~24=-de dicho cilindrc¢ =k=; ¥y
disponer en los coﬁductos =28= v =20~ y en & conducto -3)-
de evacuacidén de alre comprimido, registros -31-, =32~y -53—
por medio de los cuales pueda tomarse sire comprimido por el
conducto =30-, o bien, obturando los registros -33- y =-31-
y abriendo el registro -32~, obligar a todo el alre compri-
mido a efectuar el barrido del cilindro -1-, expansionandose
entonces el zire de barrido al mismo tiempo que los gasces de
escape en la turbina motriz -6=.

Por lo que se refiere finalmente a los medios que
permiten regular la presién de impulsidén de la méquina soplan—
te -5-, es decir la presidn de alimentscibn del cilindro -1- .
dichos medios pueden disponerse de modo gue la regulacién de
dicha presidn puede efectuarse a .'voluntad o bien que'se pPro-

duzca automdticamente bajo la accién de uno de los factores

de regulacién de la potencia de la instalacidén. De todos mos
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dos preferiblemente se haré queila reguiaéiénfdef gfado de
sobrealimentacién se produzcs al mismo tiempo que 1la regula-
cién de la cantidad de combustible inyectado.

Para ello y como ejemplo, podrd procederse como se re-

presenta en la figura 1, o0 bien disponiendo un registro —34-

en el conducto de aspiracién de la miquins boplante -5- 0 bien
disponiendo un registro -35-'en una derivacidu que permita que
una parte de los gases de escape pasen libremente,a la atmos~
fera en lugar de actuar sobre la turbina -6=- que acciona la mé-
quina soplante -5-, pudiendo dichos registros estar regulados

2 mano o mejor por medio de un regulador o tamkién por la pre-
sién de impulsidén del compresor, trensmitida por conductos.
como el -37- si se desea que la regulacibn se efectde automé-
ticamente en funcidén de este factor.

Finalmente, sem cuglquiera ¢ sistema de regulacién
adoptado para € gradd de sobrealimentacidén del elemento motoy
serd posible actuar sobre dicho gradb de aobrealimentacidn su—
ministrando a la méguina soplente -5- una energia complementa-
ria va:rlable, por ejemplo haciendo_actuar sobre dieha méquinsa

soplante un motor‘auxiliar, por ejemplo electrico, -38- cuyo

. 6rgano de regulacibén ~39- esté preferiilemente sometido a la

accibén de uno de los factores de regulacién de la instalacién,
por ejemplo a la accién de la presd én de impulsién del compfe-
sor por intermedio de un conducto =37'-, _

Ain cuando sea suficiente proceder en la forma an-
tes indicada, parece muy ventajoso recurrir ademids a otra dis-
posicién de esta invencidn segin la cual una parte por lo me-
nos del calor residual de los gases de escape se introduce de
nuevo en el circuito de alimentacién del elemento motor, en el
circuito del elemento compresoi 0 en aﬁbos; para lo cual po-
drd recurrirse a una ée las solueibnes giguientes:

Segén la primera solucién representada en la figura
1, se realiza la compresién del alre de sobrealimentacidn

aproximéndose lo mes pOsiblé de une compresién isotérmica a

fin de disminuir el trabajo de compresidn y se recalients el
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eire de alimentacidn del cilf{ndro -1- procedente de le mé-

guina soplante =5« por medio de un aparato de cambio tédr—
mico ~40- por el cual circulan los gases de escape de ls
turbing -6-. ‘ |
Segin otra solucién que se refiere a las miguie-
375  nas representadas en las figuras 2 y 3 los gases'de escape
de la {urbina -6~ se hacen cirdular por d4os aparatos de
cambio térmico -41- y -42- dispuestos en serie o en parale-
lo en los cuales Se recalientan respectivamente por uns par-
" te el aire comprimido a su salide del elemento compresor ¥y
380 por otra perte € aire de slimentacidn del cilimdro -1~ pro-
cedente de'la médquine soplante =5-.
Finalmente, segin una solucién representada en la
figura 4, los gaées de escape procedentes del cilindro ~l-
v antes de su paso a la turbina -6- se hacen pasar por el
385 . -aparato de cambio térmico =43~ en el cual aseguran el reca-
lentamiento del aire compfimido destinado & alimentar la |
turbina receptora ~T-. Es de observar que en este Ultimo ca~
80 como que la totalidad o por lo menos la meyor parte del
trabajo externo es recogide por el Arbol de la turbina --~7-
390 es conveniente a fin de sumentar & rendimiento de la insta=-
lacién, elevar el potencial térmico de la masa de alre que
debe expansionarse a fin de transférmar en trabajo una par—
te mas importante de la energia que actia en la turbina.
Esta solucién permite obtener este resultado y ade-
395  més si se procura disponer medios de resulacidén de la canti-
dad de calor trensmitida por el aparato de cambio‘térmicd 43—,
rpermite regular la cantidad de energia transmitida a la tur-
bina =b- y preferiblemente de modo gque paré cada presién de
sobrealimentacifn del cilindro -l-,'él trabajo de dicha tur-
400 bine sea absorbido completemente por la miquina soplante ~18-
que alimenta al elemento compresor.
Por consiguiente y sea oualquiera el modo de eje-
cucidén adoptado se consigue establecer diferentes tipos ds

mdquines de pistones libres provistas de medios de sobreali-
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nentacidn cuyas vehtajas y funcionamiento resultan claramen-
te explic ados en la descripeidén anterior, para que sea nece-
sario proceder a niuguna explicacién complementaria.

Como es mtural y por lo que resulta de lo antes
dicho, la invencién no se limita en manera alguna a una apli-
cacién determinada ni a ninguna forma especial de ejecucién

de sus diversas partes indicada anteriormente siné que com~
prende por el contrario todas las variantes posiblea.
¥ 0 m a4

ose—

Se reivindica como objeto de esta patente de in-
venciébn: |
1) Perfeccionamientos en los medios de .sobreali-
mentacién de las mdquinas de pistones libres que producen
fliido & presidn, cuyos e rfeccionamientos consisten en dis~
poner dichos medios de tal maners que al mismo tiempo gque se

sobrealiments directamente, por un elemento guxiliar, el ele~

‘mento motor de dicha ménuina de pistones libres, cuya poten-

cig se desea aumentar, varie en relacidn eonveniente y por me-
dios preferiblemente autométicos, en funcién de uno de los fac-
tores de regulacidn d ependientes del grado de sobrealimenta-
¢ibén, la energls puesta en juego en el elemento .compresor de
la méAquina actuando preferiblemente sobre la presidén inicial
o sobre le oresidn fingl de compresidn de dicho elemento motor
0 bien sobre ambos  factores a la vez y gue por otra parte
varie la energis puesta en jue go para esegurar el retroceso
de los equipos movibles al efectuar carreras no mokrices ¥
especialmente cuando una parte por lo menos de esta energia
es suministrada por acumulsdores neumdticos, en hacer variar
la energia de dichos acumuladores en funcidén del grado de so-
breglimentacién dedl elemento motor. ‘

Bstos perfeccionamlentos comprenden ciertos modos
de aplicacién y de realizacién, especialmente wna, segunda dis—

posicién, aplicable perticularmente a las méquinas de pisto-

‘nes libres que alimentan por 1o menos une méquina receptora,

que consiste en obtener la sobreglimentacién de dichas miquinas
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conn aire parcislmente expansionado en @icha maquinag recepto-

ra, alre que puede servir para'sobrealimentar el elemento com-

presor, el elemento motor o ambos simulténeamente y una ser—

cera disposicidn gue consiste en hacer que, al misme tiempo
que el elemento motor de dichas miquinas es zlimentado a presidn
se recaliente el aire de alimentacién por los gases de escape
de dicho elemento motor y especlalmente en las instalaciones
de dos circuitos dependientes o independientes que alimentan
una méquing receptora, una turbina a alta presién o ambas a
la vez, se recaliente por dichos gases de escepe el alre com=-
primido que aliments dicha méguins receptora ovdicha turbina
o ambas a la vez. ,

2) Perfeccionsmientos en los medios‘de sobregli~
mentacidén de las mdquinas de pistones'libres que producen
f£16ido = presidn.

Barcelona 22 agosto 1939.
Atio de la Vietorila

P. A,
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