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MEMORIA  DESCRIPTIVA v

del Modelo de Utilidad, por 20 afos, soliciteds a fevor de "’
APE, S.Lﬁ, da nac;onalidad Espafiola, residente en Barcelon;'

Le Segrera n@ 173 bis, por " APARATO COSEDOR DE GRAPAS™“i™

El presents Modelo da Utilidad se refiere e un aparatéufqn
sedor de grepas cuya ligereza, equilibrio y suavidad de ééé{o-
namiento determinan un req@imiento optimo de engrapado s?érg
todo en @l caso concreto del cerrado de las cajas de cortég,
para las que se ha diseflado especialmente esta eosedor;i

Rsimismo el dispositivo de ajuste que gradia la penetra -
cién de la grapa, permita que la grapa penetre facilmente
hasta el punto deseado y que no dafie en absoluto el contenido
de las cajes que se cierrany

El aparato cosedor reivindicedo ssté constituido por 1los
soportes, la envolvente del mecanismo, sl mecanismo en si,
el 4ﬁ§p6££t1G:de eccionamiento, el de aguste da penetracion
de gtapany la guia de almecenamiento da la tira de grapas a
utilizer. Los soportes posteriores en forma de pieza e anular
son de material ligero y dimeﬁaiones reducidas, praeantéhdo
en sus tramos horizontales unas pestafias selientes de apoyo’

Las rames verticales de 105 soportes se solidarizan a la

cara posterior de une semienvolvente que, unida con los torni-

‘llos a..la delanters, contisne el mecanismo que empuja y guia

las grapas en su penetracidn y cerrados’
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Una da las semienvolventes lleva una gufe interior para dasple -
zemiento de la lémina que empuja las grapas’s El avance de lg 13 =
mina supone el movimiento da unas palencas articuledas laterales,'
que hacen cerrar unas envolventes gufes articuledas en sl centro

que conforman las remas de la grepa y lleven unas pinzas que complt

> . *
. o
. .

tan el reobatimiento de las rames de las grapas.

.
L

El accionemiento superior de la lamina se efectie por medic: *
de una palanca, dd extremo articulado alojado en una carcasa fiéé
en la parte superior qel aparato, en la zona de auperposiciéniuﬁi
las semienvolventes que llevan una escotadura media ve:tical péra
davuelve la palance a la posicidn inicial después de efectuado’ sl
engfapado’s’ | L

Entre les ramas hor$zonteles del soporte existe el canal égLé
de la tira de grapas que constituys la carga. Sobre ésta actua
un empujedor con asa qxterior para separarlo en caso de pracisar
la colocacidn de la otra carges Un fleje elastico garantiza la
presion de_alimentacién%

En la semienvolvente dqlaﬁtera se dispone una palanca giratoria,
con un tetdn impulsor central que determina la situacidn del punto
de giro de las ramas conformadoras de la grapa. Le posicidn de la
palance se determina segin sea la situacidn del tetdn moleteado
del extremo de la palanca giratoria de regulecidn de mando gue pue-
de variaer entre varios puﬁtos; La posicién de este mando moleteado
se fija para cada tiﬁo-de trabajo O grapae.

tn la hoja gréfica adjunta y a titulo de ejemplo se representa
un caso de realizaci&n préctica del aparato cosedor ds grepas obje-
to del presents Modelo de Utilidedd |

La fPige. 1 muestra la viste en perspectiva del aparato, viendo =~
se en las Pigs{‘2 y 3 una vista an corte vertical del meceanismo

en las dos posiciones, antes y durante la operacidn de engrapado’s
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La fig. 4 es una vista en despiece de los diversos slementos com -

ponentes,

Siguiendo los dibujos se observa la base soporte an anguler
de aluminio -)le, cuyas dimensioges se han estudiado pars hacer mas
reducido el peso. El soporte horizontel lleva unas orejas latgga,r
les -2- para apoyo’s' Asimismo las dos semienvolventes verticalégn'.

-3~ y =4~ comprenden el mecanismo y estan unidas por tornilloé'f'

=Sy

El lado ~1'- do los soportes angulares es el que se 2plice Yy

une a la cara posterior de la samienvolvente -4~y En la parte‘éu -

perior do las semienvolventes «3— y ~4=, gxisten las ranurae .=fm

que permiten el movimisnto del brazo giratorio -7~ que accioﬁg‘La

lémina -8= que empuja las grapas.

Encima de la unidn de la semienvolvente se monta una pieza

*

en

éngulo =9~ en cuyo interior se aloje la cabeze giratoria -7'- del

brazo -7-. Una vez colocada le grapa, el brazo retorna sutomatica-

mente por la accidm de un resorte -10~, con lo que se cierren las

cajas con gran facilidad y m{nimo esfuerzos' El brazo =7« de empu =
Madura manual =1l~ hace descender la lamina =8- y a lgvez , por lat

palancas =12-, hace mover las mand{bulas articuladas =~13- confor =

medoras da la grepa elrededor del eje de giro ~13'=- de posicidn

fijada segin al sistema da regulacidnv

El cerrado de las reamas de la grapa se completa con las pinzas

-l4~ fijas a las mand{bulas por =15~ y que se mueven en la

misma

operacion de descenso del brezo y en virtud de las articulaciones

aucesivas»indicadasTiLa semienv01Vanta ~fe lleva en 8u cara inte

rior las gulas =16~ péra el descenso de la lamine =B,

Entre los tramos horizontales paralelos -1~ de los soportes,

se establescs la guIa\-l?- da la cafga de grepas --l8-, que ss

mantiene presionada contra la zona de alimentacidn

mediante

un
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glemento laminar =19~ empujado por una pieza con pestafia ~20-
para extraccidn del dispositivo al precisarse recarger el aparato.
En la parte frontal de la semienvolvente ~3=-, se advierta un
85 mando ﬁoletcado ~21l= que constituys el dispositivo de ajuste para

garantizar la penetracién de la brepa de acuerdo con su tipo y,gln

espasor del certdn a cosers o

Estando suelto el mando =21= , se puede disponer la palanca ‘'’ ’

~22 giratoria alrededor dsal teton ~23- en una de las posiciéneé:‘

B
PR

90 determinadas por le situacidn del vastago -24- del tetdn =2l-"en - |
uno de los orificios =-25-+.De esta forma se orienta la situscidn
de le grapa respecto al 30p6rte en virtud de lea posicidn del fopa

central -26- de la palance =22~ La pieza movil -8~ tiene una:ra .-
nure colisa central =27~ en la qOe sobresale un saliente -284°hue
95 junto con las gufeas ~16- determina la trayectoria correcta de -la

pleza =8=, '

Se fabricara el aparato cosedor da grapas con los materiales

apropiados, especialmente aluminio en los soportes y planchas de
acero en los mecanismos, pudiendo variar su forma, acabado y di -~
100 mensiones y cuantos detalles no alteren, cambien o modifiquen su

esencialidad,.

scoszszscsaas N 0 T A sorozsasssss l

Se reivindicate
18.~ Aparato cosedor de grapas, caracterizado porqué esta consti = ‘
tuido por los soportes, la anvo;vante del mecanismo, el mecanismo

108 en si, el dispositivo de qcciohamiento, el de ajuste de panetracién
de grape y la gufa de almacenamiento de la tira de grapes a utili .
zar, Los soporteé posteriores:dn-forma de pleza angular son de ma -
terial ligero y dimensiones reducidas, presentando en sus tramos
horizontales unas pestafias horizonteles de apoyo. Las ramée vartica~ .

110 les de los soportes se solidarizan a la cara posterior de una semi -
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“terior para desplezamiento de la kamina que empuja las grapasa:,

RO RN WP NS

envolvente que, unide con tornillos e le delanters, contiene el
mecanismo due empuja y gufa las grapas en su penetracidn y cerra-
do. -

28.~ Aparato cosador de grapas, segun reivindicacion 18.,, carac =

terizado porqué una de las semienvolventes lleve una gufe inia .

El avance de la lamina supone el movimiento de unas palancas . :
articuladas laterales que hacen cerrer unase envolventes gulzs;.

articuladas en el centro, que conforman las remaes de la grepa y

llevan unas pinzas que completan el rebatimiento de las ramas:da'

)
®esas

las grapas.

¢

38.— Aparato cosador de grapas, segun reivindiceciones enterio. -

ad s,

res, caeracterizado porqué el accionemiento superior de las "lami-
nas ss efectla por medio de une palanca, dd extraemo articufgﬁ&
alojado en une cercesa fija en la parte superior del aparato,

en la zona de auperpoaicién de las semienvolventses que llevan

una escotadura media vertical pera permitir la trayectorias de

le palance’s Un resorte de autoretorno devuelve la palanca e le
posicidn iniciel después de efectuado el engrapado.

48,.~ Apareto cosedor de grapas, seqin reivindicaciones anterio =
res , caracterizado porqui entre las ramas horizontales del sopor
te oexists el canal gufa de la tira de grapes gue constituye la
carga. Sobre esta actla un empu jador con asa exterior para sspa =

rarla en caeso de preciser la colocacion de otre carga. Un fleje

elastico garantiza la presidn da alimentacion.

§8.~ Aparato cosedor de grapas, segun reivindicaciones anterio =

|
res, caracterizado porqué en la samienvolvents delantera se diapo'|
ne una palanca giratorie , con un tetdn impulsor centrel que |

|

determine le situacidn del punto de giro de las remas conforma =

doras de la grape. Le posicidn de la palenca se determine segun
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la situacion del mando moleteado del extremo de la palanca gira -
toria de regulecidn cuye posiciénvpuede variar entre varios pun -~
tos. La posicidn de este mando moleteado ss fija para cada tipo
de trabajo o grapas
145 68,~ Aparato cosedor de grapass,
.Barcelona, 6 de Mayo de 1.969.
P. A

M. LLORT
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