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. El presente Invento tiene per .objeto lina 

máquina para prensar j  moldear materiales plástico#.

invento ofrece une máquina q ne pneñe 

f  nao tonar a mano ■ o m«Q&r-i oamen t e, por ejemplo, me­

diante wl pequeño .motor .veleotrico, y son la cual se
'¿.-jr'
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puede reducir a una. forma .determinada de antera*no, 

por: ejemplo a forma de .disooa./un material plástico, 

como la  pasta de cenante¿ jabón eto. La máquina del 

inven* o puede servir para los más ver lacios uses, pues 

10 el invento no se lim ita a les  ejemplos indicados.

Según, el invento,, el m aterírl plástico  

se introduce en una cámara cilindrica  « l. la  cual fun­

ciona un embolo dotado de molimiento de traslación  

axial y de wrtacío'r simultanea sobre su propio eje,

15 con e l fin  de d istribu ir teiformemente e l aat sil a l en

la  oárnara da prensa* Bata último está limitada por 

delante por una pared movible, la  cual, terminados 

'el moldeo y el prensado del material p lástico, se 

desplaza lateralmente para permitir que e l émbolo,

20 prosiguiendo sn cerrera de avance, expulse de la oá«

mara cilindrica el material plástico prensado; des­

pués de lo cual dicha pared vuelve a su posición nor­

me! de cierre, favoreciendo e l de apretó luiente del ma­

te r ia l  prensado y. moldeado de la cara anterior del 

26 émbolo, Durante loe movimientos de dicha pared moví*

ble anterior, con preferencia, el émbolo, aún oonti» 

nuando eventualmente su movimiento de rotación, se 

detiene temporalmente en su movimiento de traslación  

axial.

30 M  invento se representa en el dibujo

anexo en algunas formas preferidas de realización, a 

saber;

La í ig .  1 representa esquemáticamente una

'' ■ '•?$& g ,íi:



máquina según e l inventop destinada a funcionar con 

35 motor, en corte verti peí axial ¡

Xa fig . 2 es una vista análoga a la  de 

la  fig *  1, suplanta;

Xa fig . 3 representa un detalle;

Xa fig *  4 representa una máquina sím ilar 

40 a la  de las  íiga* 1 t  3, pero aovida a mano;

Xa t ÍQ .4.' 6 representa Tina máquina similar 

aún más aimplif loada, con mando a mano;

£a fig * 6 representa une máquina análo­

ga a la  de la. f  ig, 1, pero de maná o completamente 

46 auto matice, en corte vertical a x ia l,

La fig *  7 es un corte ax ia l liorIréntal 

dado por la  línea Y II-Y II de la  fig *  6; en estas ños 

últimas fig s . se han cortado p omitido algunas par­

tea para claridad del dibujo;

50 Xas figfe, 8 y 9 representín, dos detalles

de la  máquina de las  fíga , 6 y 7*

® i laa figa , 1* £ y  3, un cuerpo c ilin ­

drico, señalada con 1, contiene nn émbolo cilíndri*» 

qo 2 dotado da movimiento de traslación axial y de 

65 rotación sobra su propio eje, tftia boca de carga 4

provista de una. to lva 6 permite imtrodnair e l mate­

r ia l  plástico en la  cámara de trabajo 6 del c ilin ­

dra. 1, ^ a te  está cerrado por delante co^ la  pared 

movible 7# empernada en R y prevista de un apéndice 

9 (f ig a . 2 y 3) sobre el cual actúa un brazo 10 sos­

tenido por e l váatsgo 11. 81 émbolo recibe ar. movi-
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miento de'una rueda o polea 12, prevista de ana cha­

veta 13 <¿u¿ oí. caja en el fileteas o de ida y vuelta 

14 practicado en la  euperfioie exterior del vastago 

65 cilíndrioo 15* late último ee so lidario  del embole

8, y tiene por detrás retí apéndice 16 destinaS.cs a en* 

eajar en s i brasa 17 del vastago 11 para realizar 1*

• apartara, antomátloa de la  pared, movible 7* EL émbolo 

8. está provisto lateralmente, de ono o .más pernos 18 

7Q " ta® cooperan con n i» o. más acanaladuras helicoidales • 

19, destinadas a comunicar un movimiento de rotación 

al émbolo 8 durante -su deaplssamiente exiál* 121 fun­

cionamiento del dispositivo es. el siguiente-; e l mate* 

r ie l plástico se introduce por la  tolva 5, a l  través 

76 de la  boca 4* en le  cámara cilindrica  6. B1 émbolo 8,

por efecto de la  rotación de la  roed» 18* avenías y  

airanlténeamente gira  a causa del encaje del pomo la ­

te ra l 18 en l a  acanaladura 19. Oaaadc, e l borde unte* 

r ic r  80 del émbolo llega  a l lím ite anterior 21 de la 

80 besa 4, comienza la  compresión verdadera y propia del

material plástico. Ülegado el émbolo á póna distan* 

■.oia.de la  pared movible 7, deMdo a 'la  acción de la  

nariz 16 aae. opera sote e e l brazo 17 y, al través 

del vastago 11 y los apéndices 10 y 9, sobre la  pared 

85 móvil 7, ésta última se levanta, penaltiendo el ulte­

r io r  avance del émbolo 8 y la  salida del material 

pl&aticopor la  boca en te r la r g£ de la  cámara c ilín -

." .árica 1# inmediatamente después' ;la pared movible 7

se vuelve a bajar y cierra la  .abertura anterior 28 

90 d «i cuerpo cilindrico 1, después que la  nariz 16

*
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abandona- el biabo 17. Prosiguiendo le- rotación de la  

rueda 12, el c rga&o 13de la  ral ama reo orre ahora la  

espinal de retome trazada en el vastago 15* y el era» 

bolo 2 es conducid© de nuevo hacia atrás* volviendo 

95 a la  posício'n de partida* y el elolo vuelve a empezar*

12¡L ftparalop representado en- la ' f íg .  4 ee 

análogo al de las figuras sntericr.-ea, pers- d ifie re  

de el porgue ai eaue caso e l  émbolo 2 es accionad© 

por un vastago fileteado 23 que se atorn illa  en. un 

100 manguito roscado f i jo  24 por accio'n de la  manivela

26. la  apertura y el cierre de la  pared movible 7 

so hace a mano por medio del pomo 26* Ün. órgano 27 

de sujeción Sirve para f i j a r  la  máquina* por ejemplo* 

a un tablero.

105 la  fig * 5 representa una Equina según

el invente, reducida a su más simple expresión* sin­

gularmente destinada a uso limitado o domesilotu JSDL' 

émbolo 2 es accionario por la  empuñadura 28 y opera 

dentro del cuerpo c ilindrico 1, que también éa este 

11C bago está provisto de la  pared movible 7 empernada:. :

en,8 accionada por el, apéndice 9». que ae-maneja''a mana* 

l a  rota.olen y e l avance del embolo g-ae obtienen por 

acción directa de la  mano sobre la  empuñadura 28»

gn las fígs* 6*' 7* 8 y 9* en las  cuales 

116 se representa un dispositivo sim ilar a l de las flg s .

1* 2 y 3, peía con mando de motor cito electrioo* el 

embolo 2 que ae ranero dent.ro del cuerpo eilíndrico 

1* ea sol id arfo de un vastago de sección cuadrada 29*
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que termina por detrás en un bordecillo 30 unido por 

120 medio de coronas de bolas 31 y 32 con una. corredera

33 movible dentro de la  guía prismétios 34* t&ia rué»» 

da dentada heliooídal 35 recibe e l movimiento de un. 

baso 36 y lo  transmite mediante su o r ific io  cuadrado 

37 al árbol de sección cuadrada 29. La r»*oda 35 vá 

126 montada en el saliente cilindrico 38 de la  pared pos­

terio r 39 del cuerpo 1 y está sujeta de modo que pue­

da g irar pero no resbalar axlalxaente por medie de lea  

pernos de rosca 40* M cuerpo 1 va sujeto en la  oaja 

41, que contiene el dispositivo de mando de la  máqui- 

130 m  por medio de1 una brida 46 y de pernos adecuados*

JEL movimiento de traslación del émbolo 2 

es comunicado a la  corredera 33 por la  excéntrica de 

garganta 43 practicada en la oara del disco. 44» el ■ 

cual está dentado' periféricamente en 45 para engra- 

135 nar con un huso dentado 46* sostenido por el mismo

árbol 47 del motor eléctrico 48» sobre el cual va en­

cajada también 1& r nadad l i a  de to m illo  sin fin  36.

girante la  rotación del árbol 47 del mo- 

toreJte electrice 48 giran* pues, simultáneamente el 

140 disco 44 que tiene la  acanaladura excéntrica 43 que 

•iv'r •• provoca- e l movimiento de traed ación axial del émbolo 

2, y la  rueda 35* prevista de un o r ific io  o adrado 

37 que provoca el movimiento de rotación del vastago 

/ de sección cuadrada 29 y por tanto del émbolo 2*

145 Xa pared anterior .movible

también, en. este caso por un vástago 11* mediante una

*  g
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levu 47 pro v ista de taxi ojo 60 y que coopera co n  un 

pomo 61 montado en la  Mana pared 7. H  vastago 11 

aat? provisto por detrás de un. brazo 17 que coopera

oon un saliente 18 provisto de sabida 19 y de bajada

£0, sostenido por e l dteco 44 y que determina la  aper» 

tura y el oiérre de la  pared anterior 7* üb. resorte 

5 2  tiende; a llevar constantemente e l vastago 11 y por 

tanto la  leva 49 y la  pared movible 7 a su posíolo'n 

de cierre. Loa trayectoa de salida 19 y de bajada 20 

del saliente 18 corresponden a loa ángulos concéntri­

cos a y b de la  «canaladura excéntrica 43* por lo  

cual, durante loa movimientos de subida y bajada de 

la  pared 7* e l émbolo 2 no se desplaza axialmente, 

sino que solo sigue girando sobre su propio eje. Ob­

servando la  ±*ig* 6 se ve que el movimiento de avance 

del émbolo 2 es más lento que su movimiento de retor­

no i  a.causa de la  forma particular de la  excéntrica 43* 

Oon preferencia e l dieco 44 entra en e l 

recipiente del aceite lubrificante 53* para asegurar 

la  lubrificación  constante de la  excéntrica 43 y del 

perno 54, cooperante oon e lla , montado en la  corre­

dera 33*

m cuerpo cilindrico 1 está provisto por 

abajo en su parte posterior de un ojo 55  que permite^' 

le  salida lib re  del £iré o le  la s  s abatanólas que 

evéntualmonte pueda haber detrás del émbolo 2#

11 presente invento se ha rep resente do y 

descrito en algunas íbxms preferidas de ejecución*

•» 7 •
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176 pero debe entenderse $ne en la  práctica pueden intro-

duoirae en el miánsó': vasAantsa.. constructivas sin sa lir  

9 j* l cfmpo de protección de ésta patente industrial*

Bata so licitad, que corresponde a la  pre­

sentada en Ita lia  e l 31 fie Marzo de 1939, se acoge s 

180 los beneficio a del artículo a l del vigente ártatuto 

de Própi edad Industrial*

-  C -  H C.-I- A * O •

lea puntos de invenoio'n propia y  nueva 

que se presentan para que sean objeto de esta P&ten- 

186 te de Invención en Espalda, son loa siguíentes;

1®. »  üha máquina pe,ra prensar y  moldear 

materiales plásticos* caracterizada' por comprender 

una cámara c ilindrica  en la  cual funciona un émbolo 

dotado de movimiento de traslación axial y  de rota* 

190 • clon simultánea sobre an propio, s je , para d istribu ir

uniformemente e l material a prensar en la  cámara de 

prensa*, estando esta última limitada por delante 

por una pared movible, la  cual* terminado el moldeo 

, .-/y pregado del material plástico* se desplaza la te - 

195 raímente para permitir que a l émbolo, prosiguiendo

su S*r?era de avance, expulse de la  asmara c ilin d ri­

ca el material plástico prensado , después de lo cual 

dicha pared movible vuelve a su posición normal de 

oierre, favoreciendo el desprendimiento del mate- 

200 r ia l  prensada 7  i^ldeado de la  oara anterior del ém-

* & *
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bolo.

.22, * GSns m ía la s  fiegm se reivindica en 

©1 jj unto 12, < ^'é i^% éítíz& C ¡ o." porque durante lo  a noví- 

•• mientes de lo  pared rao vicie anterior, son preferen-

ZQ5 ol a , el émbolo * aún continuando evgnt rmlment e su movi­

miento de rotación, se detiene tapiro raimen te m  aa 

movimiento de tras la sien axial.

3a. -  Ufas maquina según se reivindica ac. 

los puntoá .1$ a 20, caracterizada perene e l émbolo 

210 ea solidario de un. vastago provisto de fileteado de 

ida y vuelta o me coopera con une. rueda que tiene 

dentro un órgano corredero dentro de d lobo fileteado* 

psra determinar e l aoviaiento de ida y vuelca del eo» 

bolo , obteniéndose ."la rotación del émbolo por medio 

215 ■ de. una guía helicoidal situada dentro d é l a  cámara •

de. tréb&jc del émbolo.,

4fi, * Bha máquina. .según se reivindica en 

los puntos I a o 2% caracterizada porque e l mando 

del émbolo se baos a mano, y también a mano se re a li-  

220 za e l mando de la  pared movible*

ga, -  TJha máquina según se reivindica en 

el punto l fi, caracterizada por que e l émbolo es so­

lidario  oe tm vastago rosoado oon manivela, o bien 

de una .3imple, empuñadura de mando,

2¿>i 68, ® Iba máquina según sé .reivindica en

los puntos I a o 2 -, caracterizada porque el movimien­

to axia l del émbolo se obtiene mediente e l encabe del 

extremo del vastago del mismo en una corredera cuyo

%► 9 m
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movimiento fie traslación se. obtiene mediante e l enca- 

, 230 je  de uto apéndice de"le corredera en tú» acanaladura

excéntrica de un disco aceionacc por m  motor eléó* 

trico ,, siendo producida la  rotación de l émbolo por 

e l encaje del o r ific io  cuadrado de atoa rueda acciona­

da por. e l mismo motor eléctrico con un tr^ ée to  de 

£36 sección cuadrada del vastago del émbolo*

78. -  Una máquina según se reivindica en 

los puntos 1 # a 68* .n r t  cálmente como se representa 

y describe.

v fífi. -  Una máquina para prensar y moldeare
* EAO materiales p lástico»* .

.. Stal y como se'ha. desorits; en l a  Memoria 

que antecede* representado en loa  dibujes que se 

•acompasan y con loa fine a que ae han sepe oí ficen o*

lata Memoria consta diez hojas escrl* 

g45 ta » per una sola cara*

Madrid* 2 5 MAR, 1940
P* A*
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