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MEMORIA DESBCRIPTIVA

que 86 acompafia a la solicitud de una patente e imvencidn por
veinte aidos en Hspafla, & favor de la r.s. Aktiebolaget Facit,

residente en Atvidaberg (Suecia),
por
"MEJORAS BN LAS MAGUINAS CALCULADORASY

El presente invento se refiere a las llamadas mdquinas calcula=
doras, en las que el mecanismo activo estd conetitnifo por ruedas
sctivas que llevan dientes ajustables que se camblan por medio de
discos rotatorios excémtricos. En tgles miquinas sin embeego los

[} movimientos regulsdores se efectuan ea uns 30le direscidn, sezin la
eircunferencia de los disoos excéhtricos que poseen un difdmetro re=
lativamente grande y por consiguiente los dngulos deseritos en 183
movimientos de ajJuste para los diferentes valores numéricos no: se
pueden reducir en ningin grade considerable. e aqui gue log movi-

10 mientos de a)dste en estas miquinas resulten relativemente grandses
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de giro mayores y el trabajo correspondiente & la operacidn de ajus
te varia dentro de amplios limites para los diferentes vslores numér
008. El invento tiene por objeto facilitar el ajuste y para este ob=
Jeto ios disco2 excéutricos son segin el invento giratovics en am~
bas dirscciones desde la posdéeidén normmal y la rotacidén en una direc-
cidén efectua el ajuste de por e jemplo lom ematro valoree numéricos
mds ba jos mientras que el ajuste de las otras unidades se efactua
medignta la rotacidén em direccién opuesta. Gracias a esta disposi-
¢1én se¢ reducen las rotaciones msyores de los discos excéntricos
sproximadsmente a la mitad del dngulo ordinario de rotacidn y el tre
bajo de ajuete se distribuye mds igualmente entre los diferentes ni-
reres desde uno a nueve.

El invento se demeribird mds detalladamente con relacidn a los
adjuntos dibugos que presentan una forms de ejleoncidn del mismo, ¥y
en el enal la operacidﬁ de aJuate se efectus del modo usual medign=
te Indices que sobresalen de los Giscos excéntricos. La Tigura 1
presenta esquemdticamente una seccidn trensversel ée ung miquina
caleulstora segdn el invembo. La figurs 2 presenta la miquina en vig
ta por arriba y la figura $ presentm una rueda activa junto con el
disco exeéntrico correspondiente visto por el lado derecho, Las fi=-
guras 4 y 5 presentan un disco edntrico colocado en dos diferentes
posiciones de-ajuste visto por el lado izquierdo. Las figuras 6 y 7
presentan un detalle visto por el 1lado izquierco v de frente respec-
tivamentes

El mecanismo activo y de ajuste Va alojado en un carre despla~
zable a io largo del eje L. Las ruedas activas 2 se agcufian sobre ol
sje 1 del modo cenocido, eir tanto que los correspondientes discos
excéntricos 3 se apoyan giratorios sobre_el eje ¥y se mantienen en
sus posiclones de arranque o en sus posiciones establecldas por me=

dio de un mecanismo ds retencidn de muelle o similar de la clase co-
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nocide y no ilustrads en los dibujos. Cada uno ae lbs discos ex=
céntricos estd provisto de un indice 5 que sobresale a través de
ung ranura 4 de la caja. Antes del ajuste todos los {nldices 5 adop
tan una posicién centrdl aproximadamente en el centro deAlas o~
rags 4, )

Oada una de les ruedas activas 2 Yieva 9 dlentes ajustabdles,
de los cuales sin embargo solaments cuatro estdn dispuestos del
modo usual esto es, en forma de cortos pezones 6 que pueden dese
plazarse individualmente en ranurad radiales o canales de las ruee
dzs. Los otros cineo diemtes 7 estan por otro lads uaidos rigida~
mente entre sl y se encmentran formados en lz cimounfsrencia de un
sector 8 en gue va alojado en 2 en la reds fe tradajo. ormalmen-
te el sector dentando 8 se encuentra apartado de suerte gue los
dientes 7 lo nismo gue los 6 van coloomdos dentro de la eircunfe=
rencia de la rueds de trabajo. Como puede verse por la figuras, 3,
6 y 7, el seetor dentado estd doblado aproximadamente por el eentro
ds tal manera que su extramo lidbre que lleva los dientes 7 y su
extremo alojado van colocados en diferentes planos en los lados
opuestos de la rueda, yendo la poreidn curveda centrdl metida en
una ranura 10 de dicha ruedsae

El aiseo excéntrico 3 estd provisto de una cansladura cuyos dos
extremos forman arcos 11,»11l soaxiales con el disco excéutrico y
que poseen radios iguales entre 8f, mientras que la porcién inter=
madie de la canaladurs forme un areo 12 tambidn coaxial con el dise
eo exeéntrico y que posee un radio algo menor. Las tres porciones
de 1la canasladure estdn unldas entre =l por medios de porciones de
canaladura obLicua 13,12%. Unos pivotes o clavillos 14 en los dlen=
tes desplazables individualmente 6Tyatamﬁién un correspondiente pi-
vote 15 (figuras, 4,7) en el sector dentado § eneajan en la cenalas

durss Los pivotes 14, 15 agarran nomglmente en el arco medio 12
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de la canzlsdurx, estendo entonces 1los digntes o metidos ¢an sus
senaledures y estsndo el arco dentzdo & sujeto =n la posicidu de
wetido, Los dientes i Juedsn entonces cologados dentro de lu sir-
cunferencis 46 la rueda G trabejo.

Fara expliacsr el fuucionsmmiento de le mdyuina sufondremos por
gjenplo U6 Se yhiere seiml«r el nimero <. sl {ndice del disco ex-
oéntrico segundo contando dezde el lado dsrecho se llev: entonces
desde su posicidn medis Primitiva dos pasos naois «trds y el disao
sxcéntrico se huce zirsr luego tambidn Gos pasos eu direccidn de la
agujes de un veloJ (mirsndo desde el lado derecho), Tuego dos de
los dientos O de forma de varills se desplzzan graciss & las wnio~

nes de 1los correspondientes pivotes 14 con el sveo exterior 1l de

‘le canslsdure en posicidn activa (vedss lz figurs 4), donde sin em-

~bargo el disco. exeéntrico se presents visto por €l lado izynisvdo),
-sdemds el {ndice del disco excéntrico dispuesto en el extremo del
ledo derscho se empujs hacia zdelante = wna posicidn opuesta «l
corresyondiente signo numérico de la csj=, zirando entonces el disw
-co excéntrico tres pusos en direceidn opuests =1 snterior, esto
~es, eon dirveceidn contrsbie « lus sgujsas de un relo) en la figWla 3
{seatdn dighss spujss en le figura ). La figura 5 presentz estsz po-
sicidn y de modo 8nflogo = la fizura 4 el aisco se pressnta visto
por el lado izZyuierdo en le miylin.., vraciss a ests rotscidu del
4isco excéntrico, el pivote Y Juntemente con Gos de los pivotes «b,
s¢ ssca del engrsne con el areo exbterior 111 de lu ganuladurs v el
sgotor dentudo U se empujs hacis eToera, con lo que sug Gientes 7
~se ponen eu posicidn zativs.y dos de los aiertes & de Torm« de Vu-
rille se iueven hucis zfuers 2 lz phsicidn uctiva. mn totsl se
- encuentran =zhora 7 dientes colocados fuerz de la circunferencia de

le rueda =zctiva,

pespués yue se ha completado us{ el zjustve, Se nace girar la
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fMnivela una vuelta y el nimero ajustado se transporta &el modo
conocldy al mecanismo calculador 18 médignte las rusedas interme=
diss 17.

Como se comprenfle facilmente por la descripcidn anterior, ung,
dos, tres y cuatrc Qe log Gientes 1€ {e forme Ge varille ss ajus-
Sal pars aafe wine 66 Leg wiusroe wio hasta euatro. Para el mimero
5 se ajustan los cinco dlentes 7 haoiendo osellar haclsafuera el seg
mento demtado 8, Para cada uno de los numerales desde 6 haste 9 me
ajustan ¢l segmento fenvafc § y bambién uno, dos, tres y cuatre de
los dientes 6 de forms de verilla.

Después que el ndmerq en cuestidn sa ha ajustadio Cel aodo deg=
erito, por ejenplo para sfecinar la multiplicacidn, en el mecanis=
mo sctivo, la multiplicacidn se lleva a cabo girando repetddas vew
ces la manivela 16, enganmchando entonces cel modo usual los dientes
aJustados & las ruedas intermediss 17 que transrdten la sotageidn
&l mecsnisno integindor 18. El resultméo de le operacidn caleulado-
ra aparecers visible em las sberturas 19 del frente de 1la caja.

Como se comprende de Lo uwnberior, las maninnluciones rogusridas
durante las operaciones 4z ajuste son unicamente la mitad aproxime=
Gamente de las requerifas en las disposiciones ordinarias. Gracias
s la forma de ejecucidn ilustrada se consigue la ulterior ventaja
de que do¥ de las posiciones de ajuste, esto es, las correspondien=
tes a los nimeros d{gltos cuatro y nueve, constituyen posiciones de
detenaidn para los indices 5. As{ el ajuste se facilita considers =~
blements.

Por lo dends, el invento no se limita a la forms de ejecusidn
ilustrada, mino que puede modificarse en difersnites maneras sin

separarse (e su esencia, como se desarrcolla en las notas adjuantas.
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1.= mejorus en las mdjuinas vslouladorss GOR Tuedss =CTig«S
yue llevan dlénzes ajusvanles yte estun =d«ptuadosS pxrz moverse me-
Giutibe discus covatorios excéutricos, vzragberizaoxrs Horyue 1o0s
disous ex0éntricos SOu FPOT=btO0Lios Da&Ls =JjudLul en ambas darecciones
& ParTir de lu posicidn de eTraugue ¥ eSTHu BdaPladus fuls «Justar,
girando en wna ae las direvciones solamente «lzunos te 1los diea-
Tes y pura =justar cual¢uiers de los aienbes giraudo eu direcsidu
~0pUB8Ta,

2.~ 26J0TE Segun Lo Teiviudivedo eu el Luwito L, GEracterizsdas
poryue algunos de 10s dientes ajusiubles formean wn Irupo {1) sdap=
tady purs MOVersc eu comiu, wienirss jue los dientes Temanentes (o)
estdu adapledos paras wmoverse individuslwente del modo usual‘.

4.-mejoras se¢xin lo Teivinaicaao e el puuto &, var#Gteriz=ass DPOT

yue el grupo (/) ce los dientes =daptados p=rs moverse eu comdu es-
td Unados rvipldamente ¥ prererentensute Torian 2uils s{ un sestor
dentacy (U) pivotudo em la corvespondiaite rueda autiv;.

4o= wejoras segin 1o reiviudicado en los puutos & ¢ 3, O=rsc-
fera%uuad povyue el grupo (7) de disntes wdupiudos pulu mOversse
en comun és%é G1BLUBBTO Pare u)UsTarse Uniczicube uespués 4e lu £0Ts
e1dn del disvo oxCSuTrico eu una de lus direcciones, Wi6UTIuS yue
108 dientes (0} estéu =daptzdoe Pars s just.rss sucesivamente ues~
pubs de la TOtacibn 6N une 0 eu OLva airevcigi,

5.~ 1:8jOTus Seyin lo reivindicadu eu GHalq#iSfﬂ us los puutos,
&, 5 U 4, vuracter@z.d=s poryue el grupo () de dleuves adapuiuioa
pagn moverse e oowldh, compresds 01000 G16LTeS ¥ eStd diSpuesTO Pu=
Ta zjusvarse despudsde lx r0otacidu vel GiSC0 gxe&iWE1G0 6w Wia diw
reagidn @ Parvir de le DPosividu de aiTwmiyue, untes de los cieutes
{0} =uaptados paurs ajUustarse SucesivaueuTe,

: 4 N . . .
U.= mEJOLsS serun lo reivaindiuvado en Guaiyuiers de los puntos

/’

¢ 4 5, carzcterizudzs porgyue 1¥ cmuwmlsefule en el dLSCO eXCEUTTiCO
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"4 1&) conm un r2Gi0 menor y wormmluente en@rsux Sou Wn pivete de ujus

Te

te (14), csos uno 30bTe uUnO de 10S GiBUTES «waPTRA0S Parx a Jugbus-
'se individualmentTe , ¥y 00n un pivote de zjusve (15) comin &l gru-
po (1Y) de uwieuTeS 20uPTaU0S pulz mjusSizrse en comdn, juatamente

1) jue tieue ruaios mayores y cada

gon fos =rcos exveriores (11, 11
uno de eilos espd Univo: COn Wn eXiTrewo. del 2rco iﬁtermaQio.

. Y.~ m6j0rus Segln 10 Teivndivsdo en cuslyulers ae Llos puntos
anteriores, en lu que 10s dasuvus exudutr1¥0S e53TaL =duprados Pelw
ajustecse Por meuio de {naives salieunves awsesurados = ellos, caruc-
terisucus Poryue las Dusiciones ae zrradjuc de l=s phlanc:s CER TN
dispuestas aprosimedasente ey el ceuvro de las correspoudientes Lm-—
aurss (4) ae lz caja,

u.~ mejorzs segin 10 rozvindicauo en el puutv [, caracterigu=
das porgyue cedz una de lus awos pusiCicnes de &jusbe correspoude al
LOVIMIeNTO WaYyor U6 =JU3Le & GsBus Wia de las aireccioues y foruel
.
Posicauvues ae Hope pula los {ndices de MuniobTe (o).

‘j o= alld Udad i bad fafo U 1itas Cal Ui

Sezun se wescribe
¥ reiviucioe sl l& pretsate memorss uesc. iptive y 88 ilusuex on
los waougus gue a la WiSum se 2cOompuliy,

vonsva esbz memori: de siefe hojas roliadas y 8seritas a md-

Juing por UNE S0ls UG8 SuS Curus,

z&drid, = %ﬂ“ﬁé 1aTE0 de 14940
‘ kh _/Q_,f\/\, el ; ‘
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