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La experiencia prdctica ha demostrado que la -

presién o contacto en uno o v:irios cilindros, aun cuando
la presién por silleta sea su’iciente, puede efectuarse
de modo inconveniente. Esto ocurre, por ejemplo, cuando

§ - al unir mas de un par de cilindros al brazo director, los



-2 - N -y
bl oaad

¢ ecilindros superiores delanteros o el correspondiente cilin
£

A
E. dro inferlor o tambien ambas partes presentan un golpe ra
MOV

disl, de suerte gue entonces todo el brazo director oscila
alrededor del cilindro situado por detrds. Este movimiento
10 -de oscilacién tiene lugar perpendicularmente al plano del
campo de estiraje y requiere que 1. srticulacién trasera e
Jecute movimientos ascendentes y descendentes verticales -
en conformidad con la relacién de transmisién de las palan
cas dadas por las circunstancias, a consecuencis de la dis
15 - posicidn inclinada del manuar y atendiendo a la circunstan
cia de que muy frecuentemente los cilindros superiores cuel
gan cierto grado por delante, la gufa de la articulacidn -
del brazo director recibe una carga adicional en direccidn
de la marcha de la fibra. Por ésto s todo movimiento even-
20 - tual ascendente y descendente de esta articulacidn se opo-—
nen esfuerzos de rozamiento gque dificultad el correspondien
te movimiento de los c¢ilindros supeciores y finalmente per-
Judican su presién de contacto. Eute efecto inconveniente se
presenta ante todo cuando el cilindro superior ha de ejecu-
25 - tar el movimiento ascendente, y en ello se ve impedido mas
0 menos por el rozamiento de la articulacidn.

De modo andlogo puede tumbien manifestarse natural
mente el inconveniente explicudo tambien en los cilindros me
dios unidos con el brazo director. Ademfs pueden presentarse

30 - dificultades cuando se recombia algn par de cilindros y se
sustituye por otro con difmetro mayor o menor. En este caso
per judica especialmente el gue ¥a bola de articulacidn del
brazo director haya producido ya una depresién de forma de
cuenco en la superficie de gufa contra la que se :.poya, de-

35 - presién en la gue siempre tiene tendencia a enganchar bajo
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la accién del tiro dirigido hacia adelante y arriba mencig
nado del brazo director. Por consigulente, cuando se intrg

ducen cilindros de otro difmetro, sctda contra ello el efeg
40 de descansillo de la bola de articulaciém, lo cual fi-
40 - nalmente tiene que dar por resultado el reducir o suprimir
totalmente el efecto de presidn especialmente en los oilin
. dros medios de por af solo poco lastrados.
Las dificultades de la clase desorita se evitan
segdn la mejora del presente invento, gracias a una confor
45 - macidn especialmente adecuada del brazo director, sin que
por ello se perjudigque el movimiento pendular de dicho bra
g0 ni tempoco se dificulte la gufa de los pares de cilin~-
dros unidos con é1.
El presente invento prevé, ademds, el que el bra
50 - g0 director posea una distancia invariable entre su artion
lacién principal y los cilindros situados mas cerca y que
la misma articulacién principal quede fija en su posicién
respecto a la corredera en que estd dispuesto. De esta ma-
nera se logra el que se asegure siempre la posicién debida
55 - del oilindro superior respecto al inferiar.
Algunos ejemplos de ejecuoién del invento se ilug
tran en los adjuntos dibujos.
Ia figura 1, presenta, en vista lateral, una foxr
ma de ejecucidn con dos pares de oilindros.
60 - La figura 2, presenta, en vista lateral, otra fox
ma de ejecucién tambien con dos pares de cilindros.
La figura 3 presenta, en planta, el brazo direc-
tor de la figura 2.
La figura 4 presenta, en planta, otro pormenor -

65 - de la figura 2.
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La figura 5 presenta otra forma de ejecucién con

ios pares de cilindros,.

En todas estas formas de ejecucidn se articulan
siempre dos pares de cilindros 8, 8’al trazo oomfn direotor
70 - 1, ¢l cual, segdn el invento, presenta hacia atrds una pro-

longacidn 4, como se ilustra en la figura 1., En esta parte
41 se colooa la articulacién principal en forma de un go-
rrén 32 que straviesa en el brazo director 41 por un aguje-
ro correspondiente, pero alge mas ancho, Las partes 1 y 41
75 - del brazo director se unen entre sf mediante una pleza trang
versal 42 y una artioculacién intermedia 43, pudiendo ser la
articulacién intermedia de la misma clase de la articulacién
principal 32. La pleza transversal 42 se une firmemente me-
diante tornillos, pero de forma desplazable, con la piesa -
80 - 1 del brazo. Los cilindros superiores § y 8” se unen con el
brazo director ] mediante soportes 23 y 24 respectivamente,
presentando al menos wuno de los sopories, por ejemplo el 24
como se ilustra en la figura ], una unién suelta con dicho -
brazo direotor.
85 - En la figura 2, los cilindros superiores 8 y 8’ se
unen tambien con el brazo direotor ) mediante soportes 23 ¥y
24. En prolongaoidén rectilfnea de este brazo ) se dispone -
oon intercalacidén de una articulacién intermedia 43 la par-
te trasera 4] del brazo director, la cual tamblen presenta
90 - la articulacién principal 32, La parte 41 del brazo director
posée la forma ilustrada en la figura 3, y con suxilie de
salientes 44 agarra por dotrzfl de,la escotadura practicada
en el estribo aprisionador 45 o en el espacio intermedie -
existente entre el estribo y el soporte 24, Diche estribo
95 - 45 se une por su parte firmemente con el brazo direotor &




105 -

110 -

15 -
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mientras que el soporte 24 se une con la parte ] de dicho
brazo de manera suelta y que pusda oscilar hacia el 1lado.
Para variar las distancias del punto de agarre se dispone

desplagzable uno o los dos soportes 23 y 24 en el dbrazo df

100 -rector 1, y tamblen la articulacidén 32 en la parte 41 de

diche braso. De modo usual puede tambien desplazarse y eje
cutarse la corredera 29 del cilindro inferior trasero en -
el bastidor principal 50, Igualmente el oaballete de apoyo
51 del cilindro inferior medio se dispone desplazable en -
dicho bastidor 50.

En la forma de ejecucidén segdn la figura 5, los
cilindros superiores se unen fundamentalmente de igual modo
con el brazo director ) y con su prolongacién 4}, pero 1la
parte 41 de dicho brazo lleva en su extremo trasero, la ar
tioulacién de bolas 32 ne desplazables, de suerte que entire
el cilindro superior 8’ y la articulacidn prinoipal 32 exig
te siempre la misma distancia fija, De modo ocorrespondien—
te se introduce el cilindro inferior 3’ em la corredera 29,
de suerte que tambien d&ste presenta una distancia siempre
igual a la articulacidén principal 3g. La corredera 29 puede
desplazarse en el bastidor, mientras que el oaballete de g
poyo 52 del cilindro inferiar trasero se dispone desplaza-
ble en la corredera 29. En conformidad con la desplasablili
dad asf dada del oilindro inferior 53 situado en el caballs
te de apoyo 52, puede tambien ajustarse el ocorrespondiente
cilindro superior $4 en una multitud de oorrederas 35 a di-
versa distancia,

Gracias a la disposicién de la articulacién inter
media 43 en las formas de ejeoucién arriva descritas,se ob

125~ tiene para los cilindros superiores la ventaja de que la -~
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artioulacién principal 32 solo se debe desplazar en las

superficies de gufa en direccidén transversal a la marcha
de la fibra para montarse y desmontarse. Pero &l por cual,
quier motivo fuese necesario algin movimiento de ascenso
130 - y descenso del brazo director © que se situase mas alto o
mas bajo, entonces estos movimientos o alteraciones de pgo
sicién se compensan por la artioculacidn intermedia 43 sin
afectar la presién en los puntos de contacto. La movilidad
de este punto de la articulacidén intermedia se limita pre-
135 - ferentemente tanto que baste para el montaje y desmontaje
de los cilindros superiores, Por esto en las figuras 2, 3
Y 4 1la parte )1 del brazo director penetra ciesta longitud
en la parte ahorquillada 41 de dicho braze. Cen deto se lg
gra que la articulacién intermedia pueda moverse preferen-
140 - temente a modo de charnela en direccidén transversal a la -
marcha de la fibra., Ia limitacidn de esta movilidad se lo-
gra gracias a que 1los salientes o apéndices 44, figura 3,
de la parte trasera del brazo director poseen solo liber-
tad limitada de movimiento en el espacio existente entre -
145 ~ el estribo 45 y el soporte 24.

La disposiocidén de los cilindros limpiadores se
efectda preferentemente como ese ilustra en la figura l,de
modo que, con los estribos de presidén se unan mediante tor
nillos las piezas ds sostdn 60 y 61. La pieza soporte 60

150 - puede aquf construirse de modo que en su extremo delante-
ro forme un agarradero para levantar loe c¢ilindros ¢ el -
brazo director, y por el contrario, en el extremo trasero,
forme un punto de apoyo para enganchar el gancho de lastre
il.

155 - En la figura 2, se ilustra una disposicién espe-
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cialmente adecuada para la gufa de los llamados cilindros

resbaladeros 67. Estos cilindros no pueden ya gularse del

modo usual en la varilla Jabot, pues eatas partes de gufa

se suprimen a causa de emplearse el braso director, En la

160 - forma de ejecucién 1lustrada en las figuras 2 y 4, se ator
nillan sobre la barra inversora 64 para las correitas del
manuar las piesas de gufa 65 desplazables sobre la pieza
scodada §6. Los gorrones de los cilindros resbaladeros 67
se mueven en las plezas de gufa. Estas por su parte se dig

165 -~ ponen siempre por debajo del brazo directa, de suerte que
108 oilindros pueden sacarse y meterse con facilidad., As{
se obtiene tambien la especial ventaja de que el saliente
hacia adelante de las pieszas de gufa §5 forms un punto de
apoyo para el soporte 23 situado por encima, ocaso de que -

170 - se haya de sacar de dste el par de cilindros superiores,sin
que se quite el laatre,

La parte superior 8 de la corredera 29 que 808~
tiene a la parte 41 ddl brazo direotar, para el par de ci-
lindros de entrada, puede oscilar respecto a la parte infe-

175 - rior de la corredera forméndose la articulacién por la vari
1la de apoyo 69. La parte supericr 68 de la corredera ahbra-
53 & la varilla de apoyo oon un orificie ramirado y con au-
xi1i0 de un tornillo prisionero puede sujetarse sobre la vy
rills 69
180 - _FOTA DE REIVINDICACIONES
Desorita la naturaleza del invento y la manera de
realizarlo en la prdotica, se hace constar que las variacio-
nes de detalle que se introduscan en el objeto de la patente
quedan comprendidas dentro del alcance del invento en cuante

185 - no altere s esencialidad, siendo lo que la constituye, y -
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por lo que se soliocita como mueva y de invenoidn propia ~
de Don Wilhelm Stahloker, Patente de Invencién por 20 afios
en Espafia, sus Colonias y Protectorado:

1 - Una gufa de los cilindros de wesidn dispues
tos por pares de los manuares en las mdquinas de hilar me
diante un braso direcotor, caracterizada porqun'el brazo di
rector tiene una oconformacidén artioulada entre mu artioulg
oién pendular y los cilindros superiores =sujetos por é1.

2 - Una gufa, segin la reivindicacidén 1, caracte
rizads porque el traze director presenta la artioculacién g
dicional solo en direcoidn determinada, y esto preferente-
mente en direccidén transversal al plano del oampo de esti-
raje.

3 - Una gufm, segin lo reivindicado en los puntos
1 y 2, caracterizada porque se limite la articulabilidad a~
dicional del brasze director.

4 - Una gufa, segin 10 reivindiocade en el punto
1, oaracterizado porgque el suporte (24) de al menos uno de
los pares de oilindros se mantiene a una distancia determi-
nada gracias a un estride de presién (45) wnido firmemente
oon el brazo director, pero oscilable alrededor de este bra
80,

5 - Una gufa, segdin 1o reivindicado en el punto
1, caracterizada porque la articulscién adicional se forma
en sl punto de unién entre la parte trasera (41) del traso
directar y el estribo de presidén (45) del cilindro medio ep
perior (8°).

6 - Una gufa, segdn 1o reivindicado en el punto

1, oaracterizada porque el brazo director posee una distan-

215 - oia invariable entre el cilindro superior y la artioulacién
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prinoipal quedando fata situada en una correders (29) de
por af no desplasable del cilindro medio inferier, y e
la oual se menta tambien libremente el apoye del oilindre
inferior correspondiente al cilindre superior,

220 - 7 - Una gufa, segin 1o reivindicado en los pun-
tos ) y 6, oaracterizada porque las partes directrices del

eilindre inferior de entrada (53) ss disponen desplasabdles
en la corredera (29) y parque la parte superior (68) de la
’ corredera (29) posde diversas ramras de gufa (55) para el

225 « oilindro superior (54) corresponiiente al oilindro inferior
antes mencionado, pudiendo por su parte la oorredera despla
sarse respecto sl oilindre inferier delantere (9).

8 ~ "GUIA DE LO3 OILINDROS DE PEsSION EN 103 MA-
NUARES®,

230 - Segfin queda desarito en la presente memoria gue
oonsta de¢ nueve hojas esaritas a mdquina por wna sola cars
¥y dibujos que se ascompafian,

Madrid, 9 feltrero 1940,
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