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del Modela de Utilidad, por 20 afos, solicitado’ d“F”vur-‘d° A
APE, Sii, dd nacionalidad Espafiola, residente en Barcelona,
calle La Sagrera ng 1%5 bis por " DISPOSITIVG PARA COLOCACIGN

DE GRAPAS METALICAS ". '

El presante Modelo da Utilidad se refiere a un dispositivo
para colocacicn de grapas metéiicas, que permite colocar de for -
ma facil grapas mayores de tipo industrial sin‘pracisar una maqui
na pesade sino mediante un dispositivo ligero accionable manual -

5 mante.

Una aplicacidn interesante es le de atado da las ramas de la
vid que con este dispositivo se efectia con mayor rapidez.Asi -
mismo se usa en arboriculturay

El dispositivo esta constituido por los dos brazos articule -

10 dos en forma de tenaza que presentan, en la boca de/t:lida de
su mordaza, unas mand{bulas fijas de forma convergente que cons -
tituyen las gufas a traves de las cualas se hace pasar la grapa,
cuyas ramas se rebatan sobre el alma, dada la convergencia de
las gquias.

15 Solidario a las qufas de la grapa a colocar, existe un perfil

de almacenaje da grapés que las suministra una a una presentan -
dolagen la ranura de entrada a las gufas de conformacidn para

cierre da la grapa. Una placa deslizante sobre el alma del perfil
de almacenaje praesiona cont{nuamente la tira da grapas hacia la

20 mordaza mediants la accion de un resorte guiado en un véatago?
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Una placa movil es la que impulea'por su testero el alma de
la grapa, introduciendola en las gufas convergentes. E1 movi -
miento de la placa guiada dentro da una ranura envolvente, se
efactia por el movimiento de uno da sus puntos solidario al ver-
tice de un paralelogramo articulado’’

Los lados concurrentes del paralelogramo articulado opusstos
a los que se unen en el punto de accionamiento de la placa, se
prolongan a partir de su articulacicns Lees prolongacionss ee
articulan con la cara interior da los méngoe de la tenaza, ds
forma que al cerrar ésta se deforma el paralelogramo articulado ,
determinando el avance de la placa impulsora de las grapés hacia
la guia conformadora de salidas _ |

En la hoja grafica adjunta y a titulo de ejemplo se represen -
ta un caso de realizacidn practica del dispositivo para colocacicn
de grapas metalicas objeto del presente Modelo de utilidady

La fig. 1 muestra una vista en alzado de la parte de impulsidn

de las grapas en la posicidn da impulsidn, mientras en la fige 2

‘se advierte la misma vista, pero antes de iniciarse la operacién

de doblado y expulsidn de la grapas |

La fige 3 @s la vista del dispositivo por la cara opuesta a la
de las figs. 1 y 2. ‘

La fige 4 muestra una vista en alzado longitudinal del disposi-
tivo reivindicado, mientras en la fig. S se advierts la vista in -
ferior del dispositivo, siendo claramente visible la gufa de alma-
cenaje y suministro de grapese.

Siguiendo los dibujos se adviertenlloa dos brazos de acciocha =~
miento =l= articulados en =2- que, al presionarse menualmente ’
determinanla aproximacion de los puntos =3- delupéralelogramo arti
culado cuyos otros vértices son =4~ y =5-. Los lados de pletina
~6= del paralelogramo articulado han pasado de la'posiciéﬁ AL

a la =6-, que datermina una mayor proximidad de los brazos =l-
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Los lados =7~ se cruzan articulandose en el vértice ~S5- y ga pro-
longan despuds del mismo hasta articularse en =8= al soporte -9~
de la cara interior da los brazos ~l-, a través del cual se detar—
mine al plegado del paralelogramo articulado’s

El tetdn de la articulacidén —4~ antes de actuar en los brazos
~1l- y =2-, ostd en la posicidn =4%'= y solidario a la placa mévil
de impulsidn —10- que, por su extremo —ll-, impulsa a la grepa
—=12- que sobresale del extremo de salida del pérfil en U «13- y la
envi{a a trevés de las guiss da las mordazes fijas =ld=, con lo que
se rebaten las rames =12%'=- de@ la grapa determinandose la'bperacién
normal de engrapadoe.

Lae placa mévil de impulsion -10- es accionada por el pasedor
-4~ y sa desplaza guiada en la vaina =15-, que lleva una ranura
~16= en la que seflesplaza el pivote =17- solidario a la placa «l0-o

Para el almacenaje de las grapas y su suministro sucesivo al
dispositivo de colocacidn, se emplea al perfil en U =13~

Mediante una placa de compresidn —18~ corredera superpuesta.
sobre el alma del perfil =~13~, se comprime permanentemente la
seris de grapas =19= que se pressnta a las mand{bulas =14e del
dispasitivoys

La presidn constante de la placa =18~ sobre las grapas se con -
sigus mediante un resorte -20~ envolvente dal véstago -2l Un gan-
cho terminal =22- introducido en un orificio del alma de la gufa
determina lz sujecidn del conjunto de grapas.

Quitando el gesncho se extrae la placa y sa puede recargar da
grapas el perfil =13-,

Se fabricara el dispositivo para colocacidn de grepas metdli -
cas con los materiales apropiados a sus elementos componentes,
pudiendo variar su forma, acaebado y dimensiones y cuantos detalleas

no alteren, cambien o modifiquen su esencialidadi
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18.- Dispositive para colocacidn de grapas metalicas, consti -
tu{do por dos brazos articulados en forme de tenaza que presen—
tan, en la boca deo la salida de su mordaza, unas mand{bulas fi ~
jas de forma convergente que constituyen las gufaa a8 travas de
las cuales se hace pasar le grapa cuyas ramas se rebaten sobre
el alma, dada la convergencia de las guias.
28,- Dispositivo para colocacion de grapas metalicas, segun rei-
vindicacidn 18.,, caracterizado porqué soliderio a las gufas dd
la grapa a colocar existe un perfil de almacenaje de grapas que
las suministra una a una presentandoles sn la ranure de entrada
a las gufas ds conformacidn para cierre de la grapa. Una placa
deslizante sobre al alma del perfil de almacenaje presiona con =
t{nuamente la tiras de grapas hacie la mordaza, mediante la ac =
cion de un resorte guiado en un vastago.
32,~ Digpositivo para colocacidn de grapes metalices, segin rei-
vindiceciones anteriores, caracterizedo porqué una placa mévil
s la que impulsa por su testero el alma da la grape introducién-
dola en las gufas convergentes. El movimiento de la placa guiada
dentro de una veina envolvente, se efectia por el movimiento de

uno de sus puntos solidario al veértice de un paralelogramo arti =

" culado.

48, Dispositivo para colocacion de grapas metalicas, segin rei-
vindicacionss anteriores, caracterizado porqud los lados concu -
rrentes del paralelogramo articulado opuestos a los éue se unen
en el punto de accionamiento de la placa, se prolongan a partir
de su articulacidn. Las prolongaciones se articulan en la cara
interior de los méngos de la tenaza de forma que, al cerrar dsta,
se deforma el paralelogramo articuiado determinando al avance de

la placa impulsora de las grapas hacia la guia conformadora de
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salida.

58,- Dispositivo para colocacidn de grapas metalicas.

Consta la presente memoria descriptiva de cinco hojas folia =~

das y escritas de una sola cara.

Barcelona, 17 de ABRIL de 1.969.
Pe Ao

M. LLORT
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