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a nombre de THE EHC1LL3H LLEITRIO OOMPAHY LIMITED, enti-
ci a d d e n ao io n a1 i ña d brit ' iica, estublecid a en 28, Kings
way, Londres, Ingloterra, por:

"UN EQjUIPt Du RECULA O lt)IT PARA
VEHICULOS PROPUL- .DOS ELECTRIC ALIENTE " .

n u ti conocida de un equipo de recula­
ción de un motor elaotr-íco, destinado en el principio a 
jo re cu?, ación de un T,"-,hículo propulsólo eléctricamente 
un mongo tal conductor acumulo energía arrol] mdo un re­

ine, su vez ad e írcnt *sorte > ociosa un regulador hacia
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inri velocidad limitado, r'Or :;’v’3 m.dioe  ̂-3 dilación

0 mp 0:; esté tomb■■ 1. 11 1.;n .n'  ̂0 11 -n 0 " “>a•■'mitivo de limi-

n ,q e corr: .r" ■m -,p-i ,ri o.. i -i -a - •'■ “ 01.;. 6

del regulador (esto e s , u n i-n O y i m i* @ 1rito en una direc

para acelerar 01 vn 0 *j: 1 O-I \ - iwa ¡ ; car'/i jpte del mo-tor
rl a- un valor Tipor so 3J T” ■ i'i 1 U r- -a -n y.. ■' 0 1 erl 0 en e n ~

rV 1 C i:TT j t 3 d S S 0 í áTld. e U.US VaTOi nt © .
tunque tal dispositivo impida al operador a- 

vanzf.r el regulador demasiado r ó idamente, tie^e, por o-
’t I* 1 T)r) pf,0 ̂ í) i 0 j"i” ’i 3  ̂ q ir j n t r? 1 q 3 n T ̂ 3 >n 33 331 3. ̂ o 1 3 C —

trico t3 tracción, si el vehículo está bordeando a una 
velocidad bastante grande y el conductor desea volver a 
aplicar fuorz° a los motores, el dispositivo d e retarda­
ción d&l tiempo le impide mov^r 1 regulador hacia ade­
lante rápidamente, a una posición corresnon^lente a la
ir .-n, 1 0 rx j 3 3 0 m ~\ V i-1’ u.lo, aleta -1 m Aioi on s o r i o ii o ser i o

,1 ar un va3iículo de carretera, tal., co-
ola en calleo 1e mu e h o t r ático.
disposición oonocid a la palanca del
urada al regul a d o r que puede ser r*io-
ojos valores e la corriente del mo—
3 0 ,o r] ̂ ̂ 0 T* rn i ~f' da corriente, un lis-
te corriente O H 0 0n acción los me-
tendiendo a '•car que el conductor
lenta manta , m ̂ entras que si se exce-
mayor, los ■*' dios de re tare! a c i ó n
excesivamente turo para girar, üin

esta disposición, sin embargo, el regulador no se detie­
ne nunca definitivamente.

i
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Cu'indo el nango d ,;i c' eductor nueve al r?ni- 
la^or por medi o lo un servomotor eléctrico o de ores ion 
de fluido, está provisto usuel-rmate un ilsuosit^.vo l.imi- 
tcr-or t’e corriente r ' rn detener 1 repul odor; ^urente tal 

detención se ruede mover todavía el rango hacia adelanta 
3' el regulador, al ser a^loj 'do, se moverá hacia adcl'-m- 
 ̂" ■1 .i -- o ue '?g ,<rr e ,J1 nango. i, sta ahora, sin embargo ,
o a 1 r e g u 1 ;hor s a mueve ha c i a a ■" liante a
mitad a on todo no1'manto, no i mr o t•la cuan
avanzado el mango (lo que , conn ya se ha

/L5 desventajoso nar; -nichos 0 b i o f -;■> ' o al r
mover raninamente 0 n todo d]Orn - v-, i. o y "n o ~r

d e t j. o n e y s u b s i g u iantas ê t a •e '>?] o jo , con. el mango
s i d 8 r t¡ b 1 o me n t e a van z o d o, se -overa con u n m o v i m i e n t o
resorte hacia ?dsiante , suba""■ ancialmente instantánea
to , a una uosicióp o orr'A S y:'' ’! lente a ] a. del m.i.p ;:o.

El Presante invento 1iena ñor oblato el rermi-
mu a v a a 1 re gu 1 a sor r á o i - 
ni añoro da regulación -

t ir que un conductor u otlerad or
■Á y’iente ñor un moví mi en1:') d;; aa.
~!w oo pedal. - mientras el rsg
r-nso Primeramente la * atención del regulador -1 haber
•3 X C 2 S 0 A 0 corriente, dejan.de> el matt o; o o p e dal que se
v a 1 i b r o ente, y en segundo 1 u ir, 1 initand o !'■' oroe
e n 1 o qu e el regulador, t^n pronto como es aflojado,
moverse r̂ara ogorr ir el mena;r, • ■ -ig r’nl. Así , el inve • O  ¿a o

concerniente o uno disposición en la que hoy un dispositi­
vo limitador de corriente pora detener el movimiento hacia
adelante do u.r regulador ^ol conductor u operador en tanto 

se excede do uno corriente motriz predeterminada y no­que
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si’olenante también '■v-ra rotar■’ r el movimiento óis 1 rs.̂ u- 
lador en tentó ous se escode d uno corriente ursd«ter­
minada m*s leja. Aunque nart un] emente útil n'-ra la 
rogul ocim la tr jccíót* electrice, el invento es, sin em— 
berso de aplicación general. 7? acuerdo con el invento, 
o] movimiento bocio od alante A ;■] tr* sm’orc d« r er"ul ?-í ción 
del conductor - nango o m'!al- loco que el reoula^or se 

mueve hacia oda lauto sin un mov imiento relativo o tiem­
po -de retardación antro los dos, an tonto que el movi­
miento do-1 regulador no está restringido por un disposi­
tivo limitador de corriente , a m  cuma o el regulador 
uta a s í a oteñid o o retardado, 1 miembro de regulación
m a* "3 '10V3 hacia ad el rite a mn posi ción más allá de
1 ci C Qt°T' 3 S“") O'H\ a n t e : la nosiciór; del T'3gipgor, el que
al ri-°ln i crse ^ A' ; <’V'> 1 1 ru <p r\ .m c jj* r3 ̂ f* u•nido, se moverá hacia a-
delante - bajo la rog;ul ación da !,n dispositivo de retar-
d'-ción de tiempo que incide un o-.y-iaiento demasiado rcé­

rico- a una posición corre so-endiente a la del m1 -embro de
r agu1 a c i on. d t r a s carnet orí o t i c i o a a 1 in v 3nt o son cus 
el movimiento de retorno dsl man o o red al del omrador 
desde una rosición correspondiente a la nosiclon del re- 
gulad or , rrocuca un m o v i m lento ""o..; itivo corre soond 4 ente
de retorno del regulador, bajo te A s  las condiciones y
que, poniend 0 el d i sr0si tiv0 1i mi ■ ■ j r1 p  p  .0 corriente fue
r •> da ccionaaiiento, el equino nu ja <7* 'Ov jr* convertido fá-
cilrnents on uro en el que los mov:'alentó ^sl regulador
corre s 0orn’ en exactamente .a los -e imi '>n 10s d e 1 m. • j r¡_ p- 0 0

. .r . l sin ninguna ^ilación de ti "iVt 0 .
ni llevar a efecto •una "ormn d.el invento, un
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conexión directa mecánica que cjm'r'rende un dispositivo 
de acumulación de energía - el :ue ruede ser lo más con­
venientemente un resorte previamente forzado - conecta­

do entre el miembro de regulación del conductor y el re­

gulador es tal como para transmitir un accionamiento di­
recto del primero al último, en tanto que el regulador 
no está restringido cor le acción os un dispositivo li­
mitador de corriente. Si, sin embargo, fuera restringi­
do así un movimiento del regulador, un movimiento ulte­
rior del operador acumula energí* en el dispositivo acu­
mulador; cuando se aflojo el regulador esta energía se 
transmite, pero ba,io la regulación del dispositivo de 
retardación de tiempo, de modo que el regulador se mue­
ve hacia adelante solamente en un : proporción predeter­
minada. En una forma del invento, el dispositivo de re­
tardación de tiempo está conectado entre al miembro de 
regulación del operador y el regulador, de modo de gober­
nar el movimiento relativo entre estos dos, bajo la ac­
ción del dispositivo de acumulación de energía. En otra 
•̂ orma del invento, «1 dispositivo de retardación del tiem­
po se pone en funcionamiento por unos medios que respon­
den a la corriente, si se excediera de cierta corriente 
pred'"terminada; si después de que el regulador ha sido 
detenido subsiguientemente debido a haber excedido de 
una corriente más alta predeterminada el regulador es a- 
flojado debido a un descenso de la corriente, el dispo­
sitivo de retardación del tiempo es efectivo para regu­
lar el movimiento relativo entra el regulador y el miem­
bro de regulación del conductor, hasta que la corriente
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da bajero ’~or debajo  ̂al n's ir.‘o de dichos valores pre­
determinados .

Tre s f 0 rma s d e 1 i n v ■ n 10 aprooindc s ñora el re
125 rulador r■ t-, 3 d a 1 r¡ *í 1 1 T) 0  ̂0 1l T* sin vías, rle un veñí-

culo -repulsad o eléctricamente, ;stán ilustrados en los 
dibujos que se acompañan, figures 1 a 3.

2n la ■‘'i pura 1 , el a :U -1 1 del conductor es­

te articulado “nor me^io de un i n cositivo especial, a 
un cuádrente dentario giratorio 2 que. engrana con un pi­
ñón 3 de un tambor de rotulación. 21 cu'ndrnnt jstá uro-
visto temblón d dientes de trinqu.ete tus cooperan de 
una manera muy conocida con un ,:Uvoositivo ordinario de 
limitación de corriente. Una bar¡T de conexión 4 une el
ned -i1 1 ■ 1irset am e n t p " un ci
que otra barr a q ,a cons;mon 6
. *ton 7 d el cil ln:1ro 5. Un re
mido qu bey . ^ im tro d a 1. 0 il
t e e1 ni ston 7 en un extr0 m 0
mor O 1—i teuto, «ti ] 3s barre s d:
lee i 0j)r -r*ii"5; 01 1 isaosi tivo
ton ces como unu bait a -i c on
1 y el CUadr nnt•* c., asta qu
ú 11 i m 0 T ñ '• oU ■ i’ ni T* 'sort ua ‘'l

T"> cent i' ?. n o n o rima! raen-

sn-

.1 5'

se 1 c'""nrimido al efectuar- 
re un movimiento ulterior del reda!.

Un reía i de limitación d0 corriente con su 
rollo nrincinal 9 en el circuito m-n :r, está adoptado 
'■v j  n cc i r m  y n-rn cntrrr s;,s con! -ctos O a raro cern­
irlo ter el circuito do un rollo de o i rre 10, cuerdo la 
corriente motriz excede d3 un cierto valor oredetsrmina-
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to. 61 rol 1 o 1", nu^r^o ~-stá - .■ <•• ■' ■ . U o-a-

til1 o lo trinquete 1] cor.tro 1-: Uiarza do inclinación 
•521 resorte 12, o uno posición p .ra obstruir ] os dientes 

do trinquete dsi cuadrante 2 e ' rpedir un movimiento dsi 
ropu 1 o- or t. '.¡cío ■ ■-• 1 ante .

n-6/uando se be, i a el na" 1 1, el cuadrante 2 s
*r>|r\ -rj -r 77 ■< sol Id "monte con el peda] asta • "i i ** 0 x .,3f 0n *t 0

motriz ex e s '1■ i  ̂; J_ zj- r j 1 q t» •»*', . a 0 ~ -j- ! ’ u ■■ d o Cuando ocurre
esto, al rollo is cierro 10 tomo energía y al cuadrante 
y el repul â- or ss d e t i unen. Un r" i vi ni. ento cont inr ad o
^cl pe-? ni 1 nu ova •5 n t o n r* '••• c< "1 .•»

'■s -j
• i1 7? "! T* P) r- rol a divamente

al pistón 7 - p  |q -p •? A yp f" r-> cj c. un r-i v  *17 *] o  A -** 7* ■■■- teñe ion 7a na
ra rarmitir qu3 u n e  el fluido a] cilindro libremente
desdo un lado 1 el nistón al otro - y p . resorte 3 es
ult eriormenta comprimid o o n con í’o.r. i rj ■ > p Cuando baja
nuevamente lu o  QJ'vi 0 "H Í5 0 motriz , e -•■•na rae e la energía
^al rollo 10 y el cuadrant g  7) o ¡s* Poja. La energía a-
cumulaba en .-1 resorte 3 SÍT*ve 0-o -■ n c a s nara mover al
nistón 7 Ul el o i i i■p,;| "p O y y uci on • el r u u L O o r  hacia
ado1ant a. 31 movimiento del pistón s3 regula, sin embar
go, por la •nronorción a ]a que rué-1 • rasar el fluid o de
un lado al otro, a través 1 :: una - o entura rest V 1 r- 7?- ida a-
.instable 7b y ésto proporciona la r Pardación de tiampo
ra u. 0  .—i <g • a 7 » 7 o  .osn si movimiento d al r e 1'1 mor, norí o que el
rola i 9 y o1 d i s "Q 0 S 1 t i V o> a f ~r j_ -n ̂ 11 u,  ̂"! c* 0  10 0 S n '-.ceCU  ̂0 \

i ata 3¡ V 0 i tu.era necesario, rara :■ i—iP regulador en

Pr—i róxiu f? mu osea.

So veré que mi antros no >■ y una corriente no
triz ‘3X 0 m3Ílr0 t 0 0 Tjlj ar| 7 mpygp y l_ j».-a :■] idor hacia alelan'
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te repiel emente, por un movimiento rápido del pedal 1, 
mientras que, por otra parte, se impide definitivamente 

una aceleración demasiado rápid?, por la combinación del 
dispositivo ds acumulación de energía y de retardación 

de tiempo con el dispositivo de regulación de limitación 
de la corriente.

En la figura 2, el pistón 7 del dispositivo 
de retardación de tiempo, está conectado rígidamente al 
cuadrante 2 por el enlace 14 y las palancas 15 y 16, de 

modo que el pistón tiene que moverse con cualquier movi­
miento del regulador. El pistón 7 se mueve en el cilin­
dro 5, los dos extremos del cud están ahora conectados 
por unos tubos 17 que forman un circuito cerrado en el 

que hay dos válvulas 18 y 19 repulidas electro-magnética­
mente . Ccn estas dos válvulas abiertas, el fluido puede 
pasar libremente desde un extremo del cilindro 5 al otro 

conforma se mueve el pistón 7, ~or lo que el regulador 
se deja libre para seguir si movimiento del pedal 1. Co­
mo en lo disposición de acuerdo con la figura 1, el re­
sorte 8 está conectado entre el pedal 1 y el cuadrante 
2, ds modo de transmitir un accionamiento directo desde 
el primero al último en tanto que el regulador se puede 
mover absolutamente libre, siendo sin embargo violentado 
el resorte, para acumular energía si el regulador es re­
tardado o detenido. Cuando se da energía al rollo 18a, 
la válvula 18 restringe el p o s o del fluido de modo de re­
tardar el movimiento del pistón 7 y del regulador. La 
válvula 18 puede convenientemente, ser tal que en ese mo­
mento cierre completamente, pero está asociada con una de-
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rivacion 20 que tiene una naque-a limitación ajustable 
por la válvula de aguja 21. Cuando toma energía el rollo 

19a, la válvula 19 se cierra e impide cualquier movimien­
to aprecia ole del fluido.

Hay dos reíais motoras que responden a la co­
rriente, de los cuales el 22 cierra los contactos 22a ra­
ra dar energía al rollo 18a de la válvula reguladora 18 
con una corriente predeterminado, mientras que el 9 pro­
porciona energía al rollo 19a de la válvula de muesca 19 

cuando se llega a una corriente más alta predeterminada.
El funcionamiento es como sigue:

Cuando se baja orinar'mente el pedal 1, el re­
gulador accionado ñor el resorte 8, se mueve sólidamente 
con el pedal. Cuando se llega s la menor de las corrien­
tes predeterminadas, la válvula do regulación 18 se cie­
rra, el dispositivo de retardación del tiempo restringe 
el movimiento del regulador y cualquier movimiento rápi­
do ulterior del redal 1, comprimirá el resorte 8. La ac­
ción de la válvula 18 tiende a eliminar cualquier riesgo, 
an la eventualidad de que se baje el pedal muy rápidamen­
te en toda su extensión, de cus el regulador ss mueva rá­
pidamente a una posición ’bomnlet-.n , antes de que el dis­
positivo principal de regulación de corrient® 9 pueda res­
ponder a la corriente excesiva, para detener el regula­
dor. Un movimiento ulterior del regulador continúa en 
un grano mas lento, hasta que se alcanza el próximo valor 
predeterminado de corriente motriz y entonces la válvula 
19 se cierra. Suponiendo que no hay escapa de fluido por 
el pistón 7, al último se detiene y con él el regulador.
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Un movimiento ulterior 2 el ped al 1 uor el conductor, acu­
mula entonces energía en el resorte 3 ; cuando la corrien­

te baja suficientemente para producir la reapertura de la 
válvula 1 5 , la enorgía acumulada; transmite ñora accio­

nar ¿1 rogulador, aero solamente tajo la regulación del 

dispositivo da retardación del tiempo, da modo que el re­
gulador se mueve bocio adelante s'lamente an una propor­
ción predeterminada. La disposición tiene además la ven­
taja de que si el conductor no continúa bajando el pedal 
cuera o la v a 1 vul a d 3 muesca 1 p nono on acción rara de­
tener el reguljdor, sino suo a u - movimiento ulterior rá-

tan pronto como se ■■á'lojo el regulador, el
3 regulación, sin 'Largo , se pone en acción
un movimiento ránid- 5 “p 1 r ̂gulador hacia a-

d el 3 s o 1; o m o "1
a 113 1' oorrie
ol í rvf 0 -*'■ i 0 T 6

1 jd0 T S ’l;  ̂1J •? C
vi miento rápi

dalont 3.

3e verá que la disposición tiene las ventajas 
al esquema -1 e "cuerdo con la fi ;ura 1 en que, en tanto

3 motriz esta por d e bajo da cierto valor — 
l"s '"los valores ^red e terminad os - el regu- 

1 mor se -urna mover hacia adelante rápidamente por un mo­
vimiento rápido del pedal 1, mientras que, ñor otra par­
to, se impide definitivamente an todo momento una acele­
ración demasiado rápida, por la introducción del disposi­
tivo do retardación del tiempo y la subsiguiente deten­
ción dol regulador bajo ol control de limitación do la 
corriente.

La disposición anteriormente descrita depende 
su accionamiento en detener Positivamente e] gula-

dor no habí mudo aubstancialment... ningún ■ so ¡ qU:; - ;se
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r c r  ol 'pistón leí dispositivo da • atercloción del tiempo, 
nín la otra modificación rostral .; i la "igura , .1 re­

gulador oo o atorar o — re un 'i'P o!'i"o u j otó ' “ i i -
vj monto o o "i o on la figura 1. SI vistón 2 del dispositi­

va retardación d nao está conectado directamente
ol cuadrante 2 por el enlace 11- y las paloneas 15 y 16;
la válvula de regula cióu. 15 -ol ci acuito de fluido está
1:7 •i ni ‘ . y está ado ptoda pora ser . cclonad a per el reíai

22 do 1 imita oión de corriente 22. la m's V i o do ^i chas
corrientes ?madeterminadas, c a ^  lor'.t o 0 1 movímien­
to del regulador. Cuando se ha -i canzad ola 0Hlcl 3 alta co­
miente nrodetenninad- , el ro! ai o o limito cion ca C 0 -

i ente proporciona energio no •' u magneto de válvula 
sino al magneto de trinquete 19, 1 que detiene positiva­
mente «1 regulad or. oíste dispositivo de trinquete puede 
ser de cualquier tipo conocido „n .1 cus un trinquete 11 
.acción-.do el retro-magnéticamente .o* mueve en el camino de
cuo!quiero de los dientes de una rereda de trinquete 2 3
,qel árbol rogulador (como cq 0 y o  -q  /■'» o  ’f’, i•a on la figura 3 ) o

unos dientes de trinquete o se me .1: <.itas del cuadrante 2

(c orno ¿e mu on la f i .gura 1).
Cuando el conductor afloja el pedal 1 se mue­

vo nuevamente hacia la posición ce.ro bajo la acción del 
resorte do retorno lp. Si ol aayj estuviera en una po­
sición correspondiente * la posición —el regulador o cuan 
do ha alcanzado tal posición, entonces on la figura 1 la
parta trasero del cilindro 5 cccn' ■■ j.rá la parto trasera
del nistón 7, con 1 0 que el cual rá­'"ta 2 y el regulador
son obligados pos i tiveme ate 0 DV ::;ro nuevamente hacianuevamente hacia
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la posición c«ro sin ninguna inter-anclón del red -ji ces-

el i i s p o 3 i t i y o no retardación ni tiendo o - puesto
cus ¿1 trinque 11 rúala de: :ooro los dientas de
trinquete del cuadrant a® P _ r‘ 0» 0 Z cA -1 dispositivo de limi

Z rt ■') tación de 1¿. corrí snta . S I-r.i lur’TV'.,■- e J , e 11 1 ü s i iguras 2
y a una c a bezo d a 10 narte posteri' r de la barra de co­
nexión ■l s e ajustará 0on una aarte •el cuadrante cerá a-
segurar un novi'-'iento positivo da r jtorno del regulador 
sin restricción, por al dispositiv 1 = regui ación da co­
rriente o por el dispositivo do rat rdación dal tlampo.

Si al dispositivo rngulvOor de limitación de 
1- corríante do la figura 1 o I03 ' s dispositivos da 
loe figuras 2 v 5 se cusieran fuera de acción - cor ejem­
plo ror corta-circuito del rollo o *1 rollc 21 o abrien­
do los circuitos del rollo 10 o loo rollos 13a y 19a - 
el equipo se convertiría en uno 3 o ’ ico corriente en el 
oua 1 el regulador 30 muevo u,.cia atoas y hacia adelante 
sol idamente con al pedal 1.

o 1 os vavio¿ 

rivación, en se

i n v e n t o e s  d a  u n a  a g í

i  s i s m a s

'O•Hrnc0

a r i a  0  ; a r r o l l a d o s  c o "

n  a  d r t u u l u l a c i ó n ,  e l

s t e n c í a d e  a r r a n o u e

. /

'und . Ion alguno:

produce una - col er ación ulterior, • •. Hitando la excita­
ción d el motor. 3n el caso de un mo* or arrollado com- 
pound, cuando se efectúa esta b ebilmu, ación abriendo en 
sucesión m r s  contactores pus insert n resistencia en el 

circuito en derivación cal campo - b jo la regulación del 

rcgulaaor - estos contactores se cisr¡ean sn orden inverso
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para efectuar la regeneración en el movimiento de retor­
no del pedal del conductor. Con un motor arrollado en 
serie, la excitación puede ser debilitada por unos contac- 

tores que- bajo la regulación del regulador - hacen co­
nexiones con las derivaciones de los arrollamientos en 

serie del campo o varían un desviador en paralelo con el 
arrollamiento. En cualquier caso, la disminución de la 
excitación para la misma corriente de inducido, produce 

una aceleración disminuida del motor. A fin de mantener 
la misma proporción de aceleración, es una característi­
ca ulterior del presente invento al que la aplicación del 
dispositivo que resnonde a la corriente o dispositivos 
que forman un relai de limitación de corriente se varía 
según la variación del campo del circuito motor. Así, 
por ejemplo, como se muestra en la ^igura 3 > el regula­
dor, cuando está en una posición de debilitación del cam­
po, puede cerrar los contactos 24 para proporcionar ener­
gía a un rollo 25 que se opon.: al rollo 9 , de modo que es 
necesario una corriente motriz más alta por el rollo 9 , 
para accionar los contactos 9a; el regulador será enton­
ces detenido solamente a una corriente más alta de indu­
cido, mientras está en una posición de debilitación del 
campo. La misma característica puede ser agregada clara­
mente a la figura 1 o a la figura 2. En las figuras 2 y 
3, a i acortamiento de la marcha del regulador por el dis­
positivo de retardación del tiempo puede tener luear a 
la misma corriente de inducido o se puede hacer una pro­
visión similar para alterar la efectividad del rollo 22 

cuando el regulador está en una posición de debilitación
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Los disposiciones de acuerdo con los figuras 
,3 y y son obviamente ad sntabl es f*'. límente a un regula­

dor acciónjdc ror un servomotor presión de fluido. El 
oedsl -.bre una válvula, de la maneja usual, n ira mover 
el regulador y este último, cuando agarra el sedal, vuel­
va a cerrar la válvula. Si la válvula fuera tal que es­
tuviera completamente abierta por un movimiento relativo 
muy ligero del pedal y del regulador y si la presión de 

fluido ejerciera un esfuerzo consid;rablemsnte más que 
sul i ciento para accionar el rsgul jij-, si último se pue­

de mover con el pedal, sin ninguna retardación aprecia- 
ele entre los dos. Guando se oxead a do cierta corriente, 
se baca accionar una válvula tal como la 13, para restrin­
gir el flujo de fluido y retardar el regulador y cuando 
se e.\ocoe o e cierta corriente más alta, se cierra una vál­
vula tal como la 19 paro detener al -flujo de fluido o se 
mueve un g '--1 tillo da trinquete tal o >no el 1 1 , poro dete­
ner oí reguxad or. La afluencia da •luid o para volver el 

regulador hacia la posición 'boro” :o: respuesta al movi­
miento do retorno del pedal, es sismare sin restricción.

El invento os, naturalmente, de amplia apli­
cación para varios tinos do regulad o-es accionados manual­
mente, así como por pedal y en las disposiciones ilustra­
das se puede emplear cualquier otra "ornia de dispositivo 
do acumul ación de energía y cualquier (Ara forma de dispo­
sitivo da retardación da tiempo.
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Los puntos d.3 invención propis v  nueva que se
ntan para que sean objeto do esta Patente Inven-
en E?ipaha , son los si«uiento,3:

I3 . Un equipo o ¿ regri ;ción para un motor 
eléctrico que comprende un regule’or, unos medios que 
respondan a la corriente para detener ol movimiento ha­
cia adelanta del rapa]ador en ta^'o púa la corriente del 
motor excede de un valor predeterminado, un miembro de 
regulación del conductor adaptado mora hacer que al re­
gulad ,:r se mueva hada adelanta a escalón con dicho miem­
bro de regulación on tanto que el regulador no esté dete­
nido y libre para ser movido por 1 conductor antes del
imgd dor mientras qu-3 el último 
dios adaptados, al aflojar el re;1 
regulador gradualmente a una nos!' 
la posición do dicho miembro de r

3 detenido y unos me- 
"ador, paro avanzar el 
ion correspondiente a 
xulación.

29. Un equipo do roguiación rara un motor e- 
léctrico, r; u ; c o mor and o un r o ¿cu] - or, unos medios que res- 
pono en a la corriente adoptados p va retardar un movimien­
to hacia aislante del regul .*/or, n tanto quo lo corrien­
te dad motor oxeada de un valor aod etermin'1! o y paro de­
tener el movimiento hacia adaluñí " an tanto quo ].a corrien­
te exceda de un valor más alto er d 
Uro d- reculación del conductor v  

el rcopilador se mueva hacia ~dal-;.;t 
miembro do rsvulación, on tonto ana

atermin-do , un mié ra­
ptad o paro hacer que 

3 en escalón con dicho 
el movimiento del re-



16

f

410

or.

425

450

'i?5

"ul. irl o:r no es tí restringido sor lo,; medios que responden 
y la corriente y están libras pora sor movilos ñor el con 
ductor abalante dci regulador, mié"tras se restringe el 
movimiento del último v unos medios adaptados, al aflo- 

j'rss el regulador, subsiguientemente a su detención, pa­

ra avanzar el roguiador gradualmente - en una proporción 
determinada por dichos medios de retardación - s una po­
sición correspondiente a la posición de dicho miembro de 
regulación.

3C. Un equipo según lo reivindicado en el 
punto 25., que comprando un pistón y un cilindro, uno de 
1 os cueles está acollado rígidamente al regulador y una 
válvula adaptado, en respuesta al -umento de la corrien­
te d 1 motor, sobro el i^Porior' ' dichos val ores nreds — 
terminados, para restringir el f‘lnjo de fluido al cilindr 
o de él, y así, retardar el movimiento hacia adelante del 
regulad or.

4". Tin equipo según l reivindicado en el pun 
to 3-•> on el cual dicha válvula o cierra completamente 
en respuesta al en ceso do corriuPo y que comprende una 

derivación a justable, on paralelo con la válvula.
55 . Un cquipo se aún 1 ■ reivindicado s n los

puntos 3°• 0 4? . , que comprende ir:o segunda válvula adap-
t a d :■ p r a cerrar on rospuosta al ■umento de la corriente
motriz por debajo del más alto de. dichos valores rrede-
terminados y lleva al regulador :rho st anci alment 0 a la po-
■alción do raposo.

65 . Un equino según 1 reivindicado en cual­
quiera do los puntos 1 5 . - 4o ., ■ oo comprende unos medios
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conocidos en lo "'orina cis un ggtíl ’ o do trinquete accio­
nado eloctro-mognéticamente que coopera con un trinquete
p a r a obstruir 3 T 7"*jgulad or •

/j-40 7?. Un •equipo 3 0gún
punto S T0 ° .3' • y 4? . 0 5Q. , en si cu ■
■ero forraon un obst aculo 00r o re t
ragul ad or.

8o . Un 0 n u i p o gún
g pmnt o 7o. , que conprende uno ró1

Güja A» O O Í3* O que , para permití r un
0 "1 ~n “guiad or, sin restricción.

9? . Un 3 r TJ i o o según
n/u.iora ció 1 r\ g purt os ireco ñ 0nt a s

4 o 0 ii3 y. i 5n d i r eOta r o cónice entr e el
3 X 0enduet OI* y el regulad or sda

’eivinc icado en el

: torno

m dirseto mecánico entra el p Lcubro le regulación

:1o para acumular ener­
gía ouonde se mueva al primero entes del último y pora 
transmitir este analgía subsiguientemente, accionando, 
por tanto, al .regulador hacia acial nte.

lO. Un equipo según le reivindicado sn al
punto 92 • » que co.mpr md a una
acunulación! r! 3 energía en la
mente forraido, que ■‘í’o m a la
tro el miembro ci e regula ción
d or.

1 1 5 . Un equi P 0 s
punto I?., SUS conprond o una
de acumulación do oncrgí « y ■
dol tiempo pone otado ¡pecánic
regulación ,n P■a o _l conductor y

eductor y el regula-

ragul ' or, od optados oara
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'"cumular energía cii;'^do el prî rn-'m se mueve con antici­

pación ; 1 último y pora transmitir esta energía subsi- 

guimiañante , accionando, - or lo nmto, el regulador gra­
dualmente hacia aislante.

125. Un equipo según lo reivindicado en el 
punto 1 1 °., cua comprende un dio" isitivo de retardación 
ds 11 3:E])o en la fornia de una coja de choque que compren­
do un pistón y un cilindro, uno j los cuales esta agre­
gado al miembro de regulación Pd conduct or y se nueve 

con el, mientras que el otro est' nrandido al regulador 
y se nuevo con él.

l^5• Un equipo según lo reivindicado en el 
punto 12°. , con unos medios de ••craulación 1 o energía en 

1 ; un resorte ^orzado vs- vivamente, situado den­
tro o?l cilindro y actuando sobr ; el pistón.

11-5. Un equipo según 1o reivindicado en los 
puntos 12°. o 13° • , oue compren* •; una vglvula de reten­
ción en la caja, para permitir un lovimiento de avance, 
oin reotj. iccion, a d  miembro e r sudación del conductor 
relativamente al regulador.

155 . Un equipo según .1 reivindicado en cual­
quiera o.e los puntos precedentes, ai el cual el movimien­
to de retorno del miembro ce ragú! ción 3el conductor y 
del regulador es sin restricción.

! _ Un equipo ....ún ! reivindicado en cual­
quiera d« los puntos -\rac-jd entes , n el que el movimiento 
■ uetorno cal miembro d 3 regulsai'n del conductor más allá 
de una posición correspondiente ! , posición del regula­
ron mu..va si im.gul a'1 or, sin eor.si-' usa valor de la
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corriente motriz, sn la dirección n 3 retorno hacia la po­
sición cero, sn escalón con si miembro ds regulación.

1 . Un equipo según lo reivindicado sn cual­
quiera de los puntos precedentes uie comprende los medios 

para poner todos dichos medios que responden a la corrien­
te, fuera de accionamiento, ñor la ano el miembro de re­
gulación del conductor os canas da accionar el regulador 
en una posición correspondiente a la del miembro de regu­
lación sobre la escalo total do movimiento del regulador.

18?. Un equipo según lo reivindicado en cual­
quiera de los puntos precedentes en el que al regulador 
está adaptado pura debilitar la citación del motor de 
tracción y cuando está en una posición de debilitación 
del campo, para dar energía a los medios rara aumentar 
la corriente predeterminad a a la que dichos medios que 
responden a lo corriente o por lo menos uno de dichos me­
dios, llega a ser efectivo para restringir el movimiento 
del regulador.

l-9°» Un equipo do regul.i 'ion •nara un motor 
electrice, substancialment3 como se ha descrito con refe­
rencia a los dibujos que ?•» acompañan.

?Q°-. Un equipo d3 regulación ^ :;rs vehículos 
rropulsad. os olí áfricamente .

i'al y como se ha descrita en la llemoria que an­
tecede, ilustrado en los dibujos que so iconoalan, y rara 
los "ines que se han especificado.

Esta memoria
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consta da diez y nueve hojas y la presente escritas a má­
quina por una sola cara.

Madrid a 2 ENE. 1940
Año de la Victoria.

P . A .
Alberto de L
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