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Üil in vento  se r e la c io n a  con Isa in a ts l fe c io ­

nes de &lu>ibrsco para la s  b ic ic le ta s»  y semejan t e a , <¿ae 

00 ...prenden una pequeña em ano ¿¿oirtadi a l  coauU o ce  una 

de la s  ruedes ce l a  b i c i c l e t a  y cuyo árbol está  proY is - 

to  de ana pequen a polea o rose ta  que puede ser puesta, 

en con tacto  con e l  oí-ndaje o lá s t  ic o  ce  .La rueda, para



r e c i b i r  l a  rotación*
KL in vento  t ie n e  por ob jeto  un d i s p o s i t i ­

vo que permite e s ta b le c e r , ,  en la s  mejores co n d ic io n e s ,  

unas m u lt ip l ic a c io n e s  de transm isión  d i fe r e n te s  entre 

la  dínamo y la  rueda de la  b i c i c l e t a  que l a  arrastra  

y é s to  con  e l  f i n  de prod u cir  siempre una luz apro­

piada a pesar de la s  d i fe r e n te s  v e lo c id a d e s  de marcha

de l a  b i c i c l e t a *
Según e l  in v en to ,  la  rose ta  de la  dinamo 

coarrendé urnas sonas que t ie n e n  unos diám etros d i f e ­

rentes  y e l  sop orte  sobre  e l  que l a  oínaao ra p ir o ta -  

4a es tá  montado u o Y i l ,  a l  lado de la  rueda, de una Ma­

nera t a l ,  que en laa  p o s ic io n e s  d i fe r e n te s  a la s  que 

puede se r  l l e y a d o ,  la  rose ta  se apoya sobre  l a  rueda 

con unas zonas de diámetros d i fe r e n t e s *

2n p a r t ic u la r  d icho  sop orte  es tá  a r t ic u ­

la d o  de manera que e l  e je  de p ivotam iento  de 1 » dína­

mo puede tomar p o s ic io n e s  a d is ta n c ia s  D ife ren tes  con 

r e la c ió n  a l a  rueda de l a  b i c i c l e t a  o sem ejante y l a  

dínamo debe tomar unas in c l in a c io n e s  d i fe r e n t e s  para 

l l e v a r  la  roseta  a que se apoye sobre la  corona de l a

rueda*
Bl d ib u jo  anexo muestra, a t i t u l o  de ejeis- 

p í o ,  una forma de r e a l i z a c i ó n  déL invento y la s  l i g »** 

ras 1 y 2 son , respectivam en te , una v i s t a  f r o n t a l  l a ­

t e r a l  y una v is t a  de fr e n te  c e  una parte  de l a  rueda 

d e la n tera  de una b i c i c l e t a  p ro v is ta  de una in s ta la ­

c ió n  de alumbrado según e l  in v en to ; la s  f ig u r a s  3 y 

4 son "unas v i s t a s  de f r e n t e ,  en e s ca la  ampliada, de 

la  dínamo en la s  dos p o s ic io n e s  d i fe r e n te s  a la s  cua-
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le s  puede s e r  l le v a d a  para e s ta b le c e r  unas m u lt ip i i -  

oaoiones d i f e r e n t e s  de t ra n s á is io n  con la  rueda de la  

b i c i c l e t a ;  la s  f ig u r a s  5 y 6 muestran, en la s  dos con - 

d i c io n e s  de funcionasiiento corresp on d ien te  a la s  f i ­

guras 3 y 4 , una v a r ia n te  de l a  rose ta  y de l a  d m a­

s o ,  estando la  rose ta  de l a  f ig u ra  5 mitad en c o r t e ;  

la  f ig u r a  7 es una v is t a  en plano c e l  c o l l a r  o grapa 

de p re s ió n  para f i j a r  e l  so p o r te  de l a  dínamo a la  

h o r q u i l la  de la  rueda de la  b i c i c l e t a .

La dínamo 1 ,  que puede s e r  de cua lqu ier  

c o n s tru cc ió n  aprop iada , e s ta  p iv o ta d a ,con o  de costum­

b re ,  por medio de un e je  14, sobre  un so p o r te  2 des­

tinado a ser  f i ja d o  a un brazo de la  h o r q u i l la  4 de 

le  rueda de la  b i c i c l e t a .  Un r e s o r te  15, in terp u esto  

entre e l  s o p o r te  2 y e l  p iv o te  14, t ien d e  a mantener 

l a  dínamo en una p o s ic ió n  in c l in a d a  en la  cual la  

extremidad l i b r e  de su  á rb o l  es empujada co n tra  e l  

bandaje 5 de la  rueda; por o tra  p a rte ,  un re tén  (no 

represen tado) permite re ten er  l a  dínamo en una p o s i ­

c ió n  separada de.L bandaje 5 , cuando l a  dínamo no debe 

e s ta r  en a c t iv id a d ,
La extremidad d el árb o l de la  dinamo que 

se encuentra en fren te  d e l  bandaje de l a  rueda, l le v a  

una po lea  o rose ta  con unas coronas de diámetros d i ­

fe r e n t e s ;  en e l  ejemplo representado hay dos coronas 

de la s  cuales la  6 , de diámetro mas pequeño, se  en­

cuentra en l a  extremidad externa de l a  r o s e ta  y la  

corona 7 , de diámetro mayor, se encuentra a c i e r t a
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d is ta n o la  de la  primera»

r¡n sop orte  2 de la  dínamo está  montado

sobre  l a  h o r q u i l la  4 , oon l a  ayuda de unos medios 

que perm iten una d esT ia o ion  d e l  sop orte  a lre d e d o r  de 

un e je  lo n g i t u d in a l ,  substancialm ente p a ra le lo  a l  e je  

d e l  p i r ó t e  14, pudienao e s ta r  c o n s t i tu id o s  e s to s  me­

d io s  por una a r t i c u la c i ó n ,  o por un brazo deform able . 

3n e l  ejemplo represen tado , e l  sop orte  2 está  f i j a d o  

en un s i t i o  que se encuentra debajo  d e l  p i r ó t e  14, 

sob re  un brazo 8 que está  situado en la  d i r e c c ió n  

lo n g itu d in a l  y formado por unas láminas superpuestas 

y apretadas ju n ta s ,  constituyendo es te  brazo 8 , con 

una rama r íg id a  3 , e l  c o l l a r  de a ju s te  para f i j a r  l a

dínamo sobre un brazo de la  h o r q u i l l a .

La f l e c h a  r íg id a  3 l l e r a  f i j a d o  un mon­

tan te  9 que se prolonga para a r r ib a  y forma un t r a -  

resaho 10 r e c o r r id o  por une hendidura 11 con una 

iauesca 16 en caen extremidad ( f ig *  7)

La hendidura 11 esta atreresada  por una

palanca de maniobra 12 p r o r is t a  de un Doton 13 en 

su extremidad l i b r e ,  mientras que su extremidad in ­

f e r i o r  es s o l id a r ia  c.el so p o r te  2,  siendo p res ion a­

da l a  palanca 12 contra  e l  borde de la  hendidura que

l l e r a  la s  muescas 16»
Desplazando la  palanca 12 en d i r e c c i ó n

tr& n srersa l para a ju s ta r la  en una u o tra  de la s  

muescas 16 ( l o  que es p o s ib le  deb ido a que e l  brazo

m 4 —



8 a a íre  bastante f á c i l  «ente una tora  ion  a lred edor  de 

su e je  lo n g itu d in a l )  ea p oa ib le  l l e v a r  e l  sop orte  2 » 

oon e l p iv o te  14 de la  dínamo a dos p o s ic io n e s  d i f e ­

rentes  a lred ed or  d e l  e j e  lo n g itu d in a l  d e l  brazo 8#

Bata M ovilidad angular d e l  so p o r te  2 

en la  d i r e c c ió n  tra n sv ersa l produce e l  e fe c t o  de que 

e l  p iv o te  14 que soporta  a la  dínamo, se  encuentra 

cada vez a una d is ta n c ia  d i fe r e n t e  d e l  plano medio 

de la  rueda, de moclo que para poner en co n ta cto  l a  

r o s e ta  6 ,7  oon e l  bandaje fi de la  rueda, la  dínamo 

1 debe tomar unas in c l in a c io n e s  sensible¿aente d i f e ­

rentes*

Bsas p os io ion ea  d i f e r e n t e s  son t a l e s  

que l a  corona 7 de diámetro mayor o la  6 de diámetro 

menor, v ien e  a ponerse en contacto  con e l  bandaje 

de l a  rueda, como se ve en la s  f ig u r a s  3 y 4*

De este  modo es p oa ib le  ob ten er , por 

ur. s e n c i l l o  desplazamiento de la  palanca 1 2 » dos 

m u lt ip l ic a c io n e s  d i f e r e n t e s  en la  transm isión  d e l  

movimiento entre  e l  bandaje 5 de la  rueda y la  ro ­

seta  6 ,7  y por  con s igu ien te  en e l  a r ra s tre  de l a  

dínamo*
Las coronas de d i fe r e n t e  diámetro 6 

y 7 estarán  c o n s t i tu id a s  de manera de asegurar la  

adherencia con e l  bandaje* En e l  ejemplo represen­

ta d o , la  corona 6 t ie n e  una anchura bastante  grande 

y e s tá  atravesada por unos rayados lon g itu d  in a le a ,
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mientras que la  corona 7 es más estrecha  y de p e r i i l  

redondeado, Entre la s  dos coronas, la  ro se ta  t ie n e  

un diámetro menor para e v i t a r  que l a  zona media se 

ponga en co n ta c to  con e l  bandaje de la  rueda*

La rose ta  que l l e r a  la s  coronas 6 y 7 

puede s e r  m eta lioa  y formar directam ente la s  coro ­

nas 6 y 7 o b ie n  pueden s e r  añadidas é s ta s ,  de un 

m etal d i fe r e n t e  a l de la  po lea»  o de caucho* La 

corona 7 se formará, con v e n ta ja ,  por un a n i l l o  de 

caucho s i  t ie n e  que ponerse en co n ta c to  con e l  borde 

l a t e r a l  de l a  l l a n t a ,  como está  indicado en la s  f i ­

guras 5 y 6*

31 montaje d e l  sop orte  2 sobre un bra­

zo d e sv ia b le  o f l e x i b l e  t a l  cono 8 , se in d ica  s o la ­

mente a t í t u l o  de ejemplo y e l  sop orte  2 pod ría  aer 

montado sobre  un brazo a r t ic u la d o ,  o b ien  aer a r t ic u ­

la d o  sobre  un p iv o te  p e r ten ec ien te  a l  c o l l a r  de a ju s ­

te  que s i r v e  para montar la  dínamo sobre e l  brazo 4 

de la  h o r q u i l la .  Bn este  último caso , la  rama 3 d e l  

c o l l a r  l le v a r á  un p iv o te  que se ex tien d e  en la  d i r e c ­

c ió n  d e l  e je  d e l  brazo 8 y  e l  s o p o r te  2 l l e v a r á  un 

a s ie n to  lo n g itu d in a l  con su e je  substancialm ente par- 

r a l e l o  a l  e je  d e l  p iv o te  14*

Para provocar  lo a  desplazam ientos de 

la  dínamo es p o s ib l e ,  naturalmente, emplear, en lu ­

gar de una palanca como la  1 2 , un mando a d is ta n c ia  

de t ip o  conocido*

3sta  s o l i c i t u d ,  que corresponde a l a  pre*

-  6
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sentaba en ¿ le x a n is  e l  14 de povie^bre de 1936, bajo
/

el 15s V. 35.386, se acoge a loa beneficios del fc.níca­

lo  ol c el rigente 3statato~Ley sobre propiedra Ina u&-
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Los punto? ¿o invexicioii propia ¿ nueva 

que se presentan para que sean objeto te esxu Patente

de Invención en 3a pruí*. , son loa si;-; ui en oes .

I íí. -  Un c: ispositivo para permitir unas

yalt i ’o'l i cu oiones ce uransnisi on entre el .¿rbol de 

la o {nano de i l n t r n o  y la rueda cíe la b icic leta  

o sene jante , (: eat in&da a arrostrar a la o mano , 0- -  

r&eterizado en que la  roseta lijada al orbol de la  

dínamo Lleva unas zonas que tienen diámetros c n e -  

rentes y el soporte sobre el que esta articulada la  

dínamo, estó .nuntac o móvil, a l  costra o ae la ru.ea^t 

c¡e ana ..lanera t a l ,  que en las posiciones ci ilerentes  

a las que puede ser llevado dicho soporte, la rose­

ta se tpoya sobre la rueda con unas aonae ae ai*ne- 

tros diferentes.
.jfik _ \jx o ispositivo según lo reiv inui- 

cado en el punto 1 *. caracterizado en que e l sopor­

te para la dínsuo está articulado alredeoor de un 

eie ^ r a le lo  a l eje ae articulación de la  cí ínano, 

de ¿añera que e l  eje de ese pivote puede to -ar  po­

siciones a diferentes distancie s con relación a la

L
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rueda de 1* b i c i c l e t a  o semejante y la  dínaaio debe 

toáis,r unas in c l in a c io n e s  d i fe r e n te s  para hacer qje  

la  rose ta  se apoye sobre e l  bandaje de la  rueda.

3S# -  Ha d i s p o s i t i v o  según l o  r e iY in -  

d io só o  en lo s  puntos 1 » y 2*. cara0t .er i2a.cia en i'ae 

e l  soporte  para l a  diñauo es tá  contado sobre  l a  

h o r q u i l la  de l a  rueda con l a  ayucla de un so s té n  que 

p e ra lte  una desYiación a lred edor  de un e j e  lo n g i t u ­

d in a l .
4 fi. -  Un d i s p o s i t i v o  según lo  r e iv in -  

a i o « ; o  en e l  punto a » ,  o a * « o te r U « 4 o  por que e l  « o » -  

ten  e s té  oonat Itu iáo  por un brazo  co lo o a ó o  s l o e  oob-  

teños S e l püuio de l o  ruede y d e a r ls b le  o f l e x i b l e

a lred ed or  de su  e j e  lon g itu d in a l*
52 . -  Un d i s p o s i t i r o  según l o  r e iv in d i ­

cado en l o s  puntos 3® y ¿a , ca ra cter iza d o  por que 

e l  brazo es tá  fo r ja d o  por unas láuinas apretadas

una co nt r a otra*
-  Ito- d i s p o s i t iv o  según lo  r e iv in d i ­

cado en l o s  puntos 1 * y 2^. caracterizado  por que 

la  roseta  l l e v a  dos coronas s a l i e n t e s  de diámetros

d i f e r e n t e s ,  separadas una de la  o t ra .
7í¡. -  Da d i s p o s i t i v o  según lo  r e iv in ­

d icado en e l  punto 6*» ca ra cter iza d o  por que una 

o cada una de la s  coronas e s tá  foruada por un an i­

l l o  de caucho.
8fi* -  Un d i s p o s i t iv o  según l o  re iv in ­

d ica d o  en e l  punto 1 ° ,  ca ra c te r iza d o  por que e l  s o -
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porte  que soporte, a la  dínaao es s o l id a r i o  con una 

palanca ajustada en una guía tra n sv e rsa l  de uues- 

oas y que permite in m ov iliza r  en p os ic io n e s  d i fe r e n ­

te s  e l  sop orte  de la  dínamo*

92. -  Un d i s p o s i t i v o  para p e rm it ir  Mul­

t i p l i c a c i o n e s  de transm isión  d i fe r e n te s  en e l a c c io ­

namiento de la s  dínamos ce  alumbrado para b i c i c l e ­

tas  y semejantes*

Tal y como se ha o e scr ito  en 1* Memoria 

que a n teced e , representado en e l d i bu j o  que se acom­

paña y con lo s  f in e s  que se han e s p e c i f ica d o *

Sst* Memoria consta de nueve h o jas  es­

c r i t a s  por una s o la  cara*

Madrid, : 6 FE8 /lS-iQ

í .  A.
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