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La presente invención se relaciona en general 
con dispositivos educativos y mas particularmente con un 
aparato para enseñanza audiovisual qüe tiene un mecanismo 
de respuesta que debe accionar el estudiante en respues­
ta a información o instrucciones presentadas aural y/o vi­
sualmente*

Con el fuerte énfasis aplicado en los últimos 
años a la educaoión, particularmente en las áreas de la 
instrucción pre-primaria y primaria, ha existido una gran 
necesidad de dispositivos autodidactas que satisfagan los 
siguientes requisitos:

1) Posibilidad de usar programas de bajo oosto 
para faoilitar la aceptación y uso generales;

2) Construcción no oomplioada para funcionamien­
to sustancialmente libre de mantenimiento;

3) Capacidad de ser operados por niños pequeños 
con supervisión solamente mínima; y

4) Adaptabilidad para permitir el uso de una va­
riedad de formatos de programas en diferen­
tes disciplinas, tales como idiomas, matemá­
ticas, música, etc*

En el estado aotoal de la téonioa, hay muy poooe 
dispositivos que satisfagan los requisitos enumerados más i
arriba. Por una parte son dispositivos de instrucción ex­
tremadamente complejos (y costosos) oomo el impresor auto­
didacta de O.K. Moore de sorito en la patente norteamerica-j 
na número 3*112.569 y el sistema de Uttal descrito en la j 
patente norteamericana número 3*121*960; por otra parte, 
hay una variedad de dispositivos educativos de bajo costo, 
la mayoría de los cuales no son suficientemente adaptables
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para satisfacer los requisitos mínimos de una herramienta 
educativa eficaz» particularmente oon referenoia a su uso 
por niños pequeños. En esta última oategóría, hay disposi­
tivos que simplemente presentan información audiovisual 
en una manera en sucesión que no requiere ninguna respues­
ta por parte del operador, como el descrito en la Patente 
norteamericana número 3*138*061 y los dispositivos sin so­
nido y con respuesta como los descritos por ejemplo en la 
patente norteamericana número 3*052,041•

Puesto que se debe considerar los costos de los 
programas al evaluar la utilidad global de cualquier dispó- 
sitivo eduoativo particular, una de las finalidades más 
importantes en proveer un programa que contiene la mayor 
cantidad posible de información y que se pueda fabricar 
mediante técnicas convencionales y a bajo oosto, la pre-i
Isente invención emple un disco grabado en surco, de bajoi
costo, para el componente audible y una tira de película 
oomún (35, 16 u 8 mm) para el componente visual. Por lo 
tanto, esta combinación particular se adapta a los méto­
dos de produooión en masa convencionales sin necesidad de 
recurrir a una tecnología mas especializada y sofisticada.

El concepto básico que se desoribirá en detalle 
más adelante reside en la:oombinaoión de: (1 ) un componen­
te de sonido que comprende una pluralidad de mensajes audi 
bles espaciados que están grabados sobre un medio apropia­
do; (2) un mecanismo de respuesta operable por el estudian­
te para registrar su respuesta a información y/o preguntas 
presentadas en el programa; (3) medios programadores y com- 
nente visual combinados, que incluyen (a) imágenes visuales 
correspondientes a los mensajes audibles y (b) medios de
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olave que cooperan con elmeoahismo de respuesta y que 
retienen selectivamente o permiten un avance oontrolado 
del programa de acuerdo con la respuesta particular; y
(4) un sistema reproductor de sonido que incluye un captor 
fonográfico que coopera con dicha componente audible y 
apto para seleccionar y «reproducir mensajes individuales 
de manera de corresponder con las imágenes*

Se asegura una sincronización positiva entre 
las componentes audible y visual, coordinando la posición 
de un captor fonográfico con relaoión al disco y con la

íposición de las imágenes con relación a un lugar de ex- | 
hibición* A su vez, se lleva a cabo el avance selectivo 
de los medios programadores y componente audible combina­
dos (a los cuales se denominará en lo que sigue tarjeta 
de control), por oooperación meoánica entre el mecanismo 
de respuesta y los medios de clave llevados por la tarje­
ta de control* Durante el funcionamiento normal del apara­
to, una respuesta correota permitirá que la tarjeta de 
control oriente haoia la siguiente posioión de manera que 
una imagen adyacente quedará dispuesta en el lugar de ex­
hibición; en oambio, una reapuesta inoorreota impedirá el 
avance y repetirá el mensaje audible* Además, se puede mo­
dificar los medios de elavepara proveer "ramificación" 
de programa, es decir la pire-programación de información 
suplementaria que será presentada cuando el estudiante 
realiza una elécoión de respuesta equivocada* Esta informa­
ción suplementaria es pasada por alto haciendo avanzar la 
tarjeta de control en más de un espado cuando se registra 
una eleoción de respuesta correota* Él aparato contiene 
también una oantidad de particularidades adicionales que
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se pueden utilizar en otros tipos de dispositivos audi­
bles y/o visuales, y que pueden no requerir necesariamente 
un meoanismo de respuesta*

Por lo tanto, una finalidad principal de la pre­
sente invención es proveer un aparato educativo audiovi­
sual mejorado*

Otra finalidad de la presente invención es ase­
gurar una sinoronizaoión positiva entre el componente au-¡
dible y el componente visual en un aparato audiovisual de 
manera que las imágenes y mensajes audibles siempre correó- 
ponden, aún durante una exploraoión rápida del programa*

Otra finalidad de la presente invención es pro­
veer un dispositivo educativo que permite "ramificación" 
durante un programa para proveer información suplementa­
ria al estudiante en el caso de úna respuesta incorrecta.

Otra finalidad de la presente invención es pro­
veer un aparato audiovisual apto para usar programas que 
se pueden fabricar a costo relativamente bajo*

Otra finalidad de la presente invención es pro­
veer un programa en el oual se puede usar lados opuestos 
tanto del componente audible oomo del componente visual 
paraáLmacenar información, estando indicados los corres­
pondientes lados con olave de oolor de manera de propor­
cionar al operador un estímulo visual para coordinación 
oorrecta.

Otra finalidad de la presente invención es proveer
un disco audible mejorado que permite mayores telerancias
en el mecanismo selector da ubieaoión del captor fonográ- [! !
fiooy del surco (mensaje)* !j

Otra finalidad es proveer un mecanismo mejorado j
; !*

■ ¿  5. -
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para disponer un disco grabajo sobre la plataforma rota­
tiva de un tooadisoos.

Otra finalidad de la presente invención es pro­
veer un sistema simplificado de control que permite repe­
tir un mensajé en el caso de una eleoción de respuesta in­
correcta y que hará avanzar automáticamente al programa 
al producirse una eleoción de respuesta correcta.

Otras finalidades y ventajas resultarán eviden­
tes a través de la siguiente descrippión detallada que se 
dará con referencia a los dibujos que se aoompafían, en 
los cuales: !

15

20

25

30

La figura 1 es una representación gráfica o es-!
, Iquematioa de los principales componentes del aparato;

La figura 2 es una vista en planta del compo­
nente audible;

La figura 3 es una vista en planta de la combi­
nación de oomponente visual y elemento de clave, que se 
denomina a veces tarjeta de control;

La figura 4 es un diagrama esquemático del cir­
cuito de control;

La figura 5 es una vista frontal en elevación, 
con partes suprimidas y parcialmente en corte transversal, 
de una forma preferida de la presente invención;

La figura 6 es ún oorte según el plano de la lí­
nea 6-6 de la figura 5;

La figura 7 es un oorte según el plano de la 1Í4 
nea 7-7 de la figura 6; j

La figura 8 es un oorte según el plano de la lí4 
nea 8-8 de la figura 6;

La figura 9 es un corte en detalle que ilustra j

25• 3*69
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el meoanismo para controlar el movimiento vertical del 
brazo del oaptor fonográfico; y

la figura 10 es.un oorte en detalle que muestra 
la guía a perno y conjunto de soporte*

Antes de iniciar una descripción de la verdade­
ra construcción y funcionamiento del dispositivo, corres­
ponde haoer notar que hay muohas otras diferentes disposi**- 
ciones que resultarán evidentes para los entendidos en la 
materia de grabación y de óptica* Én consecuencia, loa di­
versos tárminos aquí utilizados, tales como "oaptor fono­
gráfico", están destinados a abarcar una amplia variedad

i
de medios eláotricos, meoánicos y ópticos para traduoir j 
información grabada a información auditivamente sensible ji
para el operador. Por ejemplo, en la técnica de grabación ii
de disoos, hay por lo menos cuatro tipos principales de cáp{
tores fonográficos, es decir cerámicos, magnéticos, a 
cristal y puramente mecánicos. Evidentemente, la elección 
de uno u otro de estos captores fonográficos estará de­
terminada por consideraciones que exigen un término me­
dio entre la calidad de reproducción que se desea y el 
costo*

Para guiar a los entendidos en esta materia, 
en la elección de diversos.equivalente, se preveerá el 
siguiente glosario para definir los diversos términos uti­
lizados oon frecuencia a través de esta descripción y de 
las reivindicaciones que se aopmpaSa. Se comprenderá que 
ésto tiene principalmente por finalidad facilitar una 
interpretación más completa de la presante invención, y que 
no se debe oonsiderar a los términos estrictamente limita­
da a las definiciones específicas que se dan a continua-
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ción.
PROGRAMA.- Cualquier información, independiente­

mente de la finalidad para la cual se desea emplear esta 
información, por ejemplo una finalidadeduoativa, instruoti 
va o de entretenimiento,, para su comunicación al operador, 
siendo capaz dicha información de ser dividida en una can­
tidad predeterminada de segmentos discretas para su presen^, 
taoión al operador en una manera que no es al azar. No se 
iebe limitar la expresión, "segmentos discretos" a una sola 
Imagen visual presentada juntamente oon un solo mensaje aul 
iible, puliendo inoluir también más de un mensaje audible 
Borrespondiente a una sola;imagen visual o más de una ima­
gen visual.correspondiente a un solo mensaje audible.

IMAGEN.- Cualquier representación ilustrativa, 
símbolo, material escrito, solos o en combinación entre sí, 
;?ara comunicar información al operador a través de su sen­
tido visual.

COMPONENTE AtIDIEKB BEL PROGRAMA.— Cualquier medió 
apropiado que tenga grabado sobre el mismo uno o más mensa­
jes por cualquier medio, por ejemplo técnicas de grabación 
óptica, magnética o por repujado. El medio de registro pue­
de adoptar muchas formas, pero la más común será la graba­
ción del tipo sobre disoo, un tambor cilíndrioo, o una co­
nrea flexible del tipo utilizado en aparatos para dictado. 
Si se emplea téonioas de grabación magnétioa, los medios 
de grabación pueden ser cualquier soporte apropiado para 
un recubrimiento de óxido de hierro magnético.

MENSAJE AUDIBLE.- El mensaje audible es cualquier 
¡información significativa que sea capaz de ser grabada y j 
¡reproducida mediante un sistema reproductor audible apro- i

i

-  8 -



10

15

20

25

30

M

piado que incluye un oaptor fonográficos
SI3IEMA HBEBODÜOTOR AUDIBLE»- Cualquier medio 

apto para cooperar con el componente audible de la unidad 
de programa para convertir loe mensajes grabados a inteli­
gencia capaz de ser comprendida por el operador mediante 
su sentido aural. En un sistema convencional» este inclu­
ye un captor fonográfico de un tipo capaz de derivar una 
señal de la forma particular de información audible graba-' 
do; y un amplificador para amplificar la señal» generada 
por el captor fonográfico» hasta un nivel de potencia capaz 
de excitar a un trasductor» por e jemplo un parlante» para 
convertir la señal amplificada a una señal audible. Esto 
incluye también sistemas mecánicos simples.para conversión 
directa de la información grabada a sonido» por ejemplo un

' ' ' Idiafragma meoanicemente poneotado a un estilo para discosi 
COMPOmiE VISUAL ESI PROGRAMA.» ¿La combinación 

de una pluralidad de imágenes discretas apta para ser pre­
sentadas selectivamente al operador y medios para soportar 
las imágenes en un diseño predeterminado.

MECANISMO JE RESPUESTA.- Cualquier dispositivo 
capaz, de ser utilizado pera* registrar una respuesta por 
parte del operador. . Estja respuesta puede ser dirigida por 
instrucciones directas». .omitiendo así una elección» o pue­
de plantear una prenda que puede ser contestada mediante 
la selecoión de diversas alternativas.

CLAVE.- Cualquier medio para distinguir una res­
puesta correota con respeoto a una respuesta incorrecta 
para coordinar la respuesta registrada con el avance del 
programa»' de modo que la selección de una respuesta incorrec­
ta produce un cierto resultado y la selección de una eleoj»

25 3.69
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clon correcta produce otro resultado*
LOGAR IB PROYECCION VISUAL**- Oh punto o lugar dis­

creto con respeoto al cual, se lleva la información visual 
a una oierta relación espaoial predeterminada de modo que 
dicha información es comunicada al operador* Las imágenes 
pueden ser observadas directamente en el lugar de exhibi­
ción o pueden ser proyectadas desde el lugar de exhibición 
hacia otro lugar para su observación*

DBSCRICION GENERAL
Haciendo referencia primeramente a la figura 1,r • •

que es una representación esquemática o gráfica de los 
componentes funcionales principales del sistema, el pro­
grama instructivo está compuesto por un componente audihlé 
A y un componente visual B* El componente audible efeota 
de preferencia la forma de un disco grabado apto para ser 
soportado sobre una plataforma rotativa o plato que es im-j- 
pulsado por medios impulsores C* Un sistema reproductor aú- 
dible L, que incluye un captor fonográfico móvil, es apto 
para seleccionar y reproduoir diferentes.mensajes grabados 
sobre el discoque corresponden a imágenes del componente 
visual*

El componente visual B, que comprende una serie 
de imágenes individuales, está integrado con una clave I 
sobre un soporte apropiado* Por razones de conveniencia, 
el soporte que lleva tanto las imágenes como la clave seré 
denominado en loque sigue tarjeta de control y está indica­
da en F* Un mecanismo de respuesta C, que será utilizado 
por el operador para registrar respuestas a instrucciones 
y/o preguntas presentadas ©a ©1 programa, es apto para coac­
tar con medios de clave E para selectivamente retener o per-

- 10 -
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mitir el avance oontrolado de la tarjeta de control F
El movimiento de la terjeta de control F con res­

pecto a un lugar de exhibloion H está positivamente sincro­
nizado con el movimiento del captor fonográfico para la 
salecolón de un mensaje grabado particular sobre el mismo 
de manera que oorresponda oon la imagen que aparece en el 
lugar de exhibioián; y, aunque se puede presentar las imá­
genes para su observación directa en el lugar de exhibición 
resulta más práotioo proyectarlas a un diferente lugar a 
través de un sistema óptioo J* El mecanismo de avance del 
programa K coopera con medios L para producir movimiento 
relativo entre la tarjeta de control y el lugar de exhibi­
ción H, incluyendo dichos medios una rueda dentada para 
vincularse con la tarjeta de oontrol de manera de consti­
tuir una forma de sistema impulsor a piñón y cremallera.

COM^I^NTr ATOIECB
En la figura 2 se ilustra una vista en planta 

del componente audible A* En la forma preferida de realiza­
ción, adopta la forma de una grabación del tipo a disco cojai . ,
surco en el cual están grabados los diversos mensajes en 
un trayecto en espiral oontinua y dispuestos en grupos 
concéntricos* El disco, grabado 10; está provisto de una abeii 
tura central 12 para la redepción del eje central de la 
jplataforma rotativa y una abertura ubicadora 14 que está 
espaciada radialmente pon respecto al eje de rotación. Du­
rante el funcionamiento de la unidad, oada mensaje indivi­
dual eomienza y termina en el momento de haberse completa­
do una sola revolueión del disco* En otras palabras, el dis­
co ( y la plataforma rotativa o plato) deben retornar siem­
pre a una posición oentral en preparación para el siguien­
te mensaje* Esta posición de comienzo (y final) está indi-

- 11 -
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3ada mediante una línea de trazos 16 que sigue el trayecto 
le eeaplazamiento arqueado; del captor fonográfico»

.tina particularidad importante de la presente in­
tención es un sistema détgrábaoión de los mensajes que per 
nite una considerable libertad para ubicar el captor fono­
gráfico cuando baja sobre el disco» Se lleva estos a cabo 
grabando mensajes idénticos dentro de la misma banda. Para 
ilustrar esto, cada una de las bandas l8a»l8¿ etc., consis 
ten en una pluralidad de mensajes idántioos (10 a 30) gra­
bados en pistas adyaoentes» El estilo del oaptor fonográfi 
oo puede bajar por lo tanto en cualquier lugar dentro de 
La banda y sin embargo reproducir el mensaje correcto cuan 
do se impulsa a través de su revolución únioa. El siguien­
te mensaje, grabado en una banda adyacente, es reproducidoj
desplazando el oaptor fonográfico radialmente y haciendo-j

iLo bajar en cualquier lugar dentro de dicha banda. Se com-j 
prenderá que un mensaje particular no necesita ocupar el 
espacio disponible dentro de la pista de una sola revolu­
ción; sin embargo, cada uno de los mensajes idénticos gra­
bados dentro de una determinada banda comenzará y termina­
rá en el mismo lugar radial»

TARJETA HE CONTROL
la tarjeta de control combina varias funciones 

(i) un soporte para las imágenes visuales; (2) medios que 
forman una parte esencial del meoanismo de sincronización; 
y (3) medios para incorporar la olave que, en cooperación 
con el meoanismo de respuesta, determina el avance cuadro 
por cuadro del programa» Según se puede ver en la figura 3 
la tarjeta de control F afecta la forma de un penal alarga 
do en general rectangular 20 que tiene proyecciones 22 en

- 1 2  -
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uno de los extremos para actuar como tope para ubicar la
|

tarjeta cuando se la ooloca en posición operativa con res-j 
pecto al lugar de exhibición* Los programas están dirigidós 
en dos seociones, de manera que hno de los juegos de imá­
genes corresponde a los mensajes grabados sobre lados opues 
tos del disco. Se invierte entonces la tarjeta de control 
y el disco, despuás de haberse eompletado la primera sec­
ción del programa. En oonseouenoia, cada elemento funcionajl 
asociado con la tarjeta de control es uno de un par.

A lo largo de los bordes superior e inferior de
• - . - i!
la tarjeta de control sé encuentran líneas de aberturas paj- 
ra dientes 24a y 24b que cooperan con el mecanismo avanzal- 
dor de programa para proveer un movimiento de orientaoión 
a la terjeta durante el funcionamiento de la máquina. Las 
imágenes están dispuestas a lados opuestos de la línea cen­
tral de la terjeta, de preferencia bajo la forma de un par 
de tiras de película 26¿ y 26b que pueden ser de una pelí­
cula común ( 35, 16 u 8 mm*) apta para proyecoión por trans 
parencia sobre una pantalla^de .exhibición*■ • Xa ?"/,'■ ■ :■

Los áreas de clave :28a y; 28b están dispuestas en ­
tre las aberturas para dientes y las.tiras de película. La■ «¡y• ■
'clave comprende una pluralidad de grupos de aberturas, y 
la cantidad de grupos es igual (con ciertas excepciones) 
a la cantidad de imágenes;én cada tira de pelíoula, y la 
cantidad de aberturas en cada grupo es igual a la cantidad 
le teclas de respuesta en:él; mecanismo de respuesta. Se pué 
le observar que ciertas de,las aberturas son circulares
[agujeros) y otras, son alargadas (ranuras). El accionamien-£' " c Vi ■■
bo del meoanismo de respuesta inserta selectivamente un per-

■. .Í' ■ - . - . y - . "  -  ^  i. !no u otros medioéi 'para interferir con el movimiento de laj

- 13;-
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tarjeta, a travás de una de las aberturas o ranuras, cuan-- 
do uno de los pernos se encuentra en una abertura 30 la 
tarjeta no se puede mover; pero cuando se encuentra en uná 
ranura 32, la tarjeta puede desplazarse sobre una distancia 
Igual a la longitud de la ranura. Se describirá en detallé 
más adelante la coaaoion específica entre la clave y el me­
canismo de respuesta.

CONSTRUCCION LBL DISPOSITIVO AUDIO VI SU Al
En las figuras 4, a 11 se ilustra la construocióá 

de una forma preferida de realización del aparato audiovi­
sual apto para usar los componentes de programa descritos 
más arriba. Para facilitar una interportación más completa, 
de la presente invención, se organizará la siguiente des-j
orición en tres partes principales (1 ) una descrición genej-

, iral del alojamiento y de la ubicación de los componentes ¡
principales dentro de dioho alojamiento; (2) una descrición
detallada de los diversos suboonjuntos; y (3) una descripl
oión del funcionamiento.

ALOJAMIENTO
Una alojamiento principal, indicado en general 

en N, comprende un armázón rígido 40 para soportar el me- 
carismo operativo y una tapa de cierre externa 41 para ocul­
tar dicho mecanismo y los componentes de disco y tarjeta 
de control del programa durante el funcionamiento del dis­
positivo. El armazón incluye una base 42 y una plataforma 
43 fijada ala vez base y espaciada de la misma mediante 
una pluralidad de patas 44. La tapa de cierre 41 comprende 
una pared frontal 45, pared superior 46, paredes laterales 
47 y 48 y una pared posterior.49¿

la parte superior del alojamiento N contiene un

14 -
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conjunto de plataforma rotativa plato P llevado por la pla­
taforma y un conjunto de bandeja de dieoo Q. Una pantalla 
de exhibición para proyección posterior 50 está dispuesta 
sobre la pared delantera del alojamiento para la pbserva- 
oión conveniente de las imágenes por parte del operador; 
inmediatamente debajo de la pantalla se encuentra el meca-j 
niamo de respuesta G que Inoluye una masa 51 oon un juego 
de teclas de respuesta 52a, 52b, 52o, 52d y 52e apta pare, 
ser manipuladas por el estudiante para registrar sus res­
puestas a preguntas y/o instrucciones en el programa.

En la porción derecha inferior de la pared fron-i
tal 45 se encuentra una ranura vertical 53 apta para reci-i

¡bir la terjeta de control F. Cuando se introduce la terje-̂
■■ ¡ ta de control en la ranura, las aberturas para dientes 24á

(b) a lo largo del borde enganchan y reoiben los dientes Ii
de una rueda dentada 54 que cooperan con un mecanismo de | 
control de posición del brazo del captor fonográfico para 
sincronizar los mensajes audibles oon las imágenes en re­
gistro oon el lugar de exhibioión. H.'

LOS CONJUNTOS EB PLAJEO Y BANDEJA DE DISCO 
La porción superior de la pared frontal del alo­

jamiento N está provista de. una abertura de acceso 55 para 
permitir el retiro (e introducción) del disco oon respecto 
al plato P. Para facilitar esta manipulación, se prevea un 
oonjunto de bandeja de disco Q, siendo capaz dioha bandeja 
de disco para ubioar automáticamente jal disoo con respecto 
al eje oentral del plato. La bandeja está montada también 
para movimiento rotativo dé manera que se la puede levan­
tar separándola del eje central (y; un perno ubicador) y al 
brazo de captor fonográfico^ durante cualquier transferen-
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ola de un disco hada o desde el plato.
. Segón se puede, ver mejor en las figuras 5» 6 y 

7, la bandeja comprende partes superior e inferior 57 y 
58 unidas en tres lados y ahueeadaas en el centro en 59 y 
60 para definir una cavidad en general circular 61 para le, 
recepción del disco'* BlVlado abierto 62 de la bandeja que­
da dirigido hacia el frente del alojamiento y está en ge­
neral alineado con la abertura de acceso. La bandeja comple 
ta está montada rotativamente sobre un par de soportes 63 

y 64 fijados a la plataforma en la parte superior del alo­
jamiento.

£ 1 extremo frontal de la bandeja es apto para 
ser levantado a fin1 de permitir que el disco se aloje del 
plato y del brazo del captor fonográfico al mismo tiempo 
que un icerre para la abertura de acceso es desplazado de ¡si­
do una posición cerrada hacia una posición abierta. Se pue­
de observar que el cierre 65 está soportado en el extremo 
de dos brazos alargados 66 y 67 soportados rotativamente 
sobre la plataforma en 68 y 69. Se lleva a cabo la aoción 
de levantamiento mediante el uso de un par de eslabones 
basoulantes biestables 70 (de las cuales se ha ilustrado 
solamente el eslabón izquierdo) fijados a la plataforma a 
lados opuestos de la bandeja. Un primer perno 72, fijado
al extremo frontal del eslabón, se extiende a través de una

, 1 ranura 73 del brazo 66. Otro perno 74 en el extremo opues-í
to de cada eslabón se extiende a través de una ranura 75

del soporte 76 fijado a la bandeja. Cuando se empuja hacia
abajo el cierre (y los brazos) hacia la posición abierta,
cada eslabóm gira de tal manera que se levanta la bandeja.
Un par de resortes 77 mantiene al cierre en las posiciones;]j

¡i
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abierta y cerrada mediante una acción de centro inestable 
(de trabado)#

La sección superior de la bandeja lleva formada 
una abertura grande en forma de cuña 80 definida por una 
nervadura de refuerzo vertical 8 1# Esta abertura permite 
espaoio libre para el brazo del captor fonográfico cuando 
oscila en su trayecto arqueado normal a través del disoo.
La sección inferior de la bandeja tiene una abertura circii-

i

lar grande 82 que posee un diámetro levemente mayor que eí 
del plato, pero menor que el diámetro del disco, de manera 
que puede soportarlo eri su periferia durante la carga y dés*j
carga# |

El.plato o pLataforma rotativa P está soportado | 
en un cojinete 83 montado sobre la plataforma 43 y tiene 
un eje central 84 que se extiende por encima del plano dej

isu plano de su superficie superior# Se puede preveer una j 
amortiguación 86 en la superficie superior para impedir 
daños al disco cuando .baja/ sobre el plato y también para

. . . . . •k * iimpedir resbalamiento entre el plato y el disco# Aunque sé 
puede utilizar cualquier sistema impulsor convencional pa­
ta el plato, los medios impulsores C (ver figura 7) com­
prenden un mootr eléotrioo 87 y un rodillo impulsor a fric­
ción 88 que toma contacto con el reborde 89 del plato# Loa 
respectivos diámetros del eje .del motor 90 y del reborde 
del plato 89 se eligen de modo que el plato es impulsado 
a razón de aproximadamente 1 5 a  20.r*p#m# (de preferencia 
16 2/3 r.p.m«) para obténer una reproduooión audible sa- 
tisfactoria y una. duraoióndel mensaje de hasta 3 a 4 seg. 
EL rodillo impulsor,8 8 montado sobre el soporte 91, está 
oargado u orientado elásticamente (modiante medios no ilus-
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trados) hacia contacto impulsor al mismo tiempo con el eje 
y con el reborde.

Según se hizo notar más arriba» cada mensaje 
audible queda completado dentro de una sola revolución del 
disco. Para controlar el movimiento del plato» se provee 
un tope del plato apto para detener a dicho plato en un pún- 
to predeterminado despuás de una sola revolución» e impe­
dir movimiento adicional hasta que no se suelte dicho tope. 
El meoaniemo de tope» indicado en general en P» comprende 
una palanca acodada 92 que tiene un brazo 92a vinculahle 
con una lengüeta radialmente extendida hacia adentro 93 

fijada al reborde del plato 89. El accionamiento del tope 
será descrito en detalle más adelante con referencia al sis­
tema de control.

Particularmente de oontrol adicionales asociadas 
con el plato incluyen un par de levas 94 y 95 que acciona 
respectivamente un microllave 96 en el circuito de control 
y un mecanismo levantador, del brazo del captor fonográfico 
S. Las dos levas están: situadas a diferentes niveles con

, l i
respecto al reborde del plato de modo que el accionamiento
de sus respectiyos botadores de levas es selectivo.

Un nuevo aspeoto de la presente invención es el
mecanismo ubicador partioular que asegura la ubicación exab
ta del disco sobre el platos Puesto que todos los mensajes|
oomienza y terminan en un punto particular del disco (que
se indica en 16 en la figura 2), es necesario asegurarse
que el programa comenzara con el disco apropiadamente ali-i
neado con respecto al plato. Se lleva esto a cabo mediante- ' ■ | 
un mecanismo ubicador que se indica en I» que mandendrá es-

itaoionarlo al disoo hasta que un perno ubicador sobre el

- 18 -
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plato enoaentra la correspondiente abertura de ubioación 
14 sobre el disco* Según se puede ver mejor en la figura 
6, un soporte 98 en forma de U que tiene brazos 98a y 98b 
que se extienden hacia arriba» es llevado sobre el eje cen­
tral 84 y es girable juntamente con el plato. Un perno ubi- 
oador 99 en uno de los brazos 98a es apto para proyectarse 
a través de una virola 100 del plato y de la abertura ubi- 
cadora 14 del diseo. El brazo 98b lleva medios de contacto 
oon el disoo bajo la forma de un rodillo 101 rotativamen­
te montado para su rotación a lo largo de un eje normal 
oon respecto al eje central. La forma del soporte 98 es 
de tal naturaleza que» cuando uno de los brazos se encuen­
tra en el plano del disoo o por debajo del mismo» el otro 
brazo proyectara por encima del plano del disco mientras 
el punto de rotación 102 se enouentra debajo de dicho pla-jj
no y aproximadamente sobre el eje de rotación de dicho dis­
co. Cuando se haoe bajar la bandeja con el disco» la cavi­
dad de la bandeja 61 retiene al disoo de modo que la aber­
tura central 12 quedara alineada oon el eje 84. Normalmen­
te la abertura ubicadora 14 no estará alineada con el per­
no ubioador; puesto que el perno ubicador no puede proyec­
tarse a través de la abertura ubicadora, la cara inferior 
¿el disco tomará contacto con la parte superior del perno 
y lo empujará hada abajo haciendo bascular al soporte de 
tal manera que el rodillo será empujado a través de una a- 
bertura 103 del plato* Esto impide que el disoo sobre la 
superficie del plato y orienta a la superficie del disco 
m  oontaoto con almohadillas de friooión 104 fijadas a la 
superficie inferior de lasección de‘bándeja 57.

Cuando se hace girar entonces al plato» el disco

- 19 -
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permanecerá estacionario; en cambio, el rodillo y el pernc 
ubicador girarán con el plato hasta que el perno encuentre 
la abertura 14 y se asienta en la misma. Cuando sucede es­
to, el rodillo bajará a travós de la abertura 103 al bascu­
lar el soporte en el sentido opuesto; entonces el disco 
oaerá en condición plano sobre la superficie del plato en 
la relacián alineada apropiada.
SIKORONIZACION - CONTROL LATERA!» SSL BRAZO DEL CAPTOR F0-
NOSRAFICO.-

E1 brazo del captor fonográfico 110 está montadi 
para su movimiento horizontal o lateral sobre un eje 112  

situado en la porción posterior izquierda del alojamiento 
y está rotativamente montado en un cojinete 112 fijado a 
la plataforma 43. Un recorte de torsión 113, anclado a laj 
plataforma y al eje, orienta el brazo del captor fonográfi­
co en dirección destrógira (según se le ve en la figura 7)I
hacia la posición más interna. Según se puede ver mejor en 
las figuras 6 y 8, el movimiento lateral del brazo del cap­
tor fonográfico está vinculado con el movimiento de la tar­
jeta de control mediante una palanca alargada 109 que se 
extiende desde el eje del brazo del captor fonográfico 
hacia la pared frontal. Esta palanca está conectada median­
te un cable, cadena u otros medios apropiados 114, a un tam­
bor 115 fijado al eje de la rueda dentada 116 y girable 
con dicho eje, estando montado este eje en cojinete supe­
rior e inferior 117 y 118 en la plataforma y en la base, 
respectivamente.

Se mantiene permanentemente bajo tensión al ca­
ble 114 mediante las fuerzas oponentes del resorte 113 queI
orienta al brazo del captor fonográfico y un resorte de j

ii
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fuerza 120 apto para impulsar al eje de la rueda dentada 
116 en direooión dextrógira (según se le ve en la figura 
8). Cuando se introduoe la tarjetá de control en la máqui­
na, impulsa a la rueda dentada 54 en la dirección indica­
da mediante la flecha (figura 8)« Esto impulsa al tambor 
115 en una direcoión que desarrollará al cable y permiti­
rá que el resorte 113 mueva al brazo del captor fonográfi­
co en dirección a su posición radialmente más interna.
Al moverse la tarjeta haoia afuera en movimiento de tipo 
orientador, el tambor 115 gira en una dirección que arro­
lla al cable sobre el tambor y tira,una palanca 109 en una 
dirección que produce el movimiento del brazo del captor 
fonográfico radicalmente haoia afuera.
AVANCE DEL PROGRAMA - GUIA DE TARJETA DE CONTROL Y LUGAR 
DE EXHIBICION !

Cuando se introduce el borde delantero de la tar­
jeta de control F en la ranura 32,,el borde inferior toma 
contaoto con un par de rodillo 106 montado sobre la base 
42 y es guiado por los mismos. Al mismo tiempo, el borde 
superior de la tarjeta toma contaoto con y es guiado por 
un rodillo 121 llevado por el extremo del. resorte en vola­
dizo 122. La acción del resorte mantiene así a la tarjeta 
en alejamiento perfecto a través de la longitud completa 
de su desplazamiento.:

Se efectúa el movimiento de orientación de la 
tarjeta mediante la oooperaoión entre el resorte de fuer­
za 120, la rueda dentada 14, una rueda de trinquete 123 

llevada por el eje de la rueda dentada, y un fiador 124.
El fiador está fijado a un eje girable 126 montado rotati­
vamente en su extremo superior en un cojinete 127 de la

21 -26.3.69
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plataforma, y en su extremo inferior en un cojinete 128 fi­
jado a la base o Un resorte de torsión 129 orienta al fia­
dor en oontacto oon los dientes de la rueda de trinquete 
130, pero permite el movimiento unidireccional de la rue­
da dentada cuando está introducida la tarjeta de control. 
Topes apropiados (no ilustrados) detienen a la rueda den­
tada en puntos predeterminados de manera que se mantenga 
sincronización.

Se efectúa la liberación de la rueda de trinque 
te (y de la rueda dentada) mediante el accionamiento de 
un adenoide 132 montado debajo de la plataforma. Según 
se puede ver mejor en la figura 7» ■el vástago de acciona­
miento 133 del solenoide 132 está conectado a uno de los 
extremos del brazo o palanca de tope del plato 92 que esté, 
también soportado por el eje del fiador 126. Un resorte de 
retorno 134 para la palanca de freno 92 está anclado a la 
plataforma en 135. La excitación del solenoide empujará 
a la palanca de tope y eje 126 en direcoión dextrógira 
(según se les ve en la figura 7 ) para soltar al fiador 
124 con respecto a la rueda de trinquete 123* Esto permi­
te que la tarjeta avance, debido a la forma impulsora del 
resorte 120, en una direcoión en la cual saldría del alo­
jamiento a menos que intefieran los pernos que cooperan 
oon el área de clave de la tarjeta. Corresponde haoer no­
tar que la fuerza suministrada por el resorte de la rueda 
dentada 120 es considerablemente mayor que la fuerza provis 
ta por el resorte del brazo'del oaptof fonográfico 113. Poir 
consiguiente, el primero sobrepasará siempre al segundo,, 
aunque se apliquen las fuerzas en sentidos opuestos median­
te el cable 114*

- 22 -



10

15

20

25

30

26.3o69

Cuando la -tarjeta de control alcanza aa cuadro 
o imagen terminal, se la puede liberar, para retirarla de 
la ranura 32, mediante un segundo eslabonamiento de con­
trol conectado a la bandeja de disco Q. Según se puede 
ver en las figuras 6 y 8, el dorso de la bandeja tiene 
un brazo extendido hada abajo 136 que está conectado al 
fiador 124 a través de una varilla 137. Uno de los extre­
mos de la varilla se extiende a través de una ranura 125 

del fiador para proveer una coneoién de juego muerto que 
permite que el fiador sea accionado intermitentemente por 
el solenoide sin ejercer fuerza sobre el brazo 136. Sin 
embargo, cuando la bandeja gira hacia arriba para permitiij 
el retiro del disco, el eslabonamiento del brazo y vari- j 
lia empuja al fiador hacia la posición completamente libre| 
que permite retirar la tarjeta. Para impedir que el resor­
te 120 impulse rápidamente la tarjeta fuera de la ranura 
cuando se levanta la bandeja, se provee un mecanismo de 
freno para la rueda dentada, que se indica en general en 
138. Una segunda varilla 139, fijada al brazo 136, hace 
girar una almohadilla de freno 140 de manera que tome con­
tacto con la superficie superior dé'la rueda dentada 119 
al mismo tiempo que se suelta el fiador. El esfuerzo de 
frenado que se aplica no es tan grande como para molestar i
el retiro de la tarjeta de control fuera del alojamiento, j 

El lugar de exhibición H es una ubioacién parti-j 
cular con respecto, a la cual las imágenes individuales de| 
la tarjeta de control son llevadas a una cierta relación I 
espaoial predeterminada para permitir que el operador obsejr 
ve, o reciba de otra manera, la información visual llevada
por dicha imágen. En el aparato descrito, se puede conáidel-

! 
j

- 2 3 -



rar este lugar de exhibición como coincidente con la aber­
tura 142 de una mascarilla 143 que forma parte del siste­
ma proyector óptico; sin embargo» se comprenderá que las 
imágenes pueden ser presentadas también para observación 
directa*

MECANISMO XfB RESPUESTA
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Según se hizo notar más arriba, el movimiento d« 
la tarjeta dé control es gobernado por la cooperación en­
tre las aberturas y ranuras del área en clave de la tarje­
ta, y una serie de pernos interferentes selectivamente 
insertables a través de una de las aberturas y ranuras 
asociadas con cada imágen* Los pernos 150a, 150b, 150c, 
150d y 150e están montados en un conjunto de guía y sopor­
te de pernos 151 (ver figura 10) e incluye resortes 152 

para mantener a los pernos alejados de la tarjeta a menos 
que. sean forzados, por aooionamiento de una tecla, en la 
dirección necesaria para venoer la fuerza del resorte.

Pijada al armazón; en el frente del alojamiento 
se encuentra la mesa 51 que incluye un miembro de soporte 
153 que tiene aberturas para recibir los vástagos 154 que 
se extienden desde las tedas de respuesta 52a a 52e. La 
presión hacia abajo sobre cualquiera de las teclas fuerza 
al extremo del vástago en contacto oon una de una plurali­
dad de palancas acodadas 155 fijadas al soporte 153* El 
extremo opuesto de cada palanca está conectado a los res­
pectivos pernos 150a a 150ei a través de varillas 156. Ad­
yacentemente al lugar de exhibioión H, en el lado opuesto
de la tarjeta de control con respecto al conjunto de guía

' < í -.'

y soporte de pernos 151, se,encuentra una microllave 158. 
El mecanismo acoionadór de la microllave incluye una placa

26. 3.69 24 -
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flexible 159 fijada a una parte del armazón en 160. la 
placa tiene una porción que está dispuesta de manera de 
cubrir al área a través del cual pueden proyectarse los per 
nos en el lado opuesto de la tarjeta de control. Por con­
siguiente, el accionamiento de cualquier tecla producirá 
el contacto de la placa 159 con el correspondiente perno 
para cerrar la microllave. Se describirá más en detalle 
el funcionamiento déla microllave con referencia al fun­
cionamiento del circuito de control.
CONTROL VERTICAL DEL BRAZO DEL CAPTOR FONOGRAFICO

La posición vertical del brazo del captor fono­
gráfico 110 está coordinada oon el plato P mediante el me4 
canismo de levantamiento del brazo de captor fonográfico jIi
S, de tal manera que: (1 ) el captor fonográfico (y el es-j 
tilo) bajan sobre el disco justamente después de inicarse !i
una revolución del plato; y (2) se levanta el captor fono-j 
gráfico con respecto al disco cada vez que el plato ter­
mina una revolución. Se provee también medios para levan­
tar el brazo de captor fonográfico basta una elevación 
todavía mayor cuando se hace girar hacia arriba las bandej 
de disco 0 para cambiar un disco a fin de impedir interfe­
rencia entre el brazo del captor fonográfico y el disco 
durante esta operación.

Según se puede ver mejor en la figura 9, el mecaj- 
nismo de levantamiento del brazo del captor fonográfico S 
inoluye un botador de leva .162 que coopera con la leva 95 

del plato para accionar una oorrdera 163 montada sobre la 
plataforma 43* La corredera está construida con dos pla­
cas 164 y 165 en lados opuestos de.la plataforma, estando 
fijadas dichas placas entre sí mediante pernos 166 que se

26.3o69 -  <25 -
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extienden a través de ranuras 1 67* De esta manera, la co­
rredera queda restringida a un desplazamiento limitado en 
vaivén sobre un trayecto radial que se extiende entre el 
eje del plato y el eje de rotación (lateral) del brazo 
del captor fonográfico. Un resorte de retorno 168, fijado 
a la corredera y una lengüeta 169 de la plataforma, orien-i-

l 0

ta a la corredera oontra el réborde del plato.
Un manguito 170 está montado rotativamente so­

bre el diáriretro externo del cojinete del eje del brazo 
del captor fonográfico.112 que se extiende por encima de 
la plataforma 43* Al extremo superior del manguito está fi 
jado un brazo 171 en forma de 1 que tiene una porción ter­
minal apta para tomar contacto con la cara inferior del 
brazo del captor fonográfico 110. En una forma preferida 
de realización, se establece contacto con unttornillo de 
ajuste 172 al oual se puede usar para realizar ajustes 
pequeños de la altura del brazo del captor fonográfico. 
Para completar el eslabonamiento entre el brazo del cap­
tor fonográfico y la leva del plato, una palanca 173 está 
montada sobre un soporte 174 montado sobre la plataforma 
teniendo dicha palanca un brazo 175 en forma de horquilla 
que toma contacto con una pestaña 176 de la parte infe­
rior del manguito 170 y otro brazo 177 que se extiende ha-

i

cia abajo para contacto con la placa inferior de la corre-j
i

dera 165* Puesto que el brazo del captor fonográfico tie- i 
ne una sección transversal en general acanalada para reci-i 
bir el extremo de los brazos 171» y puesto que el mangui-i 
to está libremente montado;rotativamente sobre el exterior
del cojinete del eje del'brazo del captor fonográfico 112,1

, ■ A"-;' ■ i; ¡el manguito girara-juntamente con el brazo del captor fo-j
‘ - ¡ 

• •**•'?*,• Ii\ f. íI
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nográfico durante su desplazamiento lateralmente en vaivéiji»|
Para levantar el brazo del captor fonográfico has­

ta una elevación máxima, a fin de impedir daños durante la 
introducción o el retiro del disco, una palanca en dos 
piezas 178 está montada rotativamente sobre un perno 179 
que se extiende hacia abajo desde la plataforma. Esta 
palanca es apta para ser accionada mediante un brazo 180 

fijado al dorso de la bandeja de disco Q, y que se extien- 
de hacia abajo desde dioho dorso, de modo que, cuando se !
levanta la bandeja, la palanca 178 gira en sentido dex- !¡
jirógiro, según se la ve en la figura 8, de manera de tomar 
contacto con el brazo 177 de la palanca de levantamiento j 
del brazo del captor fonográfico, y moverlo. El movimien-jj
to máximo de esta palanca es mayor que el producido por 
el movimiento del mecanismo de la corredera, de modo que 
el brazo del captor fonográfico se levantará todavía más. 
la ventaja mecánica de este eslabonamiento es suficiente 
para levantar el extremo alejado del brazo del captor fo­
nográfico contra el interior de la tapa 41. El resorte de 
torsión 182 que oonecta ambas seociones de la palanca 178 
absorbe cualquier movimiento adicional al arrollar el re­
sorte •

SISTEMA. OPTICO
El sistema óptico J que se describirá es mas o 

menos convencional para el uso con la proyeoción de trans­
parencia. Una prolongación 184 del alojamiento principal 
pro vee espacio para la lámpara proyectora 185 y un ven­
tilador si fuera necesario (no ilustrado). El oonjunto de 
vidrio resistente al calor y lente condensador 186 está 
soportado entre la lámpara y la mascarilla 143 y abertura

!
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142 que limitan el trayecto de la luz a un área que co­
rresponde a las imágenes individuales sobre la tarjeta de 
control. En el lado opuesto del lugar de exhibición H se 
encuentra un lente proyector 187 que proyecta la imagen a 
través de un sistema de espejos sobre la pantalla de exhil 
bición por proyección posterior 50 sobre el frente del 
alojamiento, la ubioación de los diversos espejos en el 
sistema óptico está gobarnada principalmente por la dispo­
sición de otros componentes dentro del alojamiento. Sin 
embargo, en el dispositivo partioular ilustrado, un primer 
espejo 188 a 45® proyecta la imagen en dirección a la pa­
red posterior a lo largo de un plano paralelo con respec­
to a la base. Un segundo espejo 189 refleja la imágen a 
un ángulo de 90® en un plano paralelo con respecto a la 
pared posterior y a un ángulo de aproximadamente 45® hacia 
arriba sobre un tercer espejo 190 que vuelve a dirigir la 
imágen sobre la pantalla de exhibición a un ángulo de 90® 
hacia el frente y aproximadamente paralelo a la base.

OIRQUITO IE CONTROL
Haciendo referencia a hora a la figura 4, el 

circuito de control para controlar automáticamente la su­
cesión de operaoiónes está ilustrado en forma esquemáti­
ca. Un par de conductores de línea 192 y 193 están conec­
tados a una fuente convencional de energía, por ejemplo 
corriente alterna de 220 V, 50 o/s, a través de una llave 
interruptora principal 194 y fusible 185. la llave inte­
rruptora 194 puede estar combinada también con un control 
de volumen para el sistema reproductor de sonido D. Las 
líneas 192 y 193 proporcionan energía eléctrica a la lámpa 
jrq proyectora 195 y á un motor de ventilador 196 cuando 1e. 

llave principal está cerrada. La microllave 158, acciona-
. . * *
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ble mediante cualquiera de las tedas de respuesta, se 
encuentra en serie con la llave accionada por leva 96 y 
solenoide 132. El motor del plato está conectado entre la 
línea de alimentación 193 y un terminal 198» que es comón 
a las llaves 96 y 158, mediante el conductor 199. Con el 
plato P en la posición ilustrada, la miorollave 96 está 
dispuesta con el contacto N/0 en la posición cerrada y oor. 
el contaoto N/C en la posición abierta, para permitir que 
el solenoide 132 sea excitado al cerrarse la microllave 
158 al oprimir cualquiera de las tedas 52a, 52b, etc.
Esto cierra también un circuito a través de la llave 158, 
conductor 199 y motor del plato 87 para iniciar la rota- ! 
ción del plato y desconectar la leva 94 oon respecto al I 
correspondiente botador de leva que controla a la llave 9¿.
En cuanto la leva dól plato 94 abandona su posición ini- j|
cial, la miorollave 96 abre el contacto N/0 y cierra al 
contacto N/C. Esto desexoita naturalmente al solenoide y 
al mismo tiempo cierra otro oircuito a través del motor 
del plato mediante el conductor 200 que se encuentra en pa­
ralelo con la microllave 158. El plato continuará girando 
hasta que la leva alcanza nuevamente eu posición inicial 
en cuyo momento el contaoto N/C se abre para interrumpir ¡
la alimentación al motor y el contacto N/0 se cierra pa­
ra acondicionar al solenoide para la siguiente opresión 
de la llave de respuesta.

FUNCIONAMIENTO
Habiendo descrito hasta aquí la construcción me­

cánica de una forma preferida de realización del aparato, |i
la siguiente Tabla esquemátiza las diversas etapas de la 
sucesión de oontrol y el correspondiente efecto con res- >

I
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pe oto a los diversos componentes:
ACCION 1.- SE MUEVE El CIERRE A LA POSICION "ABIERTA"

Efectos: a* Se levanta la bandeja de disco
b. El brazo del captor fonográfico se le­

vanta hasta la posición más alta, 
o* Se suelta el fiador*
d. Se conecta el freno de la rueda den- jl

tada.
ACCION 2.- Se inserta el disco en la bandeja 
ACCION 3.-ASE MUEVE EL CIERRE A LA POSICION "CERRADA"

Efectos: a. La bandeja de disco baja - se mantie­
ne el disco fuera de contacto con el

j
iplato contra las almohadillas de fric­

ción mediante rodillo.
b. El brazo del captor fonográfico baja 

a posición intermedia.
c. Se conecta el fiador
d. Se desconecta el freno de la rueda 

dentada.
ACCION 4.- SE INSERTA LA TARJETA DE CONTROL.

Efectos: a. Él brazo del captor fonográfico gira 
radialmente hacia adentro al ser im­
pulsada la rueda dentada por la tarje­
ta de control.

b. Cuando está completamente introducida,
- * Wla imagen n& 1 queda exhibida sobre la; 

pantalla y el estilo se encuentra jus­
tamente dentro de la banda que lleva el 
primer me saje grajeado.

ACCION 5.- EL ESTUDIANTE RESPONDE A UNA IMFORMACION AUDIO-

- 30 -26.3.69
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VISUAL Y OPRIME LA TECLA HE RESPUESTA.
Efectos: a. Uno de los pernos 150a, 150b, etc.,

es empujado a través de una ranura (o 
abertura) en la tarjeta de control pará 
accionar a la microllave 158.

b*’Se oierra el circuito al adenoide y 
se excita dicho solenoide (i) el ade­
noide se retrae para liberar el fiador 
oon respecto a la rueda dentada y per­
mitir que la terjeta de control avance 
(si puede), (ii) se suelta el tope delj

i

plato.
c. Se exbita el motor del plato.
d. Si el perno se encuentra en una de las 

aberturas 30, la terjeta de control per-
i. . Imanéoe. estacionaria y el brazo del cap­

tor fonográfico no se mueve hacia el 
siguiente grupo de mensaje. Si el perno 
es reoibido en una de las renuras 32, 
la terjeta de control avanza hasta que 
queda detenida por el borde posterior 
de la ranura para llevar una nueva ima­
gen al lugar de exhibición y hacer avan­
zar el brazo del captor fonográfico ha­
cia el correspondiente mensaje.

ACCION 6.- EL PLATO COMIENZA A GIRAR
Efectos a. La leva 95 acciona al mecanismo de con* 

trol vertical del brazo del captor fo­
nográfico S y hace bajar el brazo del 
captor fonográfico sobre el disco. |

.69 - 31 -
I



10

15

20

25

30

26.3*69

b. La leva 94 acciona a la microllave 9̂  
quei
(i) abre el circuito para desexcitar 
el solenoide, llevando nuevamente el 
fiador y el tope del plato a la posi­
ción inicial, y
(ii) cierra el circuito paralelo a 
través del motor del plato para que 
continúe la rotación del plato.

ACCION 7'.- DURANTE LA ROTACION DEL PLATO 
0 0

Efectos: a. El perno ubicador 99 encuentra la a- 
isertura ubicadora 14 del disco y el 
disoo oae sobre la superficie del pld- 
to en la posición correcta.

ACCION 8.- EL PLATO VUELVE A LA POSICION INICIAL.
Efectos: a. La leva 95 acciona al mecanismo de 

control vertical del brazo del cap­
tor fonográfico 8 para levantar el 
brazo del captor fonográfico con res­
pecto al disco.

b. La leva 94 abre los contactos N/C de 
la llave 96 para interrumpir al mo­
tor del plato y vuelve a cerrar los 
contactos N/0 para acondicionar el 
solenoide para el siguiente acciona­
miento de teda mediante la llave 
1580

o. El tope del plato 92-93 detiene al 
plato en la posición inicial.

ACCION 9.- SE PROSIGUE El PROGRAMA POR REPETICION DE LAS

- 32 -



ACCIONES 5 a 8 j 
ACCION 10.- CAMBIO BE PROGRAMA (ULTIMO CUADRO DE LA TARJE-} 
TA BE CONTROL) - SE MUEVE EL CIERRE A LA POSICION ABIERTA.1

5
Efectos: a. Se levanta la bandeja del disco.

b. . El brazo del captor fonográfico se le­
vanta hasta la máxima elevación*

c. El fiador se mueve a la posición de
/ iliberaoion plenoa.

d. Se conecta el freno de la rueda denta-'
10 da para impedir que la tarjeta de con-' 

trol sea arrojada rápidamente.
ACCION 11.- SE RETIRA EL DISCO Y LA TARJETA BE CONTROL Y 
SE LAS INSERTA NUEVAMENTE EN POSICION INVERTIDA.
ACCION 12.- SE REPITEN LAS ACCIONES 5 a 9 HASTA QUE SE 
COMPLETA EL PROGRAMA.

I

20

25

30

26.3.69

CLAVE BE LA TARJETA BE CONTROL-RAMIFICACION
Haciendo referencia nuevamente a la figura 3» 

se puede ver que las aberturas de d a  ve pueden estar con­
venientemente dispuestas en grupos, estando situado el bor­
de izquierdo de todas las aberturas o ranuras de un grupo 
a lo largo de una línea recta imaginaria. Estas líneas ima­
ginarias son todas paralelas y pueden estar inclinadas a 
un ángulo con respecto al borde de la tarjeta.

Según se hizo notar más arriba» al describir la 
tarjeta de control, cada grupo de aberturas I, 11, III, etc, 
corresponde a una de las imágenes indioadas en 1, 2, 3,...
!etc. Cuando se invierte la tarjeta, los grupos de abertu­
ras I', Ií', III', etc., corresponden a imágenes i *, 2',
3', etc. Cuando el operador comienza el programa, la ima-

- 33 -
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gen 1 estará en el lugar de exhibición para su proyección 
sobre la pantalla 50, y los pernos 150a, 150b ... i50e 
estarán alineados con las aberturas (o ranuras) en el gru­
po de olave I. EL primer grupo es un grupo ficticio para 
permitir que el disoo se asiente por si mismo apropiadamen 
te sobre el plato. En. consecuencia no se requiere mensa­
je audible. Peora evitar que se desperdicie un cuadro, se 
puede instruir al estudiante (por ejemplo, mediante infor-j 
maoión sobre la imágen 1) para que primeramente empuje laj 
tecla izquierda 52a, lo cual dará por resultado que el 
perno 150a se proyecte a través de una abertura 30 (1). j

# íEsto inicia la primera revolución completa del plato para j 
asentar al disco; y no habrá. mensaje audible para esta 
imagen;

Con el disoo apropiadamenteasentado sobre el I
iplato, el estudiante se enouentra preparado ahora para con 

tinuar con el programa regular; por lo tanto se le instru-j' ■ i
ye para que oprima otra tecla, por ejemplo 52c, que proye o- 
ta al perno 150b a través de una ranura 32 (1). El adenoi­
de 132 es accionado por el cierre de la llave 158 y la tai 
jeta avanza hasta la imágen 2. Al mismo tiempo, la cabeza 
del captor fonográfioo baja sobre la banda que lleva gra­
bado el primer mensaje.

A título de ejemplo, la imágen 2 puede ilustrar 
la letra "B" y tener una flecha que apunta hacia una de 
las tedas. El mensaje audible puede anunciar:

"Esta es la letra B (pronunciar fonéticamente) - 
Empujar ahora la tebla bajo la flecha".
Tiene lugar entonces la respuesta a una instruc­

ción para al oprimir la teela bajo la flecha. Cuando suce-
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de ésto, la tarjeta de control avanza hasta la imagen 3 
(y el mensaje audible que corresponde a la misma.

Este cuadro puede estar realizado en la siguien­
te manera:

IMAGEN - Serie de diferentes letras (incluyendo 
una "B") cada una de las cuales está 
dispuesta sobre una de las teclas

AUDIBLE - "Puede encontrar la letra B ? ¡Presio­
ne la teda bajo B!"

En este ejemplo, la dave para la teda que co­
rresponde a la letra B es la dnica que tiene una ranura que 
permite avanzar a la tarjeta de control. La depresión de 
otras tedas "incorreotas” insertará un perno a través de !i¡
una abertura, y hará que se repita el mensaje audible sin 
que avance el programa.

t
En un programa ramificado, una respuesta tanto 

correcta como incorrecta hará avanzar el programa; pero 
en el caso de una respuesta incorrecta, el cuadro siguien- 
te suministrara información adicional mientras que una res­
puesta hará avanzar al programa dos (o más cuadros) para 
omitir información adicional*

Como ejemplo, se supondrá que la pregunta ante­
rior (se encuentre la letra "B") ha sido presentada en la 
imágen 3 ( y el correspondiente mensaje audible).

Todas las eleociones incorrectas harán avanzar 
el programa hasta el cuadro 4 mediante una ranura de un 
sólo cuadro. Este cuadro estará constituido en la siguien­
te manera:

IMAGEN - ,1a letra B aparece nuevamente con otras 
letras a las cuales se indica como in-

1
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AUDIBLE - "No eligió la letra B - oprima la te­

d a  debajo de B".
Si anteriormente se realizó una eleeoión corréc- 

ta, el p-ograma pasará de largo el cuadro 4 y avanzará me­
diante una ranura de avance de doble cuadro hasta el cua- j
dro 5, El cuadro 5 se usará normalmente para introducir
nueva información. Por lo tanto, se puede considerar el
ouadro 4 como que comprende un estímulo de error que in-

" icluye al mismo tiempo un mensaje de error audible y una j
imagen de error.

En un programa más sofisticado, se puede utili-j 
zar ramificaciones múltiples. En este caso puede haber j 
tantos estímulos de error diferentes como hay elecciones ¡

íincorrectas para una pregunta particular. Continuando con ji
el precedente ejemplo, en vez de un estímulo de error ge-j

ineral como el especificado para el cuadro 4, cada respues-4 
ta incorrecta puede hacer avanzar la tarjeta de control 
hacia una diferente posición? Por ejemplo, las elecciones 
además de "B", pueden,ser "I"', "D", "P" y "E" que corres­
ponden a las teclas 52a, 52b, 52d y 52e, respectivamente. 
El accionamiento dé la teda 52a hará avanzar a la tarje­
ta de oontrol hacia el ouadro 4 que puede estar constitui­
do en la siguiente maneras 

IMAGEN - B 0

AUDIBLE - "Eligió P y no B, Ahora que ha visto 
la diferencia, empuje la tecla bajo la B". j

El accionamiento de la tecla 52b hará avanzar 
a la tarjeta de control haoia el cuadro 5 que estará cons­
tituido en la siguiente manera:

26.3.69 36 -
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■ IMAGEN - B t

AUDIBLE - "Eligió D y no B* Ahora que ha visto 
la diferencia, empuje la tecla bajo 
la B" .

El accionamiento de las tehlas 52d ó 52e des­
plazará a la tarjeta hacia los cuadros 6 y 7 respectiva­
mente, que también será estímulos de error específicos.
El accionamiento de la tecla 52o, que es la tecla correc­
ta. hará avanzar al programa hasta el cuadro 8 que normal-^ 
mente será un cuadro de nueva información.

Los ejemplos precedentes están destinados a de­
mostrar la adaptabilidad de la presente invención y sugie­
ren a los entendidos en esta materia gran cantidad de po­
sibles variantes.

Puesto que el programa está constituido de tal 
manera que cada cara del disco 10 corresponde respectiva­
mente a las dos líneas de imágenes 26a y 26b de la tarje­
ta de control, se deberá proveer medios para coordinar la 
carga del disco y de la tarjeta de control para impedir 
desadaptaciones. Existe un problema en la situación en la 
oual el aparato debe ser operado por niños pequeños y otro 
incapaces de leer información que podría aplicarse al dis-¡
co y a la tarjeta de oontrol para asegurar una coordinación 
apropiada. Una manera preferida de evitar este problema 
consiste en usar una clave de colores tanto en el disco 
como en la tarjeta de control* Haciendo referencia a las 
figuras 2 y 3, la sección central del disoo está provista
de una etiqueta 202 que lleva una olave de color que coin-|l
cide con el extremo de proyeooión de la tarjeta de control' 
S. Por lo tanto, el color de esta etiqueta de clave 202

27*3o69 -  37 -
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está, adaptado con una da las se coiones 203 de la tarjeta 
de control; mientras que la otra cara del disco tiene 
una correspondiente etiqueta de olave, (no ilustrada), que 
está coloreada de manera de adaptarse a la otra sección 
de clave 204 de la tarjeta de oontrol. Cuando se introdu­
ce el disco en el aparato y se introduce la tarjeta de cor. 
trol en la correspondiente ranura, de manera que el color 
tanto de la etiqueta como de la tarjeta de control están 
dirigidos ambos en la misma dirección (haoia arriba o ha­
cia abajo), no puede haber desadaptación entre los compo­
nentes audibles y visual*

Aunque se ha desorito la presente invención con 
referencia a cierta forma específica de realización de 
la misma, se comprenderá qué ésto ha sido hecho a título 
solamente ilustrativo y no como limitación; por lo tanto, 
el alcance de las reivindicaciones que se acompañan debe­
rá ser interpretado lo más ampliamente posible dentro de 
lo que permite la técnica anterior.

En resumen, la Patente de Invención que se soli­
cita, recaerá sobre las siguientes reivindicaciones.

Esta solicitud que corresponde a la presentada 
en los Estados Unidos de América el 13 de Febrero de 1967, 
bajo el número 615*54!?» se acoge a los beneficios del ar- 
tíoulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

!
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Los puntbs que como característica de novedad 
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de 
Modelo de Utilidad, en España, por VEINTE años, son los 
siguientes:

1. - Una unidad almacenadora de información au­
dible, caracterizada por una grabación en disco que tiene 
una pluralidad de diferentes mensajes grabados en una 
pista en espiral oontinua, estando dispuestos diohos men­
sajes en bandas concéntricas, siendo todos loe mensajes i: . I
en una banda particular idénticos y repitiéndose durante
cada revolución de dioho disoo. j

i
2. - Una unidad de acuerdo con la reivindicación I

1, caracterizada por el hecho de que una pluralidad de j 
mensajes audibles están grabados sobre un medio de graba- i 
ción bajo la forma de instrucciones y preguntas, estando 
dispuestos dichos mensajes en sucesión siendo seguida por 
lo menos una pregunta por un mensaje de error para indi­
car que ha sido realizada una respuesta incorrecta a la 
pregunta.

3. - Una unidad de acuerdo con la reivindicación
2, caracterizada por una pluralidad de mensajes de error ]
que siguen a una pregunta particular, siendo capaz cada uno 
de dichos mensajes de error de producir una respuesta au- j
¡ i¡dible específica a cada una de las varias elecciones inco-í
1 irrectas posibles. j

4. - Una unidad almacenadora de información au­
dible. |

Tal y oomo se ha descrito en la Memoria que an- I

27* 3*69 - 39 -
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tecede, representado en los dibujos que se acompañan y 
para los fines que se lian especificado.

Esta Memoria consta de cuarenta hojas escritas 
a máquina por una sola cara,

Madrid, ¿ S  ¿ M R  ' - ' C

jí
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