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E l invento se r e f ie r e  a lo s  d a s ific a d a e sp a ra  d is 

eos de re g is tr o s  sonoros u t i l iz a d le s  en p a rtic u la r  en e lec­

trófonos d el t ip o  en e l  que lo s  d isco s están dispuestos lo s  

unos a l  lado de lo s  otros en unos planos v e r t ic a le s  p arale­

lo s  y pueden presen tarse selectivam ente mediante la  maniobra 

de una te c la  correspondiente de un teclad o  apropiado.

E l objeto d e l invento es e l  de r e a l iz a r  un c l a s i f i  

cador de este  t ip o  en e l  que cada d isco  esté  guiado de una 

manera muy p re c isa  y no corra e l  r ie sg o  de a tascarse  a con­

secuencia de un l ig e r o  decalado la t e r a l  intem pestivo.

A este  e fe c to , e l  d a sific a d o r  para d iscos de re g is  

tro s  sonoros según e l  invento in clu ye:

-  por una parte una armadura de áoporte que presen 

ta  dos fla n co s la t e r a le s ,

-  por otra p a rte , una h i le r a  de brazos id én tico s 

sensiblemente planos yuxtapuestos en p osición  v e r t ic a l  en­

tr e  dichos fla n co s  en la  misma a lin ea ció n  y que constituyen 

unos tabiques de separación espaciados lo s  unos de lo s  otros 

en una d is ta n c ia  que corresponde a l  espesor de un d isco  y -  

que están unidos cada uno por una de sus extremidades a unos 

d is p o s itiv o s  de mando y  a una te c la  de maniobra dispuestos 

de manera que se pueda provocar accionando la  te c la ,  la  e le  

vación del brazo e le g id o  fu era  de l a  a lin ea ció n  de lo s  bra­

zos adyacentes, llevan do cada uno de estos brazos, por lo  

menos en su extremo opuesto a lo s  medios de con tro l o extre 

midad p o ste rio r , un elemento que forma cuna para un d isco  -  

de re g is tr o  que se extiende paralelam ente a l  plano de brazo, 

situado en e l espacio in c lu id o  entre e ste  brazo y e l  s i ­

guiente y que tie n e  un espesor sensiblem ente ig u a l a la  an­

chura de dicho esp acio , sobresaliendo e l  elemento de c u n a -
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de dicho extremo p o s te r io r  resp ecto  a ha anchura d el brazo,

-  y finalm ente un estan te  s o lid a r io  de la  parte -  

p o ste rio r  de la  armadura, compuesto de una se rie  de láminas 

yuxtapuestas, separadas por in te rv a lo s  cuya anchura corres­

ponde a l  espesor de uno de lo s  elementos extremos d el brazo 

y en lo s  cuales esto s están in te rca la d o s  de manera d eslizan  

te .

Los brazos presentan preferentem ente en su extre­

midad a n terio r por una p a rte  un segundo elemento de cuna y 

por otra parte una muesca que coopera con una palanca s o l i ­

d a ria  de la  te c la  de maniobra y que e s tá  montada de manera 

que pueda p iv o ta r a lrededor de un e je  h o rizo n ta l s o lid a r io  

de la  armadura, estando dispuesto e l  conjunto de manera que 

determine, a l  ser pulsada una t e c la ,  la  elevación  d el brazo 

correspondiente por encima d e l n iv e l  de lo s  brazos adyacen­

te s .

Un elemento de soporte e s tá  dispuesto con ven taja  

en la  proximidad de la  parte  p o s te r io r  de la  carcasa, con -  

e l  objeto de soportar la s  extremidades p o sterio res  de lo s  -  

brazos o lo s  elementos de cuna p o ste rio re s .

Este elemento de soporte e stá  con stitu id o  ven tajo  

sámente por lo s  ramales su p eriores de la s  láminas d el están 

te  entre la s  cu ales están in terca la d o s  lo s  elementos de cuna 

p o ste rio re s , y en lo s  cu ales se apoyan la s  extremidades de 

lo s  brazos propiamente dichos.

Cada brazo e s tá  p ro v isto  preferentemente de unos 

medios de guía m ú ltip les  y  l le v a  unos elementos destinados 

a c a lz a r  lateralm ente lo s  d isco s c la s if ic a d o s  para e v ita r  -  

cu alqu ier decalado la t e r a l  a c c id e n ta l.

E l invento se entenderá con más clarid ad  leyendo



l a  s igu ien te  d escrip ción  y  examinando e l dibujo adjunto, en 

e l  cual:

La f ig u ra  1 representa en p ersp ectiva , e l  c la s i f ic a  

dor a b ie rto , en e l  que para mayor c la rid a d  d e l d ibu jo, se -  

ha representado un so lo  d isco , en p osición  de presentación;

La fig u ra  2 muestra e l  mismo daáficád r cerrado;

La f ig u r a  3 es  un co rte  tra n sv e rsa l respecto a l  -  

e je  d el mecanismo in t e r io r  d e l c la s if ic a d o r ;

Las f ig u ra s  4 , 5 ) 6 y  7 son unos co rtes de l a  f ig u  

ra  3 respectivam ente a lo  la rg o  de la s  lín e a s  IV-IV, V-V, -  

VI-VI y  V II-V II.

ElcüasiScador seleccion ad or de d iscos para re g is ­

tro s  sonoros que se representa en e l  d ibujo in clu ye un amia 

zón designado en su conjunto por la  re fe re n c ia  1 y e stá  -  

con stitu id o  esencialm ente por una p arte  2 en forma de por^ 

ción de su p e rfic ie  c i l in d r ic a  que tien e  un diámetro in te r io r  

un poco mayor que e l  diámetro de lo s  d isco s ta le s  como 3 que 

se tr a ta  de c la s ific a r  dos p lacas de extremidades 6, 7 y una 

tapa de corredera 9 co a x ia l resp ecto  a la  parte  c il in d r ic a  

2 d e l armazón.

E l aparato in clu ye  una p lu ra lid a d  de brazos ta le s  

como 11, sensiblem ente planos, yuxtapuestos en p osición  ver­

t i c a l  entre la s  p lacas 6 y  7 en l a  misma a lin ea ció n , y  espa 

ciados lo s  unos respecto a lo s  otros en una d ista n cia  que 

corresponde a l  espesor de un d isco  y que están unidos cada 

uno por su extremidad a n te rio r  a la  extremidad p o ste rio r  de 

una palanca acodada t a l  como 14. Cada palanca 14- lle v a  en 

e l  extremo de su ramal a n te r io r  14a ' una te c la  16. Todas 

la s  palancas 14 están montadas de manera que puedan p ivo ta r 

en un e je  h o rizo n ta l común 13 su je to  por sus dos extremos en



la s  dos p lacas 6, 7 d e l armazón, en la  p arte  in fe r io r  delan 

te ra  de é s ta s . *

Cada brazo 11 presenta una configuración gen eral 

t a l  que su. parte interm edia se encuentre por lo  menos a la  

a ltu ra  del centro de un d isco  colocado en e l  d a sifica d o r . En 

e l  ejemplo que se rep resen ta, cada palanca tien e la  forma 

de una V in v e rtid a  muy a b ie rta  uno de lo s  ramales de la  cual 

se extiende desde la  cara d elan tera  d el dasificador h acia  -  

a rr ib a  y hacia a trá s  y e l  otro ramal de la  cual se extiende 

hacia a trá s  en una d irecció n  ligeram ente in clin ada hacia -  

abajo .

En su extremo p o s te r io r , cada brazo 11 l le v a  un -  

elemento 12, su jeto  de plano contra la  extremidad de dicho 

brazo o que e stá  re a liza d o  de una so la  p ieza  con é ste , y  -  

que e stá  situado en e l  espacio in c lu id o  entre dos brazos 11 

sucesivos y cuyo espesor es sensiblem ente ig u a l a la  anchu­

ra  de dicho espacio . Cada elemento 12 sobresale tran sver­

salmente por una y  o tra  p arte  d el brazo 11 correspondiente, 

( fig u ra s  3 y  7 ) .

En su p arte  a n te r io r , cada brazo 11 l le v a  un e le ­

mento 15 que tien e  e l  mismo espesor que e l  elemento 12 a p li 

cado contra e l  brazo en l a  cara que l le v a  dicho elemento 12 

y que sobresale de dicho brazo h acia  abajo . Los dos elemen 

to s  12 y 15, cuyas caras enfrentadas 12a, 15a están encorva 

das y tienen sus concavidades orientadas hacia e l  in te r io r  

d e l armazón d el dasificador, y  forman una cuna destinada a sos 

ten er e l  d isco  que se t r a ta  de cLasificsr ( fig u ra s  3 y 4) .

En la  parte  in fe r io r  de la  porción p o sterio r d el 

armazón está  d ispuesto un estante 17 compuesto de una se rie  

de láminas 18 yuxtapuestas, y separadas por unos in te rv a lo s



cuya anchura corresponde a l  espesor de uno de lo s  elementos 

12 y  entre la s  cu ales la s  p artes in fe r io r e s  de dichos e le ­

mentos 12 están in te rca la d a s  de manera d e sliza n te  (fig u ra s  

3t 6 y  7)y m ientras que lo s  extremos an terio res  de lo s  bra­

zos propiamente dichos se apoyan contra lo s  cantos superio­

re s  l 8 a d e l a s  lám inas.

En la  p arte  a n te r io r  de cada uno de lo s  brazos 

e s tá  d ispuesta una muesca 19 destinada a r e c ib ir  la  cabeza 

20 d e l extremo d e l ramal 14b de la  palanca acodada 14 co- 

irespondiante ( f ig u ra  3 ).

Cada uno de lo s  brazos 11 l le v a  en su parte ante­

r io r  in fe r io r  un espárrago 21 de gu ía  que se extiende en 

su plano transversalm ente resp ecto  a  la  d irección  general . 

de dicha parte  a n te r io r  y que coopera con un canal de guia 

22, cuya anchura corresponde a la  anchura de dicho espárra 

go, so lid a r io  d e l armazón y situado hacia la  parte delante­

ra  de este  últim o ( fig u ra  3).

De este  modo como puede verse  en la  fig u ra  3 y -  

cuando se pulsa una te c la  16, se hace bascu lar la  palanca 

14 correspondiente a lrededor d el e je  13 y  la  cabeza 20 de 

dicha palanca, que ha penetrado en l a  muesca 19 levan ta  e l  

brazo 11 cuyo elemento 12 se d e s liz a  entre la s  dos láminas 

adyacentes 18 d e l estan te  17 y  cuyo espárrago 21 se d e s liz a  

en tre la s  a le ta s  d e l can al 22. Al mismo tiempo e l  espárra­

go 21 asegura e l  guiado y teniendo en cuenta la  holgura de 

dicho espárrago en e l  can al, e l  brazo 11 se desplaza para­

lelam ente asimismo en la  d ire cc ió n  d e l e je  de sim etría  de 

dicho can al. El d isco  de r e g is tr o  3 a lo jad o  entre los e le ­

mentos de cuna 12 y 15 d e l brazo 11 se encuentra elevado a l  

mismo tiempo y se s itú a  fu era  de a lin e a c ió n  respecto a lo s
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demás d iscos.

En e l  modo de re a liz a c ió n  que se ha representado, 

un c ie r to  número de d is p o s itiv o s  están  destinados a e v ita r  

cu alqu ier decalado la t e r a l  d e l d isco  y a mejorar e l  guiado 

d el brazo cuando é s te  se e leva .

E l elemento 12 de la  cuna e stá  p ro v isto , en su 

oara opuesta a l  brazo, de un n ervio  23 que se extiende trans 

versalmente por encima d el brazo adyacente correspondiente, 

de manera que se oponga a l  bloqueo a ccid en ta l de un d isco  

entre dicho elemento 12 y  dicho brazo adyacente (fig u ra s  6 

y 7 ). Cada brazo 11 l le v a  en su p arte  a n te rio r, en su ca­

ra  opuesta a l  elemento 15 de la  cuna una protuberancia 24 de 

pequeño r e lie v e  destinada a a p lic a r  e l  d isco soportado por 

e l  brazo adyacente contra este  últim o (fig u ra s  4 y  5). En 

e sta  misma cara y a l  n iv e l  de la  muesca 19 e l  brazo 11 l i e  

va un n ervio  26 prolongado a través de la  muesca, b ajo  la  

forma de una v a r i l l a  de manera que se oponga a l  enganchamien 

to  de la  muesca adyacente por la  cabeza 20 de la  palanca 14.

E l elemento de la  cuna 15 l le v a  en su parte supê  

r io r  externa una protuberancia 27 de espesor reducido d e sti 

nada a superar con una ranura c ieg a  28 conjugada, p a ra le la  

a l  espárrago 21 y re a liz a d a  en la  cara  próxima d el brazo ad­

yacente, de manera que con stitu ya  para e ste  últim o un tope 

de lim itació n  de ca rrera  y que p a rtic ip e  en e l  guiado ( f i ­

guras 3 y 4 ) . Del mismo modo, en su parte in fe r io r  externa, 

e l  elemento 15 l le v a  una protuberancia 29 de espesor reduci 

do destinada a cooperar con una ranura conjugada 25, parale 

la  a la  ranura 28 y  soportada por e l  brazo adyacente, de ma 

ñera que con stitu ya para e ste  ultim o, otro elemento de guia 

do.
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Para que e l  brazo 11 no tenga tendencia a  vo lver 

por s i  mismo a su p osición  de descanso por simple gravedad, 

cada lámina 18 d el estan te  17 l le v a  una p a t i l la  30 r e a l i ­

zada en e l  momento d el moldeo y que se extiende hacia abajo 

transversalm ente a l a  d irecció n  d el movimiento d el brazo, -  

de manera que co n stitu ya  un elemento deformable elásticam en  ̂

t e ,  destinado a cooperar con una protuberancia 31 soportada 

por e l  elemento 12 correspondiente, formando entonces dicha 

protuberancia un elemento de reten ció n  en posición  (fig u ra s  

3 y  7) .

Las palancas 14 ( fig u ra s  1, 2 y  3) están montadas, 

de manera conocida, en grupos de t r e s  unidades cuyos rama­

le s  14a tienen lon gitu d es d ife re n te s  de t a l  manera que e l  

conjunto de la s  te c la s  16 se presente en tr e s  h ile r a s  a mane 

ra  de un teclad o  de máquina de e s c r ib ir .  En cada grupo de 

tr e s  palancas, lo s  ramales 14b tien en  igualmente longitudes 

d ife re n te s  escalonadas en e l  mismo orden que lo s  ramales 14a 

de manera que se e v ite  una d ife r e n c ia  de re la c ió n  de demul­

t ip lic a c ió n  demasiado importante en tre lo s  movimientos de ac 

cionamiento de lo s  va rio s  brazos.

Naturalmente e l  invento no queda lim itado a lo s  mo 

dos de re a liz a c ió n  d e sc rito s  y representados, sino que se -  

le  puede aportar unas m odificaciones sin  s a lir s e  por e l lo  -  

d el cuadro d e l invento.

En resumen: E l Modelo de U tilid a d  que se s o l ic i t a  

deberá recaer sobre la s  s ig u ien tes

REIVINDICACIONES

1. C lasificador para d iscos de re g is tr o s  sonoros ca 

ra cte riza d o  porque in clu ye:

-  por una parte  un armazón ( i )  de soporte que presenta

-  8 -



dos flan co s la te r a le s  (6, 7 ) ,

-  por otra p arte una h ile r a  de brazos (11)  id é n tic o s , -  

sensiblemente planos y yuxtapuestos en posición  v e r t ic a l  en 

tr e  dichos fla n co s en una misma a lin e a c ió n  y que forman ta­

biques de separación, espaciados lo s  unos de lo s  otros por 

una d ista n cia  que corresponde a l  espesor de un d isco  (3) y 

unidos cada uno de e l lo s  por uno de sus extremos con unos 

medios de accionamiento ( 14) y  una t e c la  de nmiobra (16) -  

d ispuestos de manera que determinen por acción en la  te c la  

(16) la  elevación  d e l brazo e leg id o  fu era  de la  a lin ea ció n  

de lo s  brazos adyacentes, llevando dichos brazos cada uno 

por lo  menos en su extremo opuesto a lo s  medios de acciona­

miento o a la  extremidad p o s te r io r , un elemento (12) que -  

forma cuna para un d isco  de r e g is tr o  que se extiende p a ra l¿  

lamente a l  plano d e l brazo, situado en e l  espacio in clu id o  

entre este brazo y e l  s ig u ie n te  brazo y  que tien e  un espe­

sor sensiblemente ig u a l a l a  anchura de dicho espacio, so­

bresalien do e l  elemento de cuna (12) de dicha extremidad pos 

t e r io r ,  con re la c ió n  a la  anchura d e l brazo,

-  y finalm ente, un estan te  ( 17) s o lid a r io  de la  parte  -  

p o ste rio r  del armazón, compuesto por una s e r ie  de láminas

(18) yuxtapuestas, separadas por unos in te rv a lo s  cuya anchu 

ra  corresponde a l  espesor de uno de lo s  elementos extremos 

(12) del  brazo y en lo s  cu ales esto s  están in terca lad o s de 

manera d e sliza n te .

2 .C la s if ic a d o r  para d isco s de r e g is tr o s  sonoros -  

según la  re iv in d ica c ió n  1, ca ra cte riza d o  porque lo s  brazos 

(11)  presentan en su extremidad a n te r io r  por una parte un 

segundo elemento de cuna ( 15) y  por otra parte una muesca

( 19) que coopera con una palanca ( 14) s o lid a r ia  de la  te c la
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de maniobra (16) y  que e s tá  montada de manera que pueda p i-  

v o ta r  alrededor de un e je  h o rizo n ta l ( 13) so lid a r io  d e l arma 

zón (1) estando e l  conjunto dispuesto de manera que d eter­

mine, a l  se r  accionada la  t e c la  (16) ,  l a  elevación  del bra­

zo (11)  correspondiente, por encima d e l n iv e l  de lo s  brazos 

adyacentes.

3 . C lasificad a? para d isco s de re g is tro s  sonoros, 

según la  re iv in d ica c ió n  1 , caracterizad o  porque un elemento 

de soporte ( 17) e stá  d ispuesto en la  proximidad de la  parte  

p o s te r io r  d e l armazón para soportar lo s  extremos p o sterio ­

res  de lo s  brazos (11)  o lo s  elementos de cuna p o sterio res  

( 12) .

* 4 . C la s ific a d o r  para d isco s  de r e g is tr o s  sonoros,

según la  re iv in d ica c ió n  3, ca ra cteriza d o  porque e l  elemento 

de soporte e stá  co n stitu id o  por lo s  ramales superiores de 

la s  láminas (18) d el estante ( 17) , entre la s  cu ales están 

in terca la d o s lo s  elementos de cuna p o ste rio re s  (12) y en 

lo s  cuales se apoyan lo s  extremos de lo s  brazos (11)  propia 

mente dichos.

5.  C la s ific a d o r  para d isco s de r e g is tr o s  sonoros, 

según la  re iv in d ica c ió n  1 , caracterizad o  porque e l  ramal su 

p e r io r  d el elemento de cuna p o s te r io r  (12) l le v a  en su cara 

opuesta a l  brazo, un n ervio  (23) que se extiende tra n sversa l 

mente por encima del brazo adyacente correspondiente de ma­

nera que se oponga a l  bloqueo a c c id e n ta l de un disco entre 

dicho elemento de cuna y dicho brazo adyacente.

6. C la s ific a d o r  para d isco s de re g is tro s  sonoros, 

según la  re iv in d ica c ió n  1 , cara cteriza d o  porque cada lámina 

(18) d el estan te  ( 17) l le v a  una p a t i l l a  (30) rea liza d a  en e l  

momento d e l moldeo de la  p ie za  y que se extiende hacia aba-
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d e l brazo ( 1 1) ,  de manera que co n stitu ya  un elemento defor- 

mable elásticam ente m ientras que e l  elemento de cuna (12) -  

correspondiente l le v a  úna protuberancia ( 31) conjugada, -  

que forma elemento de reten ción  en p osición .

7 .  C la s if ic a d o r  para d isco s de r e g is tr o s  sonoros, 

según la  re iv in d ica c ió n  1 , ca ra cteriza d o  porque cada brazo 

(11)  l le v a  en su cara opuesta a l  elemento de cuna a n te rio r  

( 15) , una protuberancia ( 24) que t ie n e  un r e lie v e  poco acen 

tuado y que se extien d e.en  e l  esp acio  in clu id o  entre dos -  

brazos y en l a  proximidad inm ediata d e l elemento de cuna an 

t e r io r  d el brazo -adyacente de manera que aplique e l  d isco  

contra e ste  últim o.

8. C la s if ic a d r  para d iscos de re g is tro s  sonoros, 

según la  re iv in d ica c ió n  1, ca ra cte riza d o  porque cada brazo 

(11)  l le v a  en la  cara opuesta a l  elemento de cuna a n terio r 

( 15) y  a l  n iv e l  de la  muesca (1$) por l o  menos un n ervio  -  

(26) prolongado a tra v é s  de l a  muesca bajo  la  forma de una 

v a r i l l a  de manera que se oponga a l  enganchamiento de la  -  

muesca adyacente por e l  extremo (20) de la  palanca de manió 

bra ( 14) que corresponde a la  primera.

9 . C la s ific a d o r  para d isco s de re g is tro s  sonoros, 

según la  re iv in d ica c ió n  1, ca ra cte riza d o  porque e l  elemento 

de cuna a n te r io r  ( 15) l le v a  en su p arte  superior externa una 

protuberancia (27) de espesor reducido que coopera con una 

ranura c ie g a  (28) conjugada y tra n sv e rsa l a la  d irección  ge 

n e ra l de la  parte  a n te r io r  d e l brazo , re a liza d a  en la  cara 

correspondiente del brazo adyacente y  que desemboca en e l  

canto superior de é s te , de manera que con stitu ya  para este  

ú ltim o, un tope de lim ita c ió n  de ca rre ra .30



lO jC la sifica d o r para d isco s de re g is tro s  sonoros, 

según l a  re iv in d ica c ió n  8, cara cteriza d o  porque e l  elemento 

de cuna a n te rio r  ( 15) l le v a  en su p arte  in fe r io r  externa una 

protuberancia (29) de espesor reducido que coopera con una 

5 ranura (25) conjugada transversalm ente a la  d irección  gene­

r a l  de la  parte  a n te r io r  d e l brazo adyacente, de manera que 

con stitu ya  para e ste  últim o un segando elemento de guía.

1 1 .C la s if ic a d o r  para d isco s  de r e g is tr o s  sonoros, 

según la  re iv in d ic a c ió n  1, cara cteriza d o  porque e l  brazo (11) 

10 l le v a  en su parte a n te rio r  in fe r io r ,  un espárrago de g u i a -

(21) que se extiende en su plano transversalm ente a la  d i­

rección  general de dicha p arte  a n te r io r , m ientras que e l  bas 

t id o r  l le v a  un canal de guia (22) conjugado de anchura co­

rrespondiente a la  anchura de dicho espárrago.

15 12 .C la s if ic a d o r  para d isco s  de r e g is tr o s  sonoros,

según la  re iv in d ica c ió n  1, caracterizad o  porque la s  te c la s  

de maniobra (16) están montadas de manera conocida, en gru 

pos de tre s  unidades en e l  extremo de la s  palancas de manió 

bra ( 14) que están acodadas y cuyos ramales a n terio res  ( 14a) 

20 tien en  longitudes respectivam ente d ife re n te s  a manera de la s

te c la s  de una máquina de e s c r ib ir ,  m ientras que sus ramales 

p o sterio res  ( 14b ) , que cooperan con la s  re sp e ctiv a s  muescas 

( 19) de lo s  brazos, tienen igualmente lon gitu d es d ife re n te s  

y escalonadas en e l  mismo orden de manera que se e v ite  una 

25 d ife re n c ia  de re la c ió n  de d em u ltip licación  demasiado impor­

tante entre lo s  movimientos de accionamiento de lo s .v a r io s  

brazos.

30
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. 13. Se re iv in d ic a  por ultim o, c'omo objeto  sobre e l

que ha de recaer en e l  Modelo de U tilid a d  qr se s o l ic i t a :  

"CLASIFICADOR PARA DISCOS DE REGISTROS SONOROS".

Todo conforme queda d e scrito  y  reivin dicado en la  

presente Memoria d e s c r ip tiv a  que consta de tre ce  páginas meca­

nografiadas y  dibujos adjuntos.

Madrid, 28 de marzo 1969 

BERNARDO UNGRIA
10

15

20

25

30



¿7 7 5 2 9  25  26



/




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



