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El invento se refiere a los dasificadaes para dig
cos de registros sonoros utilizables en particular en elec-

tréfonos del tipo en el que los discos estédn dispuestos los

‘unos al lado de los otros en unos planos verticales parale-

los y pueden presentarse sélectivamente mediante la maniobra
de una tecla correspondiented wn teclado aprofiado.

El objeto del invento es el de realizar un clasifi
éador de este tipo en el que cada disco esté guiado de una
maners muy precisa y no corra el riesgo de afascarse a con-
secuencia de un ligero decalado lateral intempestivo.

A este efecto, eléhsificador?para discos de regis
tros sonoros segin el invento incluye:

- por unz parte una armadura de soporte que préseg'
ta dos flancos laterales, ) _

. por otra parte, una hilera de brazos idénticos
sensiblemepte plahoq yuxtapuestos en Qosicién vertical en~
tre dichos flancos en la misma alineacidn y que constituyén
wnos tabigues de separacién espaciados los unos de los otros
en una distancia que corresponde al espesor de un disco y -
que estan wnidos cade wno por wma de sus extremidades a unos
dispositivos de mando y a‘ﬁné tecla de maniobra dispuestos
de manera que se pueda provocar accionando la tecla, la eleg
vacidén del brazo elegido fuera de la alineacién de los bra-
zos.adyacentes, llevando cada wno de estos brazos, por lo
menoé en su extremo opuesto a los medios de control o extre
midad'posterior, un elemento qﬁe forme cuna para un disco -
de registfo que se extiende paralelamente al plano de brazo,
situado en el espacio incluido entre este brazo y él si-
guiente y que tiene un espesor sensiblemente igual a la an-

chura de dicho espacio, sobresaliendo el elemento de cuna -
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de dicho extremo posterior respecto a la anchura del brazo,

- ¥ finalmente un estante solidario de la parte -

posterior de la armadura, compuesto de une serie de ldminas

yuxtapuestas, separadas por intervalos cuya anchura corres-
ponde al espesor de uno de los elementos extremos del brazo
¥y en los cuales estos estén intercalados de manera deslizan

te,

Los brazos presentan preferentemente en su extre-
midad anterior por una parte un segundo elemento de cuna y
por otra parte una muesca que coopera con una palanca soli-

daria de la tecla de maniobra y que esta montada de manera

gue pueda pivotar alrededor de un eje horizontal solidario

de la armadura, estando dispugsto el conjunto de manera que
determine, al ser pulsada uha tecla, 1la elevacién del brazo
correspondiente por encima del nivel de los brazos adyacen-
tes, ‘
| Un elemento de gsoporte esta dispuesto con ventaja
en la proximidad de la pafte posterior de la carcasa, con -~
el objeto de soportar las extremidades posteriores de los -~
brazos o0 los elementos de cuna posteriéres.

~ Este elemento de soporte estd constituido ventajo
samente por los ramales superiores‘de las ldminas del estan
te entre-las cuales estdn intercalados los elementos de cuna'
posteriores, y en los cuales se apoyan las extremidades de
los brazos propiamente dichos,

Cada brazo ests provisto préferentementé de‘unos
medios de guia miltiples y lleva unos elementos destiﬂédos
a calzar lateralmente los discos claéificados para evitar -
cualquier decalado lateral accidentel. 4

El invgnto se entendera con més claridad leyendo
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la siguiente descripcidn y examinando el dibujo adjunto, en
el cual:

'Lé figura 1 representa en perspectiva, el clasifica

'dor abierto, en el que para mayor claridad del dibujo, se -

ha fepresentado un solo disco, en posicidén de presentaciédn;
A . Ia figura 2 muestra el mismo dasificadr cerrado;
‘ La figura 3 es un corte trsnsversal.respecto al -
eje del mecanismo interiorvdei clasificador; ’
Las figuras 4, 5, 6 ¥ 7 son unos cortes de la figu
re 3 respectivamente a lo largo de las 1iﬁeas Iv-1v, V-v, -
VI-VI y VII-VII. |

El dasificador’ seleccionador de discos paia regis—

tros sonoros que se representa en el dibujo incluye un arma

zén designado en su conjunto por la referencia 1 y estd -

constituidoAesencialmenfe por una parte 2 en forma de por-

‘eién de superficie cilindrica que tiene un didmetro interiar

un poco mayor que el didmetro de los discos tales como 3 que
se trata de clasifiar dos placas de extremidédes 6, 7y wna
tapa de corredera 9 coaxial respecto a la parte cilindrica
2 del armazén. | N |

El aparato incluye una pluralidad de brazos talés'
como 11, sensiblemente planos, yuxtapuestos‘en~posieién ver-
tical entre las placas 6 y 7 en la misma alinéacién, ¥y espa
ciados los unos respecto a los otros‘en una distanéia que
corresponde al espesor de un disco y que estdn unidos cada
uno por sﬁbextremidadlanferior a la extremidad posterior de
wna palancs acodada tal como 14, Cada palanca 14-lleva en
el extremo de su ramal anterior 148! una tecla 16. Todas
las palancas 14 estan montadas de manera que puedan pi&dtar

en un eje horizontal comin 13 sujeto por sus dos extremos en




10

15

20

25

30

[

les dos placas 6, 7 del armazdn, en la parte inferior delan

tera de éstas,

'Cadé'brazo,11 presenta una configuracién general
tal que su parte intermedia se encuentre por 1o menos a 1a -
altura del centro de wn disco”colocado en el dasificador.En
el ejemplo gue se representa, cada palanca tiene la forma
de una V invertida muy eblerta uno de los ramales de la ousl
se extiende desde la cara delantera del dasifialor hacia -~

arriba y hacia atrds y el otro ramal de la cual se extiende

hacia atrds en una direccién ligeramente inclinade hacia -

‘ebajo.

En su extremo posterior, cada brazo 11 lleva un -

elemento 12, sujeto de plano contra la extremidad de dicho

brazo o que esta realizado de una sola pieza con éste, y -
que estd situado en el espacio incluido entre dos brazos 11

‘sucesivos y cuyo espesor es sensiblemente igual a la anchu-

ra de dicho espaéio..'Cada elemento 12 sobresale transver-

salmente por una y otraAparte del brazo 11 correspondiente.

.(figuras 3yT)..

En su parte anterior, cada brazo 11 lleva wn ele- -

mento 15 que tiene el mismo espesor que el elemento 12 apli

cado contra el brazo en la cafa que lleva dicho elemento 12

¥ que sobresale de didhp brazo hacig aﬁajo.-.Los dos elemen
tos 12 y 15, cu&as carag enfrentadas 12a, 152 estan encorva
das y tienen sus concavidades orientadas hacia el interior
del armazén del dasificador, ¥ forman una cuna destinada a‘sqg
tener el disco que se trata de dasifiar (figuras 3 y 4).

En la parte inferior de la poreién posterior del
armazén estd dispuesto wn estante 17 compuesto de una serie

de ldminas 18 yugtapuestas, y Separadas por unos intervalos
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cuya anchura corresponde al espesor de mwo de los elementos
12 y entre las cuales las partes inferiores de dichos ele-

mentos 12 estin intercaladas de menera deslizante (figuras

3, 6y 7), mientras que los exfremos anteriores de los bra-

zos propiamente dichos se apoyan contra los cantos superio-
res 18a de las léminas,

f En la parte anferior'de cada uno de los brazos
estd dispuesta una muesca 19 destinada & recibir la cabeza
20 del extremo del ramal 14b de la palanca acodada 14 co-
mespondiente (figura 3). | |

Cada uno de los brazos 11 lleva-en su parte ante-

rior inferior wn espdrrago 21 de guia que se extiende en

su plano transversalmente respecto a la direccidén general .

de dicha pafte anterior y que coopera con un canal de guia
22, cuya anchuralcorresponde'a la anchura de dicho esparra
g0, solidario del armazén y situado hacia ia parte delante-
ra de este Wltimo (figura 3). o

| De este modo como puede verse en lé’figura 3, -
cuando se puisa wa teclé 16, se hace basculér la palanca
14 correspondiente alrededor del eje 13 y la cabeza 20 de
dicha palanca, que ha penetrado.eﬁ la muesca 19 levanta el
brazo 11 cuyo elemento 12 se deslizé entre las dos liminas
'adyacentes 18 del estante 17 y cuyo espérrag0421 se desliza
entre las aletas del canal 22, Al mismo tiempo el espirra-
go 21 asegura el guiado y teniendo en cuenta la holgura de
dicho espérrago en el_canal, el brazo 11 se desplaza para-
lelamente asimismo en lé direccidén del eje de simetria de

dicho canal, El disco de registro 3 alojado entre los ele-

'mentos de cuna 12 y 15 del brazo 11 se encuentra elevado al

mismo tiempo y se situa fuera de alineacidén respecto a los
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demds discos.
En el modo de reallzaclon que se ha representado,

un cierto numero de dispositivos estan destinados a evitar

3cua1qu1er decalado lateral del disco y a mejorar el guiado

del brazo cuando éste se eleva.

El elemento 12 de la cuna estd prov1sto, en su
;ara opuesta al brazo, de un nervio 23 que se extiende trans
versalmente por. encima del brazo adyacente correspondiente,
de manera que se oponga al bloqueb.accidental de un disco

entre dicho elemento 12 y~dicho‘braéo adyacente (figuras 6

'y 7). Cada brazo 11 lleva en su parte anterior, en su ca-

ra opuesta al elemento 15 de la cund una protuberancia 24 de

‘pequefio relieve destinada a aplicar el disco soportado por

el brazo adyacente contra este ultimo (figuras 4 y 5). En
esta misma cara y al nivel de la muesca 19 el brazo 11 lle
va wn nervio 26 prolongado a través de la muesca, bajo 1la
forma de una varilla de manera que se oponga al enganchamien
to de la muesca adyacente por la cabeza 20 de la palanca 14.
. El elemento de la cuna 15 lleva en su parte supe
rior externa una protubefancia,27 de espesor reducido desti
nada. e superar con una ranura ciega 28 conjugada, paralela
al espérrago 21 y realizada en ia cara préxima del brazo ad-
yacente, de manera que constituya para este Wltimo uﬁ tope
de limitacién de carrera vaue participe en el guiado (fi-
guras 3 y 4)., Del mismo modo, en su parte inferior exterma,
el elemento 15‘11eva una protuberancia 29 de espesor reduci
do destinada a cooperar con una ranura conjugada 25, parale
la a la ranura 28 y soportada por el brazo adyacente, de ma
nera que constituya para este ultimo, 0tTo elemento de gﬁig.

do,
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Para que el brazo 11 no tenga tendencia a volver
por si mismo a su pos1clon de descanso Ppor .simple gravedad

cada lémina 18 del estante 17 lleva una patilla 30 reali-

“zada en el momento del moldeo y que se extiende hacia abajo

transversalmente a la direccién del movimiento del brazo, -
de manera que constituya un elemento deformable eldsticamen
te, destinado a cooperaf con una protuberancia 31 soportada
por el elemento 12 correspondiente, formando entonces dicha
protuberancia un elemento de retencion en posicidén (figuras
3y

Las palancas 14 (figuras 1, 2 y.3) estian montadas,

de manera conocida, en grupos de tres umidades cuyos rama-

les 14a tienen longitudes diferentes de tal manera que el

conjunto de las teclas 16 se presente en tres hlleras a mane
ra de un teclado de méquina de escribir., En cada grupo de
tres palancas, los ramales 14b tienen igualmente longitudeé
diferentes escalonadas en el mismo orden que ios ramales 14a
de manera que se evite we diferencia de relacién de demul-
tipllcaclon demasiado 1mportante -entre los mov1mientos de ac
cionamiento de los varios brazos. '

. Naturalmente el invento no queda limitado a los mg
dos de realizacidn deseritos j representadoé, sino que se'—_
le puede sportar wnas ﬁodificéciones gin salirse por ello -~
del cuadro del invento, '

En resumen: E1l Modelo de Utilidad que se solicita

debersd recéer sdbré las siguientes

- REIVINDICACTIONES

1. Clasificdor para discos de registros sonoros ca
racterizado porque incluye: |

- ror una parte wn armazén (1) de soporte que presenta
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dos flancos laferales (6, 7), ‘

. = por otra parte una hilera de brazos (11) idénticos, -
sensiblemenfe plands ¥ yuxtepuestos en posicién vertical en
tre dichos flancos en une. misma alineacién y que forman ta-
biques de separacién, espaciados los unos de loz otros por
una distancia que corresponde al espesor de un disco (3) y
unidos cada uno de ellos por uno de sus extremos con unos
medios de accionamiento (14) y una tecla de mniobra (16) -
dispuestos de manera que determinén por accién en la tecla
(16) la elevacién del brazo eélegido fuera de la alineacién
de los brazos adyacentes, llevando dichos brazos cada uno _

por lo menos en su extremo opuesto a los medios de acciona-

‘miento o a la extremidad posterior, un elemento (12) que -

forma cuwa para un disco -de registro que se'extiende paralg
lamente al plano del brazo, sitﬁado_en el espacio incluido
éntre este brazo y el siguiente brazo y que tiene un espe-
sor sensiblemente igual g la anchura de dicho espacio, soO-

brésaliendo el elemento de cuna (12) de dicha extremidad pos

: terlor, con relacién a la anchura del brazo,

-y flnalmente, un estante (17) solidario de la parte -
posterior del armazdén, compuesto por una serie de ldminas
(18) yuxtapuestas, separadas bor wmos intervalos cuya anchu
ra correspondé al espesor de uno de los elementos extremos
(12) del brazo'y en los cuales estos estén‘intercalados de
manera deslizante,

2.Clasificador para discos de registros sonoros.-
segin la reivindicacién 1, caracterizado porque 1os brazos
(11) presentan en su extremidad-anterior por una parte un
segundo elemento de cuna (15) y por otra parte una muesca

(19) que coopera con una palanca (14) solidaria de la tecla
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de maniobra (16) y que>esté montada de manera que pueda pi-

votar alrededor de un eje horizontal (13) solidario del arma

zén (1) esténdo el conjunto dispuesto de manera que deter-

‘mine, al ser accionada la tecla (16), la elevacidn del bra-

zo (11) correspondiente, por encima del nivel de los brazos |
adyacentes. .
3. Clasificada para discos de registros sonoros,

segun la reivindicacién 1, caracterizado porque un elemento

de soporte (17) estd dispuesto en la proximidad de la parte

posterior del armazén para soportar los extremos posterio-

‘res de los brazos (11) o los elementos de cuna posteriores

(12). .

'4.C1asificador para discos de registros sonoros,
segun la reivindicacién 3, caracterizédo borque el elemento
de soporte esté constituido por los ramales suberiores de
las léminas (18) del estante (17), entre las cuales estin
intercalados los elenentos de cuna fosteriéres (12) y en
los cuales se apoyan 1os extremos de los brazos (11) ?rOpig
mente dichos. | | |

5.01a51f1cgdor;paré diécbs de régistros sonoros,

segin la reivindicacién 1, caracterizado porque el ramal ég.'
perior del elemento dé cuna pbsterior (12) 1lleva en su cara
opuesta al brazo, un ﬁervio (23) que se extiende'transversél
mente por encima d&el brazo adyacente correspondiente de ma-
nera'que se oponga al bloqueo accidentél-de;un disco entre
dicho elemento_de cuna y dicho brazo adyacente; .

| 6.Clasificador para discos de registros sonoros,
segin la reivindicacién 1, caracterizado porque cada ldmina
(18) del estante (17) lleva una patilla (30) fealizada en el

momento-del moldeo de la pieza y que se extiende hacia aba-
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jo, transversalmente respecto a la direccidén del movimiento
del brazo (11),.dé manera que constituya un elemento defor-
méble oldsticamente mientras que ei elemenﬁo‘de cuna (12) -
correspondiente lleva una prbtuberancia (31) conjugada, -
que forma elemento de retencién en posicién.,

‘ T.Clasificador para discos de régistros sonoros,
segun la reivindicacidén 1, caracterizado porque cada brazo
(11) 1lleva en su cara opuesta al elemento de cuna anterior
(15), wa protuberancia (24) que tiene un relieve poco aceg
tuado y que se extiende .en el espacio incluido entre dos -
brazos y en la proximidad inmediata del elemento de cuna an
terior,del brazo adyacente de manera Que aplique el disco
cantré este dltimo. ‘

8;Clasificé&r para diséps de registroslsonoros,"
segin la reivindicacién 1, caracterizado'pprque cada brazo
(11) lleva en la cara opuesta al elemento de cuna snterior
(15) y al nivel de ia muesca (19) por lofmenos w nervio -
(26) prolongado a través de la muesca bajo ia formz de wma-
varilla de manera que se oponga al enganchamiento de la -
muesca adyacente por el extremo (20) de la palanca de manig
bra (14) que corresponde a la primera.
. 9.Clasificador para'discos de registros sonoros,
segin la reivindicacién 1, caracterizado porﬁue el elemento
de'cuna'anterior (15) lleva en su parte superior externa una
protuberancia (27) de espesor reducido que:c00pera econ una
ranura ciega (28) conjugada y transversal a la direccidn ge

neral de la parte anterior del dbrazo, realizada en la cara

. eorrespondiente del brazo adyacente y que desemboca en el_

canto superior de éste, de manera que constituya para este

ultimo, un tope de limitacién de carrera.
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_ 10Llasificador para discos de registros sonoros,

segin la reivindicacién 8, caracterizado porque el elemento

de cuna anterior (15) lleva en su parte inferior externa una

protuberancia (29) de espesor reducido gque coopera con una

‘renura (25) conjugada transversalmente & 1la direccién gene-

ral de la parte“ahterior del brazo adyacente, de manera que

constituya para este ultimo wn segundo elemento de guia.

~

11.Clasificador para discos de registros sonoros,
gegin la reivindicacién 1, caracterizado porque el brazo (11)
lleva en su parte anterior inferior, un espirrago de guia -

(21) Que se extiende.en su plano transversalmente a la di-

" reccién general de dicha parte enterior, mientras que el bas

tidor lleva un canal de gufa (22) conjugado de anchura co-

rrespondiente a la anchura de dicho espdarrago.
12.Clasificad§r para discos de registros.SOnoros,'
segin ls reivihdicacién-j, caracterizado pdrque las teclas
de maniobra (16) estan montadas de maneras conocida, en gru
pos de tres unidades en el éxtremo de las paiancas de manio
bra (14) que estan acodadas y cuyos ramales anteriores (14a)
tienén longitudes respectivamente diferentes a manera de las
teclas de wa mdquina de escribir, mientras que sus ramales
posteriores (149), que cooperén con 1as'resbectivas.muescas
(19) de los brazos, tienen igualmente longitudes diferentes
¥ escalonadas en el mismo orden de-manera que se evite una
diferencia de rélacién de demultiplicacidn demasiado impor-
tante.entfe los movimientos de accionemiento de los. varios

brazos.
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13, Se‘reivindica por ultimo, como objeto sobpé el
gﬁe ha de recaef en el_Modelo de Utilidad de‘sé solicita:
"CLASIFICADOR PARA DISCOS.DE REGISTROS SONOROS". o

Todo conforme queda descrito y reivindicado en 1la
presente Mgmoria descriptiva que. consta de trece pééinas meca=

nografiadas y dibujos adjuntos..

Madrid, 28 de marzo 1969

BERNARDO UNGRIA
- p * p . ’
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