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iíiüuiORIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

p a t e e t e  D E  n V E i C l ó í s

en

E S P A K A 

por VICIETE años

a nonbre de le. G-ERRARD InDDSTRlES LIMITED» ensidao. 

de n acio n alid ad  in g le s a , e s ta b le c id a  en H arlequín Ave- 

nue, G reat West R oad ,. B re n tfo rd , M iddlesex, I n g la te r r a  

por:

“A ^ uíímA ATADORA ACClOEABnE A DADO’1

E s te  Invento se r e f i e r e  a l  atado (con  aXsM- 

bre o análogos) j se re la c io n a  de nodo iíiá.s e s p e c ia l ,  

aunque no e x c lu siv a n e n te , con la s  Hiáqumas p ara  h acer
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ju n t a s  a e l i c o l d a l . e s  e n t r e l a z a d a s .

Las fo rn a s  más c o r r i e n t e s  de máquina que nacen 

e s t e  t ip o  de ju n t a ,  t i e n e n  una pa lan ca  para  a p l i c a r  

l a  t e n s i ó n  i n i c i a l ,  y una se0unda p a la n ca  o manubrio 

para  n acer  g i r a r  un piñón de r e t o r c i d o  a í ' ín  de formar 

l a  ju n t a  y de c o r t a r  e l  alambre a l  e x t e r i o r  de esta , .  Cuan 

do para  r e t o r c e r  se emplea una p a lan ca  en lugar  de un 

manubrio, xa p a lan ca  de r e t o r c i d o  puede e s t a r  unida a l  

piñón de r e t o r c i d o  por medio de un t r i n q u e t e  y de una 

rueda dentada, que formen un acoplamiento ae una s o l a  d i ­

r e c c i ó n ,  de modo que durante l a  operación  de r e t o r c i ­

do se usan impulsos s u ce s iv o s  con movimientos perdidos 

in te rm e d io s .

Ln o t r a s  d i s p o s i c i o n e s ,  se nace que un solo  

impulso de la. pa lanca  produzcan, e l  número n e c e s a r i o  

de r e v o lu c io n e s  d e l  piñón de r e t o r c i d o .

Con l a  ju n t a  c o r r i e n t e  de t r e s  v u e l t a s  en l a  

que ua piñón c e n t r a l  colocado e n t r e  dos ranuras  de sos­

ten  e s t á  engranado de modo t a l  que dá t r e s  r e v o l u c i o ­

nes completas y ,  además, un l i g e r o  s o b r e - r e t o r c i d o ,  

ia, d i s o o s i c i ó n  de impulso único  es s a t i s f a c t o r i a  cuan­

do se emplean i o s  alambres de l a s  ...snorsc dimensiones 

co rr ien tem e n te  usados.

E s t e  invento se desuina  a empiee.rse, más e s ­

p e c ia lm e n te ,  en i a  c o n fe c c ió n  de ju n t a s  de cuatro  

v u e l t a s  o más en l o s  casos  en que, para  formar l a  jun­

t a ,  se u t i l i z a n  dos o más piñones ,  y en máquina de 

acuerdo con un aspecto  de e s t e  invento ,  ex t r a b a j o  de 

r e t o r c e r  se l l e v a  a cabo durante l a s  c a r r e r a s  de avan­

ce y de r e t r o c e s o  de una palanca  de r e t o r c i d o .  Da e s ­

t e  modo, es p o s ib le  que un o p e ra r io  Haga una ju n t a  de
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cuatro  v u e l ta s  con un e s iu e rz o  menos in ten so  que e l  

necesario para  r e a l i z a r ,  de un so lo  impulso, una ju n ­

t a  corresp o n dien te  de t r e s  v u e l t a s .  ¿¡.1 mismo tiempo, 

se n e c e s i t a n  - ;n o g  movimientos de i o s  que s e r í a n  p re ­

c i s o s  con r e c o r r i d o s  perdidos a l t e r n a d o s ,  como en o t r a s  

r e a l i z a c i o n e s  a n t e r i o r e s .

lina c a r a c t e r í s t i c a  de e s t e  invento se r e l a ­

c ion a  con l a  formación de ju n t a s  e n t r e la z a d a s  empleando 

dos Ó más piñones de r e t o r c i d o  o análogos,  y c o n s i s t e  

en l a  obtención de d i f e r e n t e s  p a r t e s  de l a  ju n ta  suce­

sivamente. Una forma, p r e f e r i d a  demáquina de acuerdo con 

e s t e  aspecto  d e l  invento ,  t i e n e  dos o más piñones de 

r e t o r c i d o  y un d i s p o s i t i v o  cortador  preparado y c o lo c a ­

do de modo t a i  que c o r te  u.n pedazo dea t ro zo  de alambre 

ju n to  a una v u e l t a  o s e r i e  de vueltas e x t e r i o r ,  ya t e r ­

minada, durante i a  formación de o t r a  v u e l t a  o s e r i e  

de e l l a s .

En i o s  diD ujos a d ju n to s ,  se re p re s e n ta n  ejem­

p lo s -d e  míquinas de acuerdo con e s t e  in vento ;  en e l l o s ,  

La f i g u r a  1 es un alzado a n t e r i o r  y p a r c i a l ­

mente en c o r t e ,  de una forma de máquina con p a r t e s  a- 

r r a n c a d a s j

La f i g u r a  2 es una v i s t a  en p l a n t a  de l a  má­

quina de l a  f i g u r a  1;

La f i g u r a  5 os un c o r te  V e r t i c a l  a n t e r i o r  de 

p a r t e  de una máquina de forma modif icada;

na f i g u r a  4 es una v i s t a  en p l a n t a  de l o s  e l e  

mentós rep re sen ta d o s  en l a  f i g u r a  5»

La máquina r e p re s e n ta d a  en l a s  f i g u r a s  1 y 2 

e s t á  montada sobre una oase 1 y t ie n e  piñones derecho 

o izquierdo  de r e t o r c i d o  2 y 5 resp ec t iv am en te , dispues
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tos  para  se r  accionados por una p a la n ca  de a c tu a c ió n  

común 4 y por in term e d iac ió n  de en g ra n a je s  r s ^ i a d 'o r e s  

5 y 6 contados en un á r b o l  7> so s te n id o  por c o j i n e t e s  

s i tu a d o s  en p ie z a s  8 y 9 que ao b reea ie n  de l a  base 1,  

en e l  que e s t á  montada l i b r e ,  además l a  p a lan ca  de ac­

tu a c ió n  4 .  S i  engrana je  regulador  6 e s t á  l ibrem ente  mon- 

tado en e l  árb o l  7> m ientras  que e l  engrana je  de regu­

l a c i ó n  5/eatá  e n c l a v i j a d o  a i  árb o l  en 5 7 .

us. p a lan ca  de a c tu a c ió n  4 l l e v a  g a t i l l o s  de 

embrague 10 y 11 ,  oprimidos por m u e l l e s , ' d i s p u e s to s  para  

a j u s t a r  en muescas o e n t a l l a d u r a s  40 y 41 f r e s a d a s  en 

l a s  c a ra s  i n t e r i o r e s  de i o s  e n g ra n a je s  5 y 6 r e s p e c t i v a ­

mente; en l a  cada de cada engrana je  se disponen dos de 

e s t a s  e n t a l l a d u r a s  en puntos diam etrelmsnte  opuestos .

mas e n t a l l a d u r a s  41 t i e n e n  una forma t a l  que 

e l  g a t i l l o  11 se a j u s t a  de modo e f i c a z  a l  engrana je  

de r e g u la c ió n  ó para  moverlo durante l a . c a r r e r a  de avan­

ce de l a  p a lan ca  4 ,  pero r e s b a l a  y s a l e  de i  e n t a l l a ­

dura, d e s l iz á n d o se  por l a  c a r a  d e l  en g ran a je ,  duran­

te l a  c a r r e r a  de r e t o r c e s e .  Las e n t a l l a d u r a s  40 es tán  

d i s p u e s t a s  pasa que e l  engrana je  5» e l  pinón 2 y e l  

á r b o l  7 s e a s  impulsados durante l a  c a r r e r a  d e r e t r o c e s o  

de l a  pa lanca  4 y permanezcas i n a c t i v o s  d u ra s te  e l  mo­

vim iento de avance.

Por Haber en cada engrana je  dos e n t a l la d u r a s  

d i a m e f r a í l e n t e  o puestas ,  e l  g a t i l l o  que se haya d e s l i z a ­

do en l a  c a r a  d e l  engrana je  r e s p e c t i v o  du raste  una ca­

r r e r a  determinada de l a  pa lanca  4 ,  r e s b a l a r á  y p e n e tra ­

r á  en una e n t a l l a d u r a  a l  f i n a l  de l a  c a r r e r a ,  d isp u esto  

a p r a c t i c a r  l a  impulsión du raste  l a  c a r r e r a  próxima.

Las p ie z a s  8 y 9 lúevan buzos 42 y 43 oprimí-
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dos por m u el le s ,  para  co p ia rs e  a o r i f i c i o s  44 d ia m e t r a l ­

mente opuestos de l a s  caras  de l o s  e n g ran a je s  5 y 6 a 

f i n  de impedir la. r o t a c i ó n  de e 3 t o s ,  excepto en e l  

caso de s e r  mecánicamente accionados de modo e f i c a z  

por l a  p a la n ca  4 .

Además de l o s  elementos in d icad os ,  l a  má­

quina como se i n d i c a  a co n t in u a c ió n ,  comprende medios 

para  c o lo c a r  y s u j e t a r  e l  alambre durante e l  fu n c io n a­

miento de l a  misma, medios para  t e n s a r  e l  a l  añore a l ­

rededor d e l  a r t í c u l o  que naya de a t a r s e ,  „ medios para  

c o r t a r  e l  extremo d e l  alambre.

Al emplear l a  máquina, e l  extremo de un pe­

dazo de alambre, con p r e f e r e n c i a  e x t r a id o  de una bo­

bina, se pasa en tre  un s u je ta -a la m b r e  1 3 , p ivotado y 

oprimido por un muelle ,  y su yunque asociado 14 ,  b a s t a  

que toque a una p la c a  de d e ten c ió n  1 5 , y se amordaza con 

e l  s u je t a d o r  lp» Así  colocado y f i j a d o  su extremo, e l  

aiamore se in troduce  en l a s  e n t a l l a d u r a s  de i o s  p iño­

nes de r e t o r c i d o  2 y 3 , y en l a  ranura  t s  so le en  16 ,  

nac ién d o lo  p asar  a lred edo r  d e l  a r t í c u l o - n n  hay a ep­

a t a r s e ;  l a  p a r t e  que entonces pasa por encima de e s t e  

de iz q u ie rd a  a derecha ,  t a i  como se ven l a s  f i g u r a s  

y termina en e l  extremo l i b r e ,  o en l a  bobina segdn 

e l  caso ,  se in troduce  en l a s  e n t a l la d u r a s  de los.  mi­

ñones de r e t o r c i d o  yen l a  ranura de s o s té n  16 , para  que 

se coloque ju n to  a l  pedazo de alambre que en e l l a s  

se encuentran ya, y e n t r e  l o s  s u je t a - a l a m b r e 3 17 y 18 ,  

p ivotados  y oprimidos por m uel les ,  y sus yunques aso­

c ia d o s  ly  y 2 0 .  P ara  r e t e n e r  e l  alambre en p o s ic ió n  

durante e l  funcionamiento de l a  máquina, se dispone un 

p e s t im io  pivotado de s u je c i ó n  2 1 .

- 5 -
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¡¿e ob serv ará  en l a s  f i g u r a s  que l a  d i s t s n c i a

que separa  lo s  piñones 2 y 3 es doble de la  cue e x is ­

te  e n t r e  cada uno de es«oa y lo s  medios más próximos 

de r e t e n c i ó n  d e l  alambre,  e s t o  e s ,  e n tre  e l  piñón 3 

j' l a  ranura de s o s té n  16, y e n tre  e l  piñón 2 y e l  bor 

de adyacente d e l  yunque 14;  ade^ásno .se dispone medio 

cxi^uno para  s o s te n e r  e l  alai-ubre e n t r e  e s t o s  dos n iño­

n e s .

E l  agarrador  18 forma p a r t e  d e l  mecanismo 

te n s o r  u e l  e y es ea sos sonido por una p r e s a  2p,

mondada c o r r e d i z a  en un árbo l  24 ,  p r o v i s t a  de una 

c a r a  26 en forma de l e v a  h e l i c o i d a l ;  en una p i e z a  f i j a  

28 en l a  que e s t á  pivotado e l  agarrador  1 7  se dispone 

una ca ra  en forma de l e v a  análoga 2 7 , en se n t id o  opues­

t o .  ¿¡n e l  á rb o l  24 ,  e n t r e  l a s  capas 26 y 27 en forma de 

l e v a ,  e s t á  mentada una p i e z a  29 que, a su vez, t i e n e  

c a r a s  ¿ i  y 32 en’ forma de l e v a  para  a c o p la r s e  a l a s  

p r im e ra s ,  y l l e v a  una empuñadura de a c tu a c ió n  3 0 .

Un muelle 39* montado en e i  á rb o l  24 e n tre  l a  p ie z a  

c o r r e d iz a  23 y una p l a c a  34 ,  t iende  a empujar a q u e l la  

n a d a  l a  iz q u ie rd a  y a mantener e l  acoplamiento entre  

l a s  r e s p e c t i v a s  c a ra s  en forma de l e v a .

En l a  f i g u r a  1 se observ ará  que l o s  a g a r r a ­

dores p ivotados  17  y 18 son de c i e r r e  automático  para 

impedir e i  movimiento r e l a t i v o  de i  a l a d r e  én una d i ­

r e c c i ó n ,  e s to  e s ,  de derecna a iz q u ie rd a  t a i  co^o 

se miran l a s  f i g u r a s ,  pero que o s c i l a n  automáticamen­

t e  para p e r m i t i r  e l  movimiento r e l a t i v o  en sentid o  con­

t r a r i o ,  A s í ,  pués cuando se nace g i r a r  l a  empuñadura 

t e n s o r a  96 a lrededo r  d e l  e j e  d e l  á rb o l  ¿ 4 , e l  e f e c t o  

de l e v a  de l a s  c aras  26 y 31  y 27 y 92* res p e c t iv a m e n te ,
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íaacc¿ que e l  agarrador 18 se mueva h a c ia  l a  derecha, a-  

rrast.ran áo  consigo e l alambre que se d e s l i z a  en tre  e l

aga^raaor 17 y e i  yunque 19» i)n l a  c a r r e r a  de r e t r o ­

ceso de l a  empuñadura 3 0 , la . p ieza  ¿p es empujada ha­

c i a  l a  izq u ierd a por su f u e l l e  3 3 * e l  aga.rrad.or 18 r e s -  

haua t»obre e l  alambre, a i  cual s o s tie n e  e l  agarrador  

17 , para s u je t a r lo  en o tro  punto en condiciones adecua­

das p ara  l a  nueva c a r r e r a  a c t i v a  de l a  empuñadura pO. 

b l tensado del alambre alreded or d el a r t í c u l o ,  puede 

p ro se g u irse ,  por movimientos rep etid o s  de l a  empuñadura 

pC, h a s ta  obtener l a  tensión deseada, que se determina  

bi^n p w  s_ o p i c , o or un ^.^ra^ae autom ático ln -

3 0 .

üna vez terminado e l  tensado d el a l e b r é ,  e l  

op erario  mué \fe n a c ía  d elan te  l a  p alan ca  durante e s te  

movimiento e l  pinón p se vó obligado a g i r a r  oor e l  en­

g ran aje  regu lad or 6 que g i r a  librem ente en su árb o l 7 , 

E ste , ro ta c ió n  d el piñón 3 dá por re su lta d o  que lo s  dos 

cabos de alamore que a tra v ie s e n  sus e n ta lla d u ra sse  r e ­

tuerzan dos veces uno alrededor de o t r o ,  re ¿1 pi_ 

ñón 3 y l a  ran u ra  16, y o t ra s  dos v eces , en sentido  

cOxierario, en tre  io s  dos piñones 2 y p, s i  e x i s t e ,  como 

se in d ica , una r e la c ió n  de reducción ue 1 ; i  entre  íe s  

engranajes regu lad ores  y lo s  piñones. ^  term inar e l  mo­

vimiento ae avance de l a  palan ca  4 , e l  o p erarlo  in­

v i e r t e  l a  d i re c c ió n  de esta, y l l e v a  a cabo e l  movimien­

to  de r e t r o c e s o ,  miu-i¿.te e l  cual e l  engranaje 5 y e l  

á ro o i 7 g ira n  en sentido c o n t r a r i o ,  S a ta  r o ta c ió n  dá 

por re sn ita d o  que e l  piñón 2 g i r e  en d ire c c ió n  opuesta  

a l a  en que g iró  e l  piñón 3 , y lo s  io s  cn-os de rirm brs



190 se r e t u e r c e n  dos v e ce s ,  uno a lred edo r  d e l  o t r o ,  en tre  

e i  c in e n  2 y e l  borde d e l  0unque 14 ;  e s t a s  v u e l t a s  

t i e n e n  ig u a l  sent id o  que l a s  antes  f o r j a d a s  e n tre  

e l  piñón 3 y l a  ranura  16 .  Durante e s t a  r o t a c i ó n  de l  

piñón '2 , se formen o t r a s  dos v u e l t a s  en e l  alambre,

19 p en tre  xóM ¿os  p iñones ,  d e l  .mismo se n t id o  que l a s  antes

formadas en e s t a s  p a r t e s  de l o s  cabos de alambre. Así 

puós, e l  n'udá completo t i e n e  cuatro  v u e l t a s  en e l  mis- 

mosentido, s i tu a d a s  e n t r e  dos s e r i e s  de dos v u e l ta s  

caá a ana, me u irecc ion .es  opuestas ;  apro.iJ.V-c-.u.cy~ cm^e,

¿00 toaa.s i r c  v u e l t a s  son d e l  mismo paso.

Durante l a  r o t a c i ó n  d e l  engrana je  regulador  

5 , l a  de l  á r b d l  7 a l  primero e n c l a v i j a d o ,  da l u g a r . a i  

funcionam iento  de un d i s p o s i t i v o  cortanalam bres  pp 

d is p u e s to  p a ra  c o r t a r  so lo  e l  cabo e x t e r i o r , - e s  d e c i r  

20p e l  que termina en e l  extremo l i b r e  o en l a  bobina .  E l

d i s p o s i t i v o  cortado de alambres se a c c io n a  por medio 

de una l e v a  45 e n c l a v i j a d a  en e l  á rb o l  7»

be l a  d e s c r ip c ió n  a n t e r i o r  se desprende 

que se osr : ina  primero (por r o t a c i ó n  d e l  piñón 3 ) - e l  

210 extremo de l  nudo opuesto a l a  punta s u j e t a  y que e l

alambre se c o r t a ,  ju n to  a e s t a  p a r te  terminada d e l  

nudo, durante l a  formación de l a  o t r a  p a r te  extrema de 

e s t e ,  E s to  impide l a  f r a g i l i d a d  der ivada  de que l a  

e s t r a n g u la c ió n  uox alambre d e t r á s  d e l  c o r te  se r e -  

21p t u e r c a  sobre su propio e j e  a l  quedar l i b r e  e l  extremo

co r ta d o .

Otras  v e n t a ja s  c a r a c t e r í s t i c a s  de l a  máquina 

que acaba de d e s c r i b i r s e ,  es tán  r e l a c i o n a d a s  con l a  

e v i t a c i ó n  de d e s p e r d i c i o s ,  esp ec ia lm e n te  cuando se 

uuo emplea alambre procedente de una b o c in a .
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g l  3.upleo de l a  p l a c a  de de ten c ió n  13 permite 

c o l o c a r  e l  extremó) de cada uno de l o s  pedazos de u-Uv-¿ure 

que haya de u s a r s e ,  determinando a s í  l a  lo n g i tu d  co­

r r e c t a  de alambre para  dada o p e ra c ió n .

A causa de l a  i n c l i n a c i ó n  de l a  s u p e r f i c i e  d e l
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yunque 14 ,  e l  extremo s u je t o  

h a c i a  aba jo  cuando se a p i i c e  

ju n t a  l im p ia ,  no as p r e c i s o

d e l  alambre es empujado 

te n s ió n  y, para h acer  'una 

c o r e a r  alambre en e s t e  s i ­

t i o ,

durante e l  tensado,  e l  alambre r e t r o c e d e  ha­

c i a  l a  bobina en l i n e a  r e c t a  y se c o r t a  ( recog iéndo se  

con e l l o  s n f i c ie n te m e n t e )  junto  a i  extremo d e l  empal­

me. De e s te  modo no hay d e s p e r d ic io  alguno de aiamore, 

dado que e l  extremo cortado d e l  que pro ced é is  l a  bo b i ­

na foi ' . -c e l  extremo d e i  oucie  s i g u i e n t e  que se empuja

c o n t r a  l a  p la c a  de d e te n c ió n  ls¡ .

j_,as f i g u r a s  3 y 4 re p re se n ta n  una máquina 

que so lo  tiene un pixión de re  to ro  icio y es oa. d e s t in a d a  

a p roducir  una ju n t a  que comprende dos s e r i e s  de t r e s  

v u e l t a s  cada una en s e n t id o s  o puestos .  2¡n e s t a s  f i g u ­

r a s  so lo  se re p re s e n ta n  s i  mecanismo para  a c c io n a r  

e i  piñón de r e t o r c i d o  y e l  d i s p o s i t i v o  c o r ta d o r ;  

i o s  d e t a l l e s  r e a t a n t e s ,  o sea. i a  d i s p o s i c i ó n  para  

amordazar, c o l o c a r ,  r e t e n e r  y t e n s a r  s i  alambre, 

pueden se r  análogos a l o s  de l a  máquina rep re sen ta d a  

en l a s  f i g u r a s  1 y 2 o ue cu a lq u ie r  o t r a  íorma s.de­

cu c?.cL 3* •
piñón de r e t o r c i d o  2 e s t á  engranado, para  

su conducción, con un e n g ra n a je ,  reg ulad o r  51 con­

tado para  g i r a r  a lred edo r  d e l  e j e  de un á rb o l  7 ,  so s ­

ten id o  en c o j i n e t e s  de p ie z a s  8 y 9 que so u re s a le n
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de l a  base 1 .

E l  engrana je  regulador  51 e s t á  montado y en­

c l a v i j a d o  en 64 sobre un c o l l a r  ¿5  de una rueda dentada 

c í n i c a  54 e n c l a v i j a d a  en Ó2 a l  á rb o l  7 ,  en e l  que e s t á  

l io rem en te  montada o t r a  rueda dentada c í n i c a  55 que, 

como l a  a n t e r i o r  engrana con un pequeño s a t é l i t e  c í n i c o  

56 cuyo muñán v e r t i c a l  57 e s t á  sos te n ido  por una p a r te  

s a l i e n t e  55 de l a  base 1 .

En e l  árbo l  7 e s t á  l ib rem e n te  montada una oa- 

uanca de accionamiento 4,  por una p a r te  59 s i tu a d a  e n tre  

l a s  ruedas c í n i c a s  p4 y 55 .  La p a la n ca  4 l l e v a  un par de 

g a t i l l o s  pivotados 6o y 6 1 , oprimidos por m u el le s ,  d i s ­

p u es to s  para  a c o p ia rse  a muescas o e n t a l la d u r a s  de l a s  

s u p e n i c i e s  p e r i f é r i c a s  de l a s  ruedas c í n i c a s  54 y 55 

r e s p e c t iv a m e n te .  E s to s  g a t i l l o s  t i e n e n  formas t a l e s  que 

durante l a  c a r r e r a  de avance de l a  pa lanca  4 desde l a  

p o s i c i ó n  re p re se n ta d a  en p l a n t a  en l a  f i g u r a  4 , e l  ga­

t i l l o  61 mueve l a  rueda c í n i c a  55 por e l  a j u s t e  e f i c a z  

con l a  muesca de e s t a ,  m ientras  que e l  g a t i l l o  ÓO r e s -  

o a la  f u e r a  de l a  muesca de l a  rueda 54 , deprimiendo su 

m uel le ,  y se d e s l i z a  sobre l a  s u p e r f i c i e  de e s t a ,  que 

se mueve por- medio d e l  t r e n  5 5 , 56 y t ran sm ite  e l  impul­

so a l  eng rana je  regulador  p 1 per le. c l a v i j a  64 .

Los se n t id o s  de r o t a c i ó n  de l a s  ruedas 54 y 55 , 

son c o n t r a r i o s ,  de modo que a i  term inar  le. c a r r e r a  de 

avance de 180 grados de g i r o  de l a  palonea 4 , e l  g a t i -  

1 x0 60 cae de nuevo en l a  muesca que abandonó a i  p r i n c i ­

pio  cíe i  x.ovxmi e n t o . Durante lo. cerrero, cíe r  t torno ue i a  

p a la n c a  4 ,  a causa de l a  forma de lo s  mismos, e l  g a t i ­

l l o  60 mueve l a  rueda 54 por e l  a j u s t e  e f i c a z  con l a  

muesca a s o c ia d a ,  m ientras  que e l  g a t i l l o  61 abandona l a

*
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muesca a que antes se a ju s t é  y re sb a la  por l a  superí'l  

cxe p e r i f é r i c a  de l a  rueda 55 p ara  aco p larse  de nuevo

a l a  cu e sca  a-i- term inar  l a  carre ra»

A causa de l  acoplamiento a l t e r n a t i v o  de im­

p u ls ió n  de l a  p a la n ca  4- con xas ruedas cónic<

l a  d isp o sic ió n  d el s a t é l i t e  56, es constan te  l a  d i r e c ­

ción de r o ta c ió n  d el engranaje regulador y , por canto ,  

l a  d e l piñón de r e to r c i d o  2 .

E l  árbol 7 se mueve también en una d i r e c ­

ción constan te  y accio n a  e l  mecanismo co rta-alam b re  

por Bienio de una me va 45 a l  primero en clav ijad a»

En l a  pieza, 3 se dispone un buzo 42 ,  oprimido 

por un muelle ,  para  a c tu a r  en combinación con un o r i ­

f i c i o  44 d e l  en g rana je  regulador  5 1 » con o b je to  de co­

l o c a r  e s t e  a l  term inar  l a  c a r r e r a  de re to rn o  de l a  pa­

la n c a  de acc ionam iento .

Cualquiers  de l a s  máquinas d e s c r i t a s  p od r ía  

m o d i f i c a r s e  sust i tuyendo l a s  pa lan cas  4 , que o s c i l a n  

a lrededor  de e j e s  p rác t icam e n te  p a r a l e l o s  a i  alambre 

sobre que t r a o a ja n  l a s  máquinas por pa lancas  o s c i l a n ­

t e s  a l red ed o r  de e j e s  p e rp e n d icu la re s  a a q u e l l o s .

Así pues, e l  piñón o piñonea de r e t o r c i d o  

de cucv-lqui e r a  de l a s  máquinas an tes  d e s c r i t a s ,  oodrían 

a c c io n a r s e  por medio de una p a lan ca  d i s p u e s t a  para  os­

c i l a r  a lred edo r  de un e j e  p e rp e n d icu la r ,  por ejemplo, 

a l  d e l  á ro o l  7 y mecánicamente unido,  por una t r a n s ­

misión ae ruedas c ó n ic a s ,  a un elemento montado en e l  

árb o l  7 .  En e l  caso de una máquina t a i  como l a  r e p re ­

sentada por l a s  f i g u r a s  5 y 4 ,  e s te  elemento podría  

t r a n s m it i r . . im p u ls ió n ,  a l t e r n a t iv a m e n t e ,  por medio de 

g a t i l l o s  de embrague en un s e n t id o ,  a l  eq u iv a len te  de
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l a s  ruedas dentadas 54 y 55 , y en e l  caso de l a  máquina 

de dos p iñones ,  re p re se n ta d a  por l a s  f i g u r a s  1 y 2 , ex 

elemento moverla a l t e r n a t iv a m e n te  l o s  e n g ran a je s  r e g u la ­

dores t a l e s  como p y 6 , por medio de d i s p o s i t i v o s  ae 

t ra n sm is ió n  de una s o l a  d i r e c c i ó n .

En c u a lq u ie r a  de l a s  máquinas antes  d e s c r i t a s  

inc luyendo. l a s  de p a lan cas  o s c i l a n t e s  en planos p a r a l e ­

l o s  a l o s  dex alamor6 , l a s  p a lan cas  de a c tu a c ió n  pueden 

ser  d o b le 3 . A sí  pues, pueden a c o p la r s e  dos pa lancas  en­

t r e  s í  para  mover e l  piñón o l o s  piñones de r e t o r c i d o ,  

disponiéndose, a q u e l la s  para o s c i l a r  de modo que una, se 

mueva en un sencido cuando le. o ora lo  nace en e l  opues­

t o .  Con e s t a  d i s p o s i c i ó n ,  pueden a p l í c e n s e  xas dos ma­

nos a.l t r a o a j o ,  regulando más f á c i l m e n t e  le, ten d en c ia  

a n a c e r  g i r a r  todo e l  cuerpo de l a  máquina.

La mis-ii-a p a la n ca ,  o par de p a lan cas  e n t r e l a ­

zadas, puede u s a r s e  a l a  vez para  t e n s a r  y r e t o r c e r  

(o d o b la r ,  o comprimir, u o t r a  operación  de co n fecc ió n  

de ju n t a s )  incorporando un embrague que pueda emplearse 

oara  t r a n s m i t i r  l a  conexión de impulsión, c i e n  b a jo  

c o n t r o l  d e l  o p e ra r io  o automáticamente,  cuando se 

haya alcanzado una te n s ió n  predeterminada.

E s t a  s o l i c i t u d ,  que corresponde a l a  presen­

tada en I n g l a t e r r a  e l  27 de F e brero  de 1936,  oa jo  ex 

número 5917/36, se acoge a l o s  b e n e f i c i o s  de l  A r t .  51 

d e l  E s t a t u t o  v ig e n te  sobre propiedad i n d u s t r i a l .
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Los puntos de invención propia  y nueva, que
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se pre sen tan  para  que sean o b je to  de e s t a  .Patente  de 

Invención en España, son l o s  s i g u i e n t e s ;

1 . -  Máquina a tadora  a c c io n a b le  a mano, en l a  

que se emplea un elemento o s c i l a n t e  para  l l e v a r  a cabo 

e l  r e t o r c i d o  u o t r a  operación  de formación de l a  jun­

t a  y que e s t á  mecánicamente unido para  r e a l i s a r  l a  ope­

r a c i ó n  durante l o s  o s c i l a c i o n e s  de avance y de r e t r o c e ­

so a l a  vez .

2 . -  Máquina a tadora  a c c io n a n te  a mano, según 

lo  r e iv in d ic a d o  en e-- punto 1 .  en l a  que se dispone 

v a r i o s  mecanismos .¡Tomadores de l a  ju n t a  y l a s  o s c i l a ­

c io n e s  de avance y de r e t r o c e s o  producen e l  fu n c io n a ­

miento de l o s  d i s t i n t o s  mecanismos.

, 3 . -  Máquina a tadora  a c c io n a b le  a mano, pro­

v i s t a  de dos o más piñones de r e t o r c i d o  y de una pa lan ­

ca  o s c i l a n t e  o análogo mecánicamente unida a un piñón 

durante l a  o s c i l a c i ó n  en una d i r e c c i ó n  y a o t r o  piñón 

durante l a  o s c i l a c i ó n  en l a  o t r a  d i r e c c i ó n .

4 .  -  Máquina atadora  a c c io n a b le  a mano, según 

l o  r e iv in d ic a d o  en c u a lq u ie r a  de l o s  puntos a n t e r i o r e s ,  

p r o v i s t a  de una p a lan ca  o s c i l a n t e  o análogo y de dispo­

s i t i v o s  de embrague de una s o l a  d i r e c c i ó n ,  por medio

de l o s  cu a le s  se une mecánicamente a l  mecanismo forma- 

dor de l a  ju n t a  en ambas d i r e c c i o n e s  de o s c i l a c i ó n .

5 .  -  Máquina a tadora  a c c io n a b le  a mano, según 

lo  r e i v i n d i c a d o  en e l  punto 4 , en l a  que l o s  d i s p o s i t i ­

vos de embrague de una s o l a  d i r e c c i ó n  unen l a  pa lanca

o análogo a l  mismo piñón de r e t o r c i d o ,  uno de e l l o s  

mediante un tre n  de engranajes de in v e rsió n .

6 .  -  Máquina, según lo  re iv in d icad o  en e l  

punto 5 , en l a  que l e s  d is p o s i t iv o s  de emorague de una



s o la  d ire c c ió n  conectan , cada uno, l a  palan ca  o análogo 

a una rueda có n ica  y l a s  dos ruedas cónicas e s tá n  aco­

pladas para  l a  transm isión con un s a t é l i t e  cónico común 

?•- Máquina según lo  re iv in d ica d o  en cu&icuie 

de lo s  puntos a n t e r i o r e s ,  en l a  que la. operación de f o r ­

mación de l a  ju n ta  se l l e v a  a cabo por una palanca que o 

c i l a  en un plano p rácticam en te  p a r a le lo  a lo s  en que 

uescansan e l  m a te r ia l  de atadura cuando se encuentra en 

p o sic ió n  en l a  máquina»

8 . -  Máquina, según lo re iv in d icad o  en cu a l­

q u iera  de lo s  puntos a n t e r i o r e s ,  en l a  que se disponen 

dos palancas o análogos o s c i l a n t e s ,  para l l e v a r  a cabo 

l a  operación de lorm ación de l a  ju n ta  y 3e s.coplan entre  

s i  para, l a  o s c i la c ió n  sim ultánea, pero opuesta.»

9 . -  máquina, según lo  re iv in d ica d o  en cu alq uie­

r a  de lo s  puntos a n t e r i o r e s ,  en l a  que la s  operaciones  

de tensaao d e l ma.teris.1 de atad ura alreded or de un a r ­

t i c u l o  que na¿ a de a ta r s e  y de formación de una. junta, 

para, s u j e t a r l o  en su s i t i o ,  se llev an  a cabo por una. 

p alan ca  común o por un par de p a la n ca s .

lo » -  máquina, de acuerdo con la s  re iv in d icán d o ­

nos a n t e r i o r a s ,  por i a  que se rea-j-iza un método de f o r — 

mación de un nudo, empleado dos o má.s piñones de r e t o r ­

cido o análogos y en e l  que lo s  piñones o análogos ac­

túan sucesivam ente.

1 1 »- Máquina de acuerdo con l a s  r e iv in d i c a ­

cion es procedentes con l a  que se- forma un nudo r e t o r ­

cido con t r e s  v u e lta s  o s e r i e s  de v u e l ta s ,  con a rre g lo  

a un método que c o n s is te  en n acer una de la s  v u e lta s  o 

s e r i e s  de v u e lta s  extremas y p arte  de la. s e r ie  in te rn e -
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d i a  y luego h acer  l a  o t r a  v u e l t a  o s e r i e  extrema y 

comple tar  l a  s e r i e  in term e d ia .

1 2 . -  máquina de acuerdo con l a s  r e i v i n d i c a c i o ­

nes  a n t e r i o r e s  por l a  que se r e a l i z a  un método para  f o r ­

j a r  un nudo empleando dos piñones de r e t o r c i d o  o a n á lo ­

gos , en e l  que cada piñón o análogo permanece e s t a c i o ­

nar  j.o \> c o n s t i tu y e  un mea lo de so s té n  par'a e l  alambre o 

análogo durante e l  funcionamiento d e l  o t r o .

I p . -  Máquina según l a s  r e i v i n d i c a c i o n e s  que 

preceden,  por l a  que se e f e c t ú a  un método para  formar 

un nudo en e l  que se term ina un extremo d e l  nudo y e l  

alambre u o t r o  m a t e r ia l  de a tadura  se c o r t a  luego en 

e s t e  extremo, durante o a l  f i n a l  de l a  formación de 

o t r a  p a r t e  d e l  nudo.

1 4 . -  Máquina de acuerdo con l a s  r e i v i n d i c a ­

c io n e s  que anteceden,  para formar un nudo r e t o r c i d o ,  

que comprende v a r io s  piñones de r e t o r c i d o  y medios 

p ara  a c c i o n a r i o s  sucesivam ente.

1 5 * -  Máquina según l a s  r e i v i n d i c a c i o n e s  an­

t e r i o r e s  para formar un nudo r e t o r c i d o ,  que compren­

de un par ae d i s p o s i t i v o s  para  s o s te n e r  e l  alambre o 

anáiogo,  un par de piñones de r e t o r c i d o  montados e n tre  

l o s  d i s p o s i t i v o s  de s o s té n  y medios pana h a c e r  g i r a r  

l a s  piñones sucesivam ente .

1 6 . -  Máquina según r e i v i n d i c a c i o n e s  a n t e r i o r e s ,  

para  formar un nudo r e t o r c i d o ,  que comprende un par 

de piñones de r e t o r c i d o ,  medies para h a c e r l o s  g i r a r  

sucesivamente y medios para  t r a b a r  cada uno de l o s  p i ­

ñones c o n t ra  l a  r o t a c i ó n  durante l a  r o t a c i ó n  d e l  o tro  

p iñ ó n .
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1? . -  máquina según l a s  r e i v i n d i c a c i o n e s  pre­

cedentes  para formar un nudo r e t o r c i d o ,  que comprende 

una s e r i e  de piñones de r e t o r c i d o  o análogos,  medios 

para  c o r t a r  ..1 m a t e r i a l  de a tadura s i tu ad o s  en e l  i&ao 

opuesto a un piñón f i n a l  de l a  s e r i e ,  medios para h acer  

g i r a r  i o s  piñones sucesivamente y para  a c c io n a r  e l  d i s ­

p o s i t i v o  c o r ta d o r  durante l a  r o t a c i ó n  de un piñón que 

g i r a  a co n t in uac ió n  d e l  piñón próximo a l  d i s p o s i t i v o  

c o r ta d o r .

1 8 . -  Máquina según r e i v i n d i c a c i o n e s  a n t e r i o ­

r e s  para  formar un nudo r e t o r c i d o ,  que comprende un par 

Ue piñones de re  ¿oreido o análogos,  medios para  f i j a r  

e l  extremo do un alambre o aná-ogo s i tu ados  a i  lado 

de uno de loa  piñones o enólogo opuesto a l  o t r o ,  me­

d io s  para c o r t a r  e l  alambre o análogo colocados en e l  

lado opuesto de l  o tro  piñón o análogo y medios para 

a c c i o n a r  sucesivamente l o s  piñones o análogos,  em­

pezando por e l  adyacente al. d i s p o s i t i v o  cortador  y 

para  a c c io n a r  e l  d i s p o s i t i v o  co r tad o r  durante e l  fun­

cionamiento d e l  piñón o análogo adyacentea l o s  medios 

de f i j a c i ó n .

1 9 . -  máquina, según lo  r e iv in d ic a d o  en 

c u a lq u ie r a  de l o s  punios 14 a 1 8 , p r o v i s t a  de un par 

de piñones de r e t o r c i d o  o análogos que se accionan 

por un elemento de a c tu a c ió n  común.

2 0 . -  Máquina según lo re iv in d icad o  en 

cu alq u iera  de lo s  puntos a n t e r i o r e s ,  p r o v is ta  de un 

tope para un pedazo, de aia-ubre u o tro  m a te ria l  de 

atad u ra , colocado junto a medios para  s u je t a r  e l  i a -  

l 03̂ rs,i y on e l  lado d.ei mismo opuesto a l  m^Cc-nismo de 

formación de ju ntas de l a  máquina.

- 1 6 -
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21.-  Maquina, según lo re iv in d icad o  en cu a l­

q u iera  de io s  puntos a n t e r i o r e s ,  

p ara  s u je ta r  l a  p a rte  extrema de 

u- o tro  m a te r ia l  de a tad u ra , que 

su p erior é i n f e r i o r  e n tre  lo s  cu

p r o v is ta  de medios 

un pedazo de alambre 

comprenden elementos 

a-Les se s u je ta  e l  mate­

r i a l ;  e l  elemento in f e r i o r  tie n e  una s u p e r f ic ie  supe 

r i o r  in c lin a d a  n a c ía  abajo a l  a l e j a r s e  deli.'-mecanismo 

íormador de ju n tas  de l a  maquina.

2 2 . -  Máquina a tad o ra  accionab le  a mano.

Tal y como se ha d e s c r i to  en l a  Memoria que 

anteced e, i lu s tra d o  en lo s  dibujos que se acompañan 

y con lo s  f in e s  que se han e s p e c if ic a d o .

E s ta  Memoria con sta  de d i e z - y - s i e t e  hojas  

es e r i c a s  por una sola. cs.ra»

San S eo astián  a 1 3 HAYO 1939
A rlo d e  l a  V i c t o r i a .

P . A .

ALBERTO DE ELZABURU 
Agente de la Propiedad Industrie

ilLy T •
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