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E31CR1A DESCRIPTIVA 

: para s o lic ita r

í  A I 3 íf T E D E  I M V E E . C I Ó L

en

E d y A 3 A

por TRIETE años

a nomore dei 3r. Luigi C-hirardi, ciudadano ita lia n o , re­

sidente en Via Ponte Asale, Genova, I t a lia , por:

" í  ERIEGGICEA.,IT7'XS EF LO3 MEDIOS DE 

IMPULSAR Y ASPIRAR FLUIDOS MEDIARTE PALAS . 

íoUL AOTüAIÍ AUTOMATIC ALEETE DURARTE 

El; FULGICRAYI."ATO "

Los medios empleados hoy en dia para e fectuar  

la  impulsión y la  asp irac ión  de f l u id o s ,  sea en un medio 

l i b r e  ó en tu'oerias, se constituyen esencialmente de apa­

ratos m e  están p rov is to  de palas h e l i c o id a le s  o partes
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< h e l i c o i d a l e s ,  o cuerpos roca tor ios  eue giran s.oore su
"s* /

e4^ # e toca c ión ,  pero generalmente se oacan en el em-
, i y

eo de elementos r íg id o s  ■ ue debido-a su acc ión  sobre 

ei i i u í  eo rué se trata de impeler,  l e  obligan a moverse 

con su je c ión  a determinadas leyes  y d i re cc ion es .

Dichos medios, a más de producir  l o s  movimien­

tos de 1 o 3 f l u id o s ,  están s in  embargo sometidos & a c c i o ­

nes inact ivas  sobre lo s  mismos. Estas acc iones inact ivas  

producen ruidos durante el trabajo , a la  vez :ue relucen 

e l  e fe c to  ú t i l  del aparate de impulsión y asp irac ión .

El presente invento tiene por ob jeto  mejorar 

lo s  medios de impulsión y asp irac ión  d e . l o s  f l u id o s ,  sus­

c e p t ib l e  de eliminar io s  inconvenientes c itados  y de sim­

p l i f i c a r  la  construcc ión  del aparato.

Los medios per fecc ionados  de impulsión y  a s r i -  

rac ión  del presente invento se caracter izan  en primer l u ­

gar por elementos de pa la 3 montados libremente, de mane­

ra ■pue, durante el movimiento del aparato, pueden g i r a r  

sobre su propio e je  y ocupar la  p o s i c i ó n  -ue corresponde 

a su r e s i s te n c ia  mínima a l  movimiento, y por consiguiente 

a su acc ión  mínima de inacción ,  contraria  al f lu id o  que 

se trata de impeler y asp irar .

Los e jes  de ro tac ión  de cada para pueden estar,  

sea en un piano normal al e je  g ira  torio,  del aparato para 

la  impulsión y asp irac ión ,  sea incl inados  con respecto  a 

dicho plano, pero escarán también sea en el mismo plano 

de l o s  e jes  del aparato, sea oblicuamente con respecto  a 

dichos e je s .

La e le c c ió n  de la  p o s i c ió n  adecuada dp lo s  ejes

g i r a t o r i o s  de las  palas sueltas con respecto  al e je  g i r a -
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=-jp c o n s t i tu c ió n  de la s  palas ,  siendo en cada caso tarea 

del ingeniero  de r e s o lv e r lo .

Los e jes  g i r a t o r i o s  de las  palas sueltas des­

cansan sobre un soporte  p r in c ip a l ,  cue g ira  alrededor 

del e je  p r in c ip a l  de todo el aparato. .Dicho soporte p r in ­

c ip a l  puede estar previamente dispuesto de d i fe rentes  ma­

neras. Asi por ejemplo, puede estar  formado por un se n c i ­

l l o  bastidor  .moneado soore el árbol g i r a t o r i o  de impulsión 

del aparato,  o puede ser previamente dispuesto de manera 

cue presenten -:.irec t amen te las  espigas g i r a t o r ia s  de las  

palas suel tas. Dicho soporte p r in c ip a l  puede también estar 

rréviamente dispuesto para cooperar en la  impulsión del 

f lu id o  y en la  c o lo c a c ió n  de la s  palas sueltas  durante el 

trabajo ,  para ^ue rindan el e fe c to  máximo.

De otra patente del mismo dueño resu lta  û.e el 

cuerpo r o t a t o r i o ,  cor ejemplo una semi-esfera ,  ó una zo­

na e s f é r i c a ,  ó un parabolo ide  r o t a t o r i o ,  o un f ru s t ro  de 

un parabolo ide  con oase pa ra le la ,  o por último, un d isco  

piano ou° se mueve alrededor de un e je  s im étr ico ,  (en el 

caso de un d isco  plano, dicho eje  de simetría es normal 

al plano dei d isco  cue pasa por su c e n tro ) ,  siendo girado 

a un número s u f i c i e n t e  de revo luc iones ,  const i tuye  un me­

dio 'a c t iv o  de impulsión de lo s  . f lu id o s ,  dentro de l e s  cua­

l e s  están co locados .  Este e fe c to  se obtiene por la  acción 

combinada de la  f r i c c i ó n  de la  s u p e r f i c i e ,  o s u p e r f i c i e s ,  

del mencionado cuerpo r o ta to r io  sobre dicho f l u id o ,  y ñor 

la  fuerza centr í fuga  que es e je r c id a  sobre dicho f lu id o  

por e fe c to  de la  ro ta c ión  del cuerpo r o ta to r io .

SI f lu id o  será impulsado desde dicho cuerpo ro -
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t a t o r i o en una d irecc ión  ene

c'no cuerpo, y en p a r t icu la r ,  

dimensiones mayores.

depende de na forma de d i -  

de la  forma ae su borde de

Un cuerpo rota cor io como el m e  se acaba de c i ­

tar, "’ue se muere alrededor de su e je  de s imetría ,  puede 

c o n s t i t u i r  ei soporte p r in c ip a l  para las  esrigas a lred e ­

dor de la s  cuales giraran las  palas sueleas durante el 

luncionamiento del aparato, de manera de ocupar automá­

ticamente la  p o s i c ió n  de trabajo antes c itada.

La a p l i ca c ió n  de las  palas sobre dichos cuer- 

por r o ta to r io s  puede e fectuarse  ae manera de conseguir 

eue la  impulsión, l levada  a oabo por l o s  cuerpos r o ta to ­

r i o s ,  prepondere y ayude a la  impulsión de lo s  f lu id o s ,  

causada ñor las  ra las ,  sin -producir in f lu en c ia  esencia l  

soore l o s  movimientos g i r a t o r i o s  efectuados por las ra­

la s  para su adaptación automática. Esta a p l ica c ió n  se ha­

rá también en forma de obtener ~ue e l  f lu id o  impelido por 

el r e fe r id o  soporte ,  en forma de cuerpo r o ta to r io ,  coope­

re a conseguir qué las palas, oue giran sobre el e je  r o ­

ta to r io ,  para .alcanzar ia  p os ic ión  de trabajo deseada, e- 

fectúen dicha rotación más fáci lmente.

Las palas prev istas  en el aparato pueden ser de 

un material 'ue ofrezca un grado determinado de e les  t i c i -  

dad, y tener una conf igurac ión  cualquiera de las  con o c i ­

das. par ti oul armen te pueden ser h e l i c o id a le s  o '"lanas, ñe­

ro también pueden ser palas míe, en secc ión  con la  super­

f i c i e  r o ta to r ia  (por  ejemplo una semi e s f e r a ) ,  dan sobre 

dicha s u p e r f i c i e  una esp ira l  e s f é r i c a  { como es el caso de 

la s  palas de la  patente anter ior  del mismo dueño).

Sn el croquis adjunto aparecen, so lo  a t i tu lo
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de ejemplo, algunas formas do coas t ruó o i 6n con arreglo  

al  presente invento.

La f igura  1 y 2 representan una v i s t a  perpen­

d icu lar  e x te r io r  ( conforme a. las  f lechas  1 y 2 ) de una 

primera construcc ión  en. l a  que.c-1 soporte  p r in c ip a l  es­

ta- c on s t i tu id o  por un .alambre r e s i s te n te  de forma-apro­

piada, mientras que e l  e je  r o ta to r io  de las  palas esta 

cons ti tuido por ■ o tros elementes rué no pertenecen a d i ­
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cho soporte .

La f igura  3 representa, en analogía  con la  f i ­

gura 1 , una c.cns trucción conforme al  cual ,  el mismo so­

porte  que l l e v a  la s  palas,  constituye también direc támen­

te un e je  r o ta to r io  de la s  palas durante el traoaj o.

La f igura  4 y 5 representan una v i s t a  perpendi­

cular ex ter io r  (según la s  f lechas  ±7 y 7) de una construc ­

c ión  según la  cual el soporte  p r in c ip a l  tiene una c o n f i ­

guración tal  que coopera y ayuda a la  impulsión ¿e l  f l u i ­

do en e l  -ule esta inmergido el aparato.

Las f iguras  6 y 7 representan una v i s t a  perpen­

d icu lar  ex te r io r  (con arreglo  a las  f lechas  71 y V i l )  de 

otra construcc ión  según l o  cual ,  él soporte  pr in c ip a l  pa­

ra las  espigas de las  palas sue l tas ,  t iene también la  ferro 

de un cuerpo r o t a t o r i o ,  pero absolutamente e sp e c ia l ,  por 

ser plano. *

La f igura  8 representa una variante del cuerpo 

r o ta to r io  que s irve  de soporte de las  espigas g i r a t o r ia s  

de las  palas so las  para su adaptación durante el p roce ­

so del traoajo ,  teniendo dichos cuerpos r e ta to r io s  par­

t icu laridades  e spec ia les  para su cooperación más ac t iva  

para el e fe c to  de impulsión, y ^ara obtener la  adapta-
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o ión de las  palas aisladamente a la  p o s i c ió n  deseada du-

i

V

rante el traca,jo. Ln dicha "figura 8 , las  palas movióles 

no están representadas,  para mayor s im p l i f i c a c ió n .  La f i ­

gura 8 muestra en diagrama, y so io  al  ob jeto  de i l u s t r a r  

una v i s t a  en plano del soporte p r in c ip a l  de la  f igura  8

130 sn d i re c c ió n  de la  f lecha  In. 3n esta f igura  se lian mes- 

tardos muchas p o s ib i l id a d e s  de co lo car  la s  palas con arre 

g lo  a las  part icu lar idades  construct ivas  del soporte prin 

c ipa l  de las espigas de las  palas .

Con re ferenc ia  a la s  f iguras 1  y 2 , el soporte

135 p r in c ip a l  esta const i tu ido  por un cubo 1 , que tiene cue 

estar ajusfado a un árbol :ue g i r a  a una v e loc id ad  angu­

la r  s u f i c i e n t e ,  por l o s  rayes £ que por ejemplo pueden 

estar dispuestos con arreg lo  a una sem i-c ircunferencia  

contenida en un plano pus es normal al árbol g i r a t o r i o ,

140 estando lo s  ex creíaos' de lo.s rayos 2 conectados y so s te ­

nidos por un a n i l l o  c i r c u la r  3, contenido en un plano 

normal al  árbol g i r a t o r i o  y a a-'uel en pus están l o s  ra­

yos 2. Un .elemento 4 en forma de c inta de un material ,  

f l e x i b l e  de p re ferenc ia ,  es aplicado encima y a l o  largo

145 de l e s  rayos £, y presenta en s.us extremidades partes 

ensanchadas 5 a la s  cue están sujetas  las  bisagras 6 

d.e la s -p a la s  7. Las palas 7 están const i tu idas  ds p r e fe ­

rencia de material presentando c a r a c t e r í s t i c a s  de f l e x i ­

b i l id a d  y e la s t i c id a d .  Las palas están representadas en

150

\J

f igura  1  en l ín e a s  completas, al  estar en p o s ic ió n  de 

descanso, y en l ineas  punteadas en 8 , en la  p o s i c i ó n  cue 

ocupan automáticamente durante la  r o ta c ión  del aparato 

en d i re c c ió n  de la f le cha  9, alrededor del árbol en el 

rué está montado el cubo 1. rara pasar de la  p o s i c ió n  7
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155 a la  de 8 , la s  palas g iran  a l re d e d o r ' de las  espigas de

sus Disagras 6 , según se indica  por la  f l e ch a  1C de la

>

f igura  1 . Un la  f igura  2, la s  palas están representadas 

únicamente en l ín ea s  completas en .su p o s ic ió n  8 .

160

165

Con re fe ren c ia  a la  f igura 3, l o s  rayos 2 t i e ­

nen tal forma gue, correspondientes a sus partes de ex­

tremo, donde conectan con el a n i l l o  enderezador 3, cons­

tituyen en 11 el p ivo te  de ro ta c ión  para la s  palas 7, per ­

mitiéndoles  adoptar, durante ei traoa.jo, la  p o s i c ió n  8 

para la  ro ta c ión  según la  f l e ch a  1 0 .

gjste desplazamiento de la s  palas de p os ic ión  

7 a la  de 8 se obtiene por fuerza c en trí 'fuga.

Con r e fe re n c ia  a l a  f igura  4 y 5, i o s  rayos 

2 están conectados con el soporte p r in c ip a l  1 2  en forma 

de zona e s f é r i c a ,  siendo sus bases 13 y 14 para le las  y

170
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perpendiculares al e.j e g i r a t o r i o  del aparato t o ta l .  Las 

bisagras 6 están sujetas a dicho miembro en forma de zo ­

na e s f é r i c a .  Las palas están, también en este caso, mar­

cadas con 7 y 8 en sus dos pos ic ion es  de descanso y de 

trabajo .  Ln la  f igura  4 las  dos p os ic ion es  re fe r id a s  es­

tán representadas ambas, la  primera con l íneas  completast 

la  segunda con l íneas  punteadas. Ln la  f igura  8 esta re ­

presentada la  p o s i c i ó n  8 únicamente.

Según l o  "iie resu lta  de otra patente del mismo 

dueño, la  ro ta c ión  rápida del soporte pr in c ip a l  en forma 

de zona e s f é r i c a  12  (ó  eventual raen te también parabólica., 

o generalmente le  cuerno ro ta to r io  generado por una l i ­

nea de segundo grado) en d i re c c ió n  de la  f lecha  9, o r i ­

gina por si una impulsión del f lu id o  genera l ,  en d i r e c ­

c ión  de la  f l e ch a  15. Sea una -a r t e  de dicha acción ,  sea 

la  fuerza centr í fuga  m e  actúa sobre la  pala, ó sean am-.
185
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bas csmsas» V^o&noen el paso de las  palas de la  p o s i c ió n  

7 a la  de 8 » colocándolas  en cuanto al plano en la  p o s i ­

c ión nUe o fre ce  la  r e s i s te n c ia  mínima al movimiento.

La acc ión  externa fie c i r c u la c ió n  generada por 

las  palas sobre el f lu id o  causa además un f l u j o  axial  

según f le ch a  P, en la  misma d i recc ión  dei curso generado 

:-or la s  pa las ,  siempre oue las  palas estén previamente 

dispuestas en la  zona e s fé r i c a  con arreg lo  a l o s  inc iden­

tes necesar ios  para producir  dicha co rr ien te  en una, u 

Dora d ire c c ió n .  Es evidente que la  co rr ie n te  axial  centra l  

o amb i a su d i re c c ió n ,  s i  cambia la  d i re cc ión  r o ta to r ia  de 
la  zona e s fé r i c a .

Con re fe ren c ia  espec ia l  a las  f iguras  6 y 7 , el 

soporte  p r in c ip a l  esta const i tu ido  i~or un c u o o . l ,  y por 

un d isco  plano 16 f i j a d o  so ore dicho cubo, y ~'erPendicu- 

i a r  a la  ro tac ión  del árbol que se e fectúa en d ire cc ión  

de la  f le cha  9. Sn el d isco  16  están su jetas  la s  bisagras 

6 , sobre la s  cuales están montadas las  palas 7 del arara- 

'"0 i f trulsor  con ángulo apropiado de in c l in a c ió n  con re s ­

pecto  al d isco ,  y de inc idenc ia  con respecto  al  f lu id o .  

Lichas na-ias, e jes  r o ta to r io s  6 de la s  bisagras re fe r id a s ,  

pueden adoptar, durante el trabajo del aparato, la  p o s i ­

c ión indicada con l íneas  punteadas en 8.

jiOS e jes  de la s  bisa.hras 6 pueden estar dispues­

tas de manera de in terseca r ,  ó también le no in terseca r ,  

el e je  de ro tac ión  de todo el aparato. Ln las  f iguras  6 

y 7 están marcadas con l íneas  completas la s  pos ic iones  7 

de la s  palas al estar el aparato fuera de operación, y 

con l ínea s  punteadas la  p o s i c ió n  8 de la s  palas durante la  

opsraci  on.Leoido ai  ángulo de la  in c l in a c ió n  i n i c i a l ,  y
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-.decido a ia  asimetría de las  palas con respecto  al e je  

de la s  Disagras 6 intersecando el e je  del cuoo 1, las  

/■ -^alas adoptaran automá ti canon te, durante la  rotac ión  

oei  ^ ^ a t o ,  la  p o s i c ió n  rué o frece  la  re s i s te n c ia  míni­
ma ai  movimiento.

jegun resa lta  de otra "acents  del mismo dueño,

-1  o.iseo 16 e je r ce ,  por s i  mismo, una acc ión  impedente en

d ire c c ió n  de 1 -s  f lechas  i5  soore el f lu id o  en el m e  esta

inmergido. Al ob je to  de aumentar la  dicha acción impelen-,

te en d i re c c ió n  de las  f lechas  15 ( f i g u r a  ó) ei d isco  16

•puede estar  - r e v i s t o  ( f iguras 3 y 9)  de pa rt icu lar ida des

rue &amen tan su acción  anherente sobre el f lu id o  en el rué

p3ta inmergido,  f i ch as  p a r t i c u l a r i d a d e s  rueden c o n s i s t i r

por ej emolo en. nervuras 17, de pre fe ren c ia  en forma esp i -  «
ra l  (c ieñas  nervuras pueden tamoién a p l ica rse  ai soporte  

p r in c ip a l  1 £ dándole forma de zona e s f é r i c a ,  según la  f i ­

gura 4 y 5) , Cuando ios  e jes  de 1&3 bisagras 6 no encuen­

tran i  o o e jes  del cuoo 1 , ai cha c o rr ie n te  de f lu id o  en d i ­

re cc ió n  de 1 * f i  -ch'’ - i rv e  tamo i n̂ mar a o atener el naso

d'" las  calas de la  - o s i c i ó n  7 a la  de 3, s ie n -re  ruj* las  

-a la s  no estén si  né tr icas  con respecto  a i o s  e jes  de las  
bisagras 6 .

Hay rue observar me en un sonorte p r in c ip a l  en 

forma de disco ( ó conforme a una zona e s fé r i c a ,  ó eventual- 

mente parabó l ica  etc .  como ee ha dicho a r r ib a } ’ -^evisto de 

nervuras 17, existen varias  y d i ferentes  p o s ib i l id a d e s  de

.es 5-o las  palas 7 con respecto  a dich&d nervuras.
por ej atiplo, lasi bisagras 6 pueden a p l ica rse ,  re ­
i n d i cado en s.) y■ b ) ,  f iguras 9, en ír clac i en con
m _ y e x t e r i o r  de las  nervuras 17, 6 según se ha di

tho en. c) y d) figura 9, la* bi 'agraz pueden aplicarse en
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í«V./ -nuntoa intermedios entre sus nervaduras ' sucesivas 17. 

Además -el número de nervuras 17 y el de. palas 7 ruede 

ser e leg ido  de manera ene una r.&JLa corresponda a cada 

nervura (según se ha dicho en a-b y en cd ) ,  o do-mane-

TB. ue a lo  la r go del borde del dicco 16, la. extremidad

de una nervura 17 rerul  te c <K U ^L v d. .i. en tro ¿os "T'Bla s  sucos i -

vas rj ( según se ha ■ 'Moho en a - e J b - f 1  ci -P -i !-*n •v»^1 í.̂  - - c* - «

.lili i oOg» .• la s  ccñs truc c i  oneo i lu 3 tr adas, duran

te la re dación del c*]C B> r& u 0 impe lente en d re co ión  de l a

f le ch a  9, la s  palas 7 girarán tedas automáticamente, y 

ror  l a s  causas previamente indicadas, '  alrededor de las  

espigas g i r a t o r ia s  6 de manera de pasar d r í a  p os ic ión  

7 a l a  p o s i c i ó n  8 , para cuya última existen la s  antes 

c itadas  condiciones de trabajo ú t i l ,  6 sea la  p o s i c ió n  

' conveniente de incidencias  cu 

cha ro ta c ión  de las  palas en 

T¡ue'e también 

f lu id o  impelid 

elemento 1 £, o 16.
31  -.íeste iaselente r’Je Pued'  oBtenerae con

*  apara ¿o o on fom e a l  p r e s e n te  l a v a n t e ,  a,  f i n a r t e  

ene e l  oDtenido oon l o s  aparatos  oonoaioa. Acemas e l  

funcionamiento d e l  aparato  I n f l e n t e  y  a s p i r a n t e  confo

me al  i nven t o ,

de las  galas en el f l u i d o. Di­

en d ire ce i ón de las  f i c e n as 10

p o r medio del movimiento del

/. on de las f i e chas 15 por el

o compictarasnte. s in  ruido.
nvento puede h a l la r  varia:■’gl arar ato según el i 1

„ nnn ma^^ioos, bombas, compresores, hu l i  a r l i ca c io n e s  como

oes ete.
Aunoue por razones de drsoripoión el presen-

h. . e 4o »xí l o  cuc . se  ha  c ie sc r i  to _re . 3 6 tía O b.& <x v- u -i- ̂
1 d ibu jo  adjunto ,  muchas rao d i -

v i ara en te y mo o -r a d o en
775
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f i ca c io n e s  pueden in tro d u c i rse  en ia  r e a l i z a c i ó n  del i n ­
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ven t o, como por ejemplc cambiando la  forma de la s  b isa -

gras > adop cando una conf igurac ión  esp ec ia l para las pa-

las 7, como por ejemplo h e l i c o i d a l ,  ^lana, f  o rma c o f  or

ma con secciones e sp ira le s ,  predi s pon i e ndo lo s  ej es de

las Di? agras 6 directamente en ex cubo 1 , aclon tanao f  or

mas d i f rentes para las  d i fe rentes  palas, y formas d i f  6'

ren tes para las nervuras 17, substituyendo nervuras 17

coa s u p e r f i c i e  áspera a . loa  elementos 16 ó 1 2 , adoptando 

para la s  palas material  r íg id o  o. f l e x i b l e ,  según el uso

del aparato .etc. e t c .  debiendo estas y otras variaciones

ser consideradas como inclu idas  en la s  ideas del invento,

cuyo resumen sigue,

3 s ta s o l i c i t u d  que corresponde a la  presentada 

en I t a l i a  el 13 de Hayo de 1938 bajo el II9 36^ . f 98, se 

acoge a io s  b e n e f i c io s  del a r t í c u lo  51 del estatuto v i ­

gente sobre propiedad Industr ia l .

29 5
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2 C5

i'T C T A

Los puntos de invención propia y nueva que se 

presentan para cue sean ob jeto  de esta pa tente de Invención 

en Lspaña, son io3 s igu ien tes ;

l o )  ~ perfeccionamientos de loa  medios de impul­

s ión y asp ira c ión  d e - f lu id o s ,  caracter izados  por el he- 

olio de oue dichos medios presentan palas montadas l i b r e s ,  

de manera cue estas últimas puedan, durante el funciona­

miento del aparato .impelente y aspiran te,mover» e-sOrededor de 

un e je  individual  y adopten cada una a u e i ia  p o s i c ió n  

-ue corresponde a la  acc ión  máxima de la  ac t iv id ad  sobre
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■_ue se trata do impeler y  asp irar ,  y  a l a  mí- 

tencia soore el aovimiento.

- i ° -

>
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2 2 ) -  perfeccionamientos según l o  re iv indicado  

en el punto 1 2 , caracter izado por el hecho de cue l o s  fi­

j e s  de rotación  de las  palas indiv iduales  están c o lo c a ­

das en un plano normal al  e je  de rotación  del aparato.

315

3 20

305

330

3a) - perfeccionamientos según l o  re iv indicado 

en el punto 22 , caracter izado por el hecho de rué el e je  

de ro ta c ión  de la s  palas indiv iduales  encuentra el e je  

de rotación  del aparato.

42) - perfeccionamientos según l o  reiv indicado 

en el punto 2a, caracter izado por el hecho de cue el e~ 

j e  de ro ta c ión  de las  palas indiv iduales  no encuentra el 

e je  de rotación del aparato.

en

de

5a) -  'Perfeccionamientos según l o  re iv indicado  

el punto i s  caracter izado por el hecho de rué el e je  

ro tac ión  de ras palas indiv iduales  esta contenido en

un piano cue pasa por el e je  de ro ta c ión  del aparato.

6Q) - perfeccionamien tos según l o  re iv indicado  

en el punto 5 2 , carao terizado ■ por el hecho de. cue el fi­

j e  de rotación  de las  palas indiv iduales  esta incl inado 

ecn reapec to al  eje de rotación  del aparato.

7 2 ) -  perfeccionamientos según l o  re iv ind icado  

en l o s  puntos 12  a 62, caracterizado por el hecho de cue 

la s  palas indiv iduales  tienen una forma h e l i c o i d a l .

8 2 ) -  perfeccionamientos según l o  re iv indicado

en l o s  puntos la  a 6Q, 

las  palas individuales  

9 2 ) -  perfec  

en l o s  "untos la  a 6a,

caracter izado por el hecho de rue 

tienen una forma plana.

cionamientos según 1 c re iv ind icado  

de cueca acterizados  por el hecho
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ind iv iduales  cien en una forma cal,  'ue ,  en sec -  

la s  s u p e r f i c i e s  roCaCorias, dan l ín e a s  esp ira les .  

1CQ ) - per f  eccionami ai tos según l o  re iv indicado

>

340

en l o s  rúñeos 1 Q a 92, caracter izado por el hecho de cue 

cada una de la s  palas es asimétrica con respecco  a su e- 

j e  de ro ^ación.

l i a )  -  perfeccionamientos según l o  re iv indicado  

en le s  puntos 12 a i o s ,  caracter izado por el  hecho de que 

la s  espigas,  alrededor de. la s  cuales g iran las  palas in -  

045 d iv iduales  durante la  operación para co lo ca rse  en l a  p o s i ­

c ión ,  de acuerdo con el punto 1 2 , están encima de un so ­

porte  cuya única misión es l a  de sostener dichas espigas.

1 2 - )  -  Perfeccionamientos según l e  re iv indicado  

en l o s  puntos 12 a 1C2 caracterizado por el hecho de que

i50

;55

360
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la s  espigas,  alrededor de las  cuales las  palas individua­

l e s  giran durante l a  operación para co locarse  en la  p os ic ión  

según l o  re iv ind icado  en el punto 1 2 , están sostenidas por 

,un s c ro r te ,  rué además de cumplir la  misión de sostener 

las  dichas ^amigas, coopera para generar una impulsión y 

asp irac ión  del f lu id o  soDre el rue actúa el aparato.

13q ) _ perfeccionamientos según l o  re iv indicado 

en el punto 1 S°, caracter izado  por el hecho de rué el so­

porte  tiene la  forma de un cuerpo r o ta to r i o ,  cuyo e je  de 

sime t r ia  co inc id e  con el e je  de rotación  del aparato.

í 4 q ) _ perfeccionamientos según l o  r e iv in d i c a ­

do en el punto 13a, caracter izado  por el hecho de cue 

el soporte t iene la  forma de una. zona e s f é r i c a  o para­

b ó l i c a  con bases recíprocamente para le las  y normales

al e je  de rotación  del avarato, de manera de 

también una corr ie n te  a x ia l por e fec to  de la  

c ión  de las  palas e x ter io res .

engendrar

c i r c u la -
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15Q) - perfeccionamientos según l o  .re iv indica -
»  -

. V  do en el -unto 13°, caracter izado por el hecho do ~Ue el

* *-> i 0
soporue es de ícrma de un d isco  normal a i  e j e  ue ro tac ión  

o el a araito» pasando dicho eje  por el centro del d isco

‘ ) ” - erieccions.¡nientcs según l o  re iv indicado

4- en l o s  -untes l^o a 1 5 n, caracter izado - c r  ei hecho de 

'ue  el soporte  presenta part icu lar idades  cales como super­

f i c i e s  ás -eras ,  s u - e r í i c i e s  - r e v i s t a s  rebordes 6 an¿-

375 le g o s ,  adantados rara sumen car la  acc ión  impélante y as- 

- i r a n t e  e je r c id o  por el soporte sobre el f lu id o .

17b) - Perfeccionamientos s-gun l o  re iv indicado  

en el punto 16s, caracterizado per el hecho de que l o s  r e ­

bordes tienen forma esp ira l .

330 1 3 2 ) - J ereeccionamien tos según l o  re iv indicado  

en le s  puntos 13° a 172, caracterizado por el hecho de -ye 

la  forma y la s  p a rt icu lar ida des ,  debido a la s  cuales el 

sopor oe e je r ce  su propia acc ión  impelen te y aspirante so- 

brco l  f l u id o ,  catón previstas  de manera que la  acción que

335 larde y  aspira el f lu id o ,  generado por -1  soporte,  no a- 

fe c c a  cus tancialmente al movimiento r.ue ejecutan las  pa­

las  a is ladas  alrededor de sus e jes  para adaptar s u 'n o s i -

c ión,  curante la  operación, según l o  re iv indicado  en el 
punto la .

: ? o 19 2.) -  per fecc ionará  en tos según l o  re iv indicado 

nn lo s  puntos 1 '2  a 17a, caracterizado per el hecho de 

-ue xa forma y las  p a rt icu lar id a d es ,  decido a las  cuales 

el soporte  e je r ce  sobre el f lu id o  una acción  impedente y 

asp irante ,  están prev istas  de manera r-ue la  impulsión 'y

39 5 • g i r a c i ó n  ¿el  f lu id o  ¿enerada por el soporte ,  coopera 

-ara  obtener el  movimiento efectuado por la s  -a la s  a i s ­

labas alrededor de sus ejes -ara  c o lo ca rse  en su uos i -
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oión durante la  operación, 

punto 1 2 .

según l o  re iv ind icado  en el

" 0 2 ) -  perfeccionamientos seg

do en loa  puntos la  a 19 2 , l levados  a e 

mente según se lia. d e s c r i to  é i lustrad o  

adjuntos.

ún l o  re iv in d ic  

aoo substancial 

en l o s  croquis

"1 2 ) per fecc ionará  entos en lo s  medios de im­

pulsar y aspirar f lu id o s  mediante palas :ue actúan auto­

máticamente durante el funcionamiento.

Tal y como se lia d e sc r i to  en l a  Memoria que an­

tecede ilustrarle en el dicu,jo cue se acompaña y con los  

f ines  que se han e sp e c i f i ca d o .

lista memoria consta de quince hojas e s cr i ta s  por

una sola  cara.

San Secastián a 1 2  MAYO 1939

ñño de la  V ic to r ia

Jr » ¿-i*

ALBERTO DE ELZABURÜ 
Asente de la Propiedad Industrié
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