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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

P A T E E T E  D E  I S V 2 Jf C I  0 H

en

E S P A Ñ A  

por VEINTE años

a nomore de l a  Sociedad BIZ3HBA WAAGENFA3EIK NILIÍSLM 

KRAUT KOIOI. -  G es . ,  entidad de naciona l idad  alemana, e s ­

ta b le c id a  en Balingen ( Vrtlrt temo erg ), Alemania, por :

"UN MECANISMO IMPRESOR PARA BÁSCULAS 

DE INCLINACIÓN CON PESOS INTERCALA­

BA ES "

El invento se r e f i e r e  a un mecanismo impresor 

para básculas de in c l i n a c i ó n  con pesos in t e r c a l a b l e s ,  en 

el oue son imoresos l o s  v a lores  de peso del  a lcance  ñor -
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mal de l a  báscula,  determinados por un d is co  r e g i s t r a ­

dor que g i r a  a lrededor  de un e je  con el mecanismo de 

báscula de in c l i n a c i ó n ,  conjuntamente con l o s  v a lo re s  

de l o s  pesos in te r c a la b ie s  que haorán de ser  co locados  

por l a  persona encargada de pesar ,  una vez rebasado e l  

a lcance  normal de peso.

Los aparatos conoc idos  de esta c ia s e  tienen 

el inconveniente  de que cuando se han co lo ca d o  demasia­

dos, o pocos ,  pesos i n t e r c a l a b l e s ,  es d e c i r  cuando i o s  

palpadores del  d i s c o  r e g i s t ra d o r  se encuentran f r e n te  

a l  ángulo muerto entre las  c a r a c t e r í s t i c a s  de palpamien­

to correspondientes  a 0 o a l  peso máximo, se imprimen 

sea e l  0 o l a  c i f r a  correspond iente  a l  máximo de l  d i s ­

co .  No hay, pués, garant ía  de que se haya e leg id o  e l  

número exacto de pesos in te r c a la b ie s  y de que éstos  

hayan s ido  tenidos en cuenta a l  hacerse  l a  impresión.

3n una báscula con pesos i n t e r c a l a b l e s ,  cuyo 

d i s c o  de palpamiento presenta ta les  c a r a c t e r í s t i c a s  que 

re su l ta  p o s ib l e  hacer v e r i f i c a c i o n e s  de peso de hasta 

300 ki logramos,  s in a d ic ió n  de pesos i n t e r c a l a b l e s ,  y 

que, además, puede admitir  dos pesos a d i c io n a le s  de 

3C0 k g s . ,  se dan por  ejemplo las  s ig u ie n te s  p o s i b i l i d a ­

des de obtener impresiones inexactas .

1. La carga es de 320 kgs. No se ha agregado 

un peso a d i c io n a l .  31 d i s c o  de palpamiento pasa un poco 

de 300 kgs. El mecanismo impresor imprimirá en es te  c a ­

so e l  v a lo r  máximo (300 k g s ) .  del  a lcance  normal de la  

báscula.
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2. La carga es de 590 kgs. Se han agregado 

dos veces  300 kgs. o sea 600 k g s . . El disco de palpa



miento de l a  báscula es r e t i ra d o  por  debajo de 0. 3e 

imprimirán en este  caso l o s  v a lores  de l o s  pesos a d i ­

c io n a le s  ( 600 kgs. ).

Ambos casos demuestran f'ue es p o s i b l e  hacer  

a c i e n c ia  impresiones inexactas .

31 o b j e t o  de l  invento c o n s i s t e  en remediar 

estos  inconvenientes .  Se consigue esto  en una báscula 

de l  t ipo d e s c r i t o ,  según e l  invento ,  por  medio de un 

d i s p o s i t i v o  de r e ten c ión  para la  impulsión del  mecanis­

mo impresor, e l  cual entra en acc ión  cuando e l  d i s c o  

de palpamiento se h a l la  fuera de l a  p o s i c i ó n  de pa lpa­

miento por e f e c t o  de haoer empleado demasiados, o po­

cos ,  pesos in t e r c a l a b i e s .  Conviene que el d i s p o s i t i v o  

sea accionado por e l  d i s co  de palpamiento.

Sobre e l  d i s co  de palpamiento esta p r e v is t o  

un s a l i e n t e ,  de p r e fe r e n c ia  en e l  ángulo entre xas carac ­

t e r í s t i c a s  correspond ientes  a 0 y carga máxima, e l  cual ,  

a l  h a l la r s e  e l  d i s c o  de palpamiento fuera de l a  p o s i ­

c ión  de tal  dec ido  a haber empleado demasiados, o po­

cos ,  pesos i n t e r c a l a b l e s ,  se encuentra en la  t ra y e c to r ia  

de un palpador movido por e l  impulso de l  mecanismo im­

p resor ,  siendo n ecesar io  e l  movimiento completo de d i ­

cho palpador para l i b e r a r  e l  inpulso  mantenido normal­

mente bloqueado para el mecanismo impresor.

S@gún otras c a r a c t e r í s t i c a s  de l  invento ,  el 

palpador movido por  el impulso d e l  mecanismo impresor,  

s i r v e  para mandar un p e s t i l l o  que engrana con juego  en el 

r e f e r id o  impulso, y es r e t i ra d o  de l  impulso cuando el 

palpador ha re a l i za d o  su movimiento completo de palpamien­

to, quedando, en cambio, engranado con e l  impulso cuando
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el s a l i e n t e  p r e v i s t o  en e l  d i s c o  de palpamiento impide 

e l  movimiento t o ta l  del  palpador.

Conviene que el  movimiento del  palpador ,  com­

binado con e l  s a l i e n t e  en e l  d i s c o  de palpamiento, por  

e l  mecanismo impresor se r e a l i c e  por  medio de un r e s o r ­

te, estando el  p e s t i l l o  que engrana en e l  mecanismo im­

presor  sometido a la  acc ión  de un r e s o r t e  que l o  mantiene 

normalmente en contacto  con e l  impulso, y de un v a r i l l a ­

j e  mandado por  e l  palpador ,  tendiendo e l  r e s o r t e  al  mismo 

tiempo a l l e v a r  a l  palpador a su p o s i c i ó n  de reposo .

El d iou jo  representa un d i s p o s i t i v o  de c i e r r e  

según e l  invento ,  en un ejemplo de c o n s tru cc ió n ,  d e s ig ­

nando :

La f igura  1,  el  cuadrante de una báscula de i n ­

c l i n a c i ó n ;  con pesos i n t e r c a l a d l e s ,  estando omitida pa r ­

te de l a  e sca la ;

La f ig u ra  2, una v i s t a  de encima de l  mecanismo 

impresor de la  báscula;

La f igura  3, un c o r te  por  e l  mecanismo impre­

so r ,  según l a  l in e a  I I I - I I I  de l a  f ig u ra  2; y 

La f ig u ra  4, un c o r te  por  e l  mismo mecanismo, según l a  

l í n e a  IV-IV de la  f i g u ra  3.

Sobre e l  e je  1 del  sistema de i n c l in a c i ó n  de 

la  báscula ,  en s i  con oc id o ,  y  no d e ta l la d o  por esta  r a ­

zón, están su je to s  l a  aguja 3 que re corre  l a  e sca la  2, 

y  el  d i s c o  de palpamiento 4, Este d i s co  está  p r o v i s t o  

de c a r a c t e r í s t i c a s  de palpamiento, conocidas también.

El d is co  representado t iene  c a r a c t e r í s t i c a s  de palpamien­

to para centenas,  decenas y unidades. Las c a r a c t e r í s t i ­

cas de palpamiento para la s  centenas c o n s is ten  de esca -
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l a s  5, dispuestas  en l a  p e r i f e r i a  de l  d i s c o .  Las c a ­

r a c t e r í s t i c a s  para la s  decenas están formadas por e l  

borde e x t e r i o r  dentado 6 cuyo número de dientes  7 c o r r e s ­

ponde a la s  c a r a c t e r í s t i c a s  de la s  centenas,  estando f o r ­

madas la s  c a r a c t e r í s t i c a s  para la s  unidades por el b or ­

de i n t e r i o r  dentado 8.

El palpamiento de la s  c a r a c t e r í s t i c a s  5, 6, 8 

se r e a l i z a  en sentido  a x ia l  de l  d isco  de palpamiento, 4, 

por  medio de tres palpadores esca lonados ,  9, 10 y 11 

( f i g u r a  2 ) .  El palpador 9 s i r v e  para r e g i s t r a r  la s  cen ­

tenas, e l  palpador 10 para palpar la s  decenas, y e l  p a l ­

pador l i  para r e g i s t r a r  la s  unidades. Los palpadores l l e ­

van en su extremo p o s t e r i o r  unnojete  12, a l  que va s u j e ­

to un extremo del r e s o r t e  13, cuyo o tro  extremo se a p l i ­

ca a l a  v a r i l l a  transversal  14 del  ba s t id or  f i j o  15 del  

mecanismo impresor, tendiendo a a r r a s tra r  l o s  palpadores 

hácia  e l  d i s c o  4.

Cada palpador t iene en su p a rte  i n f e r i o r  un 

tope 16. E3tos topes 16 se apoyan a una v a r i l l a  trans­

v ersa l  17, de una plancha d e s l i z a b l e  18 en sent ido  del 

movimiento de 103 palpadores en e l  b a s t id or  15. La par ­

te i n f e r i o r  de esta p laca  corre  iza  t iene forma de barra 

dentada 19, que engrana con la  rueda dentada 20. La rue­

da dentada 20 está su je ta  a l  e j e  21, oue l l e v a  otra  rue­

da dentada 22 que, a su vez ,  engrana con l a  rueda denta­

da 25 f i j a d a  sobre e l  a roo l  23 de la  manivela 24. Al 

hacer  g i r a r  l a  manivela en sen t id o  de l a  f l e ch a  ( f i g u r a  

3 ) ,  l a  rueda dentada 20 moverá l a  plancha corred iza  18 

y la  v a r i l l a  transversa l  17 en sentido  de l  d i s c o  de p a l ­

pamiento 4, l iberand o  a s í  l o s  palpadores 9, 10, 11, que

J
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pueden moverse, bajo  l a  acc ión  de l o s  resor tes  13, i g u a l ­

mente en d i r e c c ió n  de l  d i s c o  y puniendo r e a l i z a r  e l  p a l ­

pamiento de la s  c a r a c t e r í s t i c a s  correspond ientes  5, 6, 8.

Los palpadores 10 y 11 transmiten su movimien­

to de palpamiento directamente a la s  ruedas de uipos ¿,6,

27. A es te  o b j e t o ,  l o s  extremos p o s t e r i o r e s  de l o s  p a l ­

eadores 10 y l i  están constru idos  en forma de barras den­

tadas 28,29 que engranan con la s  ruedas dentadas 3 o , 31 a-  

sentadas soore  l o s  árboles  de la s  ruedas de t ipos  26,27.

Las ruedas de topos son desplazados según e l  a lcance  del  

movimiento de pa lpación  de l o s  palpadores 10,11 que se 

desplazan en sent ido  del  d i s c o  4 hasta que uno de sus dien­

tes toca' con un diente  de l  d i s c o  de palpamiento.

SI movimiento de palpamiento de l  palpador 9 c o ­

rrespondiente  a la s  centenas, es transmitido a l a  rueua 

de t inos  impresora o2, que puede ser  previamente regulada 

para determinadcs v a lo r e s ,  de acuerdo con l o s  pesos a d i -  

c io n a le s  agregados. La v a r i l l a  dentada 33 que s i r v e  para 

a ju s ta r  l a  rueda de t ipos  impresora 32, cuya barra engra­

na con l a  rueda dentada 34 asentada sobre el árbol  de l a  

rueda de t ipos  32, no está unida f i jam ente  a l  palpador 

9, s ino oue se encuentra al lado  del mecanismo s o b r e s a l i e n ­

do sobre e l  d i s c o  de palpamiento 4 y formando un ángulo 

hác ia  aoajo  entre 35. El r e s o r te  36 t iende a l l e v a r  l a  v a ­

r i l l a  dentada 34 hácia  l a ' p o s i c i ó n  que corresponde a l a  

de 0 de la  rueda de t ip o s  impresora 32. A r t icu la d o  so­

bre el bas t idor  15 de l  mecanismo impresor hay una pa­

lanca en ángulo 36, a l a  que se acoplan l o s  pesos a d i c i o ­

nales  por  medio de l a  barra 37. Según e l  tamaño de l  peso 

a d i c io n a l ,  l a  palanca en ángulo 36 oprimirá hácia  l a  de­

recha l a  v a r i l l a  dentada 33, por medio de la  p o lea  38
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( f i g u r a  2 ) ,  produciendo a s í  un a ju s te  p ré v io  de la  rue­

da de t ip os  impresora 32 en concordancia con e l  peso a -  

d i c i o n a l  agregado.

luí p&lpadcr 9 t iene  un tope l a t e r a l  39, p r e ­

sentando la  parte  sup er io r  de l a  v a r i l l a  dentada 33, a 

proximidad de dicho tope,  una s e r i e  de topes 40, 41,

42, que a l  moverse e l  palpador 9 há c ia  e l  d i s c o  4, pe ­

netran en e l  r e co r r id o  de l  tope 39. Por medio de un me­

canismo conoc ido  y ,  por  e l l o ,  no representado,  e l  tope 

40, o l o s  topes 40, 41, son movidos, a l  regu lar  l a  va­

r i l l a  dentada 33 por e f e c t o  de i o s  pesos añadidos o r e ­

t i ra d o s ,  por debajo del tope 39, de forma que, cuando 

la  báscula funciona sin pesos a d i c i o n a le s ,  e l  tope 39 

se encuentra entre l o s  topes 41 y 42, que, cuando se 

agrega un s o lo  peso a d i c i o n a l ,  e l  tope 39 q.ueda entre 

l o s  topes 40 y 41, y que, s i  se agregan dos pesos a d i ­

c i o n a l e s ,  l a  p o s i c i ó n  de l o s  topes 40, 41 y 42 con re sp e c ­

to a l  tope 49 es l a  que se vé en f ig u ra  2.

Guando l o s  palpadores son l i b e r a d o s ,  en l a  f o r ­

ma a r r ib a  d e s c r i t a ,  por l a  manivela 24, e l  palpador 9 

se desplazará también hácia  e l  d i s c o  de palpamiento 4, 

arrastrando,  por medio de l  tope l a t e r a l  39, l a  v a r i l l a  

dentada 33. Si l a  rueda de t ipos impresora 32 ha s ido 

ya ajustada en un v a lo r  determinado por medio de pesos 

a d i c i o n a le s ,  e l  movimiento de l  palpador  9 producirá  

una a d ic ió n  d e l  v a lo r  de l a  c a r a c t e r í s t i c a  r e g is t ra d a  

d e l  d i s c o  de palpamiento 4 ja l  v a lo r  previamente e l e g i -

Una vez f i j a d a  la  p o s i c i ó n  de l a s  ruedas de
180

do.
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t ipo impresoras 26, 27, 32, l a  impresión se e fectuará  

oprimiendo unipedazo de papel e t c .  c o locado  soore  l a  

plancha de impresión 43 contra la s  ruedas de t ip o s .

La plancha de impresión 43 está montada en un extremo 

de l a  palanca de impresión de doble brazo 45, a r t i c u l a ­

da en 44, y mandada por l a  lava 46. Esta leva  se a s i e n ­

ta sobre e l  árbo l  47, oue l l e v a  una rueda dentada 48 que, 

a su vez ,  engrana con la  rueda dentada 25 montada sobre 

e l  árbol  de l a  manivela 23. Al g i r a r  l a  manivela 24 en 

sent ido  de xa f l e c h a ,  l a  lev a  46 oprime e l  extremo de l a  

doble palanca 45, p r o v is ta  de l a  po lea  49, apretando la  

plancha de impresión 43 contra la s  ruedas de t ip o s .

Objeto de l  invento es e v i t a r  una impresión cuan­

do e l  ángulo muerto - x -  deL d isco  de palpamiento, que c o ­

rresponde a l  ángulo muerto - y -  de l a  e s ca la ,  está f r e n te  

de l o s  palpadores 9, 10, 11. para conseguir  é s to ,  se b l o -  

qued e l  mecanismo impresor en esta p o s i c i ó n  del  d i s c o  de 

palpamiento.  El blooueo se v e r i f i c a  por medio del p e s t i ­

l l o  de c i e r r e  50 que puede g i r a r  l iorem ente  a lred edor  del  

árbol  de l a  manivela 23 y que, normalmente, engrana, por 

la  acc ión  del  r e s o r te  51, con l a  doble l e v a  52 p r e v is t a  

soore  e l  árbo l  47. Esta doble leva  está p r o v is ta  de dos 

reba jos  53 y 54. El extremo l i b r e  del  p e s t i l l o  5c descan­

sa en e l  reba jo  53 que se extiende por c i e r t a  parte  de 

l a  p e r i f e r i a  de l a  le v a .  En e l  reba jo  54 hay un r e s o r t e  

55 que pasa por un o r i f i c i o  de l  b a s t id o r  de l  mecanismo 

i. p r e s o r  y que está su je ta  a un palpador en ángulo 57, a r ­

t icu la d o  en 56. El palpador está unido, en su extremo su­

p e r i o r ,  por medio del  v a r i l l a j e  58 con un extremo del r e ­

so r te  51, cuyo o t ro  extremo está s u je t o  a l  bastidos  d e l  me-
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canismo de impresión. El extremo p o s t e r i o r  de l  p e s t i l l o  

50 está  a r t i c u la d o ,  en 59, a l  v a r i l l a j e  58.

Si se g i r a  la  manivela 24 en e l  sentido de l a  

f l e c h a ,  e l  extremo l i b r e  del p e s t i l l o  50 se d e s l i z a r á  

a l o  la rgo  de l  reba jo  53 de la  leva  doble  52. Al mismo 

\/ tiempo, la  lev a  doble empujará hácia  fuera el r e s o r t e  

55 desde e l  reba jo  54 y hará as í  o s c i l a r  e l  palpador  en 

ángulo 57 en sent ido  d e l  d i s co  4. Con esto  se hará sa­

l i r  por  medio de la  barra 58, e l  p e s t i l l o  50 de l  reba jo  

53 de l a  lev a  doble  52, de forma que a l  segu ir  girando 

la  manivela, la  leva  46 trop ieza  con la  po lea  49 de l a  

palanca doole  45, efectuándose la  impresión.

para e v i ta r  la  impresión cuando e l  ángulo muer­

to - x -  de l  d is co  se encuentre f r e n t e  de l o s  paipadores 

9,  10, 11, se prevé ,  en este  ángulo, un s a l i e n t e  60 so ­

bre e l  d i s c o  4 que en la  p o s i c i ó n  c i ta d a  del d i s c o  v iene 

a c o l o c a r s e  delante de l  palpador en ángulo. 3 i  en esta  

p o s i c i ó n  del d i s co  se g i r a  la  manivela 24, e l  extremo 

l i b r e  del  palpador en ángulo 57, tropezará contra el sa­

l i e n t e  60. El s a l i e n t e  e v i t a ,  pues, que e l  palpador en 

ángulo pueda e fec tuar  un movimiento completo, teniendo 

por  e f e c t o  que el  p e s t i l l o  50 no sea r e t i r a d o  del  reba jo  

53 de l a  le v a  doo le  por e l  v a r i l l a j e  58, s inó más bien 

quede su je to  en e l  reba jo  evitando que l a  manivela a mano 

24 s iga  g irando.

El s a l i e n te  60, cuya extensión corresponde a l  

ángulo muerto de l  d i s c o  de palpamiento, ev i ta  a s í  que 

se produzca una impresión, en tanto que el ángulo muer­

to del d i s c o  de palpamiento se h a l l a  f r e n te  a l o s  p a i ­

padores 9, 10, 11 por e fe c t o  de exceso o f a l t a  de carga.
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Para que una impresión se produzca será n e ce s a r io ,  según 

i o s  casos ,  q u ita r  o añadir un peso a d i c i o n a l ,  porque ú-  

nicamente as í  el  ángulo muerto d e l  d i s c o  de palpamiento 

se co lo ca rá  en una p o s i c i ó n  en la  que el  sal i e n te  no es ­

té  ya delante de l o s  palpadores 9, 10, 11. De es te  modo 

se e v i ta rá  imprimir con el  mecanismo impresor r e s u l t a ­

dos de peso in exactos .

Esta s o l i c i t u d ,  que corresponde a la  presen ­

tada en Alemania e l  9 de llarzo de 1938, se acoge a l o s  

b e n e f i c io s  del  Arta. 51 del  Estatuto  v ig ente  sobre pro ­

piedad In d u s tr ia l .
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============ N O T A  ===

Los puntos de invención nropia y nueva, que se 

presentan para que sean o b je to  de esta  patente  de Inven­

c ión  en España, son l o s  s ig u ie n t e s ;

l s ) -  Un mecanismo impresor para básculas de i n ­

c l in a c i ó n  con pesos in t e r c a la b le s  en e l  que l o s  v a lo res  

de l o s  pesos in t e r c a la b le s  que habrán de añadirse  por l a  

persona que e fec túa  e l  pesado después de rebasar e l  a l ­

cance normal de l a  báscula,  son imprimidos con l o s  va­

l o r e s  de peso determinados por el palpamiento de un d i s ­

co de palpamiento que es g irad o  con el sistema de i n c l i ­

nación a lred edor  de un mismo e je  correspond ientes  a l  a l ­

cance normal de la  oáscula ,  ca ra c te r iz a d o  por el  hecho 

de que está cfotado de un mecanismo de bloqueo del impul­

so del  mecanismo impresor,  cuyo mecanismo entra en acc ión  

cuando e l  d i s c o  de palpamiento se encuentra fuera de l a  po ­

s i c i ó n  de palpamiento por e f e c t o  de u t i l i z a r  demasiados,

J
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o pocos ,  pesos i n t e r c a la b ie s .

22) - Un mecanismo impresor,  según l o  r e i v i n d i ­

cado en el punto 1Q, ca ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que el 

d i s p o s i t i v o  de blocueo es acc ionado por e l  d i s c o  de p a l -  

pami ento.

3 q ) -  Un mecanismo impresor,  según l o  r e i v i n ­

dicado en l o s  puntos 12 y 22, ca ra c te r iza d o  por  ex he ­

cho de que sobre e l  d is co  de palpamiento y en el ángu­

l o  entre las  c a r a c t e r í s t i c a s  correspond ientes  al  C y a l a  

carga máxima, se dispone un s a l i e n t e  que, cuando e l  d i s ­

co se encuentra fuera de p o s i c i ó n  de palpamiento a con­

secuencia  de l  empleo de demasiados o p ocos ,  pesos i n t e r ­

c a la d le s ,  se h a l la  en e l  r e co r r id o  de un palpador  movi­

do por e l  impulso del  mecanismo i  p resor ,  cuyo movimien­

to t o ta l  es necesa r io  para l i o e r a r  el impulso de dicho 

mecanismo impresor mantenido normalmente en p o s i c i ó n  

de bloqueo.

4Q) -  Un mecanismo impresor según l o  r e i v i n ­

dicado en l o s  puntos ia -oQ ,  ca ra c te r iza d o  por el he ­

cho de que e l  palpador movido por el  impulso del meca­

nismo impresor s i r v e  para acc ionar  un p e s t i l l o  que en­

grana con ju e g o ,  en e l  impulso del mecanismo impresor 

y es r e t i r a d o  de dicho impulso cuando al  palpador r e a l i z a  

su movimiento completo de palpamiento, continuando en cam­

bio engranando con el  impulso, cuando e l  saL ie n te  p r e ­

v i s t o  sobre e l  d i s c o  de palpamiento impide e l  movimien­

to completo de l  palpador.

52) -  Un mecanismo impresor según l o  r e i v i n d i ­

cado en l o s  puntos 1Q-4Q, cara c ter iza d o  por el  hecho de 

que e l  movimiento del  palpador ,  cuya acc ión  está combina-
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da con e l  s a l i e n t e  de l  d i s c o  de palpamiento, se e fe c tú a  

por medio del impulso del  mecanismo impresor y a través 

de un r e s o r t e .

69) -  Un mecanismo impresor según l o  r e i v i n d i ­

cado en l o s  puntos 12-59 ,  c a ra c ter iza d o  por e l  hecho de 

que e l  p e s t i l l o  que actúa soDre e l  impulso del mecanis­

mo imnresor está sometido a la  acc ión  reguladora de un 

r e s o r te  que normalmente l o  mantiene en contacto  con e l  

impulso, y de un v a r i l l a j e  mandado por e l  palpador ,  ten­

diendo e l  r e so r te  a l  mismo tiempo a l l e v a r  a l  palpador 

a su p o s i c i ó n  de reposo.

72) -  Un mecanismo impresor para básculas de 

i n c l in a c i ó n  con pesos i n t e r c a la d le s .

Tal y como se ha d e s c r i t o  en l a  Memoria que 

antecede,  i lu s t r a d o  en l o s  d ibu jos  que se acompañan y con 

l o s  f i n e s  oue se han e s p e c i f i c a d o .

doce ho jas  e s c r i t a s  por

D

Esta Memoria consta de 

una so la  cara.

San Sebastián a

I I I  Año T r iu n fa l .  

P.A.
ALBERTO DE ELZA8URU 

Agente de la Propiedad industria»
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