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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

por  "MEJORAS EN LA TRANSMISIÓN DE LA ENERGÍA DE LOS MOTORES TÉRMI­

COS11, á f a v o r  de D. JOSÉ SEGIMÓN PRIUS de n a c io n a l id a d  e sp a ñ o la , 

son r e s id e n c ia  a c c id e n t a l  en San S e b a s t ia n ,  G u e ta r ia ,  7 y  h a b i t u a l  

en B a rc e lo n a , P ro v e n za , 2? ü , E nt9.

La p a te n te  de in v e n c ió n  4 que se r e f i e r e  l a  p r e s e n te  memoria, 

t i e n e  p o r  o b je to  g a r a n t i z a r  l a  propiedad e x c l u s iv a  en España y  sus 

C o lo n ia s  de unas m ejoras en l a  tra n sm is ió n  de l a  e n e r g ía  de l o s  mo­

t o r e s  té r m ic o s .

5 . Son vario® l o s  c o n s tr u c t o r e s  que han in te n ta d o  s u s t i t u i r  l o s

métodos que generalm ente  se emplean para l a  tra n sfo rm a c ió n  d e l mo­

vim ien to  l i n e a l ,  en c i r c u l a r ,  de l o s  motores té r m ic o s ,  pero h a s ta  

e l  p r e s e n te  ninguna de l a s  t e n t a t i v a s  ha. lo g ra d o  a lc a n z a r  e l  é x i to  

a p e t e c id o ,  p or lo  que, e l  único s istem a empleado p a ra  l o s  a c t u a le s  

10. m otores es e l  de l a  tra n sfo rm a ció n  por medio de l a s  h i e l a s ,  p or  un­

í a l o  a r t i c u l a d a s  a l o s  émbolos, en e l  r e c in t o  c a l i e n t e  de l o s  d i v e r ­

sos c i l i n d r o s  que c o n s t i tu y e n  e l  motor y ,  p or  e l  o t r o ,  con ectad as 

con e l  e j e  d e l m otor, ad o lecien d o  e s t e  s istem a d e l  g ra v e  in con venien ­

t e  de que l a  n e c e s a r ia  r e g u la r id a d  en l a  marcha c i r c u l a r  d e l á r b o l  

15 . m otor, xxeva consigo  una o b l ig a d a  i r r e g u l a r id a d  en e l  n o v in ie n t»  r e c ­

t i l í n e o  d e l  embolo que v a r i a  constantem ente, desde e l  cero d e l  punto 

muerto a l  máximum de l a  v e lo c id a d  en l a  m itad de l a  c a r r e r a ,  de lo  

que r e s u l t a  que cuando l a  e n e r g ia  té rm ic a  p rod u cid a  por l a  com bustión 

a lc a n z a  su mas a l t o  grad o , e l  embolo t r o p i e z a  con l a  p o s ic ió n  de l a



20. b i e l a ,  jun to  a l  punto muerto de l a  m an ive la , siendo p r e c is o  un

esp a cio  de tiempo c o n s id e r a b le  para oue la. maní.vel» a lc a n ce  una i n ­

c l in a c i ó n  f a v o r a b le ,  durante cuyo tiem po, una gran p a r t e  d e l  ca­

l o r  de l o s  g a s e s  se ha perdido á t r a v é s  de l a s  p ared e s  f r i a s  d e l 

c i l i n d r o ,  en detrim ento c o n s id e r a b le  de l a  e n e rg ía  té rm ic a  de 1  a 

23. combustión, s in  con tar  con e l  d e f i c i e n t e  rendim iento mecánico de 

l a  tra n sm is ió n , á con secuen cia  de l a  i r r e g u l a r i d a d  d e l movimiento 

y  de l a s  p ro lo n g a c io n e s  d e l esp acio  muerto.

Otro de l o s  d e fe c t o s  d e l  s istem a de r e f e r e n c ia  es e l  e sp a cio  en­

t r e  c i l i n d r o s  y  c ig ü e ñ a l ,  r e q u e r id a  por l a  s i t u a c ió n  de l a s  b i e l a s ,  

30. funcionam iento de l o s  émbolos en d ir e c c ió n  p e r p e n d ic u la r  a l  e j e  d e i  

motor, h e te ro g e n e id a d  de sus r e s p e c t i v o s  movimientos y  l u g a r  que 

ocupan todos e s t o s  órganos, im pidiendo tod a  p o s i b i l i d a d  de cons­

t r u i r  m otores com pletos en grupos comoactos y  red u cid o s  oue f u n c io ­

nen en c o n d ic io n e s  m ecánicas f a v o r a b le s .

33 . Con l a s  m ejoras en l a  tra n sm is ió n  de l a  e n e r g ía  de l o s  m otores 

té r m ic o s ,  o b je to  de l a  p r e s e n te  in v e n c ió n , se subsanan tod os e s to s  

d e fe c t o s .

E s ta s  m ejoras c o n s is te n  en e l  empleo d e l s istem a ya conocido de 

un grupo gemelo de c i l i n d r o s  e n fre n ta d o s ,  com pleto, con tod os l o s  

4 0 . e lem entos n e c e s a r io s  p ara  l a s  d iv e r s a s  tra n sfo rm a cio n e s  termoauimi- 

eas del motor, cuyo p ar de émbolos r e s p e c t iv o  e s t á  a r t ic u la d o  d ir e c ­

tamente á un currpo c i l i n d r i c o  p a r a le lo  a l  e j e  geom étrico  de l o s  

émbolos, mediante un botón de empuje de forma y  m a t e r ia l  adecuados, 

situ ado  en l a  b a r r a  de unión d e l p ar  de émbolos, que, guiad.o conve- 

43 . n ientem ente p a ra  s e g u ir  su c a r r e r a  r e c t i l í n e a ,  e n c a ja  en una ranura, 

s in  f i n  de curva m ixta  h e l i c o i d a l ,  a b i e r t a  en l a  s u p e r f i c i e  d e l 

cuerpo c i l i n d r i c o  c i t a d o ,  cuya ranura se compone de dos s e c c io n e s  

h e l i c o i d a l e s  de ig u a l  lo n g it u d ,  una de e l l a s  con p en d ien te  h a c ia  

a b a jo ,  que corresponde á l a  c a r r e r a  descendente d e l  p a r  de émbolos 

3 0 . y  l a  o t r a  con p en d ien te  h a c ia  a r r i b a ,  p ara  l a  c a r r e r a  ascen den te

d e l  mismo, cuyes s e c c io n e s  h e l i c o i d a l e s  se unen e n tr e  s í ,  s in  s o lu ­

c ió n  de co n tin u id a d  para  l a  ran u ra, en dos án gulos i g u a l e s  pero in ­

v e r s o s  , que corresponden a l  punto más b a jo  y  re s p e ct iv a m e n te  a.1 más
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a l t o  de d ic h a s  c a r r e r a s ,  l le v a n d o  ambas s e c c io n e s  h e l i c o i d a l e s  un 

mismo ángulo de p e n d ie n te , b ie n  e s tu d ia d o , para  que l a  r e a c c ió n  

d e l  empu j e  v e r t i c a l  que dicho boton e j e r c e  sobre l a s  p ared es  in ­

c l in a d a s  de l a  ran u ra, imprima un movimiento de r o t a c ió n  uniform e 

en dicho cuerpo c i l i n d r i c o  y, rec íp ro ca m en te , cuando ce sa  e l  empu­

j e  d e l  b otón , e l  cuerpo c i l i n d r i c o ,  a l  s e g u ir  g iran d o  p or l a  i n e r ­

c i a  u o t r a s  ca u sa s ,  im pulse a l  boton d e l  p a r  de émbolos r e g u la n ­

do su marcha l i n e a l ,  h a s t a  l l e g a r  á l o s  án gulos  de unión de l a s  

c i t a d a s  s e c c io n e s  h e l i c o i d a l e s ,  determinando, d ich o s  á n g u lo s ,  l o s  

cambios a l t e r n a t i v o s  de d i r e c c ió n  d e l  p a r  de émbolos, que serán 

b r u s c o s ,  s i  l o s  ángulos mencionados forman un v é r t i c e  d e f in id o ,  ó 

suaves s i  e s tá n  compuestos de una curva oue puede a l a r g a r s e  cuanto 

convenga, h a s t a  form ar una r e c t a  en e l  punto muerto, p a ra  comenzar 

con o t r a  curva l a  s ig u ie n t e  s e c c ió n  h e l i c o i d a l  de se n tid o  c o n t r a r io ,  

á f i n  de que en e s t e  e sp a c io  de tiempo se r e a l i c e n  l a s  d iv e r s a s  fun­

c io n e s  g e n e r a t r ic e s  de la  energía^on e s c a s a  v a r i a c i ó n  de volumen y  

tem p eratu ra , p a ra  que, a l  e n t r a r  en l a  nueva s e c c ió n  h e l i c o i d a l  de 

l a  ran u ra, e l  botón  de empuje pueda t r a n s m it i r  a l  cuerpo c i l i n d r i c o ,  

de un modo uniform e y  en l a s  c o n d ic io n e s  más f a v o r a b l e s ,  to d a  l a  

p o te n c ia  term odinám ica p o s i b le  de l a  com bustión, en cuanto e s t a  se 

prod uzca , estando dotado dicho cuerpo c i l i n d r i c o  de l o n g i t u d  y  peso 

s u f i c i e n t e  p ara  que pueda s u b s t i t u i r  a l  v o la n t e  d e l  motor ó s e r v i r ­

l e  de ayuda, girand o a lr e d e d o r  de su e je ,  de l o n g i t u d ,  forma y d i á ­

metro a p ro p ia d o s , que e s t á  montado sobre c o j i n e t e s  debidamente apo­

yados para s e r v i r  de á r b o l  c e n t r a l  d e l  motor.

S s t a  in v e n c ió n  comprende ig u a lm e n te , l a  reun ión  de dos ó más gru ­

pos gem elos de c i l i n d r o s  e n fre n ta d o s ,  como l o s  que se acaban de des- 

c r i b i r , a lr e d e d o r  d e l  mismo cuerpo c i l i n d r i c o ,  l o s  o u a le s  se a r t i c u ­

la n  con e l  mismo, por medio de l o s  boton es de empuje de l o s  p a re s  de 

émbolos r e s p e c t i v o s ,  que se en cajan  en o t r o s  t a n t o s  puntos de l a  

ranura m ixta  h e l i c o i d a l  d e l  c i ta d o  cuerpo c i l i n d r i c o ,  a s í  como tam­

b ié n ,  l a  s u b s t i t u c ió n ,  en c u a lq u ie r a  de l o s  c a s o s ,  de l o s  grupos g e ­

melos de c i l i n d r o s  d e s c r i t o s ,  p or a g ru p a c io n e s  de dos ó más de d i-



chos grupos gem elos que tengan l o s  p a res  de émbolos r e s p e c t i v o s  a c o ­

p la d o s  en una c r u c e ta  común, que e s t á  p r o v i s t a  de un boton de empu­

j e  p ara  a r t i c u l a r s e  con e l  cuerpo c i l i n d r i c o  de r e f e r e n c i a .

9 0 . A sí mismo y  conforme con l a  e s e n c ia  de e s t a  in v e n c ió n , e l  c u e r­

po c i l i n d r i c o  a lud ido  que, en l o s  casos  d e t a l la d o s  a n te r io rm e n te ,  

t ie n e  e l  diámetro e x a cto  que corresponde á una s o la  c a r r e r a  comple­

t a  de id a  y  v u e l t a  d e l par de émbolos por cada r e v o lu c ió n ,  podrá 

aumentar su. diámetro en p ro p o rc ió n  c o n - v e n ie n te , para  que l a  ranu- 

9i>. ra  s in  f i n  de curva m ixta , a b i e r t a  en su s u p e r f i c i e ,  quede am p lia ­

da con dos ó más grupos de cu rvas  h e l i c o i d a l e s  y  sus co rresp o n d ie n ­

t e s  ángulos de unión i g u a l e s  á l o s  d e s c r i t o s  a n te r io rm e n te ,  que 

correspondan á ig u a l  número de c a r r e r a s  de id a  y  v u e l t a  de l o s  pa­

r e s  de éipbolos r e s p e c t i v o s  p or cada r e v o lu c ió n  d e l  cuerpo c i l í n d r i -  

100. c o .
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Convenientemente y  también de acuerdo con l a  p r e s e n te  in v e n c ió n  

e l  ángulo de p en d ien te  de l a s  d iv e r s a s  cu rvas  que forman l a  t r a y e c -  

/ t o r i a  de l a  ranura muxta h e l i c o i d a l ,  podrá v a r i a r  más ó menos su

r e c o r r i d o ,  para  r e g u la r  l a  v e lo c id a d  d e l p a r  de émbolos, en r e l a -  

105. c ió n  con l o s  cambios p r o g r e s iv o s  de p r e s ió n  y  tem peratura  de l o s  

g a s e s  en l o s  c i l i n d r o s  y  e l  movimiento g i r a t o r i o  r e g u la r iz a d o  d e l  

cuerpo c i l i n d r i c o .

Con l a  ayuda de l o s  d ib u jo s  que se acompañan se f a c i l i t a r á  l a  

s ig u ie n t e  d e s c r ip c ió n  de l a s  m ejoras o b je to  de l a  p r e s e n te  in ven - 

110 . c ió n , a p x ica d a s  en a lgun os casos  que se c i t a n  como ejem plo.

La F igu ra  I es  e l  d e s a r r o l lo  esouemático de una ranura a b i e r t a  

en l a  s u p e r f i c i e  de un cuerpo c i l i n d r i c o .

La F ig .  I I  es un c o r te  lo n g i t u d in a l  p or l a  l í n e a  de c e n tro s  A de 

l a  F ig .  I I I  y  e s t a  ú lt im a  es  un c o r te  t r a n s v e r s a l  por B, de l a  reu - 

1 1 3 .  n ión  de dos a g ru p a cio n es  compuestas por dos grupos gem elos de c i ‘  

l in d .ro s e n fr e n ta d o s ,  cuyos boton es de empuje se a r t i c u l a n  á l a  r a ­

nura de un cuerpo c i l i n d r i c o  de un solo  v a iv é n .

La F ig .  IV p r e s e n ta  a l  cuerpo c i l i n d r i c o  de l a  F i g . I I I ,  con sus

c o j i n e t e s  de s o p o r te ,  dotado de l a  ranura de un so lo  v a iv é n  y  1  a 

120. a r t i c u l a c i ó n  con d ich a  ranura de l o s  b o ton es  de empuje de aue está n
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p r o v i s t a s  cade una de l a s  c r u c e ta s  comunes que conectan l o s  dos 

p a re s  de émbolos r e s p e c t i v o s  de cada una de l a s  a g ru p a c io n e s .

La F ig .V  es un c o r te  t r a n s v e r s a l  por C, d e l  conjunto r e p r e s e n ­

tado en l a  F ig .  IV , suponiéndolo in s ta la d o  con e l  armazón c o r r e s -  

125. p on d ien te  que comprende l o s  c i l i n d r o s  y  cámaras de r e f r i g e r a c i ó n .

Las F ig s .  VI y  VII son e l  c n r te  t r a n s v e r s a l  y  e l  lo n g i t u d in a l  

de l a  reunión  de dos grupos gemelos de c i l i n d r o s  e n fr e n ta d o s ,  cu­

yos “botones de empuje r e s p e c t i v o s  se a r t i c u l a n  á la/ranura l e  un so­

lo  v a iv é n ,  con p ared e s  s a l i e n t e s  en forma de c a n a l,  que se e x t ie n -  

130. denjsobre l a  s u p e r f i c i e  d e l  cuerpo c i l i n d r i c o  r e s p e c t i v o .

La F ig .  V III  p r e s e n ta  un cuerpo c i l i n d r i c o  rodeado por una r a ­

nura de la d o s  s a l i e n t e s  en forma de c a n a l,  de doble v a iv é n ,  mos­

trando l a  im a g in a r ia  p o s ic ió n  de t r e s  b o ton es  de empuje con e l l a

enchufados.

135 . La F ig .  IX, es e l  d e s a r r o l lo  esquemático de un cuerpo c i l i n d r i c o

con l a  ranura de doble v a iv é n ,  y  l a  s i t u a c ió n  de l o s  t r e s  boton es

de empuje con l a  misma con ectad os.

La F ig .  X comprende e l  c o r te  t r a n s v e r s a d  de un b lo a u e  cor»tado 

en E,formado por t r e s  a gru p acio n es  de dos grupos gem elos de c i l i n -  

140 . dros en fre n ta d o s  que rodean á un cuerpo c i l i n d r i c o  p r o v is t o  de una 

ranura de doble  v a iv é n  á l a  que es tá n  con ectados l o s  boton es de 

empuje de que e s tá n  p r o v is t a s  l a s  c r u c e ta s  de acoplam iento  de cada

una de d ich a s  a g ru p a c io n e s .

La F ig .  XI r e p r e s e n ta  una de l a s  ag ru p a cio n es  de dos grupos g e-  

145 . melós que forman p a r te  d e l  b lo a u e  rep resen tad o  en l a  F ig .  X, mos­

trando l o s  dos p a r e s  de émbolos reu n id os p or tinajera c e ta  común, con 

g u ia s  de r o d i l l o s  y  botón de entruje, y  e l  esquema en uno de l o s

émbolos de su c i l i n d r o  y  una cámara de a i r e  á su en tra u a .

En l a  F ig .I ,s e  m uestra e l  d e s a r r o l lo  de l a  ranura s in  f i n  9 »

150. un so lo  v a iv é n ,  en cuya l í n e a  c e n t r a l  se marca con f l e c h a s  l a  d i ­

r e c c ió n  de l a  marcha r o t a t i v a  d e l cuerpo c i l i n d r i c o ,  representando 

l a s  s e i s  l í n e a s  v e r t i c a l e s ,  a l  p a r  de émbolos 1, en s e i s  p o s ic io n e s  

d i s t i n t a s  y  l o s  c i r c u l i t o s  A , a l  botón de empuje 5 en d ic h a s  p o s i ­

c io n e s .  Las p o rc io n e s  o b l ic u a s  r e c t a s  i  y  Ü  son l a s  s e c c io n e s  he-



15 5 . i i c o i d a l e s  de l a  ranura y  l a s  curvas ±i de a r r ib a  y  h T h Tt de a b a jo ,  

^  re p re se n ta n  l o s  án gulos  de unión de l a s  s e c c io n e s  h e l i c o i d a l e s ,

cuy4 s v é r t i c e s  han sido  s u b s t i t u id o s  por l a s  curvas cuyos c e n tro s  

r e s p e c t iv o s  están  en o y  en p. En l í n e a s  de t r a z o s  c o r to s  se d e t a ­

l l a  p a r t e  de l a  b a r r a  de unión 6 del par de émbolos 1 ,  g u ia d a  en- 

1 6o. t r e  dos r o d i l l o s  19, á cada extremo de l a  c r u c e ta  c e n t r a l  7 de d i ­

cho p a r ,  que so p o rta  e l  boton de empuje 5 rep resen tad o  por l o s  

c i r c u l i t o s  d.

Em l a s  F ig s .  VI y  VII se d ib u jan  l o s  detall*s  p r i n c i p a l e s  de l a  

tra n sm is ió n  m ecánica de un blodque formado por dos grupos gem elas 

1Ó5. de c i l i n d r o s  e n fre n ta d o s ,  cuyos p a res  de émbolos 1 y  1a t ie n e n  sus 

e j e s  geo m étricos  £ y  e_̂  p a r a le l o s  a l  e j e  geom étrico  f  d e l  cuerpo 

c i l i n d r i c o  4 , con e l  que se a r t i c u l a n  m ediante l o s  b o t in e s  de em­

p u je  5 , l o s  c u a le s  c o n s is te n  en un gorrón  14 de s e c c ió n  có n ic a  en 

e l  punto de f i j a c i ó n ,  que se s u j e t a  por una t u e r c a  á l a  c r u c e ta  

170. c e n t r a l  7 de l a s  b a r r a s  de unión ó y  6a d e l  p a r  de émbolos 1 ,  y  i a> 

cuyo gorrón  14 p r e s e n ta  una s u p e r f i c i e  c i l i n d r i c a ,  a lr e d e d o r  de l a  

que se adaptan l a s  a g u ja s  de rodadura de un c a s o u i l lo  g i r a t o r i o  

15, que e s t á  a ju sta d o  in te r io rm e n te  sobre d ich a s  a g u ja s  y  t ie n e  

sus s u p e r f i c i e s  e x t e r i o r e s  convexas p ara  e v i t a r  rozam ientos en 

175 . M su movimiento de g i r o ,  cnn l a s  p ared es  y  fondo de l a  ranura 

s in  f i n  de un so lo  v a iv é n  9 t en donde e n c a ja ,  estando formada 

d ich a  ranura sobre l a  s u p e r f i c i e  d e l cuerpo c i l i n d r i c o  4 en f o r ­

ma de can al con pared es s a l i e n t e s ,  p ara  r e d u c ir  l a s  r e s t a n t e s  

dim ensiones d e l  cuerpo c i l i n d r i c o  4 , á f i n  de oue l a  b a r r a  de u -  

180. n ió n  6 y  su c r u c e ta  7 ,  adopten una forma con ven ien te  p ara  que e l  

centro de apoyo d e l botón de empuje sobre l a s  p ared e s  i n t e r i o r e s  

de l a  ran u ra , se en cuen tre  en e l  e j e  geom étrico  _e ó de l o s  pa­

r e s  de émbolos 1 y  1a ,  p ara  e v i t a r  toda r e a c c ió n  g i r a t o r i a  de l o s  

mismos por un e f e c t o  descentrado d e l  empuje d e l  botón 5 , estando 

185. o r o v i s t a  l a  c r u c e ta  7 de dos r e s b a la d e r a s  de b o la s  16 que se apo­

yan en l o s  s o p o rte s  de g u ia  17 , montados en e l  armazón in term edio  

d e l  grupo gemelo de c i l i n d r o s ,  p ara  p r o t e g e r  a l a s  b a r r a s  de unión



6 £ 6a co n tr a  c u a lq u ie r  r e a c c ió n  t r a n s v e r s a l  en sus movimientos
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r e c t i l í n e o s  de v a iv é n ,  estando dicho cuerpo c i l i n d r i c o ,  dotado de

l ^ ^ f i t í n a s  p ro lo n g a c io n e s  1 2 c o n s t i t u t i v a s  d e l á r b o l  p r i n c i p a l  d e l mo­

t o r  montado sobre l o s  c o j i n e t e s  15 co lo cad o s en e l  armazón.

En l a s  F ig u ra s  I I ,  I I I ,  IV y  V se r e p r e s e n ta  un cuerpo c i l i n d r i ­

co 3 , con sus p ro lo n g a c io n e s  12 oue forman e l  e j e  d e l  motor, apoya­

das sobre l o s  c o j i n e t e s  de b o la s  ¡3, a lr e d e d o r  de cuyo cuerpo c i -  

193- l í n d r i c o  c o r r e  una fan u ra  s in  f i n  9 , excavada en su misma masa, con 

p ared es  en p o s ic ió n  r a d i a l ,  s igu ien d o  una curva m ixta  h e l i c o i d a l  

de un so lo  v a iv é n ,  con cuyo cuerpo c i l i n d r i c o  se a r t i c u l a n  dos a-  

gru p a cio n e s  i g u a l e s  de dos grupos gemelos de c i l i n d r o s  e n fre n ta d o s ,  

de cuyos p a re s  de émbolos 2, l o s  que corresponden á l a  agru pación  g  

200. , es tá n  a c o p la 'o s  e n tre  s í  por una c r u c e ta  común 8g, á l a  que se a- 

ju s t a n  l a s  b a r r a s  de unión  r e s p e c t i v a s  6, m ediante e l  e n c a je  de co­

l a  de milano 26 y  s u je ta d o s  luego  por t o m i l l o s ,  v e r i f i c á n d o s e  de 

4?fual modo e l  acoplam iento de l o s  p a res  de émbolos 2 de l a  agrupa­

ció n  h con l a  c r u c e ta  8h, cuyas dos c r u c e ta s  l a  8g y  l a  8h, sopor- 

2 03 . tan  l o s  r e s p e c t i v o s  b o ton es  de empuje 5g y  5h que también es tá n  do­

ta d o s  de l o s  c a s q u i l l o s  convexos de rodamiento de a g u ja s  15, p ara  

a r t i c u l a r s e  de modo seguro á l a  ranura s in  f i n  9 , á cuyo f i n  l a s  

r e f e r i d a s  c r u c e ta s  8g y  8h van g u ia d a s  la te r a lm e n te  por l a s  r e s b a ­

la d e r a s  l a t e r a l e s  de b o la s  16, que se apoyan co n tra  l o s  s o p o r te s  en 

210. forma de cuña 18, m ediante l o s  c u a le s  se puede grad u ar  l a  h o lg u ra  

de l a s  b o la s  y  c e n t r a r  su p o s ic ió n .

En l a  F ig u ra  IX se r e p r e s e n ta  un cuerpo c i l i n d r i c o  2 4 , sobre cu­

ya  s u p e r f i c i e  se e x t ie n d e  una ranura s in  f i n  de doble  v a i v é n ,9 , de 

p ared es p a r a l e l a s  que se p ro y e cta n  h a c ia  fu e r a  en sen tid o  r a d i a l  y  

2 15 . cuya t r a y e c t o r i a ,  desde e l  punto i n f e r i o r  se compone de una s e c c ió n  

curva de rad io  adecuado h p ara  dar p r in c i p i o  a l  c i c l o ;  una. se c c ió n  

h e l i c o i d a l  h a c ia  a r r i b a ,  que, en su d e s a r r o l lo  marcado en l a  F ig .  

V I I I ,  es l a  de una l í n e a  o b l ic u a  1 de 459 , a l  f i n a l  de l a  c u a l ,  ha­

c i a  e l  punto s u p e r io r ,  se e x t ie n d e  o t r a  curva h f , s u b s t i t u t i v a  d e l 

v é r t i c e  d e l á n g u lo , que forma con l a  s ig u ie n t e  s e c c ió n  h e l i c o i d a l
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h a c ia  a b a jo ,  que en e l  d e s a r r o l lo  c ita d o  es l a  o t r a  o b l ic u a  l f de 

^  459en se n tid o  c o n t r a r io ,  h a s ta  l l e g a r  a l  punto i n f e r i o r ,  cuyo én-

gu io  s ig u e  l a  curva h ” ; á co n tin u a c ió n  se  r e p i t e  i d é n t i c a  t r a y e c ­

t o r i a  h a c ia  a r r i b a  p or 1 " ,  h a s t a  l a  curva hm, desde donde b a j a  p or 

22^. 1™ á l a  curva de p a r t id a  h , donde term ina una r e v o lu c ió n  com pleta

d e l  cuerpo c i l i n d r i c o ,  a l  que se a r t i c u l a n  t r e s  b o to n e s  de empuje $ 

de o t r o s  ta n to s  p a re s  de émbolos ó grupos de e l l o s ,  cuyos b oton es 

de empuje en cajan  en t r e s  puntos d i s t i n t o s  de l a  ranura 9 ,  s i tu a d o s  

á 12GQ unos de o t r o s  d e l  p erím etro  t o t a l .

2 3 0 . La F ig .  XI m aestra e l  acoplam iento de dos n a re s  de émbolos p e r ­

t e n e c ie n t e s  á una agru p ació n  de dos grupos g e m e l o s  c i l i n d r o s  en­

fr e n t a d o s ,  uno de l o s  c u a le s  2 1, e s t a  rep re sen ta d o  esquemáticamen­

t e ,  para ensebar l a  ta p a  22, con e l  p r e n s a -e s to p a s  23, p ara  c e r r a r  

su boca de en trad a  y  form ar una cámara de a i r e  23, que se comprime 

2 3 3 . e n tre  d ich a  tapa  22 y  e l  re v e rso  d e l  émbolo 2 en l o s  movimientos 

de r e tr o c e s o  de e s te  ú lt im o , p rod ucién dose e l  acoplam iento  de l o s  

dos p a re s  de émbolos 2, por l a  s u je c ió n  s ó l i d a  de l o s  v a s ta g o s  r e s ­

p e c t iv o s  de d ich o s  émbolos 2 7 , á l a  cruceta. 8, l a  cu a l e s t á  gu ia d a  

la t e r a lm e n t e  por l o s  r o d i l l o s  20, que, en sus movimientos de v a iv é n ,  

24 0 . l a  apoyan co n tra  c u a l f u i e r  r e a c c ió n  t r a n s v e r s a l ,  estando dotada en 

su cen tro  d e l  botón de empuje 3, formado por e l  go rrón  14 y  e l  cas-  

q u i l lo  g i r a t o r i o  convexo que lo  cuWkre 13 p a ra  rodamiento de agujas,, 

cuyo botón de empuje en ca ja  en la  ranura s in  f i n  de d o b le  v a iv é n  9 , 

d e l  cuerpo c i l i n d r i c o  2 4 , que se m uestra en l a  F ig .  X, a lr e d e d o r  del 

2 4 3 . cu a l se reúnen, formando un so lo  b lo o u e , t r e s  a g ru p a cio n es  de dos 

grupos gemelos de c i l i n d r o s  e n fre n ta d o s ,  como l a  que se acaba de 

d e s c r i b i r  de l a  F ig .  XI, cuyos b o ton es  de empuje 3 se a r t i c u l a n  én 

t r e s  puntos d i s t i n t o s  de 1a, ranura s in  f i n  c i t a d a ,  en l a  misma f o r ­

ma d e s c r i t a  en l a s  F ig s .  7 I I I  y  IX.
casos

230. Dadas l a s  d e s c r ip c io n e s  de d iv e r s o s  en que se han a p lic a d o  l a s

m ejoras o b je to  de l a  p r e s e n te  in v e n c ió n , r e p re s e n ta d a s  como ejemplo 

en l o s  d ib u jo s  que se acompañan, f á c i l  s e r á  h a c e r s e  cargp. de su f u n ­

cion am ien to , que se e x p l i c a  á c o n tin u a c ió n , tomando como b a se  un 

grupo gemelo de c i l i n d r o s  e n fr e n ta d o s ,  d is p u e s to s  p ara  marchar á un
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2>>. c i c l o  de dos tiem pos. La F i g . I ,  marca e l  d e s a r r o l lo  de l a  super-

f i c i e  de un cuerpo c i l i n d r i c o ,  a lr e d e d o r  d e l  c u a l se e x t ie n d e ,  f o r -  

^ mando v a iv é n ,  una ranura s in  f i n  9 . SI punto h es e l  cen tro  a e l  án­

gu lo  s u p e r io r  de aicho v a iv é n  y  l o s  puntos hj_ y  designan e l  cen­

tr o  d e l  ángulo i n f e r i o r  d e l  mismo, aunque m itad á cada la d o ,  p ara  

2É0. l i m i t a r  sobre e l  plano su t o t a l  d e s a r r o l l o ,  correspondiendo d ich os  

ángThlos á l o s  f i n a l e s  de c a r r e r a  d e l  p a r  de émbolos, en que e fe c tú a  

e l  cambio de d i r e c c ió n .  Suponiendo que, p or i n e r c i a  ú o t r a s  ca u sa s ,

e l  cuerpo c i l i n d r i c o  marcha en l a  d ir e c c ió n  de l a s  f l e c h a s  marca­

das en l a  l í n e a  de c e n tro s  de l a  ranura s in  f i n  9 , e l  p a r  de émbolos

265. p a s a r á  á l a  p o s ic ió n  a-b (marcada en l í n e a  muy g r u e s a ), donde e l  bo­

tón de empuje empieza á ascen d e r  por l a  s e c c ió n  o b l ic u a  1 y ,  s i  en 

e s t e  punto t ie n e  l u g a r  una e x p lo s ió n  en e l  c i l i n d r o  a ,  l a  expansión 

de l o s  g a s e s  p rod u cid a  por t a l  causa, e j e r c e r á  una gran  p r e s ió n  so­

b re  e l  p a r  de émbolos, im pulsando, con é l ,  a l  botón de empuje 5 en 

2 7 0 . e l  sen tid o  de l a  f l e c h a  de l a  l í n e a  a -b ,  c o n tr a  l a  pared  opuesta  de 

l a  ranura s in  f i n  9 , cuya p r e s ió n ,  aunque disminuyendo en in te n s id a d ,  

c o n tin u a rá  e je r c ié n d o s e  h a s t a  l l e g a r  á l a  p o s ic ió n  a f - b T y  s i g u i e n ­

t e s ,  y  como dicho botón no puede d e s v ia r s e  en e l  s e n tid o  de n por 

l a  r i g i d e z  de l a  b a r r a  de unión 6 , en su marcha in e lu d ib le m e n te  r e c -  

275. t i l í n e a ,  apoyada, además, por l o s  r o d i l l o s  de g u ia  19, l a  ú n ic a  r e ­

a c c ió n  r e s u l t a n t e  p o s ib le  de d ich a  f u e r z a ,  s ig u e  l a  d i r e c c i ó n  m, en 

l í n e a  ta n g e n te  a l  cuerpo c i l i n d r i c o ,  a l  oue im pulsa en su movimien­

to g i r a t o r i o .  La f u e r z a  de exp an sión ,qu e es l a  máxima, en l a  p o s i ­

c ió n  a -b ,  dism inuye p rogresivam en te  á medida que v a  ascendiendo e l  

28o. p ar  de émbolos h a c ia  a'-b' y  más a l l á ,  por e l  aumento de volumen de 

l o s  g a se s  y  por e l  en fr ia m ien to  de l o s  mismos debido á su p ro p ia  

expansión y  ax c a lo r  que ceden á l a s  p ared es  d e l c i l i n d r o .  En cam­

b io  e l  c i l i n d r o  en fren tad o  s itu ad o  en b , va  oponiendo l a  c o n tr a p re ­

s ió n  de l o s  nuevos g a s e s  a l l í  alm acenados, cuya te n s ió n  aumenta con 

2 85 . l a  d ism inución de volumen y  por e l  aumento de tem peratura  que esdko 

prod uce, e n c a rte  co n tr a r e sta d o  por l a  p é rd id a  de c a l o r  á t r a v é s  de 

l a s  p ared es d e l c i l i n d r o .  Cuando e l  p ar  de émgolos l i e g a  á l a  p o s lc io r  

a 11 - b 11. ya  se ha a b ie r to  e l  escape de g a s e s  en e l  c i l i n d r o  a,



10

290.

cesando toú.a p r e s ió n  d e l  mismo sobre e l  p a r  de émbolos, que c o n t i  

núa en marcha por l a  f u e r z a  v i v a  de l a s  p ie z a s  animadas de movi­

miento a l t e r n a t i v o ,  e n tre  o t r a s  cau sas; pero e s t a  f u e r z a  v i v a  se

en cu en tra  fren a d a  p or l a  c o n tr a p re s ió n  de l o s  g a s e s  en e l  c i l i n d r o  

en fren tad o  s itu a d o  en (conforme in d ic a  l a  f l e c h a  de l a  l í n e a

v e r t i c a l  f i n a  a” -bMjy cuando no b a s t a r a  d ich a  c o n tr a p r e s ió n ,  l a  a c ­

c ió n  de fren o  que e'sta r e p r e s e n ta  podrá r e f o r z a r s e  p or l a  te n s ió n  

295. de una cámara de a i r e  comprimido, como l a  25 ( F i g .X I ) ,  a cc io n ad a

con e l  re v e rso  d e l  émbolo 2 en e l  c i l i n d r o  s itu a d o  en a * . En e s t a s  

c o n d ic io n e s ,  l a  i n e r c i a  d e l cuerpo c i l i n d r i c o  y  su v o la n t e ,  s i  lo  

h ay, a l  g i r a r  h á c ia  l a  i z q u ie r d a ,  im pulsa a l  botón  de empuje 5 , há- 

c i a  a r r i b a ,  h a s t a  term in a r  su c a r r e r a  en e l  punto h , acabando de

300. comprimirse l o s  g a s e s  d e l c i l i n d r o  que e s ta b a  en bn , y  lu e g o ,  a l

c o n tin u a r  l a  marcha g i r a t o r i a  d e l cuerpo c i l i n d r i c o  y  pasado e l  án­

gulo  h., l a  expansión de l o s  g a s e s  de e s te  ú ltim o c i l i n d r o  y  l a  d e l  

a i r e  comprimido de l a  cámara 25, s i  l a  h u b ie r a ,  ayudan á xa i n e r c i a  

g i r a t o r i a  del cuerpo c i l i n d r i c o  y  su v o la n t e ,  p ara  v e n c e r  l a  in e r -  

305. c ia  de l a s  masas de movimiento a l t e r n a t i v o  y  engendrar en e s t a s  l a  

marcha l i n e a l  en sen tid o  c o n t r a r io ,  h a s ta  que e l  p a r  de émbolos se 

en cu en tra  se en cu en tra  en l a  p o s ic ió n  anub,M, donde se i n i c i a  e l  

nuevo c i c l o . d e  forma i d é n t i c a  á 1a. d e s c r i t a ,  pero en s en tid o  con­

t r a r i o ,  con l a  e x p lo s ió n  que se procm.ce en e l  c i l i n d r o  s itu a d o  en 

3 10 . Es e v id e n te  que e l  proceso  seguido por e l  botón de empuje 5 , s i ­

tuado en l a  c r u c e ta  c e n t r a l  7 de un par de émbolos, puede s e r  id é n ­

t i c o  a l  de o tro  botón de empuje s i m i la r  a l  d e s c r i t o ,  pero que f o r ­

me p a r te  de l a  c r u c e ta  de acoplam iento de una a g ru p ació n  formada 

p or dos ó más grupos gem elos de c i l i n d r o s  e n fr e n ta d o s . Es también 

315. in d ud ab le  que, s i  e l  esp a c io  y  diámetro lo  p erm iten , pueden r e u n ir ­

se a lr e d e d o r  de un mismo cuerpo c i l i n d r i c o ,  dos ó más grupos geme­

l o s  ó agru pacion es de grupos gemelos de c i l i n d r o s  e n fre n ta d o s ,  cada 

uno de cuyos boton es de empuje, est^én a r t i c u l a d o s  en o t r o s  ta n to s  

puntos de l a  ranura sifa f i n  9 , l o s  c u a le s  se g u irá n  e l  mismo c i c l o  

320. en s o l id a r id a d  con e l  movimiento g i r a t o r i o  d e l cuerpo c i l i n d r i c o ,  

s igu ien d o  e l  ritijmo que correspond e á su p o s ic ió n  r e s p e c t i v a  y



o c u r r i r á  lo  mismo cuando se t r a t e  de cuerpos c i l i n d r i c o s ,  cu ja  r a ­

nura s in  f i n ,  en ve z  de uno s o lo ,  formen dos ó más v a iv e n e s  p o r  ca­

da r e v o l u c i ó n  com pleta d e l  mismo, en cuyo caso, como es c o n s ig u ie n -

323. te ,  d ism in u irá  l a  v e lo c id a d  d e l e j e  en l a  p ro p o rc ió n  co rresp o n d ie n ­

t e .

Es i n d i s c u t i b l e  tam bién, que s in  v a r i a r  l a  e s e n c ia  de e s t a  i n ­

ve n ció n  y  con t a l  de que l a  t r a y e c t o r i a  t o t a l  que r e c o r r e  l a  ranu­

r a  s in  f i n  d e l cuerpo c i l i n d r i c o ,  desde e l  ángulo s u p e r io r  d e l  v a i -  

33 0 . ven que forma, h a s ta  e l  ángulo i n f e r i o r ,  sea i d é n t i c a  á l a  t o t a l

que luego  s ig u e  en sen tid o  c o n tr a r io  desde e s t e  ángulo i n f e r i o r  a l  

s u p e r io r  y  que e l  perím etro  t o t a l  d e l cuerno c i l i n d r i c o  c o rre sp o n ­

da exactam ente á uno ó más r e c o r r id o s  d o b le s  t o t a l e s ,  compuestos 

de uno h a c ia  abajo y  o tro  h a c ia  a r r i b a ,  que c o n s t i tu y e n  dicho v a i -  

3 3 3 . ven, l a  r e f e r i d a  t r a y e c t o r i a  podrá ad o p ta r  l a  forma y  ángulo de

p en d ien te  que más convenga en e l  t r a y e c t o  de d ich o s  r e c o r r i d o s ,  pa­

r a  a c e l e r a r  ó r e t r a s a r  l a  marcha r e c t i l í n e a  d e l p ar  de émbolos, po­

n ié n d o la  á tono, en cada punto d e l  c i c l o ,  con l a  p r e s ió n  de l o s  g a­

ses  y  r e a c c io n e s  dinám icas de l a s  masas animadas de movimiento a l -  

34-0 . t e m a t i v o .

No cabe tampoco l a  menor duda de que to d a s  l a s  m ejoras  expues­

t a s  como o b je to  de e s t a  p a te n te  podrán a p l i c a r s e  á tod os l o s  moto­

r e s  termo dinám icos de combustión interna,, compuestos de grupos g e ­
melos de c i l i n d r o s  e n fre n ta d o s ,  s igu ien d o  c u a lq u ie r a  de l o s  c i c l o s

3 4 5 . conocidos p ara  l o s  de volumen co n s ta n te  6 de p r e s ió n  c o n s ta n te ,  con 

t a l  de que d ich o s  m otores e s té n  d ó ta lo s  de l o s  elem entos y  órganos 

más co n v en ien tes  p ara  su r e s p e c t iv o  fu n c io n a m ien to .

Es v a r i a b l e  también la, c la s e  de m a t e r ia l ,  c a l id a d  y  tamaño de 

sus d iv e r s o s  componentes, lo  mismo que l a  forma y  e s t r u c t u r a  de su 

3 3 0 . emplazamiento.
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N O T A

Se r e i v i n d i c a  como o b je to  de l a  p re s e n te  P a te n te .

1®. Las m ejoras en l a  tra n sm is ió n  de l a  e n e r g ía  de l o s  m otores t é r ­

m icos co n s tr u id o s  con grupos de gem elos e n fr e n ta d o s ,  l a  c o n s tr u c -



3 5 5 . e ión  de cuyos grupos e s t á  p r e v i s t a  en una p a te n te  s o l i c i t a d a  p r e v i a ­

mente por ex mismo in v e n to r  y  cuyos dos c i l i n d r o s  constan  de todos 

l o s  elem entos n e c e s a r io s  p a ra  que se r e a l i c e n  to d as  l a s  tra n sfo rm a ­

c io n e s  termo quím icas y  demás fu n c io n e s  p r o p ia s  de l o s  m otores t é r ­

mico sjoompTendiendo también a l  p ar  de émbolos com pleto, compuesto de 

l o s  dos émbolos r e s p e c t i v o s ,  que están  f i j o s ,  uno en cada extremo de 

de l a  b a r r a  de unión común á entrambos, cuya b a r r a  de unión p re s e n ta  

enmedio, un abultam iento  ó c r u c e t a  c e n t r a l  á l a  que e s t a  sólidam ente 

acoplado un muñón llamado botón de empuje, de e s t r u c t u r a ,  contorno y  

dim ensiones adecuadas, que se adapta á l a  s e c c ió n  i n t e r i o r  apoyándo- 

363. se c o n tra  l a s  p ared es l a t e r a l e s  de una ranura s in  f i n ,  e x t e n d i d a  

en z i g - z a g ,  p or l a  s u p e r f i c i e  l a t e r a l  de un cuerpo c i l i n d r i c o  deno­

minado r o t o r ,  p a r a le lo  a l  e je  geom étrico  d e l  p ar  de émbolos, cuyo

r o t o r ,  junto  con su e j e ,  que es e l  mismo d e l  motor, debidamente mon­

tado sobre c o j i n e t e s ,  g i r a  a lr e d e d o r  d e l  mismo, s o l id a r ia m e n te  con 

3 7 0 . e l  movimiento de t r a s l a c i ó n  d e l  p a r  de émbolos, de manera que cada 

r e v o lu c ió n  completa de dicho r o t o r  corresponde á una ó más c a r r e r a s  

com pletas de id a  y v u e l t a  d e l  p ar  de émbolos.

2° .  I g u a l  c o n s tr u c c ió n  que l a  de l a  r e i v i n d i c a c i ó n  p r e c e d e n te ,  ca ra c­

t e r i z a d a  por la . s u b s t i t u c ió n  de l o s  grupos gem elos de c i l i n d r o s  en- 

373. f r e n t a d o s ,  p o r  a g ru p a c io n es  de d ich o s  grupos gem elos, en l a s  que l o s  

p a re s  de émbolds r e s p e c t i v o s ,  fu n cio n an  acop lad o s  en una c r u c e ta  

p r o v i s t a  de un so lo  botón de empuje que se en ca ja  en l a  ranura s in  

f i n  de l a  manera d escrita* , pudiendo también r e u n ir s e  dos ó más g r u ­

pos gem elos de c i l i n d r o s  e n fre n ta d o s  ó a g ru p a cio n es  de l o s  mismos, 

38O. a lr e d e d o r  de dicho r o t o r ,  á lo  la r g o  de cuya ranura s in  f i n  se adap­

tan  sus r e s p e c t i v o s  boton es de empuje.

3®. La misma c o n s tr u c c ió n  d e s c r i t a  en l a  r e i v i n d i c a c i ó n  a n t e r i o r ,  en 

l a  que l a  ranura que rodea a l  r o t o r ,  adopta l a  forma de una can al 

s in  f i n ,  so oavada en l a  masa d e l  r o t o r ,  ó l im it a d a  por p ared e s  que

383. s o b r e s a le n  de l a  s u p e r f i c i e  r e s t a n t e  d e l  r o t o r  c i t a d o ,  cuya s e c c ió n  

t r a n s v e r s a l  es uniform e y  su p rofun d id ad s u f i c i e n t e ,  p a ra  que sus

p a red e s  de p e r f i l  adecuado, o fr e z c a n  a l  botón  de empuje, esp a cio  de 

resb a lam ien to  adecuado para  que pueda ap oyarse  c o n tr a  d ic h a s  p ared es

3 6 o .
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con to d a  l a  p r e s ió n  que dicho botón de empuje r e c ib e  d e l  p a r  de ém-

390 .S\ $ o l o s  con e l  que e s t á  a r t i c u l a d o .^

4^. i g u a l  c o n s tr u c c ió n  que l a  que se acaba de d e s c r i b i r  en l a s  a n te ­

r i o r e s ,  c a r a c t e r i z a d a  p or que e l  botón de empuje d e l  p a r  de émbolos, 

e s t á  formado p o r  un muñón f i j o  á l a  c r u c e ta  d e l  p a r  de émbolos, ó á 

l a  c r u c e ta  común de una agru pación  de grupos gemelos áe c i l i n d r o s ,  

393. y  su extremo s a l i e n t e  e s t á  c u b ie r to  p or un c a e q u i l lo  ó c u b ie r t a  anu­

l a r l e  p e r f i l  e x t e r i o r  adecuado, que se ad aptaaá l a  ranura s in  f i n  

d e l  r o t o r  y  que s i r v e n  p ara  s u b s t i t u i r  l a  f r i c c i ó n  de rozam iento 

d ir e c t o  d e l  muñón con l a s  paredes de l a  ran u ra , p or uno de l o s  s i s ­

temas de rodamiento con o cid os, sea d i r e c t o ,  de a g u ja s  ó de b o la s ,  de- 

4 00 . bidamente d is p u e s to s .

3 Q. La misma c o n s tr u c c ió n  de l a s  r e i v i n d ic a c i o n e s  a n t e r i o r e s ,  cuya 

cuya c a r a c t e r í s t i c a  c o n s is t e  en que l a  ranura s in  f i n  d e l  r o t o r ,  s i ­

gue un r e c o r r id o  en forma de z i g - z a g ,  desde l a  p a r te  mas b a j a  que 

e s t á  a l  n i v e l  de l a  ín f im a  p o s ic ió n  á donde l l e g a  e l  botón de empuje

403. d e l  p a r  de émbolos en su  c a r r e r a  l i n e a l  a l t e r n a t i v a  de t r a s l a c i ó n ,  

h a s ta  l a  p a r te  más a l t a  que corresponde a l  máximo n i v e l  de d ich a  

c a r r e r a ,  p ara  d escen d er luego  h a s ta  l l e g a r  de nuevo s in  s o lu c ió n  de 

con tin uidad, á l a  p a r te  mas b a j a ,  en donde e l  recorrido de l a  ranura 

ha dado comienzo con una curva que a l  d e s a r r o l l a r s e  se tran sform a en

4 10 . una rampa ascen d en te  que term ina en o t r a  curva  que culmina en l a

p a r t e  más a l t a  d e l  r e c o r r i d o ,  en cuyo punto se i n i c i a  e l  cambio de 

d i r e c c i ó n ,  s igu ien d o  una t r a y e c t o r i a  descendente i d é n t i c a  á l a  a s ­

cendente que acaba de r e c o r r e r ,  pero en sen tid o  c o n t r a r io ;  con lo  

que term ina e l  z i g - z a g  r e c o r r id o ,  c o rre sp o n d ie n te  á una r e v o lu c ió n  

415. com pleta que e l  r o t o r  ha dado s o lid a r ia m e n te  con e l  p a r  de émbolos 

en una c a r r e r a  t o t a l  de id a  y  v u e l t a ,  pudiéndose aumentar e l  d i á ­

metro d e l  r o t o r  en l a  debida p ro p o rc ió n , p ara  que su perím etro  p e r ­

m ita  que 1a. ranura s in  f i n  forme dos ó más z ig -za .g s  i d é n t i c o s  a l  

d e s c r i t o ,  c o r re s p o n d ie n te s  á dos ó más c a r r e r a s  de id a  y  v u e l t a  

4 20 . com pletas d e l  p a r  de émbolos, por cada r e v o lu c ió n  d e l  r o t o r .

6 9 . La c o n s tr u c c ió n  d e t a l la d a  en l a s  r e i v i n d ic a c i o n e s  aue preced en , 

que se d is t in g u e  p or que l a  ranura s in  f i n  t i e n e  una p a r te  de t r a -
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y e c t o r i a  con un ángulo de p en d ien te  adecuado p a ra  qjie l a  p r e s ió n  en 

l i n e a l ,  e j e r c i d a  p or medio d e l boton de empuje co n tra  l a s  pa~ 

425 . re d e s  de l a  misma, engendre un movimiento g i r a t o r i o  en e l  r o t o r  y ,

re c íp ro ca m e n te , p ara  que en l a  p a r te  de l a  c a r r e r a  que convenga, con 

l a  p r e s ió n  de l a s  paredes de l a  ranura s in  f i n  que e l  movimiento g i ­

r a t o r io  d e l r o t o r  o r ig i n a ,  produzca un movimiento de t r a s l a c i ó n  en «l 

p a r  de émbolos y  a e s te  f i n ,  e l  botón de empaje, t ra n s m is o r  de l a  

4 30 . f u e r z a  que a lte r n a t iv a m e n te  producen l o s  dos c i l i n d r o s  d e l  grupo g e ­

m elo, e s t a  p r o v is to  de por s í ,  ó desde l a  c r u c e ta  ó l a  b a r r a  de unión 

d e l  p a r ,  de medios s u f i c i e n t e s  de engrase y  elem entos de g u ia  ade­

cuados, que p rote g en  d ich o s  órganos en su movimiento r e c t i l í n e o  con­

t r a  toda r e a c c ió n  t r a n s v e r s a l  ó g i r a t o r i a ,  o r ig ln á d a  por l a  mutua 

433 . p r e s ió n  e n tre  e l  botón de empuje y  l a s  p ared es s in  f i n  de l a  ran u ra. 

1 Q. MEJORAS EN LA TRANSMISION DE LA ENERGIA DE LOS MOTORES TÉRMICOS.

San S e b a st ia n  / /  ¿ z f a U -  / ? $
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