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MEMORIA DESCRIPTIVA

El Modelo se refiere conforme su enuncig

do indica & un dispositivo que de forme mecénica y

~sencilla hace la seleceifn eléetrica, para estable

cer la trag;ap}énw69 unbbj§to, desde el lugar don-

de se encuentra, hasta el lugar de llauada, pero -

como se trata de una cadena en circuito cerrado, -

la llegada dei objeto debe de hacerse por el cami-

no més corto.

El objeto que constituye el 1nvento, evi
dentemente tiene muy diversas apllcaicones, moatran
dose un ejemplo de eplicacién en la figure 12 de -
1os dibujos adjuntos, Se trata de un archivador, -

los cangilomes se encuentran montados en una cade-
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na., El cangilon'-z- se pwie decir que esta en ser

vicio puesto que se encuentra en el lugar o venta
na de trabajo.

Se se desea llamar &l cargilon -3- para
que situe en el lugar de trabajo, es decir, donde
ahbra se encuentra el cangildén -2-, indudablemen—
te la llegada del citado cangilién -~3- hasta el 1u
gar de trabajo_puede hacerse por dos caminos:

A~ Cemino largo

B- Caminé corto.

Por tanto la finalided del dispositivo
en cuestidn, es que, ante la llamada para que el
cangilén -3~ se traslade al lugar ~2-, éste tras-
lado, se eféotue con una seleccidn sutomdtica, de
terminando el camino més corto, simplemente en el t
momento de la llamada, .

En la figura 22 ea la seccidén esguemdti
ca del conjunto del dispositivo, con el consiguien
te esquema eléctrico. Sobre el disco -19-, se en-
vuentran tantos oroficios, para alojar el saliente

~-21- como c@ngilones =~2~3~- S8e encuentren en el apa
rato a controlar mostrendo en la figura 12 cada -
cangilén =2-3- tendrd sw mimero o distintivo, que
figurard sobre el disco =19~ en los lugares =20-~,
El mando ~-23-, que sirve para efectuar la llamada
correspondiente, tendrd un elemento indicador -22-
que se enfrentard con la correspondiente referencia
=20~y cuya llamada se desesg,.
: Para efectuar la llamada se hace la si-

guiente maniobras
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En la posioidn de la figura -2-, se supo

he que el conjunto se encuentra en reposo, por ejem
plo, en la ventana de trébajo 8e encuentra el ele-
mento -2-: Los interruptores <13- y -12- se: encuen~
tran sobre las dos levas =14- y -15-, de la forma
que se aprecia en la figura 38, Se quiere hacer la
llamada del objeto =3- para que se traslade al lu-
gar que ahora ocupa el cangildm u objeto -2-, se -
tracciona del mando -23-, con lo cual el saliente
~-21- sale de su orificlo y las dos levas -14-15- ~
sufren el mismo desplazamiento axial, mediante el
cual los interruptores —12-13- no se mieven. Al ha
cer girar el mando =23-, hasta que coincida la se-

fial -22-, con la referencla -20- que se refiere al

S

elemento =-3~, @1 saliente -21~ se introduce en el

orificio que ocorresponda a esbe enfrentamiento de
-22-con la respectiva sefial -20- las dos levas =14~
15-vuelvdn a desplazarse axialmente simultaneamen-
te que el mando -23-, viendo shora la figura 4, se
observa que uno de los interruptores el ~13- por -
ejemplo, NO SUFRE DESPLAZAMIENTO ALGUNO, por corres
ponder al enfrentemiento con la parte -14-a, pero
el otro interruptor -12-, se siente desplazadoc por
enfrentamiento de la parte -15, lo qus determina -
el accionamiento del dispositive -7- que manda al
motor eléectrico -6~ y hace girar a su eje -5- que
en resumen nieve por medios adecuados el punto =4-,
poniendo en movimiento la cadena donde se encuentran
lose:}ementos ~2-3-. Poro este movimiento se reali

z8/el sentido "B" que es el més corto para llegar
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a la posicidn de solicitﬁﬁé

El giro del eje -5~ del motor -6-, ademés
de poner en movimiento a los elementos ~2=3e pOr -
medio de una cadena, también pone en movimiento -
el husillo -16-, que @& su vez pone en movimiento =
la corona -17- unida con el platillo -19-, que arras
tra al mando -23~, & su eje =18~ y en Yltimo termi
no a las levas‘—14-15-.

Por ello cuando por el giro de las levas,
(figura 49)33 llega en el movimiento "B" hasta la |,
posicién que se observa en la figura 38 , el inte-
rruptor -12-, volverd a la posicidn de interrupcidn
de ‘circuito, efectuando la parads automitica,

Se observa que existe una sinctonizacidn
entre la posicién de los cangilones =2-3- en el cuéé
po del aparato en relacidn a la ventana deAtrabajo:
¥ la posicidn de los orificios alojadores del saller
te -21-, en el platillo =19~ y las dos levas =14-,
=15=.

Por ejemplos Una wvuelta completa del can
gildén -2-, corresponderd necesarismente & una vuel
ta completa del platillo =19-. Esta relacidn se ob
tendrd de acuerdo con las caracteristicasﬁel abarg
to, teniendo en cuenta gqre ambos movimientos se lo
gran partiendo del miso eje de motor de accionamie;
to -5-. ‘

La relacidn de velocidades desde -5- a =
-4-, serd la conveniente de acuerdo con la relacién
de velocidad desde «~5- a -16~, con tal de consegui:

lo ya expuesto, que a una vuelta del elemento =2-

corresponde necesariamente con una vuelta delpla-:
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tillo =19~.

Como pueden verse las dcs levas =~14-15-,
tienen sus sectores de empuje sobre los respectivose
interruptores -12y ~13-, en forma complementéria:

En ningin caso los dos interruptores pue
den ser actuados a la vez, pero ambos pueden gquedar
en posicidn inactive que corresponde al punto de -
parada, Cada interruptor actua: UN SENTIDO DE GIRO.
Por ello, segin la posicidn del elemento -3-, para
ser trasladado al lugar -2—} las levas tienen una
determinada posicién de mando, que precisamente es.
la de mandar el sentido de rotacidén de tal modo que
el recorrido dea el minimo, finalidad que constitu
ye el objeto esencial de éste mecanismo.

Una vez se haya comprendidobon mayor da-

-

ridad el conjﬁnto del Modelo, otros detattes y ca-
racteristicas del mismo, se iran poniendo de mani-
fiesto en el transcurso de la descripciln que se -
da a continuacidn en la que se exponen los detalles
més.particulares‘del Modelo, como, asimismo, de los
medios que para su puesta en préctica.pueden empleai
se, Estos detalles se d4n a ti{tulo de ejemplo, ha-
oiendo referencia a un caso posible de realizacidn
préctica, pero el Modelo no queda limitado, exactg
mente a los detalles que aqui se exponen, debiendo
ser condiderada, por tanto, esta descripcién , des
de un punto de vista ilustrativo y sin limitaciones
de ninguna clase,

Una idea mds amplia de la invencidn la -

proporciona la descripcidn siguiente, en la que se
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hace referencia a la lémina de dibujo ilustrativo

que a esta memorisa sevacompaﬁa, Y en la que de ma
nera un tanto esquematica y exclusivamente por via
de ejemplo, se representan los detalles preferidos
por el invento.

En estos dibujos se usan marcas de refe-
rencia seﬁéjantes para indicar piezas, conjuntos o
partes, que se corresponden en las distintas vistas
presentadas, éuya pleza, detalle y organizacidn se
definen de una manera especifica en el transcurso
de esta mmoria y despues se concretan en las notas
reivindicatorias fihfles,

En dichos dibujos:

La figura 12 es una vista en esquema de
conjunto cbrre5pondiente a una unidad donde puede
aplicarse este dispositivo,

La figura 22 corresponde al esqueme de
funcionamiénto.“

La figura‘3! es una vista en planta de
las dos le%as, cuando 8e encuentra el dispositivo
en posicidn de parado,durante la cual, ninguno de
1los dos interruptores estd cerrando circuito.

La figura 4 es una vista en planta de -
las dos levas, cuando se ha dispuesto el mendo pa
ra pasgr un dispositivo de un luger, a otro de lla
made, en esta situacidn uno de los interruptores -
esta cerrando el circuito electrico.

Comentando estos dibujos, se hace la aclg

racidén de que, mediante el mimero ~1-, se indica -~

el cuerpo o a%ario, a modo de ejemplo, dodde se en
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caentran en oircuito cerrado, varios elementos co

mo los sefialados en -2- y -3-. Dicho armario tiene
una ventana, fiente a -2, desde donde se hacen las
llamadas para que actuando, conectanto el motor de
accipnamiento, la cadena portadora de las bandejas
-2 § -3-, se mueva g traslade dichas bandejas -
en lugar de llemade. ‘

Fl n® -2~ seflala una bandeja en el lugar
de trabajo 'y -3- una cualquiera de las bandejas que
puede ser llamada. '

Con la letra A, se indica el movimiento
para acudir al luger de llamada, recorrido largo
que no interesa ¥ con la letra B, el recorrido cor
to, que debe ser elegido gracias ‘al dispositivo. .

El n? -4~ es el eje movido por el motor
6=, cuyo eje =-4-, puede girar en uno u otro senti
do segin que el inversor -6-, sea conectado a uno
u otro modo. -

El ne ~5= indica el eje del motor de accic
namiento que manda moviemiento al eje —4- y también
al sin~fin -16-, por medio de les engranes interme
dios que en cada caseé se Jjuzgue oportuno, en aten-
cién a la reduccién de velocidad que se desea.

El no -}- sefiala el inversor, que puede
ser mandado o,ﬁor cierre del interruptor -12- o del
-13-, cada uno de los cuales, es capar de hacer gi
rar al motor en distinto sentido de giro.

El n -8- indica la 1llave de conexidn, ~

que cuando se encuentra abierto el circuito electri

co cualquier accidn del masno -23- es inoperante,
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El n? -9-, indica la linea electrica, sie

do -10- 1linea mandando un determinado sentido de
giro, en atencidn al cierre de circuito por el in-
terruptor -13- y -11- es la linea de mando de giro

en sentido contrario que la 1{nea -10-, cuya linea

~11- se manda por el interruptor -12- el cual es -~

actuado por'la leva -15-, mientras que el interrup
tor -13- se manda por la leva -14-,

‘ - Bsta leva -14- que se completa con la -15-
ambas cubren distinto sector, y asi tememos que -14:
es la parte de la leva =14-, que no actia sobre el
interruptor —=13-, B

El n® -15-A indica la parte de la leva -
—15- que no présiona sobre el interruptor -12-. ;

El n? -16~ indica la Sin-fin que manda -
la corona -1%-‘éolidaria del plato -19-, cuyo sin-
fin recibe hovimiento del motor -6-.

El n? -18- seflala el eje solidario de las
levas —14-15- éue estd prolongando al exterior y -
es solidéﬁio el mando -23-, Todo desplazamiento -
axial del mando ;23-, se transmite, por el eje -18-
en desplazamiento axial de las levas =14=15-,

El n® ~19- indica el platillo, solidario
con la corona ;16—, cuyo platillo tiene las sefia-
les ~20-~ que corresponden a cada uno de los elemen
tos 2 & 3 que ttene el conjunto en circuito cerra-
do. |

El n® ~21- indica el pitdn solidario del
Mmando =23=, qué se aloja en uno de los prificios

del plato =19~ gegin la llamada que quiera efectuar
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El n? =22~ corresponde a la referencia

unica que tiené el mando -23~, para gacer la sefia
lizacidn de Namada.

Se comprenderd facilmente, despudés de ob
servar los dibujos y la descripcidn precedente que
la actual concepcidn proporciona una construccidn
sencilla y efectiva, susceptible de poder ser lle-
vada a la précfica con gran facilidad, asegurando
la obtencidn de una manufactura relativamente ba-
rata;

Este detalle de econimia adquiere gran
importacia si se considera en los términos de una
produccidn en escala, ya que es evidente, que el
mercado puede absorber en cantidades muy conside-‘i
rables el objeto que constituye la invencidn y cual
quier pequefio shorro, 1bgrado mediante la aportacid
de ciertas mejoras durante su fabricacidn, puede
adquirie elevadas proporciones,

Se reitera, que en el objeto que consti
tuye el actual Modelo serén suspeptibles de intro
ducirse todas aquellas modificaciones de detalle
que las circunstancias y la prdctica pudieran acon
sejar, siempre y cuando que, con las variantes que
8e introduzcan, no se cambie altere o modifique, -
la esencialidad del objeto descrito.

NOTA

Se declara como de propiedad y novedad

para todo el territorio espafiol el contenido de -

lagbiguientes:
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REIVINDICACIONES

18 Selector de corto recorrido para cir-
cuitos cerradoss que comprende en combinacidn: un
mecanismo de seleccién Yy por 1o menos un par de in
terruptores electricos cuyo mecanismo, en cada in-
tervencidn, actua uno u otro de dichos interraptores
cerrando un circuito electrico para determinar la
puesta en mardm de un electromotor para mover en uno
0 en otro sentido de acuerdo oon el interruptor de
eircuito que ha sido actuado un transportador sin -
fin, preferentemente de candena, estando determinado-
el periodo en que permanece cerrado el circuito, me
diante levas mecanicamente relaccionadas con el me-
canismo del transportador, las cuales actuan direc-
temente sobre dichos interruptores, :

28 Selector de corto recoorido para circui
tos cerradoss segﬁn nota primera que comprende un
mando de seleccidn integrado por un botdn girable -
con un tetdn en su plano posteri&r que se aloga en
uno de los encajes selectivos previstos en un plati
1lo sobre el que se encuentra dispuesto dicho botdn,
cuyo platillo ee solidario de un manguito y este a
su vez #e una corona dentada que es movida por un -
senfin el cual recibe movimiento del mecanismo trans
portador, cuyo conjunto durante su desplazamiento -
arrastra el juego de levas que determinan el cierre
0 la apertura del circuito eléetrico.

3% Selector de corto recorrido para cirdui
tos cerrados; caracterizado porque el botdn selector
girable a que se refiere la reivindicacidn 28 esta
unido a un véstago que se prolonga hacia el interio:

del mecanismo de seleccidn cuyo védstago esté unido
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por su extremo interior con el juego de levas que

actuan los interruptores para la apertura o el cie
rre del circuito electrico, una de cuyas levas es
colocada en la posicidn de cierre del cireuito para
determinar gn cada actuacidn, la puesta en mardm-
del transportador en uno u otro sentido seleccio=-
nando en todos los casos el recorrido més corto pa
ra tramsladar un objeto, incorporado &l transporta
dor, desde Ql lugar en que se encuentra hasta el -~
lugar de llamada.

A8 "SELECTOR DE CORTO RECORRIDO PARA CIR
CUITOS CERRADOS".

Todo éllo conforme se describe y reivin-
dica en la presente memoria que consta de ONCE ho- .
jas escrifas a méquina por una sola de sus caras y .

dibujos que la ilusf;anf”“”_"

Madrid, 4 de Marzo\de 1.969
E. GONZALEZ VAGAS
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