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M E M O R I A  D i S C R I E I I V l

de una PATEETE DS IHVíffifCIto, por vein te años, para España 

y sus p osesion es, por *> APARATO D3 K07HíIJLl'0 CGaTIiIUO ,̂ com­

prendido en la oíase 30& del nomenclátor Técnico O f ic ia l ,  

cuyo reg io  tro  se s o l i c i t a  a favor de D. ElíRlgUE ROLDA! I'AS— 

CUAL, residente en Miranda de Ebro (Burgos) c a l le  de San 

Laz&ro ndm 2 .-1 *

5.-

10.-

31 aparato de mi invención tiene como p r in c ip a l ca­

r a c te r ís t ic a  produ cir un movimiento continuo, s in  n eces ita r  

ninguna alaso de alim entación a Toase de p e tró le o s ,g a so lin a , 

e le c tre c id a d  ni o tros  procedim ientos empleados para re a liza r  

la  marcha en los  actu a les m otores.

Figuran como elementos uel mismo.

Primero MiSGAITISHD INICIADOR cuya m isión es la  de poner en 

marcha e l aparato y es completamente independiente del motor 

una, vez rea lizada  su tínica i'uxcián* Con ayuda del plano ad­

junto se pasa a d e s c r ib ir  la s  partes esen cia les  d e l aparato* 

iSstá formada por una rueda f i j a  (z  2.) de acero de e in -

juenta d ientes en un e je  de » os m ilím etros de grueso y sesenta 

f  cuatro m ilím etros de longitud» y sobre este o je  lle v a  un pisti 

ion f i j o  de acero de ocho d ien tes . Es preciso  notar que e 3 te 

3 Je tiene un movimiento lon g itu d in a l de s ie te  m ilirnetros. EL

piñón engrana con (z  4) rueda f i j a  de acero de v e in ticu a tro
15. -
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dientas montada sobre e l lo  de cuarenta milímetros de longitud 

tambión de acero; a l  e je  de la  misma lleva f i j o  un piñón de aca­

ro de se is  dientes que engrana oon (z 6) rueda f i j a  de treinta 
dientes montada sobre eje de cuarenta y cinco milimetros de lon­
gitud por dos de grueso, en su extremo derecho llev a  (z  7) un 

piñón lib re  de acero, de forma cónica, con inclinación  de cua­
renta y cinco grados de ángulo e l cual lo  pone en movimiento*

(*  A), sector circu lar de acero de ciento veintinueve grados 
de arco de circunferencia, oon un radio de veinte milimetros*
Tiene diez y ocho di entes situados lateralmente al sector formando 

un ángulo de cuarenta y cinco grados# Se halla  montado en un e je  

de acero de ciento sesenta milimetros, a una distancia de ve in ti­
cinco milimetros de ( X B) palanca f i j a  a l eje del sector X A, de 

acero colocada en la parte superior del aparato» su extremo va. en­
vuelto en un tubo de goma.

Al ser accionada la palanca y pasar 3U ultimo diente por 
(z  7) toca en e l tope (X d) de cinco milimetros de grueso por 
s ie te  milimetros de altura en el lado más alejado de la palanca 
y seis milimetros en e l más alejado del centro de la  misma, suje­

to a la  platina del aparato por medio de dos to rn illo s .
La longitud y anchura de la  palanca (X b) deben ser apropia­

das al sector (X a} por su medida excata no es condición indis­
pensable.

Este mecanismo tiene por ob jeto , como dijimos anteriormen- 
te  mover e l disco y una vez .realizada esta función el brazo de 

acero ( o o) del arco (x a) que termina en forma de gancho levan­
ta la palanca {m i )  de aoero, movible de arriba a abajo para que 

e l muelle (c i )  se estire y haga correr e l  e je  en ©1 cual lleva  

la  rueda (z 2) y e l piñón (z  3)*
Poza* su puesta en marcha se corre e l botón (o n) hacia la  

izquierda que hace correr la rueda (z  2) sobre el piñón del d is­

co (a) quedando sujeta su eje por e l muelle (m a) para que quede
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f i j o  eso engrano* Se "baja la palanca { x b) y e l  sector (x a) 

engrana con e l p ilón  £s 7) haciendo girar e l disco (a) setenta 

y cinco revoluciones y a l terminar estas y encontrar (x b) la  
resistencia  del topo (X 4 ), la palanca { c o) del arco (x  a) 

levante el muelle (m i> como queda dicho, volviendo la  rueda 
(s  a) con su eje  a su primera posición , con lo  que queda lib re  
e l disco (a) para su movimiento* Se suelta la palanca que vuel­

ve a su primera posición  impulsada por e l muelle situado en su 

mismo eje*
Segunda*- MSGáJSISMO IMPULSOR*- 33 la  parte donde se halla  

concentrada la  energía del aparato y se compone de (a) disco 

de bronce de setenta y dos milímetros de diámetro y cuatro milime 
tros de grueso, de aeuerdo con la  escala del plano, que desde 

luego es variable* Sobre un punto de su circunferencia lleva  

un bbdton de bronce (a 5) que le  sirve de tope a l tocar eon la  
palanca ( a x) de la cual hablaremos más adelante* Site boton 

tiene forma esférica  y está colocado sobre la linea de la  c ir ­
cunferencia del mismo, para lo cual se naos atornillándole a l 
mismo en la forma indicada por el plano* I^eva a ambos lados 

(a a) dos casquetes esféricos de metal que se atornillan  al 
d isoo, en ambos lados, los cuales se hallan partidos por la 

mitad con el f in  de que la  acción de armar y desarmar e l d is­
co se haga con facilidad , bastando dos to rn illo s  a eada lado 
de cada uno de los casquetes paraasegurar la solidez de los 

mismos* Lo3 extremos exteriores de estos casquetes quedan su­
jetos a l an illo  que va introducido en (b) rueda f i ja  de acero 
de treinta dientes hueca, su parte in terior  tiene forma decago­

nal, dentro de la  cual como hemos dicho, va introducido (z) 
an illo  dea acero en forma de to rn illo , cuya parte más baja de 

trece milímetros de diámetro exterior y diez milímetros el 

in terior  por cinco de ancho en forma decagonal exteriormemta
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y su parte más alta queda ajustada a las casquetes anteriores 

por medio de pasadores o to rn illo s  junto a ambos an illos  van 

roscadas a los extremos de loa tubos (1L) y (OS) las tuercas 

(T I) y ( T 'l ' )  con e l  fin  de sujetar el piñón (b) a l mismo 
tiempo que le sirve de apoyo a este como centro del disco (a) 
equilistantea cuatro milimetros a l centro de su  circunferen­
cia ¿e l disco (a) tiene dos o r if ic io s  por donde pasa (x) cor­

dón impulsor de seda que gira  en forna circu lar de setenta y 
cinco centesimas de milímetro de grueso y una longitud total 
de quinientas diez y seis milimetros.

•Este cordón pasando por ambos o r if ic io s  de (a) tiene la mi­
sión de rosearse y desenrrollarse con e l f in  de impulsar a l 

disco (a) en su movimiento. los extremos interiores de este 
quedan sujetos a (v) eje de acero de 150 milimetros de longi­

tud, terminando interiormente en forma de an illa  que atravie­

sa (v) sierra de diez y seis dientes, de acero, que ooupa los 
cincuenta milimetros centrales ie l  eje (v) apoyándose en los 
extremos do este y deslizándose por los extremos interiores 

de lo s  soportes (4) y (4 ')  que son los señalados (5,5%  5 / /  y 
5 ' " ) *  Tanto los extremos terminados en forma de a n illa  quedan 
en el in terior de los tubos* (LL) y (XI/) dos tubos de acero de 
128 milimetros de longitud cada uno de e llo s , exactamente igua­
les  ios dos» y en e llo s  hay que distinguir dos partes: una que 
puede considerarse como tronca y la otra como cabeza. La prime­
ra es la  parte que roscada al soporte (5) se prolonga en direc­

ción a l disco en una longitud de 117 milimetros hasta e l rebaje 
del tubo ocupados por ( d o )  en cada uno de los extremos in tario» 
res de ambos tubos. Y en la cabeza (considerada desde la parte 

de (b) en que comienza e l rebaje de los tubos (11) y (11 ') po­

demos considerar la rueda (d) y el an illo  (z) y ( t . i )  de los
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clíalas tratamos ant eriormente.

Bste mecanismo, o adn mejor di olio e l pifio®, (b) engranaos 

oon e l MSCA2IISIID CKHULáL. Es, jla parte del movimiento del motor 

que por decirle a s í, gira independiente de lo s  diferentes me­
canismos del aparato en cnanto se relaciona oon esta clase de 

movimiento ya que este se realiisa en forma directa y continua, 
sin  tener relación directamente inmediata con las d istintas 

fases porque atraviesan tanto el mecanismo impulsor como los  
dem^a mecanismos auxiliares. Se divide en: pimnero, auxiliar 
del movimiento d irecto ; segundo, de movimiento d irecto , y 
tercero, complementario del auxiliar in iciado».

l.g')Anxiliar del movimiento d irecto . Tiene por objeto 
llevar la energia del disco (a) buscando la menor expresión 
de resistencia para convertirlo en movimiento directo engrana­

do e l piñón (b) con (c) y (c'J  dos ruedas de acero que giran 
a raaón de setenta y cinco milímetros por cadq/ciento cincuenta 
del pifión (b ). JSn e l mismo eje de ambas lleva  cuatro piñones de 
acero, dos en cada e je , f i jo s ,  los cuales engranan con {o, o ')  
y (e e ' ) .  Cuatro ruedas iguales de acero de treinta y dos dien­

tes , que engranan con los diez y seis del piñón anterior dando 

treinta y siete  y media revoluciones en su relación con las 
ciento cincuenta del d isco . Yaa montadas sobre ajes de acero, 

puliendo ser lib res  las cuales engranan en ( f ,  f ' ,  f / / , y t ' " )  
que corresponden a euatrfi piñones de acero de veinte dientes ca­

da uno los cuales dan sesenta revoluciones, siguiendo la misma 
relación indicada.

&a)Movimiento d ire cto .- Es la parte, del movimiento que 

siguiendo siaapre una misma dirección  busca una mayor expresión 
en e l número de revoluciones. En este movimiento pueden ir  com­
prendidos los cuatro piñones anteriores en cuyo eje  lleva  ( f  y f ‘ 

dos ruedas de acero de diez y seis dientes laterales con eleva­
ción hacia el centro de cuarenta y cinco grados de circunferencii
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Sstas das ruedas son lib res  y tienen la propiedad de d irig irse  

en una sola dirección dea acuerdo con el movimiento del disco* 
Guando este gira» una de ellas lo  hace en esa dirección mien­
tras la otra queda inmóvil y a la inversa» cuando el disco g i­
ra en sentido contrario también la otra gira en la misma direc­
ción. Ambas ruedas engranan dando 60 revoluciones con (g y g ')  

piñones fi$os de acero de doce dientes latera les con elevaolón 
hacia su centro de cuarenta y cinco grados de circunferencia 
van montados sobre dos ajes de acero, dando ciento veinte re­
voluciones llevando en cada uno de los  ejes (g  y g ')  dos ruedas 
de acero de cuarenta y dos dientes exteriores f i ja s ,  que engra­
nan con (h y h/J dos piñones de acero de seis dientes exterio­
res montados sobre un eje de acero en e l que va f i j a ,  dando 

ochocientas cuarenta revoluciones (h) rueda de acero de treinta 
y seis dientes exteriores que dan la.s mismas revoluciones que 

la  exterior y engrana con (y) piñón f i j o  de acero de se is  dien­
tes exteriores montado sobre un eje de acero que lleva otro 
piñón igual a l anterior dando 5040 revoluciones.

ge)Complementario del auxiliar in iciador»- Sata parte del 
mecanismo central tiene la propiedad de aprovechar la fuerza dis­
persa buscando una mínima resistencia , para dar movimiento al 
mecanismo auxiliar in iciador. Se compone dei (le) rueda de acero 
de treinta y seis dientas exteriores que engrana con elpiñón 
anterior dando 840 revoluciones, montada sobre un eje de acero 
en el que lleva  (1c) piñón f i j o  de acero de seis dientes exterio­
res que da el mismo nómero de revoluciones y engrana oon (1) rue­

da de acero de treinta y seis clientes exteriores, f i ja  sobre un 

eje  de acero dando ciento cuarenta revoluciones y lleva (1) piñón 
f i j o  de acero de seis dientes exteriores due dá e l mismo numero 

de revoluciones que el anterior engranando con (M) rueda f i ja  de 

acero de cuarenta y dos dientes exteriores montada sobre un e je
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da acero* dando veinte revoluciones y llevando f i j o  un (ra) piñón 

f i j o  de acero de se is  dientes c ite r io res  con a l mismo número da 
revoluciones que engrana con (1) rueda f i ja  de acero de c im to  

veinte dientes exteriores en un eje da acero sobre e l cual lleva  

dos sectores (1 y 2) cuyos extremos exteriores ocupan la misma 

linea del diámetro de úl dando una. sola revolución los sectores 
( i  y 2} tienen doce dientes cada uno con un arco de setenta gra­
dos de circunferencia el sector (2) v treinta y seis grados e l 

sector (1 ).
Cuarta.- M3CAH¡ISMQ AUXILIAR IHICIADOR.- Como su nómbre­

le  indica solo sirve para impulsar a l disco sustituyendo to ta l­

mente a l mecanismo iniciador que «en prin cip io» fuó accionado 

por la  mano del hombre y se compone de una m  rueda de acaro de 
doce dientes exteriores montada sobre un eje de acero de ciento 
setenta milímetros de longitud esta rueda engrana con el sector 
{1) que la hace girar una revolución. Su e l mismo eje van (R y R ') 
dos ruedas de acero de ■güaticinco dientes cada una, latera les 
con una elevación en su centro de cuarenta y cinco grados de án­

gulo» Sn este mismo eje va montado e l (3) sector lib re  de acero 
de doce dientes dentro de un arco de setenta grados de circunfe­

rencia e l  cual engrana con el sector (2) de la  rueda (H) del mo­
vimiento anterior. Su recorrido es de setenta grados de circunfe­

rencia la linea trazada por sn arco y limitado por un tope coloca­
da en e l mismo eje y volviendo a su primer estado coa un muelle 

en espiral que acciona en sentido contrario a la dirección de 

(H) así como (P) retrocede en el mismo sentido una revolución
por otro muelle en espiral colocado en e l mismo eje que acciona

<
en e l mismo sentido que e l anterior.

Engranando a (R) tenemos (S) dos piñones de acero uno en 

cada extremo de un eje de 103 milímetros de longitud de ocho dien­

tes latera les con inclinación de cuarenta y cinco grados de ángulo.
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lambían a l otro lado del disco tenemos fS) (S ') do a piñones 
exactamente iguales colocados fijos, an loa extraíaos de un 
e je  de doscientos veintiún milímetros de longitud los cuales 
engranan con (Rv) y (T'J dos ruedas de acero iguales (A R) 

v (Tf '¡ montadas sobre un eje igual a l  de estas engranando 
oon .los  piñones últimamente citados del anterior* asi como 

loa dos piñones anteriores de (S) engrana (R) y con (I) rueda 
do acero exactamente igual  a la de (K).

Además tenemos: (U) y (ü'J dos ruedas de acero de doce 
dientes exteriores cada una montadas sobre los ejes de (P) la 
primera y (P*) la segunda las cuales engranan dando una. re­
volución a l actual sector (1) con (V) y V ') dos sierras de 
acero de diez y seis dientes cada una solamente quince de los: 
cuales son los  que actúan, colocadas en los 50 milímetros 

Centrales del e je (v) haciendo cox*rer diez milímetros» y cuan­
do actúan en ol sector (2) sobre el sector (3) hace mover a 
(R) y (R')(actuando sobre e l  sector (3)}5inoo dientes y 
cinco dientes de los piñones, que así mismo se encararan de 
hacer pasar a las ruedas (T) y (T' )  otros cinco dientes y tres 
a las de (U) y (ir') y correr las sierras (V) y (Y')  tres dien­
tes haciendo estirar e l  eordon de seda (x ) diez milímetro® oon 
lo  que se consigue dar un impulso a l  disco (A) hasta más de su 
revolución; pero antes de llegar a su punto negativo que es 
cuando e l eordon no tiene una sola vuelta, es preciso tener 
en cuanta que solamente se estira  el cordón en la forma de «as 
diez últimos uilim etros. Con este nuevo impulso como se ve, 
adauiere la suficiente velocidad haciendo el recorrido necesa­
r io  para que el eordon se enrolle quedando por tanto estable­
cido e l movimiento.

Resumiendo vetaos que la base de su funcionamiento es la 

velocidad adauirida por e l disco (A) impulsado en principio 

mediante el mecanismo iniciador delmovimiento y continuando por
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loa sectores (1,2 y 3) que a l poner en movimiento (P,R,S y T) 
v su remetida hacen correr la sierra (V) v (v ' )  hacia los ex­
tremos estirando el cordón (x) con el necesario impulso para 

. 8,1 contracción y deaenrrollamiento m ientas las palancas del 
QjiAnta, -M3CAKT3M0 0 LIMITADOR.- Tiene por objeto lim itar 

e l nómero de revoluciones del disco (A) al mismo tirapo que 
f i ja  la expandida rotitiva  del cordón (x) formado por (XX) pa­
sador de acero situado a 53 y medio milímetros del centro de 
(U) y ciento diez y ocho milímetroa del primer diente de (H) 
desjíós del sector (2) el cual toca (CX) palanca de catorce 
milímetros y medio de radio su brazo menor y diecinueve el 
mayor. Al tocar en el pasador (XX) traza un arco de cinco gra­
dos. tocando en (SX) palanca de acero que traza un arco de 
treinta y cinco grados y toca en (AX) palanca de acero en ouvo 
extremo superior lleva un borde en escuadra a la altura, del d is ­
co (A) con objeto de haga tope con e l boton (a a) del dicoden- 
tro de las cuarenta décimas de una revolución del mismo, con lo  
que se consigue que la palanca tope baje en momento oportuno 
esperando a que se termine la vuelta de (A) para hacer tope 

oon lo  cual queda limitado el nómero exacto de las revoluciones.
Sexta .-FRENO.— Puede colocarse bien actuando directamen­

te sobre el disco en los casquetes esféricos o bien actuando d i­
rectamente sobre cualquier engrane que afecte en sentido inme­
diato el movimiento del disao (A).

R 3 I Y I R D I C A C I O O S

2^5.- 1*) Aarato de movimiento continuo caracterizado por cons­
tar de cinco partes fundamentales cual son, mecanismo in iciador, 
cuva misión es la de poner en marcha e l aparato. Mecanismo im­
pulsor o sea donde va concentrada la energía del aparato. Meca­

nismo central, que corresponde a la parte del movimiento del mo- 
tor y que gira independientemente de los dieferentes mecanismos



del aparato» divididos a su vea en auxiliar del movimiento 
d irecto ; movimiento directo y complementario del auxiliar 

iniciador» mecanismo limitador cuva finalidad es lim itar el nu­
mero de revoluciones del disao al mismo tiempo que f i ja  la  
expansión rotativa del cordon (x) y mecanismo de freno cuya 
misión ya la indica de por ai la propia expasidn*

2.<M Aparato de movimiento continuo según la reivindica­

ción primera caracterizado porque e l mecanismo in iciador consis­
ta esencialmente en una rueda dente da (z 2) compuesta exacta­
mente de cincuenta dientes y con un diámetro de 32 milímetros 

y un Piñón de acero f i j o  montados sombre eje,  cuyo e¿e presen­
ta un movimiento longitudinal de siete milímetros, llevando la  

prolongación del extremo derecho un muelle de acero (o 1) ha­
ciendo tope con una palanca del mismo metal (M I) accionada 

a su vez por un brazo de acero (C 0) terminado en gancho cu­

ya misión es levantar la palanca anterior,
3&) Aparato de movimiento continuo según las reivindica­

ciones 1& y 2» que se caracteriza por la  disposición de una 
secunda rueda dentada (z 4) que consta exactamente de ve in ti­
cuatro dientes con un diámetro de 30 milímetros que engrana 

con el piñón f i j o  (z  3) descrito en la nota anterior en cuyo 
eje lleva otro piñón de acero (z  5) dentado compuesto exacta­
mente de s i is  dientas con un diámetro de 10 milímetros, en 
cuyo extremo va dispuesto otro piñón lib re  (z 7) de forma có­
nica de ncho dientes con inclinación  de 45 grados de ángulo a l 

cual lo  pone en movimiento,

4&) Aparato según las reivindicaciones anteriores, carac­
terizado porque unido al mecanismo laciador ya descrito se halla 

dispuesto un sector (X A) de ciento veintinueve grados de arco 
de circunferencia y radio de veinte milímetros el oual lleva 
diez v ocho dientes de forma oonica situados lateralmente al

sector con un ángulo de cuarenta y cinco grados, e l cual va
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montado sobre un eje de acero de ciento sesenta milímetro» 

de longitud v situado a una distancia de veinticinco m ili-  

metro» de una palanca (XB) de longitud y ancliura apropiadas 

a l sector (XA) ■fija a l eje del sector (XA) y colocada en la 
Parte exterior del aparato, llevando su extremo envuelto ea 

tubo de ¿coma, palanca que al ser accionada v pasar su ultimo 

diente por e l pillán lib re  de acero (z  7) toca con el tope (XB) 
de cinco milímetros de grueso por siete de altura en e l lado 
más alejado de la palanca y seis milímetros con el lado más 
alelado del centro de la  misma y su.ieto a la platina por me­

dio de dos to rn illo »  o medio análogo.

5&} Aparato según la reivindicación  1*. caracterizado por­
que e l mecanismo impulsor consta esencialmente de un disco de 

bronce don un diámetro de aproximadamente 72 milímetros llevan­
do sobre un punto de su circunferencia un boton de bronce de 

forma esférica (a 5) con un radio de dos milímetros de altura 
sobre la linea de esta por medio de torn illos  o medio análogo» 

y a ambos lados del disco y así mismo atornillado lleva  dispues­
tos- dos casquetes esféricos (a-a) de metal lo s  cuales se hallan 

partido» por su mitad con e l  f in  de que la acción de armar v de­
sarmar el disco se baga oon facilidad  bastando dos to rn illo »  
a cada lado de cada uno da los casquetes para segurar la s o l i ­

des. de los mismos,
5») Aparato según las reivindicaciones la y 5*. caracte­

rizado porque los extremos exteriores de los casquetes (a-a) 
quedan sujetos al a n illo  que va introducido en una rueda denta­

da f i j a  (B) de acero y hueca compuesta da treinta dientes, en 
cuyo in terior que presenta la forma decagonal va introducido un 
an illo  (Z) de acero en forma de to rn illo  cuya parte m&s baja en 
forma decagonal exteriormente y su parte más alta queda ajustada 

a los casquetes anteriores por medio de pasadores o to rn illo s  

e inmediatos a arabos a n illo »  roscadas a ios extremos de loa tu­

bos (LL) y (11/) las tuercas (TI) v (Ti ' )  con el fin  de sujetar
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e l  piñón (B) a i mismo tiempo que ie  s irv e  de apoyo a este

como centro del d is c o .

7a) Ara rato  segiín la s  re iv in d ica c io n e s  I a , 5* y Ba­

que se ca ra cter iza  porq.no equ id istan te cuatro mi lime tros, a l

centro de su c ircu n feren cia  del d isco  (A) ex isten  dos o r i ­

f i c i o s  por lo s  cuales pasa un cordon im pulsor (X) en lo s  

extremos de un e je  de acero (v ) terminando anteriormente 

en forma de a n illa  que a trav iesa  una s ie r r a  de d ie z  y s e is  

d ien tes , y cuyo cordon girando ui forma c ir c u la r  s© e n ro lla  

y desen rrolla  con e l f in  de im pulsar a l d isco  (A) en su 

movimiento.

8»-) Aparato segpun las 

y 7¿i caracterizado por la  sx ls t 

(L l) y (juL')f exactamente igu a l 

guen dos partes una como tronco

re iv in d ica c io n e s  I &„ 5a,H*- 

m eia de dos tucos de osero  

-a y en e l  eua.1 se d is t in -  

y otra  ocaso cabeza, prolon ­

gándose e l  Primero en una lon g itu d  de aproximadamente d iento  

diev. v s ie t e  m ilím etros hasta s i reba je  d e l tubo ocupado

por (B) v (Z ) v s i  secundo desde la parta de (B) en que 

comienza e l reba je  de los  tubos (LL) v (ZL')  en lon g itu d  de

aproximadamente s ie te  m ilím etros Basta la  rosca de cuatro 

m ilím etros de lon g itu d , un m ilím etro da profundidad rebajada 

en esta ultima v cincuenta cent ¡¡simas en las es tr ia s*

9 a) Aoarato según las  re i  vina i  cae iones 1#, 5a, 6a , y 
8*# en el que el mecanismo impu'raor y Por mediación de su 
niñón (B) ,  enerrane, con. e l mocan ramo auxiliar del. movimiento 

di re clro, ya dentro de lo  que 11. ¡.mamos mecanismo central , 
caracterizado porque e l  engrana .ie a n ter io r  se lleva a afecto 
con dos ruedas de acero (c) v ( c / ) de un diámetro de treinta 

v ocho milímetros, ambas dantubera, compuestas exeatamente 

de sesenta dientes montadas sobre dos e je s , loa cuales a su 

vea., llevan cuatro piñones de acero, dos en cada eie f i j o s  

y que engranan con. otras cuatro ruedas dentadas (0—0 ) y
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(E-E') compuestas exactamente de treinta v seis dientes v con 

un diámetro de cuarenta milímetros y que a su vez van montadas 
sobre dos ejes de acero (a), las cuales engranan por auparte 
con otras cuatro ruedas dentadas de acero ( f - f ' -  f " y  £ ' " )  
todas estas igualas oompuestas de treinta y dos dientas y 
montadas sobre dos e jes, midiendo ser lib re s .

10&) Aparato segón las reivindicaciones 1& y 9&, ca­
racterizado porque e l  movimiento directo correspondiente al 
mecanismo central está accionado y constituido porque en el 
mismo eje de los cuatro piñones f  van dispues­
tas dos ruedas de acero (F y Fy) de diez y seis dientes latera­
les  con un diámetro de quince milimetros y con elevación hacia 
e l centro de cuarenta y cinco grados de circunferencia, presen­
tando la propiedad’ de ser libres v d ir ig irse  en una sola direc­

ción de acuerdo con el movimiento del d isco, las cuales engranan 
con los piñones f i j o s  de acero (g y g ' )  dentados lateralmente 
y con elevación hacia su centro en la misma proporción que 
las anteriores, en cuvos ejes llevan dos ruedas (5 y g' ) de 
ouaaenta y dos dientes exteriores f i ja s ,  que a su vez engranan 

con otros dos piñones de acero dentado» (& y h /) de se is  dientes 
montados sobre un eje de acero en e l que va f i ja  una rueda {H) 
de acero de treinta, v seis dientes exteriores que áá las mis­
mas revoluciones que la exterior y enera na por dtim o con el 
niñón f i j o  de acero (I ) de seis dientes exteriores, montados 
también sobre su correspondiente eje de acero e l cual lleva 
también otro piñón igual.

11&) Aparato sesiín las reivindicaciones ift, 9<* y 10*, 
caracterizado porque el mecanismo complementario del auniliar 
in iciador, correspondiente a l tercer sector del mecanismo cen­
tra l. que tiene la  propiedad de aoroveonhar la fuerza dispersa 
buscando una minirna resistencia , está constituido por una rue­

da de acero (X) de treinta y seis dientes, con un diámetro de 

treinta y seis milímetros, montada sobra un eje en e l que lleva
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un» pifión f i j o  de acero de s e is  d ientes e x te r io re s  que engrana 

con una rueda de acero (L) de tre in ta  y se is  d ientes y con un 

diámetro de tre in ta  y s e is  m ilím etros f i j a  sobre un e je  de ace­

ro la cual lleva  as í mismo un p itón  f i j o  d e l mismo m aterial (1) 

de se is  d ientes y que engrana a su vez con la  rueda dentada (K) 

de cuerenta y dos diantes y con o i  ametro de cuarenta y nueve 

c ilim o tro s  montadas 'obre su correspondiente e je  y 11ovando 

f i j o  e l ^ihón (m) de se is  d ientes ex terio res  para engranar con 

la  rueda f i j a  de acero (E) de ciento  veinte d ientes e x te r io re s , 

en un e je  de acero sobre e l  cual llev a  lo s  se ctores  (1) compues­

to  de doce d ientes y formando un arco de tre in ta  y s e is  grados 

y treinta, y s e is  y medio m ilím etros de radio y (2) de sesenta 

m ilím etros de radio y setenta grados de c ir cu n fe re n c ia , se cto res  

que van colocados en e l e je  de d e n tro .( ' ,

12a) Aparato segiin las re iv in d ica c io n e s  l a,9 a ,loa.: y l i a

caracterizad o  porque e l  mecanismo a u x ilia r  in ic ia d o r , cuya m isión 

es la  de impulsar e l  d isco  sustituyendo totalmente a l  mecanismo 

in ic ia d o r»  se compone esencialem nte de una ruada dentada de aaoto 

(P) de doced dientes ex te r io re s  v con un radio de doce m ilím etros,

que engrana con se cto r  (1) que la .iaoe g irar  en rev o lu c ión  y va

montada sobre 

(R -R ') ambas 

una,, la  tora.le 

de e levación  

m ilím etros y 

acero (3 ) corrí 

ta gradoa de

un e je ,  e l  cual lle v a  as í mismo dos ruedas de osero 

dentadas y compuestas de v e in tic in co  d ien tes cada 

s , con una elevación  de cuarenta v cinco grados 

en su cen tro . con mi diámetro de tre in ta  v s ie te  

en cavo e je  va monta do también un se cto r  l ib r a  de 

.puesto de doce d ien tes , dentro de un arco de seten - 

c ireu n feren cia . e l cual a su vez engrana con e l

seo-;.or (2) de la  rueda (lí) del movimiento a n te r io r ,

13a") Aparato según la s  re iv in d ica c ion es  I a ,9 a ,10a ,11a y 

12a , caracterizado cerque engranando a la  rueda (R) ex isten  dos

¿jilíones (3) de acero» uno en >cada sxtrt:„mo de un e je . co¡apuesto

de ocho die:ates la te r a le s  con diámetro e x te r io r  de doces mi lim e1

tro s  y otro s dos yinones (SS) igu a les  at lo s  a n te r io re s , co loca
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dos f i jo s  en lo s  extremos de orto eje.  loa cuales engranan 
oon dos ruedas (R7-  T ') iguales a (R y T ') montadas sobre 
eje igua 1 al de estas, engranando por otra parte los piñones 

(S) con la rueda dentada (T) exactamente igual a (R).
14a ) Aparato según las reivindicaciones 14,94,104 

114,12 y 134, caracterizado por llevar dispestas dos ruedas 
de acero (U«tf/ ) compuestas de doce dientes exteriores cada una 
montadas sobre los mismos ales de la rueda (P) la primera, 
y (P') la secunda, las 'cua les engranan dando una revolución 
al actual sector con dos sierras (Y y T/ ) de diez y seis dientes 
cada una, deslizadas cor sus extremos entre los soportes de 
(4 y 4 / ) que son los {5f 5 ',  5 "  y 5 / / / ) .  v Porque de los  
extremos interiores lleva un cordon impulsor (x) de seda, te­
jido en forma circu lar, mediante e l cual se consigue e l im­
pulso de disco (A) hasta más de su revolución.

15a) Aparato se-^un las reivindicaciones Ia y 14a, 
caracterizado porque el mecanismo lim itador que tiene por objeto 
lim itar el numero da revoluciones del disco (A) a l propio tiem­
po que f i j a  la expansión rotativa del cordon fx) está constitu i­
do por un pasador cíe acero (XX) que to ca a con la palanca (CX) 
de dos brazos, uno mayor que otro , formando la prolongación 
del brazo menor quince grados de ángulo con el mayor y hacien­
do contacto con la palanca (PX) compuesta así mismo de dos bra­
zos uno mavor que otro, trazando treinta y cinco grados de 
arco oon el mayor y cuarenta y uno medio grados con el menor, 
que a su vez toca con la palanca (iX) también de dos brazos 
v en cuyo extremo mavor perpendicular (a) lleva un borde en 
escuadra a la altura del disco (AS con objeto de que haga tone 
con el boton (as) .

16a ) Aparato según las reivindicaciones anteriores, 

caracterizado por la aplicación de un mecanismo de freno, que 

actúa bien directamente sobre e l disco en los casquetes esfe-
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r icos  (aa) o "bien actuando directamente sobre cualquier engrane 

que afecte en sentido inmediato a i movimiento del disco (A).
17a ) Abarato do movimiento continuo.
Todo según queda descrito en la presente memoria que 

consta de diez v seis hojas escritas a maquina ñor una sola 

cara.
Madrid 28 de Abril de 19Al

Z2ÍR'IC¡,UIC ROMAN PASCUAL 
PJU

SI Aerante O ficia l
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