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estando asignado un depésito a la via de transporte para las

‘unidades apiladas dispuzstas sobre ella caen sobre la paletd

den ser, tanto cargadas, como también descarzalas. Lste objd

sujecidén que ataca a los lados enfrentados de 1as capas de

El invento se refiere a un dispositivo para car

gar y/o descargar paletas de cargarcento, especialrmente con
cajas de botellas, cajas de cartdn o similares, dotado de un
armazban elevador que soporta las paletas de cargamento, y de
vias de transporte para las uhidades apiladas para cargar y

descargar y para las paletas de cargamento cargadas o vaciad

paletas de cargamento vacias. En estos dispositivos conoci-
dos, que por lo general sirven exclusivamente para cargar -
paletas de cargamento, las unidades apiladas se van deposi-
tando por encima 4el armazén elevador sobre un2 placa des--

plazable, retirdndiose después esta Gltima, e =oio Qque las

de cargamerto o sobre las unidades apiladas 2ispuestas ya -
sobre la paleta de cargarento. La Aescarga A2 las paletas -
de cargarmento no es posible con este dispositivo.

El invento se ha propuesto, por lo %anto, el -~

crear un dispositivo con el que las paletas 42 cargameanto py

tivo se consigue conforme al invento, sustancizlmente por el
hecho de que el armazén elevador presenta, por eucima de la

paleta de cargamento izable y descendible, ur dispositivo ds

la pila, sopo:tando entre mordazas de presidr Toda la capa
Superior de las unidades apiladas. Se consigue con ello Qque
las'unidadés apiladas puedan ser retenidas por encima del -
armazén elevador. En la descarga se procede a retensr con -
el dispositivo de sujecidén la capa extrema superior de las
capas de la pila 4ispuestas sobre la paleta #e cargansnto,
retirdndose después hacia un lado, mientras que en la carga

se retiene una capa de la pila con el dispositivo de suje--
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para el disvositivo de sujecidn.

| Su posicidn inefectiva y depositar la capa de la pila scbre

cién, y después se deposita sobre la paleta de cargamento o

sobre 1aé capas de la pila dispuestas ya sobre la paleta de
cargamento. La paleta de cargamento puede a este particular
ser elevada hasta la capa de la pila sujeta, con 1o cual se
evita una caida de las unidédés apiladas.

De manera ventajosa, el dispositivo de sujecidn presen-
ta cilindros igpelentes, cuyas nordazas de presién‘se apoyan
lateralmente contra una capa de la pila que deba ser dernosi-
tada o retirada. Con ello las capas de la pila son sosteni-
das de manera séncilla, mediante cierre de fuerza, por el
dispositivo de sujecién. Las unidades apiladas no precisan a

este particular presentar salientes especiales o similares

De manera especialmente ventajosa, el dispositive de suf
jecién puede cooperar con una persiana sonortada en el arma-
z6n elevador v Que, en su'posicién vertical, resulta inacti-
va, pudiendo ser irasladadzs a una vosicidn activa horizontall
De este modo las capas de la pila retlenidas vor el dispositit
vo de sujecidn, pueden ser dernositadas de manera sencilla sof
bre la persiana, o bien ser retirades éde ella, trasladandola
para ello a su posicidén efectiva.

-Convenientemente la persigna se halla disnuesta, en su
pos;cién efectiva horizontal, entre la capza de la pila a re-
tener mediante el dispositivo de sujecidn, y las restantes
capas de la pila, situadas sobre la paleta de cargamento.
Con ello se puede, de manera senciila, transportar la capa
de la pila situada sobre la persiana hacia un lado, trasla-
dando para ello la persizna a su posicién inefecviva, o bien,

para cargar la paleta de cargamnento, trasladar la persiana 2
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- efectiva.

: Con ello pueden las unidades apiladas ser retviradas de mane-

la paleta de cargamento. La introduccidén de la persiana en

esta hendidura es posible, puesto aue la naleta de cargaren-
t0 es hecha descerder después de aprisionada la capa supérior
de la pila. |

De manera especialmente éonveniente, la persiana puede
presentar en éu borde delantero un torpe abatible. Se consi-
gue con ellé que al descargar la paleta de cargamento, la
capa de la pila dispuesta sobre la persiana sea Transportadsa

hacia un lado, al ser devuelta la persiana a su posicidn in-

De manera ventajosa la persisna trasiada, al descargarse
la pnaleta de cargamento Yy volver la persizna a su nosicidn

vertical inerectiva, la cavna de la pila denositada scbhre ell

a una via de transporte norizontal, nonvada a continuacidn.

ra especialmente sencilla.
‘Resulta ventajoso el- que, en la carga de naletas de car
gamento, las unidades apiladas, gque Iorman las capas de la
pila sovre la via de transporte, pueaan ser enpujadas hasta
encima de la persiana pdr medio de los rcdillos inmpulsadcs

s unidades anila-

o
£
(1]
-
D

de dicha via. Se consigue con ello
das, gque van llegando scbre la via de trarsporte, sean tras-
ladadas de manera especialmente sencilla a la persiana,
Convenienterente las unidades aniladas aque, en la des-
carga de la paleta de cargamento, son denositadas mediante
rodillos impulsados sobre la via de transporte, pueden coo-
perar con un listdén de to;erque en cada caso deja pasar la
fila extrema delantera de las unidades apiladas, moviéndose
dicha fila extrema delantera aue ha sido dejada nasar, hastd

que llega 2 una limitacidn extrema, de donde son retiradas

o

T
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mediante un disrvositivo de retirada transversalmente regnec.

1o a la via de transporte, para Ser TranslOTTacas a un trgnd
portador. Se consigue con ello, de manera sencilla, que 1lgs
unidades apiladas trasladadas por capss sobre la via de
transporte, sean retiradas iﬁdividualmente, unas tras otras
por el transportador.

En forma especialmente conveniente, Y al tratarse de
cargar las paletas de cargamento, pueden 1&s unidades api-
ladas que llegan individualmente una tras otra sobre el
transportador, ser empujadas por las unidades siguientes de
la pila sobre la via de transporte dispuesta transversalmerns
te respecto al transportador, vV ser desplazadas haclia un
lado, contra un listén de tope, nor ios rodillos impulsadse
de dicha via. Con ello se consigue de ranera sencilla, cue
las unidacdes anpilables procedentes del transportador irdi-
vidualmente una tras otras, Sesn reunices scbre la via de
transporte formando capas.,

Conforms a otra idea del invento, el dismnositivo de sug

jécién vuede ser trasladado, rmediante rogiiios MmOVidos so-
sre carriles, ser zrasladado desce gu posicién fundarental,
situada por encima de la paleta de cargarmento, n&sta un iu-
gar de entrega para unidades descargedas, situado junto al

armazén elevador, en el extreno de une via ¢e transnorte,

‘asi como, en direccidn oruesta, hasta un luser de recepciodn
situado al final de otra via de transvporte destinada a wnidg -
des apilables que hayan de ser carzadas. Se consigue con ello
que las diversas capas de la pila nuedan ser retiradas de

manera especialrente sencillia de g palsta de CArfanento

depositadas a un lado junto al arrazdn elevader, &sl COmO

también gue las canas de la pila que &

.

enzn ser cargadas nuer
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dan ser recogidas a un lado junto al armazdn elevador v de-

positadas sobre la paleta de cargamento.

Ventajosamente las mordazas de presidn del dispositivo
desplazable de sujecidn estén hechas en rorma eldstica, me-
diante muelles. Con ello se cdnsigue que tamopién unidades
apilables relativamente bdblandas, tales como cajas de carton
o similares, nuedan ser apiledas con el dispositivo sobre
paletas de cargamento y/0 retiradas de la paleta de cargamen
t0.

De manera ventajosa el dispositivo de sujecion es des-
plazable con ayuda de medios de traccidén conducidos sobre
rodillds impulsadles. Se consigue con ello cue el disvositi-
vo de sujecién y, con &1, las canas de 1a pila sostenidas
por el misﬁo, puedan ser riovidos por via rmecanica.

De manera ventajosa la velocidad del dispcsitivo movil
de sujecidn puede ser disminuida er cada caso en 12 ultima
parte ce su desplaéamiento nor iedio de interruntioreés cque
cooperan con vias de mando. Se consigue con elio, Ge Tanera

sencilla, qgue las capas de las nilas sean dercsitadas en ca-

da caso siempre en el misno lugar, es decir exaclanenie su-
perpuestas sobre la paleta de cargamento, nuesto Cue el dis-
pcsitivo de sujecidn se nueve en 1la dltima rarte de su re-

corrido exclusivamente cOn una velocided nequefia. La desco-
nexidn derinitiva del disnositaiveo de su
varticular realizarse con ayuda de otros interrupicres., De-
bido a la pequefia velocicdad Tinal Gel dispositivo de suje-

cidn, reaccionan estos inlerruntores inmediatamente, origi-
nando un recorrido muy corio al Frenar.

Convenienterente se hueden asignar en el i1ugfar de en-

Trega un listdn de retenciodn para caca fila ce unicdades api-
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transportvadas individualmente unas iras otras con una via de

te un émbolo hidrdulico. Con ello se consigue, de manera senl

pa de pila formada por varias rilas de unidades apilables

lables, que son descendibles individualmente. Con ello se

consigue, de manera sencilla, que las unidades apilables des-
cargadas abandonen en cada caso el lugar de entrega por fi-
las, y por consiguiente abandonen el lugar de entrega una 2

una, unas detras de otras.

De manera ventajosa, las unidades apilables pueden ser

transporte hasta el lugar de recepcién, estando previstas en
el lugar de transicién entre la via de transporte ¥ el lugar

de recepcidén, un par de lenglietas de guia regulables median-

cilla, que las unidades apilables, que van 1llegando indivi-

dualmente unas‘tras otras, sean reunidas para fornar una ca-

yuxtapuestas.

En el dibujo ha sido representadp el invento a base de
dos‘éjemplos de realizacidn, mostrando:

La fig. 1, el dispositivo conforme al invento, en alza.
do lateral;

la fig. 2, el dispositivo visto desde arriba;

la fig. 3, el dispositivo visto de irente; |

la fig. 4, un segundo ejemplo de realizacidn del dispo-
sitivo conforme al invento, en un alzado lateral;

la fig. 5, el segundo ejemplo de realizacidn visto des-
de arriva, ¥

la fig. 6, el segundo ejemplo de realizacidn visto de
frente.

Los dispositivos repreéentadOS en los dibujos sirven paL
ra éargér y/o descargar paletas de cargamento, esnecialmente

con cajones de botellas, cajas de cartdon o similares.
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. paleta de cargamento 11. Para ello presenta el armazdn eleva+t

“las columnas 13, estédn colocadas sobre las ruedas ‘dentadas

El dispositivo representado en las rfig, 1 a 3 presenta

un armazén elevador 10, con el que Se puede subir y bajar la

dor 10 una placa de soporte 12, que estd corducida nor sus
cuatro esquinas en columnas 13. La placa de soporte 12 estéd

susnendida 2 este particular de cuatro cadenas 14 que, en

correspondientes, siendo accionadas con ayuda de un motor

que no ha sidb.representado en detalle. E1 motor puede a es-
Te respecto estar hecho en forma de notor de rotor de freno.
También se puede intercalar un engranaje de autcblogueo, pa-

Jjo el peso

ra impedir que la placa de sonorte 12 se runda ba

jo )

e ella.

831

y-

de la paleta de cargamento situada enci
La placa de soporte 12 presenta, ccno superricie de
apoyo para la paleta de carganento 11, rciillcos oue no han

sido representados en detalle, “al como se »uede anreciar
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especialrente en la fig, ', se han previsto

Py

rnos del armazdn elevador vias de transperie 15,16 nara las

M

palevas de cargamento 11. la via de transnorze 15 sirve a esr

Te narticular para acercar ias na

ietas ie cargarenvo vacies,
mientras que la via de transporte 16 sirve para el Iranspor-
te de las paletas de cargamento 11 carzaias. De esias vias

de transporte 15,16 ran sido reprssentacas tan sélo parte de

W

las mismas. Pueden, naturalrmente, nacerse més largas y adap-
tarse a las circunstancias dagdas. La via de transnorte 15 es-

ta rormada por rodillos 17 dispuestes unos junto a 0Trecs, né-

ralelarmente entre si, Las vias de trans

o]

,16 se encuer-

n

orTe 1
tran en un mismo plano con la nosicién mas saja de la placa

de soporte 12, de modo que las paletas de cargarentic pueden

(
'

ser trasladadas desde las vias de transporze 15,
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elevador 10 conforme a las necesidades.

. ’ - . . T e
-pila estvan realizadas a esie resvecto en Iorna €lasivica, med

ca de soporte, y también nuevamente desde la nlaca de sopor-

te 12 a las vias de transporte 15,16.

Formando danzulo recto con estas vias de wransporte 15,
16, se ha érevisno en el armazdén elevador 10 ozra via de
transporte 18, que conduce a un depdsito que no na sido re-
presentado en detalle. En eéte depdsito se pueden almacenar

paletas de cargamento 11 y ser cedidas de nuevo al armazén

Por encima de las vias de transporte 15,16 han sido pre

vistas otras vias de transporte 19,20 sohre las qQue se trans

portan las unidades apilables 21. Fl armazén elevador 10 pre

senta, por encima de la paleta izable y descentiible de carga

mento 11, un dispositivo de sujecidn 23 gue a-aca a ambos
lados opuestos de las canas de las nilas, scrertando con cie
rre de rfuerza toda una capa de unidades apilizk:ies enire mor-
dazas de presidn 22. Las mordazas de presidn 22 son oprimi-
das a este particular contra la cana de la rvila nédiante ci-
lindros hidrdulicos 24. Naturalmense es posivlée tambhién con-

seguir la opresidn con nmedios ncundsicos o nidrzulicos. las

mordazas de nresidn 22 que se apoyan contra 1£3 canas de la

diante muelles 25. Las mordazas de nresién 22 ~7an sido re-
presentacas a este particular con lineas ds Trazo0 continuo

en la Tfig. 3 en la nosicidn abierva, mientras Gue la posi-

)
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¢cidn de nresidn na sido indicada mediante
puntos.

mal como puede anhreciarse esnecialmente en la fig, 3,
el disnositivo de sujecién estd realizado en Iorma de carro
y presenta rodillos 26, mediante los cuales el disnositivo

de sujecidn 23 es desplazahle en carriles 27 con avuda
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.de medios de traccidn 55 conducidos a través de rodilios ac-

cionables 54.

Para descargar las paletas de cargamento, se depositan
las paletas, cargadas con material vacio, sobre la via de
transporte 15, Los rodillos aécionables 17 de esta via de
transporte 15 impulsan las paletas de cargaménto en direc-
cién al armazdén elevador 10. En su camino hacia el armazén
ele?ador 10, la paleta de cargamento 11 pasa junto a un in-
terruptor 28. Este interruptor 28 provoca la detencidn de
los rodillos accionables 17. Los rodillos 17 no'vuelven a
ser puestos. en marcha, hasta que la placa de soporte 12 del
armazdén 10 no ha adoptado su posicidn extrema inferior. 4l
penetrar la paleta de cargamento 11, cargada con material
vacio, en el armazén elevador 10, choca la paleta de carga-
nensto 11 contra un interruptor 19, aue para los rodillos ac-
cionados 17. E1 brazo de accionaniento del interruptor 29
sirve al mismo tiempo como tope, de modo cue la paleta de
carganento queda detenida al apoyarse contra dicho tone.
Ademds se inicia con este interruptor 29 el movimiento de
elevacién de la placa de soporte 12 con la naleta de carga-
mento 11. Este movimiento de elevacifén es interrumpido por
un interruptor conbinado con. una barrera bptica de luz 30.
Dicha barrera dptica de luz 30 estd prevista en el lado su-
perior del armazén elevador 10 y es regulable en la alvura,
por lo que puede ser adaptada a la altura de las unidades
de la pila. La barrera Optica de luz 30 tiene a este parti-
culér cue ser ajustada a una altura tal, que la capa exire-
ma superior de las unidades apilables 21 queden dispuesias
con su canto inferior todavia algo per encima de las vias

de transporte 19 y 20.
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~1l dispositivo desplazable de sujecidr 22 es

sar entonces por encima de la paleta de cargerento 11, v las
mordazas de presidn 22 son oprimidas conira la capa exirerna
superior ce la pila. La capa exirerna superior de unidades

apiladas es, por consiguiente, mantenida2 sujeta a esta aliud
ra. En cuanto las mordazas de presidn 22 han acontado Su po-
sicién de apriete, la placa de soporte 12, junto con la pa-
leta de cargamento y las restantes unidadss aniladas 21, se
desplaza unos cuantios centimetros hacia abajc, hasza cue

queda libre una célula fotoelécirica 31. ~1 lado de la célud
la fotoeléctrica 21, pero algo mds avajo, esTd prevista oira
céluia fotoeléctirica 32, que impide cue la taleta de car
mento decscienda demasiado y cue, eveniualrenIe, nrovoca un
ascenso de la paleta de cargamento nhasta la cslula rotoeléed
;rica %1, Lete descenso cde la naleta de carsarsnic con las
restantes canpas de la fila es necesario, nara gue 12 cana

sujeta de la pila pueda ser cesnlazada nacisa un lado.

-
(B

Al quedar libre la célula rosoceléctrica 31, se cenecta
al mismo tiemno el accionamiento de desnlazamisrto de
positivo de sujecidn 23, de modc cue €ste se mueve en direcd
cién a la via de transperte 20, rhesta gue el interruntor 33
previsto en el disvositivo de sujecidn 23, ircide sonre una
via de mando 34. Con ello se disminuve la velzcidad del mo-
vimiento de desplazamiento, hasta que el disncsitivo de su-
jecidén choca contra el irterruptor 35, con 10 que es deterid
do el dispositivo de sujecidén 23. In 1a Tiz. 1 ha sido re-
presentado el dispositivo de sujecidn 23 en esva nosicidn
mediante lineas de trazo continuo. Coxn este interrunter 35

se inicia al mismo viempo tvambién la devoiucidn de las mor-

dazas de presidén 22 a su posicidn de liberacidr. ILas unid
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des apiladas 21 son entregadas con ello a la via de trans-

porte 20, Comq en este lugar de entrega 37 es entregada en
Cada caso toda una capa de unidades aniladas, consistiendo
cada una de estas capas en varias rilas de unidades apila-
das 21 dispuestas unas junto é otras, es necesario que el
lugar de entrega presente anroximacdamente ei tamafio de una
paleta de cargamento 11, Las unidades apiladas 21, no obs-
tante, son retiradas convenierntermente en una rila. Para ellg
estd la via de transporte 20 provista de rodillos acciona-
bles 36, habiéndose previsto en el exiremo cel lugar de en-
trega>37 un listdén de retencidn 38,39 rnara cada rila de uni-
dades apiladas 21. Estos listones de retencion 38,39 sobre-
salen de la via de transporte ¥ nueden ser najados indivi-
dualimente, de'modo que en cada caso puede ser revirada una
fila de uridades apiladas 21.

Una vez que el dispositivo de sujecidn 23 ha soltado
la bapa de la pila en el lugar de ertresa 37, vuelve haciza
atrés, por encima de la naleta cde cargarento i1, oue entre-
tantb ha sido elevada asinrisnc cen ia w»laca de sonorte 12.
£l dispositivo de sujecidn ruede ericnces retirar la cara
siguiente y soltarla nuevamente en el luzar de entrega 37,
hasta que la paleta de cargamento 11 na cuedado despejada.
El accionamiento del movimiento del disnositivo de sujecidn
23 es desconectado con el interruntor <0 nor encima de la
paleta de cargamento 11 dispuesta er el arrmazdn elevador 10
entrando'&a anteriormenfé el interruptor 3%, nrevisto en el

disnositivo de sujecidn, en contvaczto con la via de mando 41,
prevista por encima de la paleta de carzarmento 11, de mnodo
que también se disminuye nreviarmente la velocidad del nmovi-

rniento. Después de despejada la naletz de cargamento 11, la

y
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placa de soporte 12 choca, en un movinientoc ulterior de as-

censo, contra un interruptor 42, Que DrovocA un descenso de
la placa de sororte 12 hasta su posicién basica inferior. Lg
paleta de cargamento 11 vacia puede entonces ser corducida
por la via de transpnorte 18 hasta un depdsito, donde aueda
almacenada. La salida de la paleta de cargarento vacia se
provoca a este particular onrimienco el interruntor 29. Una
vez que la paleta de cargamento vacia ha abandonado el arma-
zén elevador 10, se nuede introducir ner 1a via de transnor-
te 15 oilra nueva paleta de cargarento, cergada con mazerial
vacio, en el arrmazén elevador, renitiéndose el nrocesc de
descarga.

Ahora bien, con el disnositivo conforme al invenioc es
rosible tantién volvsr a cargar inrediazarmente de rnuevo 12
p.1e~a de carganento destejada 1. Zsi0 es esrecialmente
venziajoso en ratricas de tetvidas, en las aue nay que dezcard
gar cajas de tovellas con tctellas vacias, v cargadr cs
de boseiias con tstelias llenas.,

Para voiver a cargar inmedlatamente la neieta ¢e car-
famentlo desvejaca, se accicna er interruntor 41, con io gus

la nlaca Ze sonorze 12, junto con 1a paleta de carganan

+
.
ol

11 no es descexcdida, sinc cue cueda disnuesta con el cansce
superior de la raliesa de carzanento entre las céluias Is3o-
eléctricas 31 y 32. :demds se nucve enztonces el dismosiviveo
de sujecidn soore la via de transnorte 1Q, hasta que el in-

terruntor 33 previsio en el dispositivo de sujecidn 2% en-

e

I

tra en unidn efectiva con una via de mando 4%, cecn 1o aue
se reduce la velocicad, hasta cue el dispositivo de suje-
cidn 23 choca conira el interrunior 44, gsue hace Que se de-

ternza el dispositivo de sujecidn 23. Zsz
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positivo de sujecidén 23 ha sido indicada en la fig. 1 rie-

diante lineas de trazos. Sobre el extremo ensanchado de la
via de transporte 19 estd dispuesta ya una cana de unidades
apiladas 21, gue es cogida.por el dispositivo de sujecidn
23, hecha pasar por encima de la paleta de cargamento 11 ¥y
depositada sobre ‘ella. Las unidades apiladas 21 que nhan de
Ser_cargadas, son acarresdas sobre la via de transporte 19,
mediante rodillos accionados 45. En el lugar de transicidn
entre la via de transporte 19 y el lugar de recepcidn 46,
estd pnrevisto un par de lenPuetas de guia 47, cue son resu-
bles con un cilindro hidriulico 48. Las unicdades anilables
21 se dieﬁonen con estas lenglietas de gufa 47 sobre el lu-
gar de recepcidn 46, ordenadas en varias rilas yruxtartueszacs)
Las unidades apilables 21 cue van llegando, se mueven & es-
Te rarticular en el lugar de recepcidn scbre rodilleos 43 no
accionados, y son empujadas por las unidades anilanles 21
siguientes hasta chocar contra topes 50,51, Una vez que la
primera rila de unidades apilanles 21‘ha gido ordenzda sc-
bre el lugar de recepcidn 46, se conmutan iss lenzlietas de
gula 47 por el tone correspcndiente 50, cue se encuenira en

- Na -
i

union efectiva con un interruntor 52, de moco cue Lla Tila

siguiente de unidades apilables 21 nuecde ser ordenada junzo

a la primera fila de unidades apilables 21. zZsta segunda
fila de unidades apilables 21 es oprimida por ias unidades

apilables siguientes contra el tope 51, que esta en uniodn
efectiva con un interruptor 53%3. Lste irterruptor nrovoca lg
desconexidén de los rodillos impulsados 45 de la via de

transporte 19. Adema&s es liberado con este intverruptor el

dispositivo de sujecidén 23, de modo que éste, al ser devuell

to por encima del lugar de recepcidn 46, nuede coger las
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‘porte 18, una paleta de cargamento vacia 11, procedente del

unidades apilables 21, conducirlas hasta por encima de la

paletva de cargamento 11 y depositarlas sobre ella. Después
de cada deposicidn de una capa de la pila sobre la paleta de
cargamento 11, se sigue descendiendo la placa de soporte 12,
guedando el canto superior de la capa extrena superior de
cada caso de la pila dispuesta entre las células fotoeléc-—
tricas 31 y 32.

La paleta de cargamento 11 se sigue a este particular
ocupando con nuevas capas apiladas, hasta que la placa de
soporte 12, en su correspondiente movimiento de descenso,
choca contra el interruztor 29. Ello indica que la paleta dd
cargamento ha quedado cargada. La placa de sonporte 12 es
hecha descender enicnces hasta su posicidn mds baja, v la
paleta de cargamentoc 11 cargada es trasladada a la via de
transgorte 16, de la gue puede ser retirada.

Entonces ya, y procedente de la via de transporte 15,

puede una nueva paléta de cargamento 11, cargada con mate-
rial vacio, penetrar en el armazdédn elevador v repetirse el
proceso de descarga y cafga. Ahora bien, si'por el momento
no existen naletas de cérgaménto cue deban ser descargadas.

de material vacio, entonces se nuede nroceder tvanbién a in-

troducir en el armazdn elevador, a través de la via de trans

depésito, Yy cargarla de la manera explicada.

E1 dispésitivo representado en las fig., 4, 5 y 6, pue-
de ser'utilizado para cargar o descargar paletas de carga-
mento. El dispositivo serd descrito seguidamente con mas
detalle en el proceso‘de descarga.

Las paletas de cargzmento cergadas 11", se depositan

sobre la via de transporte 15'. A este particular se han




10

15

20

25

adoptado nuevamente medidas '‘para que la paleta de cargamen-

to cargada 11" no puede penetrar en el armazdén elevador 10°

hasta que la placa de soporte 12' de éste no se encuenire en

su posicién extirema inferior. la placa de soporte 12, al
moverse hacia abajo, oprime ai interruptor 29', que tiene
una doble misidn, con lo que los rodillos 59 dispuestos en
la zona de la placa de soporte 12', v los rodillos 18* de

la via de transporte 15' son accionados. Con ello es intro-
ducida la paleta de cargamento 11' en el armazdn elevador
10'. La paleira de cargamento 11' cargada sigue avanzando
hasta que acciona a2l interruptor 29', aue entretanto ha si-
do dejado libre por la paleta de cargamento 11' vacia salier
te, con lo que se desconecta el accionamiento de los reodi-
llos 59 y 18', E1 brazo de accionamiento del interruntor 291
éirve a este respecto al mismo tiempo como tone, de modo qud
la paleta de cargamento 11' ocueda detvenida al hacer anoyo
cohtra este tope. Mediante el accionariento del interruntor
29! se conécta a la vez el accionaniento nara la elevacidn
de la placa de soporte 12'. lLa placa de soporte 12' es ele-
vada a este particular en tal magnitud, que la capa supe-
riof de las unidades apiladas 21' entra en uniodn efectiva
con una barrera Optica de luz 30". Al ser atravesada esta
barrera éptica de luz 30', queda terminado el movimiento de
elevacidén. Al misno tiempo es accionado el disnositivo de
sujecién 23", que consiste en cilindros de presién 60 cue,
con sus mordazas de presiodon 22', seg anoyan contra la capa
extrema supéfior de las unidades aniladas 21°', Una.vez oue
las mordazas de presidn han adoptado su posicidn de anriete
se baja algo la placa de soporte 127, Y en la rendija res-

tante con ello entre la capa extrena superior de la pila ¥y

1




o

10

15

20

26

30

las otras capas de la pila que quedan sobre la paletva de card

gamento 11", se hace penetrar una persiana 61. Esta nersiana

61 estd constituida por varios rodillos 62, dispuestos para-
lelamente entre si y que, por sus exiremos, estin unidos en-
tre si por medio de cadenas sin fin 63. Estas cadenas 63 es-

tan conducidas sohbre ruedas dentadas 64, de las que una o va

‘rias son accionables. Tal cormo se aprecia especialmente en

la fig. 4, la persiana puede ser puesta en una posicidén ho-
rizontal, representada con lineas ce trazos, v en una posi-
cién vertical, representada con lineas de trazos ¥ puntoes,

u

Para impedir que la persiana 61 Iorme comba, puede la parte

horizontal de las cadenas 63 estar dispuesva en guias, que

no han sido representadas en detalle.
El moviriiento de descenso de la niaca de sonortge 12°,

con la paleta de cargamento 11' siztuada sobre ella con las

restantes capas de la pila, se descornecta nLor rietio de un in

terruntor, que no ha sido represenzado en detalle v que coo-

pera con una célula Totcelécirica ¢5. La nlaca de Sonorte 12

es hecha descender a este pariicular 1o necesario para cue

esta célula rotoeléctrica 55 quece libre. Al rmisno

Tienpo

que se desconecta el roviriento de descenso, se COnecra el
movimiento de la persiara 61, aue entonces se introduce en
la rendija comprendida entre la capa eXtrema suUnerior suje-
ta de la pila, y las canas de la nila que han sido hechas
descender. Una vez que la persiana 61 ha adoptado sy posi-

cién horizontal, se suelta el dispositivo de sujecidn 237",

f

<

de modo que la capa de recipientes sujeta queda denositada

sobre la persiana 61.

La persiana 61 esté provista de un tope 66 aque ge abate

al ser intrcducido en la rendija y cue, &n el novimiento de

-

A T e
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bre la persiana 61 y que, al ser devuelto a su posicidn ver-

- motor, que no ha sido representado en devalle. XIn esta via

'via de transporte 67, y es llevada, por medio de un dispcsid

cién extrema 70. El 1listén de tope 69 no deja nasar nueva-

‘te el proceso de levantamiento. Este proceso de levantamien;

retroceso, se apoya contra la capa de la pila depositada so-

tical, arrastra consigo a la capa de la pila, depositandola
sobre una via de transporte 67 dispuesta a la misma altura,
Esta via de transporte 67 estéd provista de rodillos 68 dis-

puestos paralelamente entre si v que son accionados por un

de transporte 67 estd previsto un listdén de tope 69 que re-
tiene la capa de la fila, no dejando pasar nada mas que la
fila extrema delantera de cada caso de unidades apiladas 211

Esta fila se mueve hasta una limitacidn extrema 70 de la

tivo de arrastre 71 y transversalmente respectio a la via de
transporte 67, hasta un transportédor 72, sohre el oue las
unidades de la pila 21' se nueven unas tras otras. Después
de que las unidades apiladas 21*' apovadas contra la limita-
cidén extrema han sido trasladadas al transportador 72, se

hace bajar el listén de tope 69, de modo que la fila siguiey

te de unidades apiladas 21' puede avanzar hasta la linita-

mente nada mas que una fila de unidades apiladas 21', a sa-

ber la extrema delantera.

. Una vez que la persiana 61 ha sido trasladada a su po-
sicidén vertical, fué elevada al mismo tiempo la placa de so+
porte 12'. Este movimiento de elevacidn es interrumpido de
nueﬁo por la barrera 6ptica dé luz 30*, volviendo a ser co-

nectado el dispositivo de sujecidn 23', con 1o que se repi-

T

To se repite vodas las veces necesarias, para aque la naleta

de cargamnento 11" quede despejada. La paleta de cargarento

wry
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‘una-vez alcanzada la posiciOn extrema inferior, es traslada-

vador paletas de cargamento 11* vacias, cue son elevadas noy

- la paleta de cargamento 11', después se anrisionan mediante

el dispositivo de sujecidn 23' y, una vez devuelta la per-

'paleta de cargamento 11', o bien score las capas de la pila
depositadas ya sobre dicha paleta de cargamento 11', La pled
ca de soporte 12' puede para ello avanzar con la paleta de

4¢argémento 11*, o bien con las canas de la pila Ya situadas

despe jada es hecha descender con la placa de soporte 12' vy,

da a una via de rodillos 73, desde donde penetra en un depb-
sito 74. En este depdsito 74 se almacenan las paletas de
cérgamento~11' vaciasf Al ser'hecha salir 1la paleta de car-
gamento vacia del armézén elevador 10', cueda asimismo fran-
ca la entrada para uhg nueva paleta de cargarento 11' carga-
da en el armazon eleﬁador 10", Bsta rueva palewa de carge-
rento 11'cargada, es despejada entonces nuevarente de la maj
nera explicada.

Tal como ya ha sido explicado, puede este dispositivo
ser empleado también para cargar paletas de cargamento 11°'.
E1 desarrollo del trabajo es rara ello raturalmenie el in-

verso. Lesde el depdsito 74 son sunminisiracas al armazén els

la placa de soporte 12° y carzadas con unidades aniladas 21
Las unidades apiladas 21' se reunen para ello sobre la via
de transporte 67, rornando capas delante del lisidn de tvope

75, son conducidas sobre la nersiana 61 hasta DOT encira de

siana 61 a su posicidén vertical, son dencsitadas sobre la

sobre ésta, hasta la capa sujeta de la pila. La paleta de
cargarento cargada es hecha salir cntonces del armazdn ele-
vador, pasando por la via de transporte 15'.

val como ya ha sido mencionado, 1cs ejzmnlos de reali-
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zacidén revresentados son uUnicamente ejemrnlos de

puesta en prictica del invento, no estando éste limitado a
ellos;'por el contrario son posibles todavia otras diversas
aplicacioﬁes y modificaciones. Asi, por ejemplo, la persiana
61 podria estar formada también por varias varillas disnues-

Tas unas junto a otras.

LA

_En restnren, el Modelo de Utilidad solicizado debera re-

caer sobre las siguientes:

~— REIVINDICACTIONES -

1. Un dispositivo para cargar y/o descargar paletas de

cargamento, especialmente con cajones de botellas, cajas de
cartén o sinmilares, dotado de un armazdén elevador que sopor-
ta las paletas de cargamento, v de vias de transnorte nara

las unidades apiladas a cargar y descargacdas, ¥ nara las o

Da—-

|

o

etas de cargamento cargadas ¥y vacias, estancdo asignado un

~

dendsito a la via de transporte para las paletas de carsa-
rento vacias, caracterizado porque el armazdn elevador nre-
senta, por-ancima de la paleta de carsarento elevahle ¥ des-
cendidble, un dispositivo de sujecién cue ataca a lafos onuesh
tos de las capnas de la pila, Yy que sonorza entre mordfazas de
presién, con cierre de fuerza, toda la capa sunerior de las
unideadss apiladas.

2. Un dispositivo de acuerdo con la reivindicacidn 1,

caractierizado porque el dispositivo de sujecidn

teralmente contra una capa de la pila que ceha ser cdenosita-
da encima o retirada.

3. Un dispositivo de acuerdo con las reivingi

1 4 2, ceracterizado porgue el dispositivo de sujecidrn cco-

vera con una persiana soportada en el arrazén elevagdor ¥ ooue
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puede ser puesta en una posicidn vertical inaciiva, y en una

osicidn horizontal activa.

-

4. Un dispositivo de acuerdo ccn la reivindicacidén 3,
caracterizado porque la persiana, en su posicidn activa ho-
rizontal, estd dispuesta enfre la cana de la nila a suje-
tar por el dispositivo de sujecidn, y las resientes capas d¢
la pila situadas sobre la paleta de CaA&rganento.

| 5. Un dispositivo de acuerdo con una o varias de las
reivindicaciones 1 - 4, caracterizado porque la persiana
presenta en su borde delanzero un sope a2hatidle.

6. Un disvositivo ce acuerdo con ura o varias de las
reivindicaciones 1 - 5, caracterizado porgue en la descarga

de naletas de cargamento, la rersi
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cidn vertical inzctviva, iraslada 1z cara de 1a nilia deposi-
tada sobre ella a una via de transzorte horizontal, mentada
a continuacioén.

7. Un dispositivo de acusra
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reivindicaciones 1 - 6, caracserizado nsroue en la carga de
reletas de cargamsnto, las unicazes rzund

Transnorte rormando canas <de una piia, son empijacas haszta

ericima de la vnersiana mediante 1l¢s Todililos accionables de
dicha via.
8. Un dispositivo de acuerco con urna o varias de las

reivindicaciones 1 - 7, caracterizado porcue en la descargsa

de las paletas de cargamentc, 1las unicades de la pila, derno-

sitadas por capas sobre la via de transporte con rodillos

~
2]

accionables, cooperan con un lision de tcpe que, en cada ca-

2

so, deja pasar la fila extrema delantera de las unidades de

sado, hasta llegar a una

la pila, avanzando la fila de unicdades de la nila rue ha pad
limitacidn exzrema, desde donde sox
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~reivindicaciones 1 - 8, caracterizado poroue en la carga de

arrastiracas a2 un transportador por medio de un dérganc de

arrastre.

9. Un dispositivo de acuerdo con una o varias de las

raletas de cargamento, las unidades de 1a pila que van lle-
géndo incdividualmente unas tras oiras sobre el fransporta-
dor? son corridas por las unidades sigulentes de la pila
hasta una via de transporte dispuesta transversalmente res-
pecto 21 transportador, siendo desplazadas hacia el lado,
contra un listén de tope, por medio de 1los rodillos acciona+
bles de dicha via.

'10. Un dispositivo de acuerdo con las reivindicacio-
nes 1 y 2, caracterizado porque el dispos;tivo de sujeciéh
es trasladable, mediante rodillos.movidos en carriles, des-
de su posioién bdsica situada por encima de la naleta de
cargarmento, hasta un 1ug;r de erntrega situado junto al arma-

~

z6n elevador 2l rinal de una via de transnorte nara las uniq

nila y, en direccidn opuesta, hasia

[

das descargadas de 1

1

un lugar de recepcidn situadc en el extremo de oira via de
transnorte destinada a las unidedes de la nila que han de ser)
cargadas.

11. Un dispositivo de acuerdo ccn una o varias de las
reivindicaciones 1 - 10, caracterizado porque las mordazas
de presidén del dispositivo mévil de sujecidn estén hechas
en forma elaszica por medio de muelles.

12. Un dispositivo de acuerdo con una o varias de las

ct

reivindicaciones 1 - 11, caracterizado porque el dispositi-
ve de sujecidén es desplazable con ayuda de redios de trac-
cibdn conducidos a través de rodililos accionanles.

13, Un dispositivo de acuerdo con una o varias de las
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dio de interruntores.

de la pila son transportadles, individualrente unas tras

reivindicaciones 1 - 12, caracterizado norcue 1a velocidad

del dispositvivo mévil de sujecidén puede ser disminuida en
la Ultima parte de su desplazamiento, por recio de un in-
terruptor que coopera con vias de mando.

14. Un dispositivo de acuerdo con una © varias de las
reivindicaciones 1 - 13, caracterizado porque el desplaza-

miento del dispositivo de sujecién es desconectable por me-

15. Un dispositivo de acuerdo con una o varias de las
reivindicaciones 1 - 14, caracterizado norcue, en el lugar
de éntrega, estd adjudicado a cada fila de las unidades dest
cargadas de la pila un listdén de retencidn, cue son descen-
dibles indenendientemente entre si.

16. Un disvositivo de acuerdo con una o varias de las

reivindicaciones 1 - 15, caracterizado porque las unidades

otras,. sobre una via de transporte que las conduce al lugar

de recepcidn, estando previsto, en el lugar de transicidn

éntre la via de transporte y‘el lugar ce recewcidn, un ner
de lengtietas de guia cue son regulables meciante un émbolo
nidréuliico.

17. S2 reivircdica por Ultimo, como cbieto sobre el -
que ha de recaer el lModelo de Utilidad cCue se solicita :

"UN DISPOSITIVO FARA CARGAR Y/O DESCARGAR PAIZTAS IE CARGA
MENTO" .
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Todo conformelqueda descrito y reivindicado en la -

presente memoria, que consta de veinticuatro piginas meca-
nografiadas, y dibujos que se acompafan.

Madrid, 31 de erero de 1.969

- BERNARDO UNGRIA
P-P.
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