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PATENTE DE INVENCION

que por 20 afios,para Espafia y sus Posesiones,se solicita
a favor de WILLIAM PRYM KOMMANDITGESKELLSCHAFI, de nacio-
nalidad alemana,domiciliada en Stolberg,Provincia del

Rhin (Alemania),/weifeallerstrasse 4a, por "UN SISTHMA DE
RUEDAS DE FRICCION", = = = = = = = = = = = = = = = - - ~

Memoria descriptiva.

En la Patente 141.712 se describe un sistema de rue
das de friccién en el cual la rueda de friccibn transmiso
ra gira sobre un pinén que,montado sobre un brazo oscilan
te,oscila libremente al rededor del eje de una rueda sola
o central en cuya corona dentada engrana; lo cual,por la
presién de retroceso de las dos ruedas dentadas,produco
la presidén de contacto entre las dos ruedas de friccidm.
Se ha observado que no deben emplearse en el engranaje
de transmisién Srganos elédsticos o flexibles si se quiere
conseguir un perfecto funcionamiento dek engranaje y una
eficaz presién de contacto entre las ruedas de friccidn.
Por ello,en la Patente antes mencionada,se hace residir

la caracter{stica del invento en que la rueda de fricciébn

transmisora estd dispuesta sobre el eje ael pifién que os—|

cila libremente al rededor del eje de la rueda solar.

Ahora bien,esta disposicién representa tan sélo una

\m\_




<0

30

35

40

a0

determinada posibilidad de construccién. Segin han demosd
trado los winuciosos emnsayos llevados a cabo,puede gene-
ralments conseguirse el mismo efecto también en el caso
en gue la rueda transmisora de impulsién estd acoplada de
modo fijo con el eje del pirién que oscila libremente al-
rededor de la rueda solar,por ejemplo mediante ruedas
dentadas,de tornillo o helicoidales. En esta clase de en+
granajes es también posible estublecer una norma para el
sentido de rotacién del sistema,que conviene cuando se
tenga que lograr un aumento en la presién de contacto y
con é1 un buen funcionamiento del engranaje.

Para explicar con mayor claridad el objeto
del presente invento se hace referencia a los adjuntos
dibujos en los cuales se ilustran formas de ejecucidn en
parte conocidas y en parte nuevas.

las Figs. 1 - 4 ilustran las distintas posi-
bilidades de ejecucién del engranaje segin la patente
141.712.

Las Figs. & - 11 representan posibles formas
de ejecucidén del nuevo engranaje segin el presente invend
to.

kn el sistema de la Fig. 1 el movimiento pro-
cede del 4rbol 1 que impulsa un disco de friccidn 2 en
la direccién representada por unz flecha. El disco de
friccién transmisor 3 se halla montado solidario con el
pinén 4 guiado por un brazo oscilatorio 5 Yy engrana en
los dientes de la rueda solar 7 dispuesta sobre el eje
transmisor 6. Lo representado en la Fig. 1 se refiere a
un engranaje simple. Cuando el disco de fricecidn 2 se
encuentra sustituido por un disco de friccidn cédnico 27
y cuando se constituye en correspondencia el disco de
transmisién 3°,se obtiene un engrenaje de ruedas ae fric-
cidén exento de escalones con el cual,por desplazamiento
axial del 4rbol de impulsidén 1,v0r ejemplc mediante cre—
mallera 8 y rueda dentada 9,pueden transmitirse distintas
velocidades del Arbol de impulsidén,de movimiento uniforme

al Arbol de transmisidn 6.
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lLa Fig. 2 es una vista lateral esquemitica
de la ¥ig. 1l,de la cual se deducen principalmente las did
recciones de rotacidn gue ceben elegirse con objeto de

conseguir en el brazo de oscilacidén 5 una presidén de re-
troceso % entre las ruedas dentadas 4 y 7,que es transmi-
tida en calidad de presién de contacto P al punto de con-
tacto entre el disco de friccidén impulsor 2 y el disco
de friccidén transmisor 3. La Fig. 3 representa en princi-
plo una seccidn longitudinal esquemdtica y la Fig. 4 una
vista lateral esquemidtica del mismo engranaje con la ex-
cepcitén de que el pindn 4 que,segin la patente anterior,
se encuentra sobre el mismo eje que el disco de friccién

transwisor 3,se halla engranado con la rueda solar 7 pro-

del movimiento de la rueda de friccidnm transmisors 3 con
respecto a los ejemplos de realizacién de las figuras 1 y
<. Bl brazo de oscilacidén 5 se halla en este caso situado

entre el disco de fricecidén transmisor 3 y el pinén 4.
jno eje del disco de friccidn transmisor 3 y piiidn 4 descri

bles presiones de contacto con disposiciones en las que
la rueda de friccidén transmisora esté rigidamente acoplads
por ejemplo mediante ruedas dentadas,con el eje del piribén
iue oscila libremente al rededor del e¢je de la rueda solax
istas formas de ejecucidén estian ilustradas en lus Figuras
D -~ 10. La Fig. 5 representa esqueniticamente la disposi-
ién, entre el disco ae friccidu trunsmisor 3y el pindn

f que oscila libremente al rededor del eje 6 de la rueda
bolar 7,de una cadena de ruedas que en el ejemplo represen
Lado consta de las ruedas intermedias 10 y 1l. Las cuatro
ruedas 7, 4, 10, 11 estén todas montadas sobre un brazo

oscilante comin 12. kn las direcciones de rotacidn indica
das en la Fig. 5 se producen presiones de dieutes 7 entre
la rueda solar 7 y el pinén 4, 7 entre el pirdn 4 y rueda
10, y 4""entre las dos ruedas interwedias 10 y 11. Todas

estas presiones de dientes son transmitidas mediante el

vista de dientes interiores. De ello resulita unsa inversidn

#n lugar de con la disposicidén sobre el mis+

ta en la patente 141.712,pueden también conseguirse favors-
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brazo de oscilacidn comin 12 al eje del disco de friccidh
transmisor,donde acaban por convertirse en presién de coh-
tacto P en el punto de contacto entre el disco de friccipn
impulsor 2 y el disco de friccidén transmisor 3.

Se observard que la Fig. 5 no representa
ningin aprovechamiento muy favorable de la energia,pues-

to que la presidén de dientes 4 actia de modo inverso al

de las presiones de dientes Z y 4°’. Por tanto,en el puni
to de contacto entre las dos ruedas de presidn se produ-
ciréd una presibn de contacto P que,a parte los distintos
brazos de palanca en los que actuan las presiones de diep-~
tes,resulta ser de 4 4+ 47 - 37,

Si se quiere conseguir un aprovechamiento
més favorable es preciso trasladar las presiones de los
dientes de modo tal que quede reducido el momento desravq
rable que resulta de la presidén intermedia z°. la fig. 6
ilustrs una disposicidén mediante la cual puede conseguir-
se una presidén de contacto aumentada ¥ entre el disco de
friceidén impulsor 2 y el disco de friccidn transmisor 3.
Las ruedas dentadas adicionales 11 y 10 estén desplazadas
de la linea del eje comiin de unidn entre la rueda solar
7y el pitibn 4.

Las condiciones resultan aun wés favorables
aun si se acentia dicho desplazamiento. La Ii,. 7,por e-
Jemplo,representa una disposicidén en la que todas las
presiones dentales 4,3’y 4’ producen wouentos que giran
en el miswmo sentido al rededor del eje de transmisidn 6,
de suerte que en este caso puede lograrse el :éximum de
presidén de contacto O entre el disco de friccidn de im-
pulsion 2 y el disco de friccién -transmisor 3.

Mientras que las Figuras 5-7 representan la
disposicién de toda la cadena de ruedas en un brazo osci-
latorio comin 12,1a fig. 8 indica una disposicién en la
gque tiene lugar un acoplamiento rigido entre <1 pindn 4
v el disco de friceidn de transmisidn 3 por medio de una
rueda intermedia uUnica 13 alojada en un brazo Ge oscila-

ciér 14 que pusds oscilsr al rededor del eje 15 del piridn
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4,.Pare ello,segun los sentidos de rotacidén indicados en
el dibujo,se rroduceun rresiones de dientes Z y 4 que son
transmitidas por medio del brazo de oscilacidén 14 al eje
del disco de transmisidén 3. En el menciorcdo trazo osci-
latorio 14 se juntan las energias z y %4 para formar una
resultante que luego produce la presidn de contacto P
entre el disco de friccidn de impulsidn 2 y &L disco de
transmisidén 3. ¥n este caso,la rueda de zcoplzriento 13
entre el piiidn 4 y =1 disco de friccidn trausmisor 3 pued
de ejecutar un umovimiento de oscilacidn no sdlo al rededdr
del eje 15 del piridén 4,sino también a1l rededor del eje 6
de la rueda solar 7. En.virtud de esto,se ofrece una po-
sibilidad de regulaciin completamente 1ibre del disco de
transmisién 3 cen relacidn al disco de friceidn 2 y ror
ende también un méximum en el aprovechamiento de las pre-
siones de retrcceso rrocedentes de las ruedas dentadas
rara la presiln de contacto P.

Cuando se ha dado uno nerfecta cuenta de la
caracteristica de 1a‘procedencia de la presidén de contacH
to T de las dos nresiornes de retroceso Z y % en el ENgra—
rnaje segun la rig. &,entonces la gufa completamente 1ibre
de la rueda de acoplamiento 3 puede ser sustituida inclu-
so por una guia obligada que se consigue,por ejemplo,con

la guia 16 rerresentada en lu Fig. 9,0 con la gufa 16 Gi-
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tujada con lineas de puntos. Cada un. 2s: cstss ~ui.s Cs—
cilis wornalnente al rededor de un eje fijo 17,19 resuec-
tivamente. Se observard que la gufa alezida cermite una

libre transwisiin de las vresiones de -~etroceso que se

producen entre las ruedas dentadas a los puntos de coantac

r4

to entre el disco de friccidn de impulsidn y el disce de

[

"

friccidn ds transmisidn.

51 mismo resultado exactamerte se ccusisue

4

¢ la gule de articulacidn dibujuda en lia

£

cuando,an lugar
Jig. ¢,se recurre z otrus sulus,por €rwple = 1o oouds rod
B e <y A R ¥ L Y e s b L J! u..l.z-..b N e Ud..l.a i~
sida 19 para el perno 20 de lz rueda initermedia o de aco-

plamieunto 13,sv.zesta en Lo 71, 10.
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ral rededor del eje 6 de lz 1ueda sclar 7,otros engranajes
‘J <O [3

o todas las disposicionés nagj\xahora
descritas sélo se aplicaron ruedas dentadas para el aco-
plamiento rfigide de la rueda transuisora con el picén,
Ho obstarnte, tombiin pueden intercaktarse cof

las mismas ventajas,entre el pifidn 4 que oscila Librement¢

de ruedas,por ejeuplo ruedaz de tornillo o de tornillos
sin fin., La M g. 11 ilustra 'na disposicidn en la qus el
disco de friccidén transmisor 3 estd urido con una rueds deé
tornillo sin fin 21 sobre el mismo eje 20. Con Lo ruzda 21
engrana 21 tornillo sin fin 22 que transmite su movigientd

por medio de las ruedas cinicas 23 y 24 sobre el pivién 4.

L7
“n este casc,cn ia direccidn de retacidn elegida se produd
ce en el plano de los discos de friccién una presidu de

retroceso % entre la rueda sclar 7 y el pivndn 4,y otra
hresién de retroceso Y entre 21 tornillo sin fin 2% yoia
rueda 21. .ambas juntas representar la presidén de contacto
 del disco de friccidn trausmisor 3 al disco de rricciébn
e impulsién 2,en este caso situado exteriormente con res-
becto a aguél.
Observando los senrtidos ds rotacidn dibuja-
fos en las figuras,se notaréd ue para la eleccidn de las

iirecciones de rotacidn rigen reglas determinadas. :n to-
los los casos en que la rueds central o sclar ests srovis-
ta de dient:cs exteriores,e¢l semntido de rotuacidn de lu rue-
Ha de transmisidn debe escozerse de zcuerdo con el moviwien—
to con el que,al estar sujetu la rueda solar,tiende a po-
lerse ex wovimiento <1l disco ue friceidn transmisor. un

la Fig. 5,por ejempleo,para el disco de triccidn transmisor
ge supone unu direccidn ae retacidn igual a la de las azu—
jas e un reloj. Si,en este cuso,se supone mantenida fija
la rueda solar 7,dicho movimierto tiene.por consecuenciag

bue el piudén 4,situado wls préximo a la rueda solar 7,tient
e a desarrollarse en el sentiuo de rotacidén de las agujas
le un reloj sobre la rueda solur mantenida fija. ebido al
fecno de yue en e¢i caso de la sig. 5 todos log €jes de lag

ruedas estin unides con el braso de oscilucidn comdn 12,
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resulta que el mencionadc movimiento;al estar sujeta y
fija la rueda solar,se comunica también a las demis rue-
das 10 y 11. tor lo tanto,al movimiento hacia la derechs
de ls rueda que se desplaza corresponde la rotacidén en
21 sentido de las agujas del reloj del disco de friccidn
transmisor. rxactamente la misra norma rige para los de-
nés ejemplos de realizacién s - 1l.

En cambio cuando,como en la Fig. 3,la rue-
da solar estd provista de engranaje interior,se produci-
ré una inversién en el movimiento de la rueda que se desH
plaza. For ello,tratdndose de ruedas solares con engrana-
je interior,el sentido de rotacidn de la rueda de fric-
cidén transmisora debe elegirse en sentido contrario zl
movimiento de la rueda mévili al ser mantenica fija la
rueda solar,y respectivamente el eje de transmisgidn,si
se guiere conseguir una presidén de contacto suficiente

y con ello un buen funcicnamiento del engranaje.

_Reivindicaciones

Se reivindica :

l) Un sistema de ruedas de friccidén en el cual una rueda
ae fricecidén transmisora actiua sobre un pindén que,montado
sobre un brazo oscilatorio,gira libremente al rededor de
una rueda solar o central en cuya corona dentada engrana,
con ld que,por la presidén de retroceso de las dos ruedas
dentadas,se produce la presidn de contacto de las dos rud
das de friceidn,caracterizaco por hallarse la rueda de

friccién transmisora (3) ri{gidamente acoplada con el eje
del piddn (4) que oscilz libremente al rededor del eje

(6) de la rueda solar (7),por ejemplo por medio de ruedas

dentadas,ruedas de tornillos ¢ ruedas de tornililo sin fin

2) Un sistema de ruedas de friccién segun la reiv. 1),
caracterizado estar elegida la unidn rigida entre el pind
y la rueda de friccidn trausiisora de manera que las pre-

Ry

sicnee de retroceso gque se producen en esta unidn aumenta

1
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la presién de retroceso

lar (7).

3) Un sistema de ruedas de friccidn caracterizado por

haber intercalada entre el pitibn (4) y la rueda de fric-
cibén transmisora (3) a lo menos una rueds intermedia (10
11 respectivamente 13 o 21) desplazada con respecto a la

recta de unidén comin entre la rueda solar (7) y el pirdn

(4).

3) caracterizado por estar dispuestos los &rganos para el
acoplamiento rigido entre el pinén (4) y la rueda de fric
cién transmisora (3) en el brazo de oscilacidén (12) del
pinién (4) que gira librewente al rededor de su rueda so-

lar (Figuras 5-7).

5) Un sistema de ruedas de fricecibdn segﬁnbla reivindica-
cién 3) caracterizado por estar dispuestos los Srganos

para el acoplamiento rigido entre el pifién (4) y la rue-
da de friccidén transmisore (3) en una parte (14) que pue-

de oscilar al rededor del eje (15) del pirnén (4) (Fig.8).

5) caracterizado por estar guiados los &rganos para el a-
coplamiento rigidc entre el pifibn y la rueda de friccidn
transmisora por partes especiales (15,16,19) dispuestas

de forma que permiten la transmisidén de las presiones de
retroceso en su totalidaa o en su mayor parte al punto de

contacto de las ruedas de friccidn.

7) Un sistema de ruedas de friccidén,segin la reivindica-
cién 1) caracterizado por que,estando la rueda solar pro-
vista de engranaje exterior,el sentido de rotacidén de 1l
rueda de friccidén transmisora (3) estd elegido en el sen-
tido de rotacidén de los drganos ae transmisidén entre La
rueda de friccién transwisora y el Arbol de transmisidn,
renteniéndose rija la rueda soler (7) y respectivamente

el &rbol de transmisidn (6).

4) Un sistema de ruedas de fricciédn segin la reivindicacils

6) Un sistema de ruedas de friccidn segin la reivindicacil
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8) Un sistema de ruecas de friccidn, sexgun la reivindicsa-
¢idn 1) carascterigzado POXr gue,estando provista la rueda
solar de engranaje interior,la direccién de rotacidn de
la rueda de friccibén transwisora (3) es elegiua contrarih
al sentido de rotacién de loe 6rganos de iLransmisidn

extre ls rueaa de fricoidn transmisoras § el drbol trans-

wisor,manteniéndose fija la rueda solar (7) y respeciiva

¥

mente el Arbol transmisor (5).

13

9) Un sistems de ruedas de fricoidn segin las reivindica
ciones anteriores caracterizado POr ger egencialmente
"UN SISLRRA DE RUEDAS D FRICCLON®.

lLa presente icemoria consta de nueve hojas numera-
das y mecanografiadas por wna sola cara,a las que ae ad-

juntan dos planos para su mejor oomprensién.
Jevilla, 3 ae Agosto ae 1937,

RODoFo DE LA TCOAS
P,»P B )
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