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MEMORIA DESCRIFTIVA

En le patente 141,712 se describe un engranaje
oonstituido por medio de ruedas de fricoidn, en el que
la rueda de fricoidn transmisora gira sobre un pifién que
apoyéndose sobre un brazo de oscilscidén, oscila libdbremen-
te alrededor del eje de una rueda solar o oentral y engra-
na en la corona dentuda de esta Ultima; oon lo que, por la
presidén de retroceso de las dos ruedas dentadss, es produ-
cida la presidn de contacto entre las dos ruedas de frio-
oidn. Se ha obsaervado que no deben emplearse en el engranaje
de transmisidn érgencs eldsticos o flexibles ouando se quie—

re conseguir un funcionumiento intachuble del engranaje y

una presidn de oontacto eficaz sntre lus ruedas de fricoidn,
En virtud de esto, en lg patente asnteriormente cita-

da la oeracteristioca dsl invento reside en que la rueda de

fricecién trunsmisora se dispone sobre el eje del piftén que
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oscila libremente alrededor del eje de la rueda solar.

.hora bien, esta disposicién representa tan solo
una posibilidad de construccidn determinada. Segun han
demostrado los ensayos detenidos llevados a cabo, el mis-
mo efecto generalmente puede ser conseguido también en el
caso en que la rueda transmisora de impulsidén estd acopla-
da invarigblemente con el eje del pifién que oscila libre-
mente alrededor de la rueda solar, por ejemplo mediante
ruedas dentadas, de tornillo o helicoidales. En esta cla-
se de engranajes, también es factible establecer una nor-
ma para la direceidn de rotacidén del engranaje, que entra
en consideracién cuando haya de lograrse la presién de con-
tacto mumentada y con ella el buen funcionamiento del en-
granaje.

Para explicsr con mayor oclaridad el objeto del pre-
sente invento, se hace referencia a los adjuntos dibujos,
los cuales comprenden formas de ejecucidén en parte conoci-
das, y en parte nuevas,

Las figuras 1 - 4 manifiestan las distintas posibi-
lidsdes de ejecucidén del engranaje segun la patente 141,712,

Las figuras 5 - 11 representan ejemplos de ejecucién
posibles del nuevo engranaje de acuerdo con el presente in-
vento.

En el engranaje de la fig. 1, la impulsidén procede
del grbol 1 que impulsa un disco de friccidn 2 en direccién
representada por una flecha. El disco de friccién transmi-
sor 3 se halla unido fijamente con el pifién 4 que estéd guia-
do por un brazo oscilatorio 5 y engrana con los dientes de
la rueda solar 7 dispuesta sobre el eje transmisor 6. Lo

representado en la fig. 1 se refiere & un engranaje simple.
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Cuando el disco de friccidn 2 es sustituido por un disco
de friccidn cdénico 2’, y cuando se constituye correspon-
dientemente el disco de transmisidén 3', se llega a un en-
granaje de ruedas de friccidn exento de escalas en el que
por desplazamiento axial del drbol de impulsién 1, por
ejemplo mediante cremallera 8 y rueda dentada 9, pueden
ser transmitidas distintas velocidades de transmisidén del
drbol de impulsidén uniforme 1 sobre el 4rbol de transmi-
sidn 6.

La figura 2 muesira una vista lateral esquemdtica
de la fig. 1, de la cual se deducen principalmente las
direcciones de rotacidn que deben ser elegidas, con obje-
to de conseguir en el brazo de oscilacién S una presidén
de retroceso Z entre las ruedas dentadas 4 y 7, que es
transmitida en calidad de presidén de contacto P al lugar
de contacto entre el disco de friccidn impulsor 2 y el dis-
co de friccidn transmisor 3, La fig. 3 representa en prin-
cipio en seccidén longitudinal esquemdtica y la fig. 4 en
vista lateral esquemdtica, y el mismo engranaje con la ex-
cepcidén de que el pifién 4 que, segun la patente anterior
se encuentra sobre el mismo eje que el disco de friccién
transmisor 3, se halla engranando con la rueda solar 7’
provista de dientes interiores., De ello resulta una inver-—
sidén del movimiento de la rueda de friccidn transmisora 3
en oposicidén a los ejemplos de ejecucidén segun las figuras
1y 2. E1 brazo de oscilacién 5 se halla situado, en este
caso, entre el disco de friccidn transmisor 3 y el pifién 4.

En lugar de la disposicidn sobre el mismo eje del
disco de friccidén transmisor 3 y pifién 4, segun se descri-
be en la patente 141.712, también pueden ser conseguidas

presiones de contacto favorables con disposiciones en las



que la rueda de friccidn trunsmisora estd acoplade rigida-
mente, por ejemplo mediante ruedas dentudss, oon el eje
del pifidn que oscils libremente alrvdedor dsel eje de la
80. rueda solar. Tales formus de ejecucidén estdn indioadas en
las figuruss 5 - 10. La fig. 5 representa esguemdticaments
la disposicién entre el disco de friccidn transmisor 3 y
el pifién 4 que osoila libremente :lrededor del eje 6 de
ls rueda solar 7 de una osdena de ruedss que en el ejen~
85. plo representado oonsta de l&s ruednrs intermediss 10 y 11,
Todss las ouatro ruedss 7, 4, 10, 11 estén slojadas sobre
un brazo de oscilacoidén oomin 12. =xn las direocociones de ro-
tacién indicadas en la fig. 5, se producen presiones de
dientes Z entre la ruedas solar 7 y el pifién 4, Zi' entre el
0. pifién 4 y rueda 10, y 4” entre las dos ruedaes intermedias
10 y 11, Todus estus presiones dentales son transmitidas
mediunte el brazo de ozollacidn comin 12 sobre el eje del
diseo de friceidn transmisor, donde scsaban por convertir-
se en preaidn de oontsoto P en sl luger de contacto enire
95. el disco de friccién impulsor 2 y el disco de fricoidn
transmisor J.
Se observard que la fig. 5 no represents ningin
aprovechamiento muy favorable de la energia, puesto que
la presién dental 2’ aotda de modc inverso a las presio-
1c0. nes dentales Z y Z”. lor tanto, en el punto de contaoto
entre las dos ruedas de presidn se producird una presién
de contzoto P que, a parte de los diatintos brazos de pa-
lanca en los que sotucn las presiones dentsles, resulta
ger de 4 + 2V - 247,
195. Cuando se quiere conseguir un aprovechamiento mas

favorable es precisc traslad«r las presiones dsntales de
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tal modo que el momento desfavorable gue resulta de la pre-
8ién intermedia 5* quede reducido. La fig. 6 ilustra una
disposicidn mediante la cuusl puede ser conseguida una pre-~
8iéu de contucto aumentada P entre el disco de friccidn de
impulsidén 2 y el disco de fricoidn transmisor 3. Las rusdas
dentadsas adiocionales 11 y 10 estdn desplazadas de la linea
del eje de unién oomin entre la rusda solar 7 y el pifidn 4.

Las condiciones resultan mds favorsbles aun cuando
se acentda dicho desplazamiento, La fig. 7, por sjemplo,
repregsenta una disposicidn en la que todas las presiones
dentales Z, &' y %” producen momentos que giraen en sl mis~
mo sentido alrededor del eje de transmisidn 6, de suerte
que en este caso pusde lograrse el mdximo de presidn de ocon-
tacto F entre el disco de friceidén de impulsidn 2 y el dis-
co de friccién de transmisidn 3,

kientras que las figurss $ -~ 7 representan la dis-
posicién de toda la cadens de ruedas en un brazo oscllato-
rio comin 12, la fig., & indica una disposicidn en la que
tiene lugur un scoplamiento rigido entre el pifién 4 y el
disco de fricoidén de transmisidn 3 por medio de una rueda
intermedia Unioa 13 que estd slojuda en un brazo de oscila~-
cién 14 que pusde oscilar alrededor del eje 15 dsl pifién 4.
rara ello, segun las direociones de rotscién indioadas en
el dibujo, se producen prasionss dentules Z y 2’ que ambes
son trensmitidas por msdio del brazo de oscilscién 14 sobre
ol oje del disco de transmisidén 3. Sn el menoionsdo brazo
cscilatorio 14 se juntan luas energlas Z y %’ para formar
una resultante que luego produce la presidn de contacto P
entre el disco de fricoidn de impulsidén 2 y el disoo de

transmisidén 3, &n este oaso, la ruedas de acoplemiento 13



entre el pifidn 4 y disco de friococidén transmisor 3, puede
aJecutar un movimiento de oscilsoidn no sélo ulrededor
t del eje 15 del pifién 4, sinc tambidn alrededor del eje 6

140. de la rueda solar 7. tn virtud de esto, se ofrece una po-
8ibilidad de regulacidén completamente libre dsl disco de
transmisién 3 con relacidn al disco de friccién 2 y por
ende tambidn un mdximo en el aprovechamiento de las pre-
siones de retrooesc procedentes da las ruedas dentadas

145, para la presidn de oontuoto F.

Cuando uno se haya dado perfecta ouesnta sobre la
caracterfastica de la proocedencia de la presién ds contaote
P de lus dos presiones de retrooeso Z y Z' en el engranaje
segun la fig. 8, entonces puede ser sustitulda ls gula com-

150, pletsmente 1librs de la ruede de acoplamiento 3 inoluso por
una gufa obligada, que se consigue, por ejemplo, por la
gufe 16 representuda en la fig. 9, o por la gufa 16’ dibu-
jeda en 1fneus de puntos., Cada una de estas gufas oscila
normalmente alrededor de un eje fijo 17, 19 respeotivamen-

155, te. Se observarf qus ls gufa elegida permite une transmisidn
libre de las presiones de retroceso que se producen entre
las ruedes dentudas, sobre los lugares de contuaoto entre
el disco de fricoidn de impulsidén y el disco de fricoién
de transmisidn.

160, ;6@ oonsigue exactamente el mismo resultado ouando en
lugsr de la gufa de articulscidn dibujzda en la fig., 9, se
recurre s otrus gulas, por ejemplo, & la gufa rigida 19 pa-
ra el perno 2C de la rueda intermedis o de¢ acoplamiento 13,
supuesta en la fig. 10,

165. in todzs las disposiocliones husta shora desoritas,

s0lo se apliocaron ruedas dentsdss parae el acoplemiento ri-
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gido de la rueda de fricoidén transmisora con el pindn.

No obtante, tambidén pueden ser interoaladus, oon
las mismas ventajas, entre el pifAdn 4 que osolla libremente
alrededor del eje & de lg rueda solar 7, otros engranajes
de rucdas, por ejemplo, ruedss de tornillos o de tornillo
sin fin. La fig. 11 ilustra uns disposicidén en la gue el
disoco de friccidén transmisor 3 estd unido con una rueds de
tornillo sin fin 21 sobre el mismo eje 2C. Con la rueda 21
engrana el tornillo sin fin 22 que transmits su movimiento
por medio de las ruedes odénicas 23 y 24 sobre el pifién 4.
En este caso, en la direccidn de rotsoidn elegida se pro-
duce en el plano de los disoog de friceidén una presidn de
retroceso % entre la rueda solur 7 y el pifidn 4, y otra
presidén de retroceso Y entre el tornillo sin fin 22 y la
rusda 21. Aimbus juntus representsn la presién de oontacto
P del disco de friccidénm transmisor 3 al disco de fricoién
de impulsidén 2, en este caso situado exteriormente a aquel.

Cbservando las direcciones de rotsoidn dibujadas
en las figuras, se notard que psrs la elegoidn de las di-
reociones de rotmscidén rigen reglus determinadms. tn todos
los cesos an que la rueda central © solar estd provista de
dientes exteriores, la direocidn de rotuoidn de la rueda
de transnisidn debe estar en ooncordsnoia ocon el movimien-
to mévil oon el que, 8l estar sujeta la rueda solar, el dls-
g0 de fricoidn transmisor tiende s ponerse en marcha. &n
la fig. 5, por ejemplo, para el disco de fricecidn trunsmi-~
sor 3 se ha supuesto unu direcoidn de rotacidén iguel a la
de las &gujas de un reloj. Cuando, en este oaso, @€ supone
mantenida fija la rueds soluar 7, dicho movimiento tiene por

consecusnois gue el pifidn 4 situsdo mds préximo a la rueda
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sclur 7, tiende a desarrollasrse en el sentido de la rota-
oidn de lus agujas del reloj sobre la rueda solar manteni-
de fija. Debido al hecho de que en el oaso de la fig. 5
todos 1o0s ejes de las ruedeas estdn unidos oon el brazo de
oncilsoidn comin 12, resulta que el menclonado novimiento
mévil, =1 estar sujeta y fija la rueda solar, se comunica
tambidn & las demds ruedas 1C y 11, FPor tanto, el movimioen-
to mévil gue gire hsols le derecha, oorresponde la rotacidn
en el sentido de las sgujas del reloj del disco de frioceién
transmisor. Lxectamente la misma norma entrs en considera-
¢ién pera los demds ejemplos de ejecucidn 6 - 11,

tn oumbio, ouando, segdn la fig. 3, la rueda solar
ge provee de engranaje interlor, se producird une inversidn
en ol movimiento mévil. Deblido & ello, traténdose de ruedas
solares con engrinaje interior, la direccidn de rotasoidn
de la rucda de fricoidén tranomisors debe ser eleglda en
gentido contrario al movimiento mévil al ester mantenids
fije la rueda solar, respeotivumente el eje de transmisidn,
ouando se quiere conseguir una presidén de contacto suficien-

t¢ y con ello un buen funcionszmiento del engranale.

HOTA

1.~ Un engranaje por medio de ruedss de friocidn en
el que la rueda de friccidn trensmisora sotdiu sobre un pi-
fidn que, montado sobre un brezo oscilutorioc gire libremen-—
te slrededor de una rueda solar o oentral engranando en su
corona dentads, oon lo gue debido & la presién de rstroce-

s0 de le&s dos ruedss dentadas es producida la presidn de

conteoto de lss dos ruedss de friccidn, caracterizadc en



225, que la rueda de fricoidén transmisora (3) se halla scopla-
da rigidsmente ocon el eje deol pifidn (4) que oscila libre-

t mente ulrededor del eje (6) de la rueds solar (7), por
ejemplo por medio de ruedas dentsdus, ruedas de tornillos
0 rusdas de tornillo sin fin,

230, 2.~ Un engranaje por medio de ruedas de friccidn
segin la reivindicacién 12, caracterizado en gue ls unidén
rigide entre el pifidn y la rueda de friccidn trunsmisorsa
o8 elegida de modo que las presiones de retroceso gue se
producsn en esta unidén sumentan la presidén de retrooeso

235, entre el piidn (4) y la rueda solar (7).

3.~ Un engranaje por medio de ruedas de friceidn,
curacteriszado en que entre el pifién (4) y la rueda de fric-
cibn transmigsora (%) hay intercalads & lo menos una rueda
intermedla (10, 11 respectivamente 1%, o 21) que estd des-

240, plagade de¢ la rects de unidén comin entre la rueda solsr
(7) y el pifidn (4).

4.- Un engranaje por medio de ruedss de friceidn
segin la reivindicaoidn 3@, ocaracterizado sn que los Srga-
nos pare el aooplamiento rigido entre el pifién (4) y la

245, rueda de friocoidn transmisoras (3) estdn slojados en el bra-
zo de osoilmoidn (12) del pifidn (4) que gira libremsnte al-
rededor de su rueda solar (7) - (figuras 5 - T).

.= Un engransje por medio de ruedss de friccién se-
gin le reivindicacidn 3%, omracterizado en que los $rganos

25C . para el acoplamiento rigido entre el pifidn (4) y la rueda
de fricoidn transmisora (3) estdn alojados en uns psrte (14)
oscilable alrededor del eje (15) del pifién (4) - (fig. 8).

6.~ Un engranale por medio de ruedas de friceidn

sogin ls reivindicacidén 5¢, carmscterizade por gus los Srga-

255, nos pura el scoplamiento rigido entre el pifién y rueda de
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friccién transmisora estdn guiados por partes especiales
(15, 16, 19) dispuestas de forma que pormiten la transmi-
sién de las presiones de relroceso total o en su mayor par-
te sobre el lugar de contacto de las ruedas de frioccidn,

7.~ Un engranaje por medio de ruedas de fricecidn,
segin la reivindicaocidn 18, caracterizado en que al estar
provista la rueda solar de engranaje exterior, la direccidn
de rotacidn de la rueda de fricoidn transmisora (3) estd
elegida en el sentido del movimiento mévil de los drganos
de transmisidén entre la rueda de friccién transmisora y el
4rbol de transmisidén, bajo retenocidn fija de la rueda so-
lar (7) respectivamente del drbol de transmisidén (6).

8.~ Un engranaje por medio de ruedas de friocidn,
segun la reivindicacidn 1%, caracterizado en gue al estar
provista la rueda solar de engranaje interior, la direccidén
de rotaocidn de la rueda de fricoidén transmisora (3) estd
elegida contraria sl sentido del movimiento mévil de los
brganos de transmisidn entre la rueda de friccidén transmi-
gora y el £rbol iransmisor, bajo retencidn fija de la rue-
da solar (7), respectivamente del drbol trnsmisor (6).

9.~ Un engranaje por medio de ruedas de friceidn.

Consta la presente memoria de diez hojas foliadas
y esoritas por una sola cara,

Barcelona, a 30 de julio de 1937.
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