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MEMORIA DESCRIPTIVA

para solicitar

PATZNTE DE INVENCION

A

en
ESPANA
por VEINTE alios

& nombre de Raoul Roland Reymond SARAZIN, de nacionalie

dad francess, residente en Villa "ILes Surprises™, rue

du Chéteau de le Chasse, SAINT PRIX, (Beine & Qise), Fran-

cie, por:

brar mfquinas alternativas tales como los motores de ém-

bolos; y se refiere més especialmente, ya que es en es-

El invento se refiere a los medios de equili-

"M JORAS EN LOS MEDIOS DE EfUILIBRAR MASUINAS
* ALTERNATIVAS, ESPECIALMENTE MOTORES EN ESTRE-
“LLA".
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te caso donde su aplicacién parece deber ofrecer mds in-
terds, pero no exclusivamente, entre estos medios, a

ios destinados a equilibrar motores cuyOs cilindros es-
t4n dispuestos en estrella.

Sabido es que ciertas m£.uinas alternativas es-
t4n sometidas, durante su funcionamiento, a vibraciones
procedentes de fuerzas de inercie de diversas clases, en=
tre las cuales se observa especialmente, ademds de una
fuerza de inercia radial, que gira con relacidn al bas-
tidor a la velocidad N del 4rbol motor y que se puede
equilibrar con un contrapeso fijo a dicho #rbol, por
lo menos una fuersza radial Fl que gira en torno del &r~
bol motor con relacidn al bastidor a una velocidad igual
al producto de N por un factor n., cuyo valor depende del
tipo de m#cuina de gque se trate.

Esta fuerza Fy existe sobre todo en los moto-
res en estrella cuyo bielaje estd constitufdo por una
biela masstra que contiene una cabeza en la cual vie-
pen a articularse las cabezas de las bielillas segdn ejes
distintos del eje del botén de la manivela,

El invento tiene por objeto, sobre todo, hacer
tales los medios aplicables a equilibrar la fuerza Fl
que acabamos de definir, que respondan mejor que hasta
ahora a los diversos deseos de la préctice.

Consiste principalmente (y al mismo tiempo que
en recurrir, para equilibrar dicha fuersza Fl, a un sis=
tema exedntrico gue gira a la velocidad nlN! de maners
que crée una fuerza giratoria de magnitud igusl & la fuer-
za Fl’ pero de sentido opuesto) en hacer este sistema
excéntrico por lo menos de dos 4rbo es laterales y pa-

ralelos al 4rbol motor, girando todos estos 4rboles a la
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35 misma velocidad nlN asf como en el mismo sentido, y te-
niendo cade uno masas excéntricag; estando repartidos
dichos drboles de tal manera en torno del 4rbol del mo-
tor que los pares vibratorios debidos a la separacién del
&rbol motor y los 4rboles gque tienen las mases gxcéntri~
cas se compensan entre sf por lo menos en parte.

tgﬂj Consiste el invento, aparte esta disposicidn

especial, en ciertas otras disposiciones que se utilizan

con preferencia a2l mismo tiempo y de cue hableremos des—
pués més expllcitamente, sobre todo en una segunda dis-—
posicidn (relativa a todos los casos en cue se desea que
un motor en estrells tenga por lo menos una masa de equi-
librio ereéntrica) consistente en hacer arrastrar este
masa por el mecanismo de distribucidn del metor.

Se refiere el invento més particularmente a cier.
tg forma de aplicacidn (aguella que se aplica = los moto-
res en estrella), asf como a ciertes formas de realiza-
cién (las que se indicarfn después), de dichas disposi-
ciones; y se refiere més especialmente =dn, y esto a
tftulo de productos industriales nuevos, a los medios del
55 gfnero en cuestifn que implican la aplicacién de dichss

disposiciones a los elementos especiales propios para su

establecimiento, asf como a lss mdquinas alternativas,
singularmente a los motores en estrella en los cuales

se ponen en préctica dichos medios,

60 Y podrd de todos modos comprenderse bien con
ayuda del couplemsnto de desceripcidn que sigue asf como
del dibujo adjunto, complemento y dibujo que se dan, por
supuesto, sobre todo a tftulo de indicacién.

Las figuras 1 y 2 del dibujo muestran escueméw=

licemente, en vista de frente y lateral respectivamente,

.‘3...
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un motor en estrella provisto de medios segin el inven-
te para equilibrar dicha fuerzea Fl‘
La figura 3, finalmente, muestra, en escala
aumentada y con més detalles este mismo motor en corte
‘50 parcial segén la 1fnea quebrada III-III de la figura 1,
suponiéndose quitado el conj.unto de bielas que deberfa ocu-
par la misma posicién que en la figura l.
Segfn el invento, y méds particularmente segtn
aquel de sus u0dos de splicacién as? como scuellos mo-
_00908 de realizacidén de sus diversas partes a que parece
'“waue procede conceder la preferencia, pues se proponen,

por ejemplo, proveer un motor de estrella sencilla cuyo

bielaje estd constitufdo por un=2 biela meestra B y por
bielillas B), B,, By, B,, By y By articuladas a la cabe=
80 ze. de la biels maestra y cuyo 4rbol motor gira a la we
velocidad N y pare el cual n, es igual a 2, de medios
para equilibrar dicha fuernza Fl, se procede como sigue
o de manera snéloga.
Se recurre a un sistema excéntrico que se cons-
85 tituye (huciendo soportar masas excéntricas apropiadas
por lo nenos a dos 4rboles sostenidos por el cérter del
motor y arrastrados a la misma velocidad 2N y 2n el mis-
mo sentido, siendo dichos 4rboles de ejes distintos del
eje del 4rbol motor y paralelos a &ste dltimo) acufiando
90 dichos #4rboles de tal manera que cuando 21 botén de la
manivela pasa por 1= posicibn correspondiente =21 punto
muerto superior del &mbolo de la biela maestra B, la ex-
centricidad de dichas masas se dirige paralelamente a
dicho botén y esté orientada en sentido opuesto, y re-
95 partiendo dichos 4rboles en torno del 4rbol motor de tal
manera que los pares vibratorios debidos a la separecidn

entre el 4rbol motor y los 4rboles que tienen las masas

Y
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excéntricas, se compensen entre sf por lo menos en par-

te y con preferencia se anulen.

100 , & este efecto se recurre con ventaja a dos 4r-
boles 1 (figuras 1 y 2) que se disponen 4 igual distancia
por uno y otro lado del 4rbol motor, o bien diametralmen-
te opuestos uno a otro y por tonto en el mismo plano dia=~
metral, o bien tan cerca de este posicidn relativa como

105 lo permita la estructura del motor,

Asf serd ventajoso hacer pasar los dos &rboles
l y 2 entre dos de los cilindros del motor, y con prefe—
rencia se paﬁrén en estos 4rboles masas excéntrices 3,
delante y detrds de los cilindros (figuras 1 y 2), de-

110 termindndose la posicién y la importancia relativa de di-
chas masas de tal manera que la resultante de las fuerzas
centrffugas se ejerza lo mds cerca posible del centro de
gravedad del motor.

Si el ndmero de los cilindros del motor no per—

115 mite disponer los 4rboles 1 y 2 exactamente en un plano

diametral, no habr4 en general inconveniente en hacer pe-

sar uno de los 4rboles entre dos cilindros cualesquiera,

y el segundo 4rbol lateraslmente al cilindro diametralmen~

te opuesto al intervalo que separa los dos cilindros su=

120 pradichos.

De todos modos la posicién del plano que pasa
por el eje de los 4rboles 1 y 2 puede ser cualquiera, r
teniendo sélo en cuenta el acuiiamiento de las masas excén-
tricas, que adem#fs deber#én estar todas orientadas del
125 mismo modo,
Por supuesto, estos 4rboles podrﬁn moverse rew-
curriendo a cualquier dispositivo adecusdo.

Sin embargo, psrece interesante, cuando se tra-
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ta de motores en estrella, recurrir para asegurar el
130 movimiento de los 4rboles, a la disporicién siguiente que,
por lo demés, podr4 utilizarse en todos los casos en que
se tenga gue mover por rotacién por 1o menos una massa de

,

Jdquilibrio excéntrice,

Segfn esta disposicién se arrast?a esta masa
135 por el mecanismo de distribucién del motor,
Sabido es que los motores en estrella tienen
en general un mecanismo de distribucién que comprende un
plato de levas 4 (figura 3) coaxial del 4rbol motor y
arrastrado por un tren de engranajes a una velocidad apro-

140 piada.

En ciertos motores este tren de engranajes es-—
t& constitufdo por una rueda dentada 5 arrastrada por
el £rboi motor, por pitiones intermedios 6 gue giran en
torno de ejes 7 fijos al cérter 8, y por unos dientes

145 internos 9 sostenidos por el plato 4.

Si se dispone de tal mecanismo ceré f4cil hsacer
arrastrar los 4rboles 1 y 2 por ios piiiones 6 que se bha-
r&n engranar con ruedas dentadas 10 sostenidas por dichos
4rboles 1 v 2.

120 Se comprende que de todos modos se habré resli-
zado un conjunto de construccifn mucho mfs sencilla cue
si el sistema exeéntrico girara coaxialmente con el fr-
bol motor.

En vista de lo cual se han realizado de todos

155 modos medios cuyo funcion=miento y ventajes resaltan sue-

ficientemente de lo anterior para que sea inétil entrar

a este respecto en ninguna explicacifn complementariae
Como se comprende, y como resalta ademis de lo

expuesto, el Invento no se limita en modo alguno a aquel
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160 de sus modos de aplicacién ni & los modos de reeliza-
cién de sus diversas partes de gque hemos hablado mds espe-
cialmente, pues, por el contrerio, abarca todsas las variantes
espeeiaslmente aquellas en que para ciertos tipos de moto=-
res, n sea diferente de 2.

Esta solicitud, que corresponde & la presentada
e?n Bélgica, el 9 de junio de 1936, bajo el némero 415,973,

Jse acoge & los beneficios del artfculo 51 del vigente Es-

tatuto de Propiedad Indus trisal.

-0- Notea =0~

170 Los puntos de invencidén propia y nueva que se
presentan para gque sean objeto de esta Pastente de VEINTE
aflios, son los siguientes:

12, -~ Un motor con cilindros dispuestos en sen-~
tido radial aX &rbol motor, especialmente un motor de es-

175 trella, en el cual uno de los émbolos que se mueven en los
cilindros dispuestos radialmente estd unido por medio de
una biela princigl con el correspondiente codo del £rbol
motor al paso que los demfs émbolos estdn unidos & bielas
secundarias articuladas en e jes excéntricos en relacién

180 con el botdén de 1la manivela; caracterizado por que para

equilibrar la fuerza de inercia en sentido rediasl al 4rbol

motor, en el bastidor de 1la méquina se d isponen giratoria-
mente masas excéntricas, cuya excentricidades siempre para-
lela entre sf, y que giran en el mismo sentido que el €rbol

185 motor y conuna velocidad que es mﬁltiplo, ¥y en los motores

de estrella doble, de la de dicho £rbol.

2%, =~ Un motor en estrella segin se reiwindice
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en el punto 1., caracterirado por que las masas excén-

tricas est4n acufiadas en sus ejes de giro de tal manera
190 que su excentricidad, en el momento en que el &mholo uni-
do a la biela priacipal se encuentra en su punto muerto
superior, es paraleles al codo de 1s manivela pero di-

rigida hacia el lado contrario.

39, - Un motor en estrella segin se reivin-

155

dica en los puntos 12 y 2¢., caracterizado por que se

disponen cuatrc masas excéntricas (3) con la excentrici-~

dad al mismo lado, que estédn por parejas a ambos lados
del arbol motor (6) por 1o menos aproximademente en un
Plano diametral del mismo y simétricamente a ambos la-

dos del plano de giro del codo de la manivela.

42, = Un motor en estrella segdn se reivindi-
|
|

' Bd Udh en los puntos 12 a ’¢,, caracterizado por cue las ma-
WS / =
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sas excéntricas de equilibrio son impulsadas por el me-~
canismo de direc:cifn del motor.

205 58, « Un motor en estrella segé@n se reivin-
dica en el punto 49,, pers motores en estrella con
disco de leves que sirve para la direc2ién, es del mis-
mo eje que el 4rbol motor, y estf provisto de d ientee

interiores con los que . engranan ruedas intermedias,

las cuales se ponen en rotacién por medio de dientes

dispuestos en el £rbol motor; caracterizado por que las
ruedas iantermedias (6) sirven también para impulsar los
drboles laterales (1, 2) que sostienen las masas excéne—
tricas de equilibrio.
215 ' 62. « Mejoras en 1los medios de equilibrar mé-
suinas alternativas, especialmente motores en estrella.

Tal y como se ha descrito en la Memoria cue

antecede, representado en el dibujo que se scompafia y
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con los fines que se han especificado.
Esta Memoria consta de nueve hojas escritas
por una sola cara.
Msdrid, 4 de junio de 1937.

Pe 4o
Alberto de Elzaburu

Ch/« “ G -
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