
M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

de un Modelo, de Utilidad a nombre de: 

FIRMA KARLMANN KUTSOHKA, de nacionalidad 

alemana, domiciliada en Roth b. Nürnberg 

(Alemania); por: "MECANISMO ACCIONADOR 

PARA JUGUETES MECANICOS".

El presente invento se refiere  a un mecanismo accionador 

para juguetes en particular un vehículo de juguetea con una pieza 

de base y otra pieza superpuesta ascendente y descendente subor­

dinada a la  primera. Se ha pensado aquí principalmente en jugue- 

5 . tes locomóviles en forma de vehículos para juego, interesando a l 

respecto sobre todo los vagones de plataforma baja o coches de 

transporte especiales o vagones f . c .  de mercancías con superficie 

de cargamento ascendente y descendente en sentido v e rtica l, así 

como camiones con plataforma de carga basculante. Aparte de esto

10. e l invento se refiere también a juguetes estacionarios con piezas 

ascendentes y descendentes; así e l invento es aplicable especial­

mente a rampas de carga de altura regulable, montacargas, ta l  como



se han previsto en los grandes garages con estación de servicio 

que son tan solicitados como juguetes, para transportar los co­

ches hasta cada uno de los pisos etc .

En los juguetes prevalece e l  criterio  de una estructura 

5. sencilla  y facilid ad  para su manejó, pero sin que por esto se

diferencien sensiblemente de su prototipo en cuanto a su aspecto 

y funcionamiento.

El diseño sencillo tiene como consecuencia una fabrica­

ción f á c i l  y barata, asi como poca propensión a anomalías,

10. mientras que la  posibilidad de un manejo cómodo sim plifica e l  juegos 

sobre todo a los niños pequeños, y en combinación con una repro­

ducción y funcionamiento lo  más parecidos a la  realidad, aumenta 

la  satisfacción del juego.

Las soluciones ya conocidas para las aplicaciones men- 

15 . clonadas a l principio satisfacen sólo en parte todas estas condi­

ciones. Así, los v a r illa je s  de t i je r a  o de otro sistema que se 

u tilizan  en esta clase de juguetes, los cuales sustituyen a los 

medios de elevación neumáticos, hidráulicos o electro-hidráulicos 

empleados en e l  prototipo, se manejan ciertamente con facilidad 

20. pero en su construcción suelen ser en su mayoría francamente

complicados y, por tanto, propensos a averías su funcionamiento 

tampoco respende siempre a l del prototipo, puesto que los movi­

mientos de elevación y de bajada sólo se pueden realizar en gene­

ra l con demasiada brusquedad. La tracción por cable con acciona- 

25. miento por manivela que se empleaba corrientemente hasta ahora 

en los montacargas de juguetes, no es en realidad constructiva­

mente muy complicada y se puede manejar también fácilmente y, 

en d efin itiva , de un modo muy análogo a la  realidad, pero en
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cambio es demasiado propensa a averías, s i la  plataforma llega 

por encima del tope, como sucede tan frecuentemente cuando jue­

gan los niños, se desajusta e l tope del cable, s i es que éste 

no se rompe, y la  plataforma no queda entonces exactamente en 

su lugar. Otros inconvenientes de esta índole podrían enumerar­

se en gran cantidad.

El presente invento se ha propuesto la  tarea de crear 

juguetes de la  clase descrita a l principio con medios de accio­

namiento para e l movimiento ascendente y descendente de la  pieza 

superpuesta, en los que se tenga garantizado que sin gran exceso 

de costes ni de medios de fabricación, o bien sin sensibles va­

riaciones del jugiete, quede asegurado un manejo cómodo, un 

funcionamiento que sea una f i e l  reproducción de la  realidad 

y una mínima propensión a averias.

La tarea anteriormente señalada se soluciona según la  

idea del invento con un juguete de la  clase referida a l princi­

pio, acoplando mecánicamente entre si la  pieza de base y la  pie­

za superpuesta mediante una cremallera, la  cual es conducida 

en una parte del acoplamiento atravesada por un eje impulsor 

con piñón y que engrana con este piñón. Esta ejecución sa tisfa ­

ce todas las condiciones exigidas anteriormente y sobre todo 

hace posible un levantamiento y descenso de,la parte superpues­

ta , que responde plenamente a la  realidad en lo que respecta a la  

velocidad y desarrollo del movimiento.

En un ejemplo de realización preferente del invento, 

en e l que la  parte superpuesta de la  cuba de una vagoneta bas­

culante está unida articuladamente con movimiento giratorio 

a la  pieza de base, la  pieza de acoplamiento concebida a modo
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de p e r fil en U está montada sobre e l eje impulsor -  con movimien­

to giratorio relativo a éste -  subordinado a la  parte de base, 

y entre sus brazos alo ja  al piñón, mientras que un nervio cons­

tituye la  cara de guía y de deslizamiento para e l retroceso de 

la  cremallera que está unida articuladamente con movimiento bas­

culante. a la  parte superpuesta. Con semejante ejecución y dispo­

sición de la  pieza de acoplamiento se mantiene por una parte la 

cremallera constantemente engranada con e l  piñón; por otra par­

te se permite así a la  pieza de acoplamiento que secunde o se 

adapte a la s  variaciones'de posición de la  cremallera que experi-< 

menta ésta en e l curso de.la  elevación o ¿el descenso de la  

parte superpuesta.

Paral que la  cremallera tenga también una buena guía por 

los lados sin que se agarrote por e llo , se ha previsto dar a 

los brazos elásticamente ensanchables de la  pieza de acoplamien­

to , por su lado abierto una forma convergente formando un ángulo 

agudo. Con miras a la  fija c ió n  axia l de la  pieza de acoplamiento 

y por tanto también de la  cremallera, y del eje impulsor, los 

lados exteriores de los brazos de la  referida pieza de acopla­

miento se apoyan en unos talones de soporte previstos en la  

pieza de base para e l alojamiento del eje impulsor.

Continuando con la  realización del invento, e l  eje 

impulsor tiene por atrás un muñón de soporte, un elemento unido 

a éste en forma de piñón, una zona que constituye la  prolonga­

ción de éste, que sirve para e l  alojamiento del eje y que tiene 

un trinquete de retenida como remate delantero, y un asidero 

que sobresale sobre e l cojinete delantero del eje; e l  muñón de 

soporte tiene un diámetro más pequeño que e l piñón y éste, a 

su vez, un diámetro ligeramente in ferior a l de la  zona del eje 

que sirve de alojamiento delantero. Por e l lugar de su entrada

e l trinquete de retenida esíá  provisto convenientemente ..
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de un cuello deformadle elásticamente, cuyo diámetro es ligera­

mente más grande que e l de la  zona del eje que sirve de a lo ja­

miento delantero, e l  cual cuello tiene una conicidad que va 

aumentando en dirección del asidero y circunscribe entre é l y 

un tope anular que forma la  transición a l asidero, una ranura 

circundante de retenida.

Es ventajoso que uno de lós dos talones de soporte 

previstos en la  pieza de base, entre los cuales va dispuesta 

la  pieza de acoplamiento, constituya un cojinete de alojamiento 

del muñón de soporte y é l  otro forme por lo menos un cojinete 

que sostenga e l eje impulsor en la  zona del trinquete de rete­

nida. De ambos, e l cojinete que sostiene e l  eje impulsor en la  

zona del trinquete de retenida está provisto, conforme a la  

presente novedad, de un an illo  in terior ensanchable e lástica­

mente, por e l cual e l eje impulsor es asegurado en la  posición 

de funcionamiento, por en elevamiento en la  ranura de retenida 

contra desplazamientos axiales. El eje impulsor se monta de 

manera que e l an illo  interior del cojinete delantero, esté des­

pués del libre  paso del muñón de soporte y del piñón, en contact 

con e l cuello cónico existente en e l  eje impulsor, que deje pa­

sar dicho cuello bajo deformación e lástica  simultánea y que des­

pués de su paso se enclave en la  ranura de retenida, evitán­

dose así otro desplazamiento axia l del eje impulsor.

Segdn otra característica  del invento, la  pieza de 

acoplamiento tiene en su brazo orientado a l trinquete de rete­

nida, una abertura que permite pasar a l piñón libremente, en 

cambio en e l  brazo opuesto está provista de un taladro de 

diámetro mucho más pequeño que sólopermite e l paso del referido



muñón, por lo  que estos /brazos forman un tope para la  pared frontal 

posterior del piñón*

En otro ejemplo de realización del invento, la  pieza 

de acoplamiento es un constituyente f i jo  de la  pieza de base, 

en donde el lado in terior de su nervio que está orientado a la  

parte posterior de la  cremallera tiene un curso que está adapta­

do a l movimiento de esta última; en e l caso de un movimiento bas­

culante de la  parte superpuesta producido por e l accionamiento de 

la  eremallera, e l  lado in terior del nervio está concebido, por 

lo mismo, a modo de trayectoria de curvatura convexa. En esta rea-' 

lización  desaparece la  pieza de acoplamiento como órgano princi­

pal; s i la  pieza de base es por ejemplo de p lástico, al confeccio­

narla se puede moldear a l mismo tiempo la  pieza de&coplamiento.

Por otra parte, también es posible naturalmente diseñar 

e l nervio de dicha pieza de acoplamiento en forma de rod illo  que 

en caso dado pueda desplazarse paralelamente en oposición a la  

fuerza e lástica  y en sentido perpendicular a l eje impulsor. Seme­

jante realización permitiría unos movimientos de elevación, en los 

que e l órgano elevador recorre un trayecto de elevación rectilíneo 

o como en los movimientos basculantes -  curvo.

Lo esencial es que las cremalleras, e l  eje impulsor 

y la  pieza de acoplamiento a s í, como por lo  menos, los talones 

de soporte de la  pieza de base, sean de un plástico deformable 

elásticamente. De esta manera no solo desaparece la  necesidad de 

atenerse a estrechas tolerancias durante la  fabricación, sino 

que se tiene además la posibilidad de aprovechar también la  

elasticidad de estas piezas para mantener a éstas mutuamente aco­

pladas o para evitar sobrecargas. En lo que se refiere al trinque-
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te de retenida, de esta manera está de más la  colocación de pie­

zas especiales deformables elásticamente en la  zona del cuello, 

del eje impulsor o ¿el an illo  interior en el cojinete delantero.

En e l dibujo se explica e l invento a base de un ejem- 

5* pío. En aquél muestran:

Figura 1, la  v ista  de lado de un accionamiento basculante suge­

rido por e l invento, por la  línea 1-1 de la  Figura 2 . 

Figura 2 , una v ista  por abajo del accionamiento basculante 

sugerido por e l invento, por la  línea 11-11 de la  

10 . Figura 1 .
!

Figura 3a una v ista  en planta y otra v ista  de ladodel accionamien 

to basculante sugerido por e l invento con la  cremallera 

empleada en é l .

Figura 3b una v ista  en planta del eje impulsor empleado en e l 

15 . accionamiento basculante sugerido por el invento.

Figura 3c una v is ta  en planta y otra de lado así como una v is ta  

en sección por la  línea IIIc -IIIc , de la  pieza de aco­

plamiento u tilizad a en e l accionamiento basculante su­

gerido por e l invento.

20. Figura 4 , una v ista  por abajo de otro ejemplo de realización

de un accionamiento basculante sugerido por el invento. 

Figura 5y una v is ta  en sección por la  línea V-V de la  Fig. 4

En las Figuras 1 y 2 se reproducen someramente una 

base 1 y una parte superpuesta 3 acoplada a e lla  en 2 con movi- 

25. miento basculante. Como se puede apreciar por las ruedas 4 en

la  Figura 2 , con la  base 1 se trata del bastidor de un volquete
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de cuba y, con la  parte superpuesta 3, de la  cuba de este volque­

te .

La base 1 y la  parte superpuesta 3 están acopladas 

mecánicamente entre s í por una cremallera 5, la  cual es guiada 

en una pieza de acoplamiento 8 que está atravesada por un eje 

impulsor 6 con piñón 7* y es mantenida engranada con este piñón 

7 . La cremallera 5 está unida con movimiento basculante a la  par­

te superpuesta 3 por e l lugar del punto de articulación 9) mien­

tras que e l eje impulsor 6 tiene un apoyo trip le  en los talones 

de soporte 10a y 10b de la  base 1 por los lugares 11, 12 y 13.

Como puede verse claramente, sobre todo en la  Figura 

1, donde se muestra la  cremallera 5 en sus dos posiciones extre­

mas, la  pieza de acoplamiento 8 está montada loca sobre e l eje 

impulsor 6, por lo que a l inclinarse la  cremallera 5 es arrastra­

da por esta en e l movimiento basculante. La disposición se ha rea­

lizado de manera que e l dorso 14 de dicha cremallera 5 esté siem­

pre junto a la  parte in terior del nervio 15 de la  pieza de aco­

plamiento 8, y que la  cremallera 5 se mantenga por tanto constan­

temente engranada con e l piñón 7; como además los brazos 16a y 

16b de la  pieza de acoplamiento 8, entre lo s cuales se alo ja  

la  cremallera 5* no permiten un desplazamientoüateral de la  mis­

ma, está prácticamente descartado e l que se desengranen la  crema­

lle ra  5 y e l piñón 7.

El eje impulsor 6 está compuesto por un muñón poste­

rior axial de soporte 17* por el piñón 7 montado en e l mismo, por 

una zona 18 con trinquete de retenida 19 que forma la  prolonga­

ción de é l y que sirve de cojinete delantero del eje 6 como remate 

delantero y por un asidero o manubrio 20 que sobresale fuera del 

cojinete delantero del eje 6, y que en e l presente ejemplo consis-



te en una manivela. El muñón 17 tiene un diámetro más pequeño 

que e l piñón 7) y éste un diámetro sólo insignificante menor 

que e l de la  zona de eje 18 que sirve de cojinete delantero.

Por su lado de entrada, e l trinquete de retenida 19 

5. está dotado de un cuello 21 deformable elásticamente y de un diá­

metro ligeramente superior que e l de la  zona de eje 18 que sirve 

de cojinete delantero, e l cual cuello tiene una conicidad que va 

aumentando en dirección del manubrio 20, y entre é l y un tope 

anular 22 que constituye la  transición a l manubrio 20 circunscri- 

10. be una ranura de retenida 23 circundante. Cuando el eje impulsor 

6 está en posición de funcionamiento está enclavado en dicha 

ranura 23 un an illo  interior ensanchadle elásticamente, no repre­

sentado en el dibujo, que ha sido previsto junto a l lugar del co­

jinete 11, en éste e l cual an illo  asegura e l eje impulsor 6 para 

15 . que no pueda correrse en sentido a x ia l.

La pieza de acoplamiento 8 representada en la  Figura 

3c tiene sección en U. Los brazos 16a y 16b unidos por e l ner­

vio 15 tienen una abertura 24 o un taladro 25; de éstos, la  aber­

tura 24 prevista en el brazo 16a orientado hacia e l trinquete 

20. de retenida 19 deja pasar libremente a l piñón 7 mientras que 

e l taladro 25 existente en e l brazo opuesto 16b tiene un diá­

metro bastante más pequeño y sólo deja pasar al muñón axial 17 , 

por lo que la s  zonas del brazo 16b que limitan con e l taladro 

25 forman un tope para la  pared frontal posterior del piñón 

25o 7 . Por su lado abierto, los brazos 16a y 16b de la  pieza de aco­

plamiento 8 convergen formando un ángulo agudo, y pueden ensan­

charse elásticamente.



EL ejemplo de realización representado en las Figuras 

4 y 5 de un accionamiento basculante se diferencia del de la  

Figura 1 a 3 únicamente por la  d istin ta  configuración de la  piez: 

de acoplamiento. Mientras que a l l í  la  pieza de acoplamiento 8 

5. es un p e r f i l  en U y se encuentra loca sóbre e l eje impulsor 6,

ahora es un constituyente f i jo  de la  base 1 y se compone casi 

excesivamente del nervio que tiene la  forma de una pieza con 

curvatura convexa 15a.

Mientras que en los ejemplos de realización représen­

lo .  tados en e l  dibujo, la  cremallera es siempre el órgano impulsor ' 

móvil y describe una trayectoria curva, es posible también 

naturalmente, por ejemplo en e l montacargas mencionado a l princii 

pió, emplear la  cremallera como órgano impulsor f i jo ,  y e l eje 

impulsor 6 con piñón 7 y la  pieza de acoplamiento 8 como órgá- 

15. no de impulsión móvil.

Se tienen muchas ventajas si las piezas del acciona­

miento, es decir la  cremallera 5, e l eje impulsor 6 y la  pieza 

de acoplamiento 8, y lo mismo los talones de soporte 10a y 10b 

se elaboran con un plástico deformable elásticamente. También 

20. puede ser conveniente dar a la  cremallera 5 una ligera curvatura 

como se aprecia someramente en las Figuras 1 y 5 .

N O T A

Se reivindica como nuevo y de propia invención.

1 . -  Mecanismo aCcionador para juguetes mecánicos 

25. caracterizado porque la  base y la  pieza superpuesta ascendente 

y descendente subordinada a la  primera están unidas mecánica­

mente en tre,sí mediante una cremallera que está guiada en una
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pieza de acoplamiento atravesada por e l  eje impulsor con piñón 

y que engrana con este ultimo.

2.  -  Mecanismo, segán reivindicación anterior, caracte­

rizado porque cuando la  pieza superpuesta, por ejemplo parecida 

a la cuba de un volquete basculante, está sujeta articuladamente 

de forma basculante a la  base, la pieza de acoplamiento consis­

tente en un p e r fil en U está montada -  con movimiento de giro rela­

tivo al eje impulsor -  en e l eje impulsor subordinado a la  base

y entre sus brazos (16a, 16b) aloja a l piñón mientras que su nervio 

forma la  superficie de guia o de deslizamiento para e l dorso de la  . 

cremallera sujeta articuladamente con movimiento basculante a la  

parte superpuesta.

3 .  -  Mecanismo segán lo reivindicado en los puntos ante­

riores, caracterizado porque los brazos elásticamente ensanchables 

de la  pieza de articulación están concebidos de modo que converjan 

por su lado abierto formando de paso un ángulo agudo.

4 .  -  Mecanismo segán lo  reivindicado en los puntos ante­

riores, caracterizado porque los lados exteriores de los brazos

de la  pieza de articulación descansan en unos talones de soporte 

previstos en la  pieza de base para l%&.dmisión del eje impulsor.

5 .  -  Mecanismo segán lo  reivindicado en puntos anteriores 

caracterizado porque el eje impulso!* tiene un muñón axial posterior 

de soporte, un elemento concebido en forma de piñón que va a con­

tinuación del anterior, una zona con trinquete de retenida como re­

mate delantero, la  cual constituye la  prolongación del piñón y 

sirve de alojamiento delantero del eje y un elemento de agarre que 

sobresale del cojinete delantero del e je .

6 . -  Mecanismo, segán lo reivindicado en los puntos ante­

riores, caracterizado porque e l  muñón a x ia l de soporte tiene un



diámetro más pequeño que el piñón y áste un diámetro insignifican­

te menor que e l de la  zona de eje que hace las veces de alojamien­

to delantero.

7 .  -  Mecanismo según lo reivindicado en los puntos ante- 

5. riores, caracterizado porque en su parte de entrada, e l trinquete

de retenida está dotado de un cuello deformahle elásticamente cuyo 

diámetro es ligeramente mayor que la  zona de eje que sirve de alo ja­

miento delantero, e l cual cuello tiene una conicidad que va aumentan 

do en dirección del elemento de agarre y entre é l y un tope anular 

10. que forma e l punto de transición al referido elemento de agarre 

circunscribe una ranura anular de retenida.

8. -  Mecanismo, según lo reivindicado en los puntos ante­

riores, caracterizado porque uno de los dos talones de soporte 

existentes en la  pieza de base, entre las cuales va situada la  pie-

15 . za de acoplamiento, constituye un soporte para e l alojamiento del 

muñón axia l y, e l otro,por lo menos un soporte que sostiene e l eje 

impulsor en la  zona del trinquete de retenida.

9 *- Mecanismo según lo reivindicado en los puntos ante­

riores, caracterizado porque e l  soporte que sostiene e l eje impulsor 

20. en la  zona del trinquete de retenida está dotado de un anillo  inte­

rior ensanchable elásticamente por e l que e l eje de impulsión, cuan­

do se encuentra en posición de funcionamiento, está asegurado, por 

enclavamiento en la  ranura de retenida, contra desplazamientos 

axiales.

25 . 10 . -  Mecanismo según lo reivindicado en los puntos ante­

riores, caracterizado porque en su brazo dirigido hacia e l trinque­

te de retenida, la  pieza de acoplamiento tiene una abertura que 

deja pasar libremente a l piñón y en su brazo opuesto, un taladro 

de diámetro bastante más pequeño que sólo deja paso a l muñón axial



de soporte, por lo que este brazo forma un tope para la  pared 

frontal posterior del piñón#

11 .  -  Mecanismo seg&n lo reivindicado en lo s puntos an­

teriores, caracterizado porque la  pieza de acoplamiento es un 

constituyente f i jo  de la  pieza de base, y e l lado interior de 

su nervio que está dirigido hacia la  parte posterior de la  cre­

mallera tiene un curso adaptado a l movimiento de la  cremallera.

12.  -  Mecanismo seg&n lo reivindicado en los puntos 

anteriores, caracterizado porque cuando la  parte superpuesta des­

cribe un movimiento basculante originado por el accionamiento

de cremallera, e l lado interior del nervio está concebido a modo 

de trayectoria de curvatura convexa.

13 .  -  Mecanismo seg&n lo reivindicado en los puntos an­

teriores, caracterizado porque e l nervio de la  pieza de acopla­

miento está concebido a modo de rodillo  que, en caso dado, es 

desplazable paralelamente en oposición a la  fuerza e lástica  y en 

sentido perpendicular a l eje impulsor#

14 .  -  Mecanismo seg&n lo reivindicado en los puntos an­

teriores, caracterizado porque la  cremallera, e l eje impulsor,

y la  pieza de acoplamiento asi como, por lo menos, los talones 

de soporte de la  pieza de base son de una materia p lástica defor- 

mable elásticamente.

1 5 . "MECANISMO ACCIONADOR PARA JUGUETES MECANICOS"

Tal como se describe y reivindica en la  presente Memo­

r ia  Descriptiva que consta de trece hojas escritas a máquina por 

una sola cara y de sus correspondientes dibujos.

Madrid/¡ 5 NQV, jggg
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