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MEMOAIA DESCAIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVEZINCIOUN
en

ESsPAfA

por VIINTE aiics
a nombre de Joon HANDILE Y, Claude SUC KL ING
y Robert Henry 8 U C K L I N G, de nacionalidad inglesa,
residentes en 22 Sandringham Road, Golders Grean, los

dos primeros, y 19 Heather Gardens, Goiders Green, el

dltimo, todos en LONDRBES, Inglaterra, por
"IEJORAS EN LOS APARATOS SUMADORES Y DE EXHIBI-
¥CION ESPECIAMSNTE APL1JABIES A LOS TOTALILA-
"DORTE".
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Este invento se refiere a mejoras en 1los gpara-

tos sumadores destinados a unirse a 10s dispositivos to-

talizadores y andlogos, del tipo preparado_ para recibir
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directa o indirectamente, sefa.es o impu.sos de percu-
sidn de méquinas suministradoras de tickets y andlogas,

¥y que incluyen un mecanismo principal accionado a inter-

valos que actda un mecanismo secundario en serie con el
principal.

Las rdquinas sumadoras conocidas que contismen
e.ementos de exlhibicién de cifras directamente acciona-
dos por los impulsos recibidos, solo pueden hacerse fun-
cionar a velocidades limitadas, a causa de la considera-
ble inercia de aquellos. Otras méquinas sumacoras en
que los elementos de exhibicién de cifras se mueven por
medio de cmbragues y desde 4rboles en continua rotacidn
y en las que lcs elementos de exhibicidn de cifras se

sueltan y detienen electromagnéticamente, requieren me-

canismos y fuerza considerables para su funcionamiento.
Este invento proporciona una construccién per-
feccionada que permite el almacenamiento mecénico de los
impulsos recibidos y el adecuado pasod& las unidades a
las decenas, de 4stas a las centenas y asf sucesivamente,
permitiendo ademés presentar o exhibir cifras mayores que
las actua.es, & la velocidad necesaria y sin ulterior com-
plicacién dal recanismo ni mayor consumo de energfa.
Este invento congsiste en un aparato sumador
de tipo indicedo, en el que el mecanismo principal in-
cluye medios adecuados para permitir que el mismo arras-
tre al secundario y aimacene temporalmente los impulsos

que producen dicho arrastre.

Este invento comprende ademfs otras interesan-
|

tes caracterfsticas gque se describen detalladamente y rei- .

vindican a continuacién.

En los dibujos adjuntos se represen%a un apara-
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to sumador construido de acuerdc con ecte invento; en
ellos,

La figura 1 es un alzado de la parte posterior;

La figura 2 es una vista en Planta, parte en
corte horizontal;

Las figuras 3 y 4 son vistas de detalle, & ma-
yor escala, de un mecanismo principal;

La figura 5 es un alzado parcial, a mayor es-
cala, del mecanismo de arrast re que une entre sf una rue-
da cumadora con la siguiente.

El aparato sumador representado inc.uye un e-
lectroimdn 1 (figura 1) que recibe impulsos eléctricos
gue representan las percusiones a contar y que comunica
movimiento oscilatorio a una palanca 2 que constituye
la armadura, a cuya atraccién hacia el eiectroimén 1 se
oponen un par de muelles tal como 108 representados en
6. La palanca-armadursa 2 lleva un trinquete 4 dispues-
to de modo que, en las vibracicnes de retorno de aque-
1lla por la accidn de los muelles 6, comunique una rota-
cidn gradual y en un solo sentido a una rueda de trin-
quete 5 (figura 3) a cuya rotacién en sentido contra-
rio se opone un fiador (no representado). La rueda de
trinquete 5 estd sujeta en un 4rbol hueco 100 (figura 3)
montado en un eje fijo 101 y que, en el extremd opuesto
a 1a rueda de tringuete 5, 1leva un disco 7., Alrededor
del 4rbol 100 se dispore un muelle en espiral 102 uno
de cuyos extremos estd sujeto al drbol 100 y el otro ez~
tremo estd unido a una caja de muelle 103 fija a una rue-
da dentada 9 giratoria en el 4rbol 100 y que lleva un
trinquete pivotado 8 que, cuando se ajusta con una ra-

nura 105 de una orejeta 106 que sobresale ds la perife-
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ria del disco 7, puede engranar con una rueda de trinque-
te 10 fija, inclufde en un circuito eléctrico de sefia-
les junto con el trinquete 8. El muelle 102 estd ini-
cialmente tensc de modo que en >a rotacién gradual y nor-
mal del disco 7 con la rueda de trinquete 5, la rueda
dentada 9, sometida al esfuerzo del muelle 10z, acompa-
fia el disco 7 con el trinquete 8 actuando en la ranura
105 del disco 7 y saltando un diente de la rueda fija de
trinquete 10 en cada recorrido anguiar del disco 7. En
cada recorrido angular del disco 7, la ranura 105 actda
momentdneamente para soltar €l trinquete 8 de un espacio
entre dientes de a rueda fija de trinquete 1C y para
permitir que dicho trinquete 8 se ajuste en el espacio
entre dientes siguiente de la rueda fija de trinquete
10 mencionada. Los componentes 5, 7 y 100 constituyen
el mecanismo principal del aparato; el mecanismo movido
por este mecanismo principal, se denomina, por convenien-
cla, mecanismo secundario.

8i el mecanismo principal arrastra al mecanis-
mo secundario los impulsos en exceso recibidos por aquél
se almacenardn temporalmente en el muelle 102 hasta que
se transmitan a la rueda dentada 9. Hasta que los im-
puisos almacenados se transmitan a la rueda dentada 9,
ésta acompafiard al disco 7 mientras el trinquete 8 se
ajusta de nuevo en la ranura 105; el borde periférico del
disco 7 sirve para conservar el trinquete 8 fuera de a-
juste con la rueda fijade trinquete 10 hasta verificar-
se este nuevo ajuste del trinquete 8 con la rueda 105.
Mientras el trinquete 8 se manticne fuera de ajuste con

la rueda fija de trinquete 10, estard interrumpido el
circuito eldetrico que incluye al trinquete y a la rue-
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da citados, proporcionando una seial distintiva.

Cada uno de los impulsos transmitidos por el
mecanismo principal a un disco rotativo 17 de exhibicién
de cifras, engranado con el mecanismo principal cuenta
una unidad; las cifras 1 a 9 y O estén separadas distan-
cias angulares iguales en la cara anterior del disco 17
que gira un décimo de revolucidn para cada impuiso trans-
mitido, para exhibir una cifra. E1l disco de zifras 17
y su mecanismo de impulsién asociado, constituye una pri-
mera rueda sumadora, o contador de unidades sencillas.

El disco 17 exhibe una cifra cuando ésta coin-
cide con una vantanita de un tablero anterior (no repre-—
sentado) del aparato. |

La primera rueda sumadora, o contador de unida-
des sencillas, puede axionarse por dos de estos mecanis=-
mos impulsores, como se representa en las figuras 3 y 4;
las ruedas dentadas 9 de estos mecanismos engranan, res-
pectivamente, con pifiones 12, 12a (figura 2) combinadas
con el disco de cifras 17. Cuando una rueda dentada 9
de cualquiera de los mecanismos impulsores verifica un
desplazamiento de rotacién, al recibir un impuiso por
percusién, este movimiento se transmite por el respecti-
vo pifién 12 o 12a, engranaje diferencial 13 y ruedas den-
tadas 14, 15 al eje 16 del disco de cifras de unidades
haciendo girar el disco de cifras 17 la décima parte de
una revolucién para cada impulso recibido.

En su extremo opuesto el disco de cifras 17,

d eje 16 lleva una leva de caracol 18 (figura 5) a la
que se ajusta un rodillo setélite 107 montado en una pa-
lanca 19 empujada por un muelle 20 en la diresccibn de

conservar el satélite 107 ajustado con la leva 18. Ia
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pelanca 19 est4 pivotada, entre sus extremos, en 108, y,
en su extremo cpuesto al satélite 107 tiene pivotada una
pieza de conexidn 109 provista de un pasador 21 dispues-
to para comunicar rotacifén gradual a una rueda dentada
22 que mueve una rueda sumadora de decenas que incluye
un disco 110 con las cifras de decenas, andlogo al dis-
co de unidades simples 17 &l que parcialmente ocultas

El movimiento del pasador 21 para ajustarse ccn la rue-
da dentada 22 y para perder el ajuste con ella, esté re-
gulado por una pieza de conexién y gufa 24, de movimien-
to0 alternativo uno de cuyos extremos tieme un& ranura
arqueada de gufa 23 en la que se mueve el pasador 21; el
0tro extremo cstd unido a una biela 25 de movimiento al-
ternativo que se mueve por medio de un betdn 27 de la
leva 18 y de una pieza de conexidén 26 y un brazo 1lll,
Como se v&€ en la figura 5, la leva 18 gira en el senti-
do contrario al de las agujas de un reloj. Cuando el
satélite 107 asziende por la seccién de la leva 18, se
tensa el muelle 20 y el pasador 21, sometido a la accién
combinada de la leva 18 y de la picza de conexibn y gufa
24, se vé obligndo a abandonar un espacio entre dientes
y a penetrar en el espacio siguiente de la rueda denta-
da 22. Cuando 21 pico de la leva 18 abandona el satéli-
te 107, é4ste cae sobre la cola de la leva por la accién
del muelle 20 sobre la palanca 19 gque, en estas condi-
ciones se vé obligada a oscilar y comunica un Jesplaza-
miento de rotacién igual a un décimo de revolucién a la
rueda dentada 22 por medio de la pieza de conexifér 109

y del pasador 2l. Un par de pasadores de retén 30 de la

pieza de conexifn y gufa 24 funcionan en combinacién con
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la rueda dentada 22 con objeto de sujetar ésta de modo
seguro durante los intervalos comprendidos entre los des=-
plazamientos sucesivos de rotacibn de la rueda dentada
224 32 representa un escudete sujeto en el 4rbol 16 y
dispuesto para cubrir el extremo saliente del pasador

31 del satélite, cuando el rodillo 107 cae por encima
del pico y al interior de la cola de la leva 18, Cuan-
do la leva 18 se encuentra en la posicibn angular en

que la depresién 18a de su cola se ajusta con el satéli-
te 107, el disco 17 exhibe la cifra cero. El botén 27
lleva un rodillo 28 que al girar aquel funciona en com~
binacién con ur grupo circular de contactos eléctricos
29 (figura 2) dispuestos para contro.ar un indicador pf-
blico situado a distancia.

Entre e. 4rbo. 1l6a y el 4rbol 16b de una rue-
da indicadora dz centenas, se intercela un mecanismo ané-
logo al dispositivo de arrastre que une el #£rbol 16 del
indicador de unidades con el eje lba del indicador de
decenas. Este mecanismo se repite para cada indicador
sucesi¥o necesario.

Todos los indicadores se colocan simulténea-
mente a cero, levantando una palanca de contrapeso 82,
cuyo movimiento oscilatorio ascendente lleva a cabo la
separacién de todos los elementos 112, de embragues de
garras cnclavijados en cada uno de los 4rboles 16, l6a,
16b, etc. de la conexién de enlace con los elementos
correspondientes 113 de dichos embragues de garras que,
normalmente, transmiten el movimiento a los discos de
cifras 17, 110, etc. por medio de los elementos 112 men-
cionados. Cuancc los discos de cifras se desembragan

de este modo de sus transmisiones respectivas, la ac-
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cién de las palancas 19, impu’sadas por muelles, sobre

las levas de caracol 18, hace girar &stas y sus érboles,
asf! como los discos de cifras, hasta que diclms levas
quedan en reposo con las depresiones 1l8a de sus colas
ajustadas en los satélites asociados 107 de las palancas
19, en cuyas posiciones angulares de las levas los dis-
cos de cifra exaiben el cero todas ellos. BEl movimien-
to de la palanca 82 para poner en cero los indicadores,
lleva a cabo también, 4 la vez el desplazamiento en sen-
tido posterior de los diferentes grupos de contactos e-
14sticos 29 de nodo que 8stos quedan separados de sus res-
pectivaos rodillos de cooperacidn 28 mientras los discos
de cifra estédn en cero; los contactos se restaolecen, pa-
sando a la posicién activa, por el movimiento de retorno
de la pa’anca 82. La palanca principal 82 que puzade ac-
cionarse por medio de un solenoide o de un motor, est4
ademds dispuestes para gue, al actuar para poner en ce-
ro los indicadores, haga funcionar un cortacirsuito 381

intercalado en vn circuito eléctrico de seiiales.

-0- NoOta -~-o0-

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta Patente de VEINTE
auos, son los siguientes:

12, - Un aparato sumador del tipo indicado, en
el que el mecanismo principal incluye medios presparados
para permitir que dicho mecanismo principal arrastre el

mecanismo secundario y, tempora mente, almacene los impul-

s80s que producen el arrastre citado.

29, - Un aparato sumador, segdn lo reivindica-
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do en el punto 12., en e. que el mecanismo principal
ransmite al mecanismo szcundario los impulsos recibi-

dos, por medio de un mueclle de torsibn que permite que

ina primera rueda de trinquete o dispositivo anflogo,
movida por los Impulsos recibidos, arrastre el mecanis-
mo secundario y que, tempora.mente a'macene lcs impul-
S0S en exceso,

32. ~ Un aparato sumador, segfn 10 reivindica-
do en el punto 29, que inc.uye un disco giratorio con la
primera rueda de trinquete o0 dispositivo andlogo y gue
tiene una runura en la que puede ajustarse un fiador sos-
tenido por una rueda dentada conducida y que funciona en
combinacifn con una rueda fija de tringquete para regular
la rotacibn gracual de la rueda dentada mencionada; el
movimisnto de le ranura en el sentido de separcrse del
fiador lleva a cabo el desajuste del fiador de la rueda |
fija de tringuete, para permitir el movimiento subsi-
guiente de la rueda dentada sometida a la fuerza del mue-

lle.

. 42. - Un aparato sumador del tipo indicado, que
comprende una serie de ruedas sumadoras cada una de .as
cuales, a partir de la primera, o indicadora de unidades,
es movida desde la anterior por medios que incluyen una
leva conducida por el indicador anterior y mec4dnicamen-
te unida a una rueda dentada del indicador siguiamte
para comunicar de este modo un desplazamiento de rota-
cibn a la rueda dentada mencionada en el despiazamiento

final de rotacién de 1a leva citada.

52, - Un aparato sumador, segén lo reivindi-

cado en el punto 42., en el que la leva acciona una pa-

lanca, empujada por un muelle, en la que estd conectado
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un pasador que puede ajustarse con la rueda dentada ba-
jo el control de una pieza de conexidn y gufa de movi-
miento alternativo gque se mueve sinerdnicamente con la
leva.

62, - Un aparato sumador, segfn lo reivindica-
do en el punto 49%., en el que 'a leva es de forma tal
que, cuando se encuentra libre, gira autom4ticamente a
la posicibn cero bajo la accibn de la pa’anca empujada
por un muelle.

72« = Un aparato sumador, segfn lo reivindica-

do en el punto 5%,., en el que la pieza de conexién y gufa

~estd provista de medios de retencibn que impiden la ro-

tacifn de la rusda dentada durante los intervalos com-
prendidos entre desplazamientos sucesivos de rotacidn
de ésta.

8%, = Un aparato sumador, segtin 1o raivindica-
do en el punto 1%., que comprende una serie de disposi-
tivos sumadores cada uno de los cuales incluye un grupo
de contactos electricos en circuito con un indicador pl-
blico y en los que puede ajustarse un rodillo conducido
por el dispositivo sumador.

9¢. - Un aparato sumador, segfin lo reivindica-
do en el punto 32., en el que se disponen medios para in-
dicar eléctricamante si el fiador est4 ajustado con lsa
rueda fija de trinquete, o si no estf ajustado con la
misnma.

10%. - Un aparato sumador, segfn lo reivindi-
cado en los puntcs 62 y 82., en el que la operacibn de
soltar las levas para poner el aparato en cero, separa

también los satélites d= la relacién de funcionamiento

con los grupos de contactos eléctricos.

1le., - Un aparato sumador, seg@n 1o reivindica-

- 10 -
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do en el punto 19., en e. que entre un mecanismo princi=-
pal y su mecanismo secundario se intercal a un engranaje
diferencial.

1292, - Mejoras en los aparatos sumacores y de
exhibicién especiaimente aplicables a los totelizadores.

Tal y como se ha descrito en la Memcria que
antecede, representado en los dibujos que se acompafian
¥ con los fines que se han especificado.

Esta lUemoria consta de once hojas escritas por

ana sola cara.

Madrid, 5 de Septiembre de 1926,
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