NUMERO 22.788

MEMORIA DESCRIPTIVA

para solicitar

PATENTE DE INVENCION
en
BESPANA

por VEINTZE aiios
a nombre de THE DOSR COMPANY, INC., constituida en De-
laware, y establecida en 247, Park Avenue, NUCEVA YORK,
Bstados Unidos de Arérica, por

YUMEJORAS BN LOS AP/RATOS DE CONDENSACION,

"REMOCION O AGITACION",

Este Invento se refiere a aparatos de conden-
sacibn, remccibn o agitacidn y anfiogos pora tratar sd-
lidos depositados, lodos, pulpas u otros lfquidos o mez-
clas y pueden usars2 con ventajas especiales en los ape-

ratos de condensacisn o sedimentacién que empleen ras-

_ld




30

35

trillos rotativos o de revolucibn, o dispositivos de re-
mocién y anf4logos, preparados para concentrar el mate-
rial por su paso a través del mismo y, al mismo tiempo,
lleven a cabo el desplezamiento progresivo del material
posado, con preferencia hacia una o0 varias salidas de
descarga.

Uno de los otjetos de este Invento es propor-
cionar medios sencillos y perfeccionados para vencer
las sobrecargas en los aparatos de la naturaleza descri-
ta, al aumentar la resistencia al movimiento de los ras-
trillos o dispositivos de remocidn.

Otro objeto es proporcionar medios perfeccio-
nados dispuestos para levantar Los rastrilivs al aumen-
Tar la resistencia Jpuesia 8 Su wuviuuieliy, auwentaundu

al mismo tiempo la fuerza motriz a los mismos aplicada.

Otro objeto es proporcionar un aparato de la
clase indicada, preparado para suministrar lodo u otro
material concentraa0, en el que sea aproximadamente cons=—
tanve L8 velacidu entre 1fquidos y sélidos.

TUn nuevo objeto es proporcionar un mecanismo
para el objeto indicado, que permita que la fuerza mo-
triz para cada posicién vertical del rastrillo pueda
determinarse previamesnte y permita ademfs ajustar la
variacién de la fuerza motriz para distintos cambios en
la posicibn vertical.

Este invenio consistz en un mecanismo de trane-
misidn para aparatos de la naturaleza indicada, en el
que el desplazamient> angular relativo entre los ele-
mentos conductores y conducidos produce un esfuerzo de
separacién entre las superficizs de contacto, adecuado
para levantar el rastrilio o dispositivo andlogo, trans-
mitiendo al mismo tizmpo a dicho dispositivo una fuerza
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motriz constentementz creciente.
De acuerdo con este invento, el impuiso se trans-
. 40 mite a los dispositivos de remocién o al rastrillo gira-
torios por medio de =lementos relativamente méviles

i, uno de los ctales tisne forma dé leva de pendiente pro-
gresivamente creciente, con objeto de que el movimiento
relativo entre dichos elementos haga que los rastrillos

o andlogos asciendan o descienian y, simulténeamente con
esta accibn, lleva a cabo o permita un aumento o dism i-
nucibn progresivos en la fuerza motriz ap’icada a los

-

rastriilos,

De acuerdo con una caracterfstica de este in-
50 vento, el rastrillo o dispositivos de remocidén estédn
suspendidos, por ejempld por rodillos u otros medios de
ajuste por desiizamients tales como bloques corredizos
con una o mds gufas inclinadas por el movimiento de los
cuales se comunica rotazién a los rastrillos; la posicisn
55 de los medios de ajuste por deslizamiento en la gufa o
gufas se determirna por 21 peso del mecanismo suspendido
y por la resistencia de los rastriilos al movimiento.
Dado gque la inclinac:6n de la superficie de gufa es pro-
gresivamente creciente, se verd que al aumentar la resis-
60 tencia al movimiento el mecanismo de rastrillos asciende
en las superficies de gufa o de leva hasta una posicién
en que la pendiente de &stas es mds pronunciada y, con-
siguientements, la gufa puede comunicar a los rastrillos
o0 dispositivos de remocibn una fuerza motriz superior,
65 con el resultado de qu=2 aumenta la capacidad del mecanis-
no para hacer desapergcer la sobrecarga.

La proporcién de aumento en la pendiente de las

gufas inclinadas, puede ser corstante o puede variar para
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distintas purtes de la pendiente. Asf, por ejemplo, la
parte inferior de la pendiente puede ser mfs bruseca,
proporcionando un mayor aumentd en la fuerza motriz para
la parte inicial del ascenso que para la #ltima parte.
Por el contrario, la parte supsrior de la pendiente pue-
de hacerse nds brusca que la parte inferior, con objeto
de que cerca del final del ascsnso permitido, aurente ern
mayor grado la capacidad de comunicar una fuerza motriz,
aumentada., Puede disponerse un mecanismo automftico pa-
ra interrumpir el motor de impulsién cuando los rastri-
1los hayan ascendido hasta la altura mfxima permitida.

En una disposicidn preferida, se disponen tres
(o m4s) guias core tituidas por elementos arqueados mon-
tados en un elemento o tambor corductor y que -tienen sus
superficies superiores con la pendiente progresivamente
crecienteldeseada y sobre las cuales giran rodillos mor-
tados en un elemento del cual estd suspendido el mecanis-
mo de rastrillos., Ios elementos de gufa pueden e star mon-
tados ajustablemente para permitir la variacién de su
pendiente con objeto de adaptarse a distintas condicio-
nes de trabajo. Cuando se dispone este ajuste, 1los ro-
dillos combinados con las gufas deben ser de ancho supe-
rior puara permitir el desplazamiento transversal de las
superficies argueadas de gufa al ajustarse.

De acuerdo con otra caracteristica de este in-
vento, se disponen medios para aplicar una carge adicio-
nal a los rastrillos y variar de modo ajustable la carga
de lo0s mismos. Puede conseguirse esto, por ejemplo,
cargando la parte suspendida del mecanismo de cualquier
modo conveniznte, pcr ejemplo por pesos cmovibles. Fue-

den tambidn disponerse medios para levantar los rastri-
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1los independientemente de la iisposicién autom#tica.

De acuerdo con otra zaracterfstica, se montan
independientemente dispositivos giratorios de rastrillos
y un dispositivo escarbador rotativo para la descarga,
con objeto de que los rastrilloss puedan ascender de acuer-
do con la carga, sin afectar la posicién del escarbador
de la descarga. Puede conseguirse esto montando 1los ele-
mentoé curvados de gufa sobre un 4rbol vertical que lie-
ve el escarbador de la descarga y montando los rastrilics
rotativos en un £rbol o manguito hueco suspendido de las
gufas. Pueaen uisponerse meaios accionawos a uano para
sevantar el £rvor del escarvauor ae la uesvarga y, con
81, los rastrillos rotativos.

A cont*nuacién se describirdn otras caracterfs-
ticas de este invento, 2 se puntualizardn en las rei vin-
dicaciones adjuntas.

Con referencia a 1los dibujos adjuntos:

ILa tigura - es un alzado esquemdtico y parte
en corte de un aparato eoncentrador para aguas residuales
y otros lodos o rulpas, construido de acuerdo coneste
invento;

La figura Za es un corte vertical de la parte
central del aparato de la tigura 1, que representa el
mecanismo de sostén y de transmisibn para los rastrillos,
con més detalle;

La figrra 2 es un esquema gue representa el
principio de: mecanismo de levantamiento, ¥y

La figura 3 es una vista esquemftica en plan-
ta que repressntza la disposicidn de las guias arqueadas;

La figura £ es una vista en planta, ¥y
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La figura 9 es un alzado, parte en corte, de
una forma modificada del mecanismo de sostén y transmi-
sién para los rastrillos de un concentrador;

La figura 6 es un alzado, parte en corte, de
otra forma modificada del mecanismo de sostén y de trans-
misibén para los rastrillos de un concentrador.

Al aplicar este invento en la préctica, de acuer-
do con un modo conveniente y por ejemplo combinado con
un concentrador para aguas residuales u otros laios o pul=-
pas, se dispone un depbsito de posado 1, como se indica

en la figura 1, con Los medios corrientes para la intro-

> duccién del 1fquido a tratar y para la extraccibn del " f-

quido clarificado que sobre-nada; la materia s6lida de-
positada se extrae por un cono central de salida 2.

En brazos rotativos 4 sostenidos por un mamguito girato-
rio 5 preperado para movimiento vertical como se descri-
be a continuacién, se montan una serie de rastrilios o es-
carbadores 3 de la forma inclinada corriente. Enel in-
terior del manguito 5 se dispone un 4rbol 6 que, en su
extremo inferior, lleva un e scarbador 7 cuyo objeto es
impedir el amontonamiento de material enel cono O sali-
da de descarga 2.

El depésito estd4 provisto de un entramado de vi-
gas transversales 8 sobre el cual estd montada una super-
estructura 9 que lleva el mecanismo de rotacidn de los
rastrillos.

Una rueds dentada 10 movida por medio de cual-
quier motor adecuado y mediante un husillo 1l estd sos-
tenida, de modo que pueda girar, sobre cojinetes de bo-
las 12 y tiene un cubo 13 a través del cual se prolon-

ga el Arbol 6; ertre el &rbol y el cubo hay una conexién
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de clavija que permite e desplazamiento del 4rbol y la
transmisidn a éste de movimienzo rotativo. Ta rweda de

engranaje 10 lleva un soporte 14 gue constituye el apo-
yo para una tuerca 15 gque se ajusta en una prolongacién
roscada 16 del 4rbol 6. Un volante de mano 17 permite
hacer girar la tuerca para el ascenso y descenso del 4r-
bol.

El manguito haeco 5 jue lleva los rastrillos
estd unido a un tambor 18 en cuyo borde superior estén
sujetas tres abrazaderas 19 cada una de las cualesllie-
va un rodillo acanalado 20, Bstos rodillos se mueven so-
bre gufas inclinadas 21 sostenidas por un elemento de
soporte 22 fuertemente sujeto al 4rbol 6. Ias gufas 21
que, en piwanta, son arqieadas, tienen sus bordes superio-
res en forma de superficies he_icoidales de pendiente
progresivamente crecZente, como se indica en la figura 2.
La parte inferior de la superficie de gufa temmina en
una parte 23 curvada hacia arriba que sirve como tope
para impedir que los rodillos abandonen la gufa; desde
este punto la pendiente ascendente aumenta progresivamen-
te hasta el punto 24.

Por la construccifn indialc se comprenderd
que el manguito 5 y os rastrillos a é1 unidos estdn sus-
pendidos sobre las gufas 21 y que cuando los rastrillos
ocupen su posicibn inferior, los rodillos 20 se apoyatdn
contra la parte 22 en forma de tope. 4l aplicar fuerza
a)l &rbol 6, por medio de la rueda dentada 10 y de la co-
nexién de clavija 13, las gufas 21 se moverén contra los
rodiilos 20 que tenderdn a moverse hacia atrds y a subix
por las gufas hasta una posicién determinada por la re-~

lacidn entre la resistencia opuesta a la rotacidy de

los rastriilos y el peso del mecanismo suspendido de los
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rodillos, esto es, el peso de los rastrillos, £rbol 5

y tambor 18 con sus accesorios. Xsta relacién es pro-
porcional a la pandiante de las gufas y dado que &sta
aumenta progresivamente, la fuerza motriz que puede apii-
carse a los rastrillos cumenta-4 con el ascenso de los
mismos, ¢ en otros términos, al aumentar la carga en los
rastrillos y al subi> &stos a un sitio proporcionalmen-
te mfés elevado el trabajo realizado sobre el material si-
1ido por los rastriilos aumenta de modo tal que el depd-
sito puede verss libre de la acumulacién productora de

la sobrecarga. Thma caracterfstica importante de la dis-
posicidn es que la fuerza motriz aumenta constantemente
durante todo el ascenso de los rastrillos.

Se observar{ que la construccibn descrita per-
mite el ascenso y descenso de ilos rastrillos durante.la
etapa de concantracibn, pero que el escarbador central 7
no es afectado por estos movimientos y permanece siempre
en la mejor posicién para mantener la salida de descar-
ga 2 libre impidiendo que se obstruya por laacumulacién

de s6lidos.

Si se desez levantar los rastrillos por cual-
gquier razén, puede cocnseguirse haciendo girar el voiante
de mano 17 que, a su vez, hace girar la tuerca en €1 mon-
tada. Xsto hace ascender el 4rbol 6, y un collar monta-~
do en el extremo inferior de  mismo se ajusta en el man-
guito 5 y de este modo puede levantarse todo el mecanis-
mo de rastriilos. Al mismo tiempo, el escarbador 7 se
separa del cCono ae aescarga.

bando una rorma augecrada 4 1aS owp201iCles Su=
PELLOLGo v we £EVE we L3S guwlis £1, Puuc ubleuerse vual-
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quier caracterfstica ve trapayo aeseada, que se adapte
al material que Laya de tratarse y al trabajo gue el con-
centrador haya de realizar., Ademéds, si se desea, pue-
den disponersz ccn fecilidad medios para variar de modo
ajustable la pendiente de las superficies de gufa. Pue-
de conseguirs= esto ce distintos modos, pero el nés
conveniente es disporer las gufas arqueadas pivotadas por
un extremo y sujetas por el otro mediante un tornilto,
por ejemplo, gque se ajusta en una ranura 0 en una sarie
de orificios para el mismo con objeto de obltener el gra-
do de ajuste deseado. Tado que las gufas ticnen forma
arqueada, sus superfizies de leva se moverdn lateralmen-
te al ajustarse y,. coasiguientemente, los rcdillos deben
hacerse mas anchos gue lacs gufas para ajustarse con 8s-
tas en todas las posiciones de las mismas. Si se desea,
los rodillos pueden disponerse con una pestafia en un la-
do solamente y tener caras anchas, de modo andlogo a las
ruedas de las loccmotoras.

Como antes se indicé, la fuerza motriz que pue-
de aplicarse a los rastrillos depende del peso de los ele-
mentos suspendidos de las gufas y esto proporciona un
medio sencillo para ajustar la fuerza motriz cargando o
descargando la estructure suspendida, .sf, por ejemplo,
pueden sostenerse pesos edecuadcs, de cualquier modo con-

veniente, en el tambor 1€ y aumentando o reduciendo el

nmero y/o tamafio de los pesos, puede ajustarse la fuer-

za motriz entre los 1Imites disponibles,
Otro modo de aplicar este invento, estd repre-
sentado en las figuras 4 y 5 en las que puede verse el
mecanismo de trunsmisidn y soporte de log rastrillos dis-

puestos para aplicerse a distintas construcciones de con-
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centradores o clarificadores o aparatos andlogos. En
este ejemplo no se disponen mecios para levantar 1los ras-
trillos a mano ni para levantarlos independientemente de
un escarbador central, si alguro se emplea.

lLos rastrillos estdn montados en un 4rbol ver-
tical 25 que pueds dctarse, o no, de un gpoyo fijo. El1
Zrbol estd suspendido de un armazbn 26 en forma de ara-.
fia que lleva los rodilles acanalados 27 que se apoyan
en gufas 28 de forma andloga a las gufas 21 descritas
en combinacién coa el ejemplo anterior. Estas gufas es-
t4n sostenidas por una gran rueda dentada 29, a la cual
sstén sujetas, a su vez sostenida, de modo que pueda gi-
rar, por cojiretes de bclas 30 montados en una caja 31
apoyada en vigas Sransversales 32. La rueda dentada 29
tiene un cubo censral 33 que constituye un cojinete para
el 4rbol 25, de modo que éste puede verificar movimien-
tos verticales y de rotacién con respecto a la rueda den-
tada. Un motcr adecuadamente montado en cuclguier sitio
apropiado de la estructura de soporte, mueve el &rbol 34
que lleva un husillo jue engrana con la rueda dentada 29.
Bl funcionamiento del dispositivo es an#logo al del e jem-
plo anterior y, por tanto, no se precisa mayor descrip-
cibn,

Otro modo de aplicar esteinvento en la précti-
ca,estd representedo en la figura 6 en su aplicacién a
un concentrador o aparato anflogo del tipo de coiumna en
que el mecanismo de rastrillos o de remocién =std soste-
nido por un tanbor o elemento equivalente giratoriamente
suspendido de una columna que se levanta desde el fondo
del depésito. Los brazos de rastrillado (no representa-

dos) estdn montadcs del modo corriente en un tambor 35
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en cuyo extremo superior estfn sujetas trgs abrazaderas
36 equidistantes y que llevan rodillos planos 37 que se
prolongan hacia 21 interior y esténpreparados para mo-
verse sobre gufas helicoidales 38 sujetas a un segundo
tambor 39 de difmetro inferior al del tambor 35. En el
extremo superior del tembor 39 est4 sujeto un anillo den-
tado 40 que sobresale hacia el interior y que se apoya
sobre cojinetes de bolas 41 sostenidos por un tablero de
soporte 42 stjeto a la parte superior de la columna O pe-
destal centrzl 43. El1 anillo dentado 40 estd provisto

de dientes irteriores que engranan con un pifién 44 de un
Ar ol vertical 45 sostenido en cojinetes del tablero 42.
Un engranaje 46 del #rbol 45 engrana con un husillo 47 mo-

vido por un motor 48 montado en el tablero 42.

El funcionamiznto del mecanisno que acaba de
describirse es anflogo al de los anteriommente explica=~
dos y se observard que las gufas 38 pueden disponerse
ajustables, si as? se desea, Adem#s, pueden hacerse to-
dos los ajustes adecuados, cargando los elementos suspan-
didos del mecanismo, po- ejemplo por la adicibén de pesos
amovibles, de modo que puede ajustarse la fuerza motriz
aplicada a los rastrillos.

Debe tenerce presente gue este invento puede
aplicarse a todos los tipos de concentradores o clarifi-
cadores, incluyendo los coﬁcentradores que tengan mas
de un departamento, tal como se describe en la Patente in-
glesa n? 262,479, y tamtién a los aparatos de remocidn,
agitacién o sedimentacién de todas las clases en que se
empleen dispositivos de rastrillado, remocidén o descar-

- 11 =




320

325

i 340

345

ga de lodo rotativos, Este invento puede aplicarse tam-
bién a los hidro-separadores, esto es, a 10s concentrado-
res que se alimentan a mayor velocidad pars que la se-
paracibn del material fino de las partfculas gruesas se
lleve a cabo por el ~ebosado del material fino y por la
extraccidn de las partfeulas gruesas del fondo del de-
pésito en que se acumulan.

Una importeznte ventaja resultante de la apli-
cacifn de este invento en la prdctica, es que a causa del
control automftico de los rastrillos, el material concen-
trado que se extrae presenta una relacién aproximadamen-
tevconstante entre los componentes jiquidos y sélidos.

El funcionamiento de los d ispositivos descri-
tos, cuando se opone una resistencia excesiva a los ras-
trillos debide aeualqaier causa, éstos ascienden y, al
mismo tiempo, puede aplicarse una fuerza motriz superior
para hacer desaparecer la obstruccién. E1 resultado es
que un depésito obstruido o agarrotado pusde desembara-
zarse sin necesided de parar la instalacién, haciendo
enfrar en juegodispositivos autométicos para desconec-
tar la transmisién o cuizar el motor del circuito. Asi,
pues, emplegndo este iInvento, pueden conseguirse condi-
ciones de trabajo mas uniformes y reducirse al mfnimo
la posibilidad de interrwupciones, y todo ello por me=
dio de un mecanismo de construccién sencilla y no expues-
to a estropearse.

Bsta solicitud, que corresponde a la presenta-
da en Inglaterra, 21 15 de julio de 1935, bajo el ntme-
ro 20.284, se acoge a los benefizios del artfulo 51 del

vigente Bstatuto de Propiedgd Industrial.
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| ] 350 Los puntos de invenci®n propia y nueva que se
presentan para que s=2an objeto de esta Patente de VELINTE

‘ e afios, son los siguientes:

12 = Un mecanismo impulsor para aparatos de la

clase descrita, en el que el desplazamiento angular rela-

355 tivo entre los elementos conduztores y conducidos produ~

} ce un esfuerzo de separacién entre las superficies de con-
| tacto, adecuado para levantar el dispositivo de rastri-
llos o anflogo y para transmitir, al mismo tiempo, una
fuerza motriz constantemente creciente al dispositivo
citado.

22 = Un mecanismo impulsor para apalétOs de la
clase descrita, que comprende un dispc itivo giratorio
de regtrillado o de escarbado unido a una transmisién
por medio de an par de elementos relativemente méviles,
uno de los cuales es de forma de leva y tiene una pen-
diente progresivemente creciente, dispuestos de modo
que el movimiznto relativo entre d 1:chos elesymentos ha-
ce que los rastrillos o dispositivos andlogos asciendan
o desciendan 7, simulténeamente, lieva a cabo o permite
VN Blecubl O woSwlidd 456 pouki€s 1765 ve 28 fucs28 mMUGLlZ
aplicada a los rastrillos.

3¢ o Un mecan:smo, segdn 1o reivindicado en el
punto 12 o 2¢., en el que los dispece itivos derastrilla-
do, remocién, o anflcgos, estér suspendidos, por medios
de ajuste por deslizamiento, de una 0 mas superficiez in-
clinadas de gufa por el movimiento de las cuales se co-
munica rotacidn a los dispositivos citados,

49 - Un mecanismo, segfn lo reivindicado en el
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punto 32., en el que los medics de suspensién compren-
280 den rodillos que se mwe ven sobre las superficies de gufs.
5¢ -~ Un mecanismo, segén lo reivindicado en el

punto 3¢ o 42,, en el cue a un arbol vertical giratorio,

’ o anflogo, estén sujetos varios elementos de gufa, de plan-
ta arqueada.
285 62 - Un mecenismo, segin 1o reivindicado en el

R punto 3¢ 0 4¢,, 2n el cue sobre una rueda dentada a que

se transmite el impulso, estfn montados varios elemen-

i
i .

S2S
=

tos de gufa.

oo

79 -~ Un mecarismo, segdr lo reivindicado en
390 el punto 32 0 42,, enel que los elementos de gufa estéfn
sostenidos por un tambecr o anflogo rotativamente monta-
do en un pedestal quz asciende desde el suelo del depdsi-

to.
8¢ « Un mecanismo, s2gf@in lo reivindicado en
395 cualquiera de los puntos anteriores, que comprende un
elemento inclinado por medio del cual se transmite el
impulso, y medios para ajustar la pendiente del el men-
to eitado.
99 « Ur mecanismo, segfn lo reivindicado en
400 cualquiera de los puntos anteriores, enel quwe se dispo-
nen medios para ejustar la relaciln entre la fuerza apli-
cada a los dispositivos de rastrillado y la posicién
vertical de estos dispositivos.
102 - TUn mecanismo, segin lo reivindicado en
405 el punto 92., en el cue dichos medios comprenden disposi-
tivos para cargar de modo variable la @ rte del mecanis-
mo suspendida de las guias inclinadas.
122 = Un mecarnismo impulsor para aparatos de

410 la clase descrita, que comprence medios rotativos de es-




AL5

o allnr: S

430

435

440

SPECIAL MOVIE:
TR /

s

carbado para la salida de descarga de un depdsito y me-
dios rotativos de escarbado o rastrillado para actuar so-
Tre el material contenido en el depbsito, montados in-
dependientae nte de los medios de escarbado de la des~
carga citados, y medios de impulsién para los medios ro-

tativos de escarbado o de rastrillado, preparados para

levantar éstos al crecer la carga sobre los mismos, mien-
tras que permanece invariable la posicién del escarbador
de la descarga.

12¢ - Un recanismo, segln lo reivindicado en el
punto 1192,, en el que los medios escarbadores de la des-
carga estén sostenidos por un &rbol central rotativo y
los medios escarbadcres del dep8sito estén sostenidos
por un manguito suspencido a deslizamiento en gufas uni-
das al &rbol citado, con el cual giran.

139 Un mecanismo, segfn lo reivindicadc en cual-
quiera de los puantos arnteriores en el que se disponen
medios para levantar 1lcs dispositivos de rastrillado o
de escarbado, independientes de los medios automdticos
o dependientes de la carga.

14¢ - Un concentrador o clarificador o an4logo
que comprende un depdsito y dispositivos rotativos de
rastrillado o escarbado o sus szquivalentes, dotados de
un mecanismo impulsor segfin lo reivindicado en cualquiera
de los puntos anteriores.

15¢ - Un m=3canismo perfeccionado précticamente
tal como se ha descrito y se representaen los dibujos
adjuntos.

16° ~ Mejorap en los aparatos de condensacién,
remocidn o agitacién.,

Tal y como se ha descrito en la Memoria gque an-




[

tecede, reprasentado en los dibujos que se acompalian y
con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diezy seis hojas escri-
tas por una sola cara.

Madrid, 15 de julio de 1936

Ch/ - 16 -
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