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HEKORIA DESCRIPTIVA

que se acompaia

a la solicitud de
una PATENTE Di INVENCION por VAINIE ANOS en .spafia,

a favor de
Ltablissements Yeffre & Cie.- domiciliados en 249 Bou-
levard Foch.~ CASABLANCA (iarruecos)
por

»dBCANISHO DE MAMDO SIMPLE O MULTIPLE ViKTICAL, HORIZOX
TAL 0 DE ANGULO, DE SISTEMA DE COMP:NSACION CONTINUO Y
PARADA AUTOMATICA ABSOLUTA .

bee o o]

Acogiéndose & la priorided de la patente ma=-
rroqui Yo. 2.679, depositada el 7 de junio de 1935.
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El presente invento tieme por objeto un meca~
nismo formado por diversos elementos cuyo ensamblaje y
funcionamiento permiten compenser el peso, formundo fre
mo continuo y realizando uns parads asutomdtica absoluta
e instantdnea.

2ste aparato pucde adaptarse a cuslquier sis-
teme de maniobra vertical, horizontal u oblicuo, y mfs
esvccialmente a los chassis de guillotina, postigos ro
dantes, cortinas metdlicas, monta-cargas, etc.

El sisteme de mendo de las piezas entre si
puede ser realizado por piiiones, por cadenas (Calle,Vau
canson, & rodillos o silenciosas), por cebles, por jar-
cias o cuslquier otro siatems upropiado.

K1 funcionamiento del mecénismo objeto del pre
sente invento se realiza de la meners sipuiente:

£l sistera completo reposa sobre un arbol fijo
A que atraviesu el mecunismo.

sste arbol posee uniones de compensaeidn D y
D,

El movimiento de rotacién motor se comunica di
recta o indirectamente a un tornillo sin fin B, el cusl
acciona un piién helicoidal C sobre el jus estdn inecorpg
rados los tamboraakE ¥y E' que contienen loz elementos de
compensacién,

il esfuerzo de resistencie que se podrfa hallsr
estirando los elementos de compensacidn, se convierte en
nulo por el peso de la masa suspendida, que en ese momen=
to desciende y ayuda a la compensacién.

Cuando se ha obtenido la comp nsacién total y
en toda su potencia, el esfuerzo de arrestre gue pudieres
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implioar la compensacién, es anulade a su vez por la
wasa suspendida que debe remonter haeia lo alto.’

fn el momento de cstas dos operaciones, el
novimiento motor puede Jetenerse en cualguier punto,
sin que la rasa tienda a descender por su peso o a su-
bir por «1 efecto de la compensacién.

L& parada autordtica, absoluta y continua es
asi realizada,

Bn el caso de la rotura de uno o varios cle-
mentos de la compensacién, es imposible la eaida de la
masa por el sistemm de tornillo sin fin y pi:dn heli ~
coidal,

“n el esso de rotura de los piiiones o torni-
1lo sin fin la caida se detiens tambien por la compen~
sacién que mentiene la masa en suspensidn.

El dispositivo de mando o de compensucidn se
ha realizado en el dibujo adjunto solamente & titulo
indicativo; este dispositivo puede ser colocado en cual
quier sitio.

uste sparato puede maniobrar seperada o simul
tineamente varios elementos, sin gue por ello tengan que
ser estos elementos de la misra materia.

Las ventajas de este meconismo son numerosas:

18, Suprime los cajones enojosos que impondria
la utilizacién de los contrapesos.

2a, Lealiza una seguridaed perfecta, como con~-
secuencia de ls perads automdiica instantdnea que supri
me toda caida,

38, Aungue sea muy pesado, puede ser maniobra-

do por un niiie, dadas su compensecién y suavidad de manji
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obra.

Bien entendido, el invento no se limita al
modo de ejecucién representado y deserito, sino que
engloba todas las variantes. o

tueda tanbien entendido que el invento no
ha sido descrite y representado sino a titulo expli-
cativo y de ninguna maners limitativo, y que se po -
drén introducir en é1 modificeciones de detalles sin
alterar su espiritu.

NOTA.

in restmen, la PATENTE DE DI'VENCION que se
solicite, recaerd sobre las reivindiecaciones siguien-
tes:

1. iecanismo de mando simple o multiple ver-
tical, horizontal o de éngulo, de sistema de compensa-
cidn continuo y parada automitica absoluta, que se ca-
racteriza porque puede adaptarse a cuslquier sistema
de maniobra vertioal, horizontal u oblicuo, y mis es~
pecialmente a los chassis de pguillotine, postigos ro-
dantes, cortinas metdlicas, montacergus, etc., pudien
do ser realizado el sistems de mendo de les piezas en=-
tre si por piiiones, por cadenas (GCalle Vaucanson, & ro
dillos o silenciosaa}, por cables, por jarcias o cual-
quier otro sistera apropiado.

2. ilecanismo segin reivindicacién 1, caracte
rizado poriue ¢l sistema completo reposa sobre un ar-
bol fijo que atraviess el mecanismo, poseyendo uniones

de compensacién, y conunicdndose el movimiento de rota-
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eién motor directa o indirectamente a un tornillo sin

fin, el cual accionas un pifidn heliocoidal sobre el que

estdn incorporados los tambores que contienen los ele-
mentos de oorpensacién.

3. tiecanismo segin reivindicaciones anterio=~
res, casracterizado porque el esfuerzo de resistencia
gue se podria hallar estirando los elenentos de la ecom
pensacién, se convierte en nulo por el peso de la masa
suspendida, que en ese momento desciende y ayuda a la
compensacién, y cuando se ha obtenido la compensacién
total y en toda su potencia, el esfuerzo de arrastre
que pudiera implicar la compensacién, e¢s anulado & su
vez por la masa suspendida que debe remonter hacia lo
alto, pudiendo detenerse en el momento de estas dos ope
raciones el moviniento motor, en cuslquier punto, sin
que ls masa ticnda a descender por su peso o a subir por
el efecto de la compensacién, sie;do asf realizada la pa
rada autondtioa, absoluta y continua,

4. Jecanismo segun reivindicaciones anterio-
res, caracterizado porgue en el caso de la roture de
uno o varios elementos de la compensacién, es irposi-
ble la caida de la masa per el sisteme de tornillo sin
fin y piidn helicoidal, y en el caso de rotura de los
pisones o tornillo sin fin la caida se detiene tambien
por la compensacién que menticne la mese en suspensién.

$. iecanismo sepiin reivindicaciones unterio-
res, caracterizado porque el miswo puede maniobrar se-
pareda o simulténesmente varios elomentos, sin gque por
ello tengan que ser estos eleuentos de la misma materia.

6. Se reivindica, por ultimo, como objeto so-



bre el que ha de recaer la PATENTE DE INVIR ION qus se
solicita por VAINTE ANOS en :spafia,

»4:CANISEQ DR MANDO STMPLE O MULTIPLZ V&iTICAL, HORIZOH
TAL O DR ANCULO, DE SISTEMA DE COMPEMSACIDN CONTINUO Y
PARADA AUTOUATICA ABSOLUTAw.

Todo conforme jued: expresado en la presente
nenoria, que consta de seis hojes escritas a mdquina
por una sola cars, y plenos que se acompaiian.

Hadrid, 2 de junio de 1936.
ALFONSO UNGRIA.



Etablissements Meffre & Cie. Plano tnico.
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