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"Mecanismo de paro automético del motor de los aparatos

reproductores de registros sonoros"

et e B 0 S B S P oo

Memorias Descriptiva.

Esta invencidn se refiere a un mecanismo para el paro

automdtico del motor de los aparatos reproductores de registros
- Sonoros en el gue se emplea un drgano regulador oscilante en

5 veivén y hacie arriba ¥ hacia abajo que para el paro del motor
se desplaza en forma tal que su extremo libre que descansa so-

bre un soporte cae en el fondo de una entalladura de este so-

porte.
Conforme con esta invencidn el 3rgano regulador es-
10 t4 constituido por una palanca, pardndose el motor tan pronto

como el extremo de esta palanca cae en uns entalladura del

soporte.
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La disposicidén del mecanismo de paro para el motor
cénforme esta invencion, especialmente en los aparatos fo-
nogratricos de disco, permite una simplificacién notable en
la construccidén del mecanismo de paro del tipo mencionado,
ya que se utiliza la gravedad del mismo 6rgano regulador pa-
ra producir el movimiento de interrupcidén. No es necesario
emplear resortes que prendan en el érgano regulador. Ademas
de la disminucidn que esto supone en el numero de piezas ne-
cesarias (cuestidén sumzmente importante cuando se trats de la
fabricacidn en serie) pueden suprimirse tzmbién los elementos
especiales de fijacidn de los resortes al drgano regulador y
a otras piezas y especialmente se simplifica el desmontado
Yy se facilita la substitucidn de las piezas. Para retirar el
érgano regulador no es necesario proceder al dssenganche de
ningin resorte, operacién que tan engorrosa resulta a conse-
cuencia de las pequeflas dimensiones de los mecanismos de paro
¥ que apenas puede confiarse a un profano, considerando como
a tal el que usa el aparato e incluso el vendedor.

En los planos adjuntos se representan esquemdtica-
mente ejemplos de ejecucidn del objeto de este invencidn.

En la figura 1 se representa un mecenismo de paro
del motor suspendido en une entalladura de la mesa del apara-
to apareciendo al propio tiempo el brazo del diafragma.

La figura 2 representa en posicién desmontada las
diferentes piezas de una conexidn a friccidn necesaris en
dicho mecanismo de paro.

La figura 3 representa una vista por encims de un
motor pare el accionamiento de un aparato de disco provisto
del nuevo mecanismo de paro, constituyendo ambos un solo
grupo.

Sobre la mesa -l- se encuentra montado el soporte
giratorio -2~ del brazo -3- del diafragma =-4- estando articu-
lado dicho brazo para poder oscilar hacia arriba y hacia aba-

Jo. En el soporte giratorio -2- se encuentran atornilladas las

espigas de tope -5- y =-6-,
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El mecanismo de paro se encuentrs montadc en una ar-
mazén -7- suspendida en una entalladura de la mesa del apara-
to. Sobre esta armazén y préxima a uno de usus extremos esta
fijado un manguito -8- que sirve de cojinete de oscilacidn

y en la proximidad del otro extremo e stéd fijado un soporte
angular -9-. En el manguito -8~ se encuentra montado un eje
giratorio -10-~ el cual estd hendido en su extremo inferior a
fin de aumentar la friccidn. Este eje se apoya por medio de

un collar -10a- sobre el extremo superior del manguito. En

la parte superior del eje -1l0- estdn montadas giratorias las
palancas -1ll- y ~12-, A fin de conseguir entre ambas palancas
una conexidn a friccidn, entre la palanca -12- y la arandela
~1l4- que sirve de drgano superior de fijacidén sé encuentra una
arandela ondulada =13~ provista de un saliente -l3a- que pene-
tra en una entalladura -~lla- de la palanca -11l- & fin de que
no pueda girar con relacidén a esta Ultima. El extremo del eje
-10- estd remachado. Este remachado es sin embargo tan flojo
que no impide la oscilad dn de las palancas -ll- y -1l2-. En el
extremo de la palanca -1ll- se encuentra una espiga vertical
-15~ que actida en combinacidén con las espigas de tope -5- y -6~
del soporte giratorio -2- del brazo del diafragma.

En una porcidén -l2a~- doblada en dngulo hacia abajo
de la palanca ~12- estg fijada oscilante en el eje =-12b- la
palanca reguladora -16-. E1 extremo libre de esta palanca -1l6-
descansa sobre el soporte =9-. Prdximo a su extremo libre se
encuentra fijado a la palanca -16- un imén permanente ~17-
que presenta dos polos engrosados. Para no poner en corto cir-
cuito al imén la palanca -16- es de material no imentable.

En la palanca ~1l6- estd fijado ademds por medio de
una abrazadera -18- el interruptor de mercurio -19- que se-
gin la posicidén de la palanca ~1l6- cierra o abre el contacto
entre dos conductores por los que la corriente llega al motor.

Por lineas de trazos se representa la armadura -20-
atornillada de modo tal en la parte inferior del plato gira-

torio porta disco que aproximadamente en la posicidn indicada
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para per delante del imén -17-.

El soporte -19- presenta en su parte superior una
prolongacidén en forma de escalera -9a-. Sobre el escalén su-
perior se apoya el extiremo libre de la palanca -16- durante
el trabajo normal, es decir, en la posicidén en la que estd
en condiciones de actuar. En el proceso de interrupcidn que
se describird luego dicho extremo libre de la ralanca cae al
escaldén inferior del saliente -9a-. Para evitar el ruido de
choque en los puntos de tope del soporte -9- se disponen los
convenientes anillos de goma =21~ y -22-.

En el lado de la palanca -16- dirigido hacia el so-
porte giratorio ~2- del brazo del diafragma y mas 2118 del
centro de gravedad de la misma se encuentra una prolongacidn
terminade en punta formando un extremo -l6a- curvado que ro-
dea al manguito -8-. La superficie superior inciinada de es=-
ta prolongacd én -l6a- actla en combinacién con un tornillo
-23~ que atraviesa la palanca =-ll-,

El mecanismo descrito funciona en la forma siguiente:
Durante el recorrido de la ranura de un registm sonoro con
paso normal por ejemplo, un disco fonogrifico, el brazo del
diafragma se desplaza continuamente en direccidén de las agujas
de un reloj miréndolo desde la parte superior. Al cabo de un
cierto tiempo la espiga -6~ se pone en contacto con la espiga
-15- haciendo oscilar asi a la palanca -1ll-, a la palanca -12-
unida a friccidén con ella y por consiguiente a la palanca -16-

en sentido contrario a las agujas de un reloj. Con ello el
extremo de la palanca -16- que se apoya sobre el escaldn su-
perior del saliente -9a- se desplaza hacia el escaldén infe-
rior del mismo, Sin embargo antes de que este extremo pueda
caer al escaldn inferior la armadura =20- fijada al plato
porta discos pasa por delante del iman -17- y por consiguien-
te la palanca -1l6- es straida de nuevo en retroceso hasta

que su extremo se apoya contra el anillo de goma -21-. Empieza

luego de nuevo el movimiento del extremo de la palanca sobre

el saliente en forma de escalera y antes de que haya llegado
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a su fin es atraida de nuevo en sentido contrario por la accidn
del imén. Estos movimientos se repiten hasta que al final
de la ranura sonora de paso normal se encuentra una ranura de
mayor paso con lo que el extremo de la palanca -l6- se despla-
za en proporcidn gl que cae sobre el anillo de goma -22- antes
de gque la armadura llegue a la posicidén conveniente parza atraer
al imén -17- . Al cser la palasnca -16- el interruptor de mercu-
rio oscila de su posicidn de contacto cerrado a la posicidn de
interrupeidén, se interrumpe la corriente y el aparato queda pa-
rado.

Pare pons=r de nuevo el aparato en movimiento el brazo
del diafragma se hace oscilar hzcia fuera hasta que la espiga
=5=~ hace oscilar a la espiga =-15- en sentido de las agujas de
un reloj y el tornillo =23~ de la palanca =-1ll- que se desliza
sobre la superficie inclinada del extremo de la pslanca -~16-
levanta la palanca -16- de modo que su extremo litre se apoye
de nuevo sobre el escaldn superior del saliente ;9a-. Entonces
se cierra de nuevo el circuito para el motor.

El motor le accionamiento de un fonografo de disco
representado en la figura 3 consta de una armazén fundida a
presidn -~30- con tres salientes u orejas =3l-. La mesa =32=-
del apareto presenta una entalladura =-32a- de forma correspon-
diente & la del motor. En el interior de la armazdén del motor
puede verse el estator =-33- con los arrollamientos de campo
=34=-, el regulador de fuerza centrifuga -35- montado sobre el
arbol del motor con el tornillo sin fin -36- y la rueda de tor-
nillo sin fin =37- montada en el eje del aparato fonogrifico,
Contra el disco de freno -35a- se aplica ocasionalmante por
su extremo =38a- la nalanca =38~ reguladora del nuimero de re-
voluciones dellmotor. En la armazén del motor se encuentran
dos soportes o consolas -~107- y -109- que corresponden a la
armazén =7- y al sopcrte =%a- del aparato de las figuras 1y 2.
Las diferentes piezas del mecanismo de paro montadas en dichos
soportes corresponden exactamente a las piezas del mecanismo

de paro antes decrito y estdn indicadas por iguales numeros,
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aumentados de 100, que en las figuras 1 y 2.

El funcionamiento puede deducirse directamente de
la descripcidn que antecede de las figuras 1 Yy 2. El1 interrup-
tor de mercurio -119- puede verse mejor en la figura 3 que en
las anteriores pudiéndose apreciar incluso los conductores =124-.

En la préctica no es indispensable aienerse exactamen-
te a los detalles de construccidn mencionados. Por ejemplo, la
palanca reguladora puede llevar directamente contactos por los
que pasa la corriente y que se separan al caer la palanca o
bien esta Ultima &l caer puede producir la seperacidén de con-
tactos montados en un punto conveniente, por ejemplo, contactos
de un interruptor que previamente ha sido armado o puesto en con-
diciones de funcionar, por ejemplo por la oscilacidn del brazo del
diafragma.

Emple ando un brazo pulsador suficientemente largo en
substitucidn de la espiga vertical -15- puede emplearse cualquier
forma de brazo porta diafrasgma con este mecanismo de paro auto™
mético.

- Las pequefias dimensiones de este mecanismo de paro
permiten esu aplicacidén en la misma armazén del motor e inclu-
sc en el lado estrecho de la misma,

N 0 T A

Se reivindica como objeto de esta patense:

1) Mecanismo de paro automdtico del motor de 1los apa~-
ratos reproductores de registros sonoros provisto de un érgano
regulador dotado de movimiento de vaiwvén en un plano aproxima-
damente horizontal y de un movimiento hacia arriba y hacia aba-
JO ¥ que se desplaza para parar el motor en forma tgl que su
extremo libre que descansa en un soporte cae en una entalladu-
ra de este soporte, caracterizsdo porque el 6rgano regulador
estd constituido por una palanca y el paro del motor se veri-
fica tan pronto como el extremo de esta palanca cae en la en-
talladura del soporte.

2) Mecanismo segill la reivindicacidn 1, caracterizado

por la disposicidén en la palanca (16) de un interruptor de mer-
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curio (18) montado en forma tal que cuando el extremo de

la palanca se encuentra en su posicidn superior maentiene ce-
rrada la corriente, mientras que cuando el extremo de 1ls palan-
ca estd en la posicidn baja se encuentrs en la posicidén de in-
terrupcidn.,

3) Mecenismo segin las reivindicaciones 1 y 2, carac-
terizado porque la palancar eguladora (16) para efectuar su mo-
vimiento de oscilacidn hacia arriba y hacia abajc estd montado
en una pieza intermedia (12) oscilante a la que pone en movimien-
1o el brazo porta diafragma por intermedioc de una conexidn =
friccién.

4) Mecanismo segin las reivindicaciones 1 & 3, carac-
terizado porque alrededor del eje de oscilacién de la pieza in-
termedia (12) estd montada oscilante otra palanca (11) acoplada
a fricecidn con dicha pieza intermedia ¥y & la cual pone en movi-
miento el brazo porta diafragma por intermedio de espigas de
tope (15, 5y 6).

5) Mecanismo segin las reivindicaciones 1 § 4, carac-
terizado porque el brazo libre (16a2) de la palanca (16) presen-
ta su borde superior inclinado hacia abajo en direccidn a su
extremo y estd curvado alrededor del eje vertical de oscilacién,

en forma tal que la palanca (11l) al oscilar en sentido contrario
al normal de avance, se desliza sobre dicho borde inclinado.

6) Mecanismo segtn las reivindicaciones 1 4 5, carace
terizado porque la porciém (23) de la palanca (11) que se aplica
contra el extremo (1l6a) de la otra palance e s desplazable con
relacién a dicha palanca (11).

7) Mecanismo segin la reivindicacidn 1, caracterizado
porque la palanca doiada de movimiento de vaivén (116) esta
montada oscilante en un saliente (107) de una pared lateral
de la armazdén (30) del motor ¥y por su extremo libre se apoya
sobre otro saliente (109) de la armazén.

8) Mecanismo segun la reivindicacién 7, caracterizado
porque los salientes de la armazén cuando esta es de forma rec-—

tangular, estdn formados preferiblemente en el exiremo estrecho




de la miema.

9) Mecesnismo de paro automatico del motor de los
aparatos reproductores de registros sonoros,

Barcelona 31 marzo 1636,
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