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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

9 Para una patente de invención por 20 años a favor de D. Bernardo 
López Cienfuegos, de nacionalidad., española, residen te  en Hadrid 
c a l l e  de José Antonio Armona n* . 6 . por " Un sistema de r a d io c r o -  
nometría automática universal adaptable a toda c lase  d e - r e lo je s  
emisoras, y re cep tores  de r a d io - t e le fo n ia "

D E S C R I P C  I O N

Hoja n«. i,

En e l  dibujo adjunto la s  figu ra s  1 y 2 representan;

------------ Figura 1 , -------------
Conjunto del d is p o s i t iv o  de emisión de señales rád iob ora r ia s  auto­

máticas adaptable a toda c lase  de emisoras de rad io  t e le fo n ia ,  
con s is ien te  en un grupo de p u lsac ion ess  sonoras p er iód ica s  d e t o ­
no constante, actuando e l sonido normalmente sobre e l  m icrófono 
de la  es ta c ión  o bien sustituyendo este  por acoplamiento d ir e c t o .

Las d iversas le t r a s  de esta figu ra  representan;
A -. Generador de una co rr ie n te  e lé c t r i c a  a lte rn a tiv a  o nota sonora 

constante de c ien  a mil periodos frecu en c ia  por medio de un v i­
brados? e léctro -m a g n et ico ,  in terru p tor  r o ta t iv o ,  o válvula e le c t r ó ­
n ica  o sc i la d o ra , ?

. Péndulo de o s c i la c ió n  constante de uno a diez periodos oroductor de * 
pu lsacion es  accionado a mano, e l é c t r i c a  o mecánicamente.

a - .  Interruptor  de c ie r re  del c i r c u i t o  generador de la co rr ie n te  e l é c t r i J  
Ca a ltern a tiva  constante de c ien  a mil periodos, para emisión de ’ 
la s  señales p u l fa to r ia s .

b - .  Interruptor p e r ió d ico  productor de pu lsaciones por acc ión  del péndu­
l o  in terca la do  en e l  c i r c u i t o  de la co rr ie n te  e l é c t r i c a  a ltern a tiv a  
del orden de lo s  sonidos por e l  generador ( A )

-------------- Figura 2 . -------------
Conjunto del d is p o s i t iv o  re cep tor  de señales h ora r iia s  de ra d io -con ­

t r o l  horario  automático adaptable a toda c lase  de máquinas de r e lo ­
j e s  e s ta c io n a r io s ,  cuyo sisteme de r e l o j  es a s í  mismo adaptable a 
toda c la se  de recep tores  de r a d io - t e lé fo n ia ,b ie n  sean de futura 00t 
con stru cc ión  ya e x is ten tes  o a co n stru ir  exclusivamente para accicn 
namiento del r e l o j  rad io -cron om étrico  en e l  caso de que este  no va­
ya combinado con un recep tor  de r a d io - te le fo n ía  propiamente dicho."

La s diversas le t ra s  de esta figura  representan;
A -,  Relay supersensible  con -in terrru p tor  de un c i r c u i t o  por acc ión  de un 

nota sonora o co rr ie n te  e lé c t r i c a  del órden de lo s  son idos .
Aguja horaria del r e l o j  y elevador de palancas ( C-D.) a cada r o ia -  

c ión  o sean doce horas.
C -. Palanca de c o r r e c c ió n  horaria por acción  de la s  señales/radio-erono^é 

t r i c a s .  '
D-. Palanca motriz de maniobra para accionamiento de c i r c u i t o s  em b ra ce , 

y  desembragues



40-
E -. Planea d© manábbpa intermedia paya accionamiento de c i r c u i t o s  

f  embragues
F - .  Rueda dentada de mdvivmiento r o ta t iv o  para accionamiento del d is ­

parador de c o rre cc ió n  de hora ( f .  ) y  r e p o s ic ió n  automática d© 
cuerda o pesas para acc ión  de la  máquina del r e l o j »  

y G-. Palanca o balancín o s c i la n te  s e le c t o r  de sonidos radio-cronom á- 
r t r i c o s .

45— H-. E lectro-im án accionado por la s  señales rad io -cron om átricas  y  poy
s í  mismo en e l  caso de ser u t i l i e a d o  como motor r e p o s ito r  de 
©nergia motriz para la  marcha del r e l o j .

Y - .  Palanca p r in c ip a l  de maniobra para embragues y  desembragues y  ac­
cionamiento de c i r c u i t o s .

50- a - .  Acoplo a la  máquina del r e l o j  de cualquier sistem a.
b - . Acoplo para r e p o s ic ió n  de energía motriz del r e l o j  por acc ión  del 

mismo e lectro -im á n  c o rre c to r  de hora ( H. ) 
t c - . Pequeña pesa que hace vo lv er  al disparador ( f  ) de la  palanca 

co rrec to ra  de hora a su p o s ic ió n  de repopo.
55—̂ d - . Pieza de avance o re tra so  de la s  agujas ( o sea cuadratura d©i :

r e l o j  ) en e l  momento de co rreg ión  horaria a l ba jar la  palanca
( C. )

e - , Deslizador de embrague para la  re p o s ic ió n  automática de cuerda
en reposo y  c o rre cc ió n  horaria  a l r e c i b i r  la  señal rádio-.crono-  ̂

60- m étrica.
f —. Pieza disparadora y  embrague para accionamiento por la  señal radi'd'f 

cronom étrica .
g - . Palanca de embrague y  desembrague del disparador del c o r r e c to r  ra­

d io  horario  por acc ión  de la  palanca s e le c to ra  o balancín o sc i la n  
65— te ( G ) .

h«r• P a t i l la  unida a la  palanca co rre c to ra  de hora ( C ) pera perm itir
e l  desembrague en e l  momento pred iso  de la  co rre c ió n  rad io -h orar ia  

i - .  P a t i l la  unida a la pa lanca ( Y ) para a u to -re p o s ic ió n  al f i n a l  de 
correccc ióm  ra d io -h o ra r ia .

70- j - ,  Desplazamiento de la  palanca ( G ) por 
k - .  Tope para accionamiento de la  palanaca 

do opuesto ( Y ) por ( E )
1 - .  Tope para a u to -re p o s ic ió n  de la palanca ( Y ) por ( C ) 
m-. Masa o peso para que la  palanca ( C ) descienda por gravedad.

75- rur. Uña f l e x ib l e  hacia fuera para impedir e l  r e tro ce so  de la rueda 
o - .  Uña de avance de la  rueda ( F ) 
p - . Diapasón de h ierro  o acero. 
q_ . Pequeño balancín que hace conexión e lá c t r i c a  con ( p ) .  
r —. R es is ten cia  para ©vitar la  produ ce-ión  de chispa en e l  contacto  

80- de (p) con ( q ) .
s - .  Núcleo de acero imantado permanentemente. I
t - .  Botina a conectar en un c i r c u i t o  de sonido análogamente a un altavoí 
u - .  Generador de corr ien te , e lá c t r i c a  para alim entación del e lectro -im án  

( H ) ‘ -
85- v - . C ierre de c i r c u i t o  para r e p o s ic ió n  de cuerda por e l  e lectro-im án 

( ’H )
w -. C ierre de c i r c u i t o  para co r r e c c ió n  de hora por acc ión  de la s  señale 

ra d io -cron om etr i-ca s .
x—. Cierre del c i r c u i t o  de alim entación del rad io  r e ce p to r .

90- , Contacto productor de auto—oscíila ción  del e l e c t r o —imán (
re p o s ic ió n  de energía motriz en la  máquina del r e l o j ,  

z—• R esortes de palancas EspímTMóml
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horar io automático figura 1 y  su funcionamiento. . /■

Este elemento con s is te  en un productor de pu lsaciones sonoras p er iód ica s  
de tono sonstante paree id a -s  a lo s  signos t e le g r á f i c o s  Morse de unas 
tre in ta  pu lsaciones en diez segundos a in terv a los  iguales  de s i l e n c i o  

' y  son id o ,o  sea cero  intensidad y máxima intensidad de sonido. / 
Cdnsist© fundamentalmente en un generador de o s c i la c io n e s  o co rr ie n te s  

e l é c t r i c a s  a lte rn a t iv a s  del órden de lo s  sonidos de frecu en cia  sonora 
igual a -unos qu in ientos  periodos y p u lsa tor ia  tres  p er iod os . \

Dichos pu lsaciones han de ser transmitidas durante d iez  segundos en com­
binación  con un r e l o j  astronómico in sta lado  en un observator io  a una o s 
va ria s  emisoras de r a d io - te le fo n ía  cada doce, horas, pudiendo todas las  > 
demás es ta c ion es  del mundo re tra n sm it ir  d ire c ta  y simultáneamente la s  ¡ 
señales ra d io -h o ra r ia s  para con tro l  u n iversa l automático de la  hora #n ■ 
lo s  r e l o j e s  por acc ión  de un so lo  impulso.

Dicho aparato transmisor de señales puede ser  operado a mano o automáti­
camente y  también puede actuar directamente sobre cua lqu ier  esta c ión  
emisora r a d io - t e l e fó n i c a ,  bien obrando sobre e l  m icrófono o por acopla 
miento d ire c to  al am p lif ica -d or  modulador de la  e s ta c ió n .

D iv is ión  fundamente! del sistema de recep ción  y au to -regu lac ión  r a d io -  
cronomátrica f ig u ra  2 .

El sistema de r a d io -r e ce p c ió n  horaria automática puede ser  d iv id id o  en 
cuatro partes fundamentales;

1 - .  R elay supersensib le  revelador de sonidos o c o rr ie n te s  e le c t r o fó n ic a s  
bien por la  acc ión  d ire c ta  del sonido producido por un a ltavoz  s in  aco­
plamiento d ire c to  s o lo  con ( p -q . )  o por acoplamiento e l á c t r i c o  análo­
gamente a un a lta voz  constituyendo un conjunto ( S - z - t - p - q - . )  ' *

La señal horaria de frecu en cia  sonora igual a la frecu en c ia  de reso ­
nancia del diapasón ( p ) hace v ib ra r  este  al unísono de dicha frecuene- 
c ia  en cuyo caso e l  pequeño balancia o s c i l a t o r i o  ( u ) se mantiene por 
su in erc ia  al borde de la  amplitud de v ib ra c ión  del diapasón quedando 
prácticamente interrunpido e l  c i r c u i t o  del generador durante e l  tiempo ■ 
que p e rs is ta  la v ib ra c ió n ;  de tal forma que e l  grupo de v ib ra c ion es  se 
transforma en pu lsaciones e lá c t r ic a s  interrumpiéndose e l  c i r c u i t o  a l t e r  
na-tivamente en concordancia con la frecuencia  o s c i la t o r ia  del pándulo 
transmisor ( B ) f igu ra  1, transformándose en a r t ic u la c io n e s  por e l  
e lectro -im á n  del re cep tor  ( H )

La s e n s ib i l id a d  de e s te  d is p o s it iv o  supera a la  de cua lqu ier  Relay 
ex is te n te  y  su coste  ©3 in s ig n i f ic a n te  posee una seguridad absoluta y  
no n eces ita  a ju s te '  3upáne e l  elemento más importante del sistema pu©g_ 
to que reduce e l  coste  de este considerablemente permitiendo e l  acopfe 
a cu a lqu ier  re cep tor  de r a d io te le fo n ía  s o lo  con f i j a r  e l  diapasón a l 
chasis  del rad io  recep tor  s in  conesión  al c i r c u i t o  de sonido n i altavon 
no absorbiéndole energia alguna ya que acttua por e l sonido o v ib ra c ión  
transmitida por e l  a ltavoz  a través de su armadura. En lugar del pequen 
ño balancín ( q ) , también puede emplearse una cap su lita  d© mercurio cu­
yas partes conductoras superior  e i n f e r i o r  de materia no atacable por 
e l  mercurio serian lo s  terminales de in terru p tor  de c i r c u i t o ;  a l v ibrar  
e l  diapasón e l  mercurio por su in ercia  se mantiene hacia arriba al bor­
de de la s  amplitudes de v ib ra c ión  análogamente al balancín ( qL ) des­
cendiendo por su peso cerrando e l  c i r c u i t o  cuando e l  diapasón no vibra 

2 - .  D is p o s it iv o  ( H ) re cep tor  h o ra -r io  reproductor de l a - s  osciones del 
pándulo transmisor, convertidor  del movimiento o s c i la t o r i o  en movimien* 
to u n id ire c c io n a l  según ( H -F -o -g -n - . )  p rov is to  de un s e le c t o r  ( G-_g.) 
■para elim in ación  de o tros  sonidos que no sean lo s  del pándulo transmiso/ 

de rad io  con tro l  h orario  automático.
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1418483 -  . Organo de accionamiento para"avanzar o re tra sa r  la ŝ agujas bien s i  
©s r e l o j  re trasa  o avazs respectivamente c o n s t itu id o  porc ia  palanca
( C ) y  pieza sem ic ircu la r  ( d ) s ituada en e l  e je  de la  aguja minu- >s 
tera .

4 -  . Accionamiento automático de c i r c u i t o s  y embrague» a cada ro ta c ió n  ¡| 
de la  aguja horaria  según e l  e levador de palancas d ispuesto  en e l  e je

¿ de la  aguja horaria ( B ) y  palancas ( ñ. E. Y. )
t  i

Funcionamiento conjunto d e l sistema re cep tor .i f ig u ra _2 ._

ü e \cinco a d iez  minutos antes 'de  transm itir  la s  señales automáticas 
de ira d io -co n tro l  cronom étrico e l  ©levador de palancas ( B ) hace d is  
parar lo  palanca motriz ( D ) , oprimiendo esta  la  palanca intermedia • 
de maniobra ( E ) que a su voz hace g ira r  la  palanca p r in c ip a l  ( Y ) 
hacia Vtras ( e izqu ierda )>desconectándose e l  c i r c u i t o  de r e p o s ic ió n  
de cuerda ( v ) y conectándose lo s  c i r c u i t o s  ( w- x ) , cerrándose lo s  

c i r c u i t o s  de a lim entación del r a d io -r e ce p to r  y e lectroim án ( H ) ,  em­
bregándose ( e ) con ( f  ) q uedando e l  aparato en d is p o s ic ió n  de re­
c i b i r  la s  señales rad io -cron om étr ica s . Al recib ir- la s  pu lsaciones s o -  

* ñoras de tono igual a la  frecu en cia  propia de v ib ra c ión  del d iapa-són  
( p ) en e l  c i r c u i t o  o frobine ( t ), cuando e l  r e d io  cronometro va pro 
v i s t o  de rad io  r e ce p to r ,  o por a cc ión  d ire c ta  del sonido s in  bobina 
n i  imán por repercu sión  de v ib ra c ion es  en e l  ca¿o de u t i l i z a r  un recep  
to r  de r a d i o - t i l e f o n í a  propiamente d ich o ; en ambos casos e l  diapasón 
( p ) v ibra  interrumpiéndose e l  c i r c u i t o  del e lec tro -im á n  en ©1 con­
ta c to  de ( p -q  ) reproduciéndose la s  o s c i la c io n e s  del péndulo transm i' 
sor  corresp on d ien tes , a la s  puléaaiones re c ib id a s  girando hacia la  iz ­
quierda la rueda dentada ( F ) y disparador de palanca co rrec to ra  ( f )  
hasta l l e g a r  a e fe c tu a r  media r o ta c ió n  a l  f in a l  de la señsl,d isparando  
dose la  palanca co rrec to ra  en cuyo momento desembraga e l  e je  de la

minutara d© ( a )  ̂ situanáos© ( d ) d©bajo da la  p^ls nca ( C ) 
para ser  correg id a  la  hora s i  e l  r e l o j  a adelantado o atrasado estan­

do levantado e l  p ico  de izquierda o derecha respectivamente de la  pie 
eza correctora  sem ic ircu la r  d ispuesta en @1 e je  minutero ( d )• Al 
l l e g a r  la  palanca correc to ra  ( C ) al f in a l  haciendo tope con ( d ) )  

su p a t i l l a  su p erior  toca en ( 1 ) estando ( k ) de la  palanca ( E ) 
a l  borde opuesto del pequeño plano in clin ado  hacia atrás  de la  palanca 
ca p r in c ip a l  de maniobra ( Y ) permite a esua quedar en l ib e r ta d  re ­
tornando a su p o s ic ió n  de reposo quedando todos lo s  c i r c u i t o s  y emr- 
bragues en p o s ic ió n  de espera hasta una nueva ro ta c ió n  de ( B ) y 
re cep ción  de la s  nuevos señales rad io—cñonbmátricas.
En caso de que la  señal rad io -cron om étrica  no actuase la  palanca (C) 
en su segundo s a lto  o descenso la  palanca (- D ) haría rebasar del 
extremo del plano in clin ado  de ( Y ) en ( k ) a -la palanca ( E ) ,  
por e l  cual se d e s l iz a  volv iendo ( Y ) a la  p o s ic ió n  de raposos- 
quedando igualmente todos lo s  órganos en p o s ic ió n  de espera o reposo|
hasta una nueva r o ta c ió n .  >- ,
En e l  tiemoo de espera hasta r e c i b i r  la s  señales ra d io  cronom étricas, 
después de~estar en c i r c u i t o  e l  e lectroim án ( H ) cu a lqu ier  sonido 
d® la  música, canto o habla que radiasen la s  emisoras no hacen f u n c i ­
onar e l  disparador ( f  ) de la  palanca correc to ra  ( C ) ,  por in ter ­
p o s ic ió n  de la  palanca o balancín s e le c t o r  ( G ) ,  puás asta palanca 
L a n d o  e l  e l e c t r o  ^imln a r t icu la d or  ( tí ) no o s c i la  regularmente con 
la  frecu en cia  correspondiente a las  pu lsaciones rad iocron om etn eas  
re trocede  la p a t i l l a  a n ter ior  en ( z ) hasta topar con la p a t i l la  
( i ) del e lctroim an cuando este  está  atraido  en c i r c u i t o  cerrado 
como es su p o s ic ió n  en espera de r e c i b i r  la s  pu lsacion es r a d io c r o -

nométricas desembragando ( g ) al e je  y piñón ( e ; dfsLflLMOwFara or 
( f  ) vo lv iendo la  pesa ( c ) a su p o s ic ió n  i n i c i a l .



T

mantiene ( 
) con ( f

Unicamente cuando ( H ) o s c i la  normalmente se 
c ia  separado de ( g ) ,  estando embragado ( e 
parador, Como prácticamente no es p os ib le  que música 
canto, produzcan una frecu en cia  pu lsatoria  

210-  qp puede darse e l  caso que 
( £  ) e fe c tú e  su avance

G ) por su in e r -  
) avanza e l  d is  

, la  palabra o e l  
segundos*
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míento de la  
t r i c o s  hayan hecho 
pronto como haya 
sumen se entiende q,ue 
b ir  todas

uniforme durante diez
e l  disparador ( f  ) ,  de la  palanca co rre c to ra  

g i r a t o r ia  de 180 grados para perm itir  e l  desplaza 
annq^ue lo s  sonidos no ra d iocron o -e

avanzar algún
ualanca co rrep tora  .pues _ , .

'  punto a ( f  ) y  pesa ( c ) esta cae *an
una ¡pequeña irregu laridad  o tiempo de s i l e n c i o  . En re­

obrar la  palanca correc to ra  es n ecesario  r e c l— 
la s  pu lsaciones radiocronom etricas seguidas s in  in terru p c ión ,

220 -

c o a s  I H B A C  I O N E S

El coste  de un r e l o j  rad iocronom étrico  adaptable a un aparato radio-ta l<  
fó n ic o  ( fa b r ic a c ió n  «n s e r ie  ) no sobrepasa a l da un despertador corrían , 
te ,puede aumentar un coste  del uno a l  c in co  por c ie n to  en e l  v a lo r  e l
r a d io - r e c e p t o r • _ , , ,  -

El cos te  de un radio-cronom etro con re ce p to r  de señales ra d io  cronome- 
t r i c a s  in c lu id o ,n o  es su p erior  a l de un r e l o j  c o rr ie n te  de buena ca lid a d . 

El motor de marcha del r e l o j  es independiente del e x te r io r  o acc ión  ra. 
225— d io*cron om ¿tr ica ,esta  s o lo  actúa paree c o rr e c e c ió n  de la  hora ,por l o  tan 

to  la máquina motriz del r e l o j  puede ser  de c u a l q u i e r  sistema, teniendo 
en cuenta aue ha de ser siempre de r e p o s ic ió n  automatice de energía o 
u rov is ión  de esta  lo  menos para un año, pues como</nuevo r e l o j  no ha 
ser  íe c e s a r to  ouerarlD para correrción de la  hora sería  absurdo tener 
a Z  in te rv e n ir  ¿ara darle cuerda. A sí pues e l  sistema de m a lin a  motriz ■ 
a de ser  de p i la  o acumulador o r e p o s ic ió n  automática de cuerda por e l  
s e c to r  de energía e l é c t r i c a .  En cualquiera de l o s  casos e l  rad io-crono~e 
tro  puede e fec tu a r  toda c la se  de maniobras despertador, campana , musical

r e l  Imnl “ Ú !ió n * d e  JLa
r i £ a u t £ Í Í u S ^

Las señales rad io -cron om étricas  u n iv e rs a le s , serian  producidas en un 
o b serv a tor io  astronómico según e l  sistema transmisor d e scr ito ,ca d a  doce 
horas durante diez segundos, hora del meridiano origen siendo retransmi­
t id a s  sim ultanéam ete por todas la s  emisoras d e / ^ i ^ g o ^ i v e r s a ! ^  ° 
obedeciendo todos lo s  radiocronom etros a un s o lo  imgMeo u - i / e r s a l .

230-
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N 0 T A ___
comoD escr ito  suficientem ente e l  presente invento l o  lúe se aeclera

novedad © invención nropia son la s  s ig u ie n te s  re iv in d icac ión © ^ .
I- D isp os ic ión  de'un generador le  pu lsacion es  o grupos de v ib ra c ion es  

son d es p er ió d ica s  o c o r r ie n te s  e l é c t r i c a s  a lta rn a t iv a s  del órdan de lo s
sonidos constituyendo e l  conjunto un numero de impulsos e in terv a los  
i  rúales * entre s í  bien accionado a mano o combinado automáticamente con
u f r e l o i  de ore c is ió n ,  para modulación de la s  ondas r a d io te le fó n ic a s  de un r e l o j  de P i acc ión  d ire c ta  o retransm isión , para
la s  emisoras de 1 señales radiocronom étricas u n iversa les  aut
m a U c a s ^ p o r ^ ^ t ie m p o  mínimo de d iez  segundos y cada doce horas de a o*  
erdo con e l  conjunto de la  f igu ra  1 *
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2 *.
^clones

C reaciín  y d is p o s ic ió n  íe  un « v e l a d o r  o transformador de v ita a -  
sonoras por acc ión  d irecta  del sonido? o por acoplamiento a un 

je i r c u i t o  de c o r r ie n te s  e le c t r o fó n ic e s  en pulsaciones e lé c t r i c a s ,  por 
in te r c e p ta c ió n  de un c i r c u i t o  e l é c t r i c o , e f e c t o  conseguido por la  combí- 
nación de un diapasón en resonancia acú stica  con la  frecu en cia  o nota 
que se quiera se le c c io n a r  y un pe<¿ ueño balancín o ca p su lita  de mereu*i 
r i o  Que por e fe c t o  de su in erc ia  se mantiene durante la  v io ra c ió n  del 
diapasón a l  borde de la s  amplitudes de v ib ra c ió n , interrumpiendo P á ­
ticamente un c i r c u i t o  en e l  cual se in te rca la  un electroim án co n v ert i­
dor de la s  c o rr ie n te s  e lé c t r i c a s  entrecortadas en dicho c i r c u i t o  en 
e fe c t o  mecánico según ( A - s - t - z - p - q - ) f ig u ra  2 .
/ 3 * ,  D isp osic ión  de un electroim án ^  motor transformador del movimien­

to o s c i l a t o r i o  en movimiento u n id ire c c io n a l  según ( E -F -o -n - ;  f ig u ra  .
4^, Creación y d is p o s ic ió n  de un s e le c t o r  de sonidos^radiocronome-

de
ipUu iw xuii ®̂  ̂  ̂ / n • « \
sonidos musicales palabra o ca-ntocegun (. G—g—3—fJ

de pala-ncas de
t r i c o s  eliminador
f  igura 2 • ..

50-. Creación y  d isp o s ic ió n  de un e levador repos itox
maniobra según ( B- ) f igu ra  2 .

Creación y d isp o s ic ió n  de una palanca co rrectora  de la s  agujas 
del r e l o j  en caso de avance o re tra so  por acción  de un so lo  impulso a l
ser  dispara dicha palanca según ( C -h -d -)  f igura

7* .  Creación y d isp o s ic ió n  de un conjunto de palancas de maniobra 
automatice para embragues y desembragues y accionamiento de c i r c u í . o s

ge . Creación y d isp o s ic ió n  según la »  r e iv in d ica c io n e s  ( 2 , 3, 4 , 5,
6 7 ) de un sistema recep tor  de señales de rad io  c o n tro l  h orario  uni
v e rsa l automático adaptable a toda c la se  de máquinas de r e lo je s  y  r eC9i 
torea  de r a d i o t e l e f o n í a  según e l  conjunto de la  figu ra  2 .

Primera y última r e iv in d ic a c ió n ;  Creación de " Un sistema de radie 
e, cronometría automatice un iversal adaptable a toda c la se  de r e l o j e s  
emisoras y recep tores  de rad io  t e le fo n ía  "

Consta la  presente memória de s e is  hojas numeradas e s c r i t a s  a 
máquina por una so la  cara y  un d ibu jo  correspondiente adjunto de ta­
maño in f e r i o r  a l normal, efectuada mecánicamente a un so^o tiempo por

t r i p l i c a d o . ^  primero de Ab#il de mil novecientos t re in ta  y s e i s .

El Inventor*

I
i
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