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MEMORIA DESCRIPTIVA

E sta  invención se r e f ie r e  a aparatos in te rru p ­

to re s  de oontro l para f i j a r  a una columna de a ir ie e id n  de 

vehículo a motor.
%

Es deseable c e n tra liz a r  lo s  in te rru p to re s  de 

5# con tro l para lo a  se rv ic io s  e lé c tr ic o s  en un vehículo a motor



y disponer ta le s  in te rru p to re s  de contro l en forma fácilm ente 
alcanzadle por e l  conductor. Para es te  f in  se ha propuesto 

t r a n s f e r i r  desde e l panel de instrum entos a  l a  columna-de d i­

rección , lo s  in te rru p to re s  de con tro l para lo s  c irc u ito s  de 

c ie r to s  se rv ic io s  e lé c tr io o s , t a l  como, por ejemplo,. :el lim - 

p ia  p a rab risa s  y e l  lavador de c r i s t a le s .
-. *.

Sin embargo, es d i f í c i l  en l a  p rá c tic a  centra-** 

l i z a r  un miembro de in te rru p to re s  de con tro l sobre I á ‘colum­

na de direcoión* Los aparatos in te rru p to re s  central-izados 

conocidos de es te  tipo  son iguy complicados estrueturelj& ente,
haciendo cara  l a  fab ricación  y d i f íc i l ,  e l reemplazo.*de* in -• •
te rru p to re s  de con tro l ind iv iduales u o tro s  componentes*

• • • •

Además, ta le s  aparatos in te rru p to re s  de co n tro l cen tralizar- 

dos conocidos son, en consecuencia de e s tru c tu ra  compleja, 

de medida considerable, ae forma que es d i f í c i l  e l montaje 
del aparato en una columna de d irección , y e l  miembro de 

in te rru p to re s  de con tro l que se puede c e n tra liz a r , es re s ­
trin g id o  .

Un objeto de l a  presente invención es e v ita r  la s  

desventajas a n te r io re s .

Por consigu ien te, l a  invención prevee un aparato in ­

te rru p to r  de co n tro l para f i j a r  a una columna de d irección  

de vehículo con motor que comprende un soporte ce n tra l apto 

para montarse sobre una parte  e s ta c io n a rla  de l a  columna 
de d irección  y un número que excede de dos unidades in te ­

rru p to ras  premontadas, montadas en el citado soporte, ln -



©luyendo cada una una p lu ra lidad  de in te rru p to re s  e l é c t r i ­
cos controlados por una palanca de eon tro l re sp ec tiv a  que 

efec túa e l funcionamiento se lec tiv o  de respectivos p;L.t.$dos;

in te rru p to re s  de acuerdo a movimientos d ife ren te s  det^a
•  •  ♦

palanca de control* • * •

La invención se comprenderá más claramente de *la
• •

descripción  d e ta llad a  que sigue, dada por v ía  de ejeq^lo 

solamente, con re fe ren c ia  a lo s  dibujos que se acompasan,
en lo s  que, .......

• • *
La f ig u ra  1 es una v is ta  en elevación l a t e r a l  y’ p a r-

*•
cialm ente seccionada de un aparato de acuerdo con u'na* re  a l i -

•* * * *zación de l a  invención.

La f ig u ra  2 es una v is ta  en sección tran sv e rsa l 
sobre l a  l in e a  I I - I I  de l a  f ig u ra  1 .

La f ig u ra  3 es una v is ta  en p ersp ec tiv a  pormenoriza­
da del aparato .

La f ig u ra  4- es una v is ta  en sección  tran sv e rsa l 

de una de la s  unidades in té rru p to ra s  premontadas del citado 
aparato .

l a  f ig u ra  5 es una v is ta  en sección tra n sv e rs a l 
p a rc ia l sobre l a  l in e a  V-V de l a  f ig u ra  4 .

La f ig u ra  6 es una v is ta  en sección sobre l a  l in e a  
VI-VI de l a  f ig u ra  4*

La f ig u ra  7 es una v is ta  en p la n ta  de l a  porción 
in fe r io r  de una de la s  c itad as  unidades in te rrup to ras*



£
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E l aparato de acuerdo coa l a  inveacida comprende ua

soporte ce n tra l 1* que es preferentem ente de p láa tico  mol- |

deado, p rev isto  con extensiones conformadas 2, 2 ' para.*.
asegurar e l  soporte 1 ' a una p a rte  e s ta c io n a ria  (no $o,stra-

• • •
da) de l a  columna de d irecc id n . El soporte  1* tie n e  -dos. .  •
extensiones u l te r io re s  conformadas 5, 3‘ por medio de JJas
cuales puede asegurarse una cubrición de p lá s tico  p ro tec to ra

4l a l soporte 1* * ' . *
« « •

El soporte I* se forma con una d )e r tu ra  c irp a le r

c e n tra l 14 que tie n e  un miembro tu b u la r 15 de pléstiqbV
montada g iratoriam ente en é l  y apto para  conectarse/ai*,

árbol de d ireccidn  (no mostrado) para ro tae idn  con El« * •
• •  t  •

miembro tubu lar 15 e s tá  provisto de proyecciones ra d ia le s  j
aptas para e fec tu ar e l desempeño de lo s  in te rru p to re s  in d i-  [

cadores de d ireccidn  después de e fec tu a r un g iro , en una |
forma conocida.

El soporte 1* tie n e  asegurado a á l  una p lu ra lid ad  

de unidades in te rru p to ra s  premontadas, que son aptas cada 
una para co n tro la r c irc u ito s  e lé c tr ic o s  d ife re n te s  p ara  

d ife rn e te s  se rv ic io s  e lé c tr ic o s  en e l vehículo . En l a  r e a l i -  

zacidn mostrada, e l soporte 1 ' se dispone para soportar en j 
un lado dos unidades in te rru p to ra s  160 y 161 premontadas {
superpuestas, superior e in fe r io r ,  ap tas para co n tro la r  lo s  j

c irc u ito s  para lo s  indicadoras de d irecc id n  del vehículo y 

luces respectivam ente y una te rc e ra  unidad in te rru p to ra  323. 

sobre e l  lado opuesto diametralmente del soporte 1 ' ap ta 

para co n tro la r  lo s  c irc u ito s  para lo s  motores del lim p ia - j 
parab risas y de l a  bomba de lavado de c r i s ta le s .
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l a  cubrióidn 4' se foima con dos abertu ras diam etral» 

mente opuestas 44* 44* a trav és de la s  cuáLes se extienden 
resp ec tiv as  palancas de con tro l 167» 168, 324 p ara  l&p,*.

:
unidades in te rru p to ra s  16Grl61 y 323. *, ■. i• • • r

* iCon objeto  de soportar la s  unidades in te rru p to ra s  j
i"

c itad a s , e l soporte 1 ' e s tá  provisto  de dos pares opuestos (
% *

de plataform as 32, 321. la s  plataform as 32, 32* e s t’áp..‘pro­

v is ta s  en sus su p e rfic ie s  (como se ve en l a  f ig u ra  «i) con 

pares respectivos de manguitos barrenados 31, 33 y 31’.» 33' í 
para r e c ib ir  to rn i l lo s  de f i ja c ió n  para la s  unidades . i^ te -  í

* * • * f

rru p to ras  re sp e c tiv a s« i
t#* • • • k

l a  unidad in te rru p to ra  in fe r io r  161, que confypla j
í

la s  luces de veñlculo, e s tá  p ro v is ta  de una palanca de {
(

con tro l 168 ap ta  para  o s c i la r  en torno de un e je  tran sv e rsa l f
{

que se extiende substancialm ente paralelo  a l e je  de giro j
del árbo l de d irecc ió n . Además l a  palanca 168 es ap ta para [

r e a l iz a r  desplazamientos angulares en torno de su e je  lo n g i-  í

tu d in a l a s i  como también desplazamientos de tra s la c ió n  é. {

lo  largo  del citado  e je  lo n g itu d in a l con objeto de accionar ■ 

selectivam ente por movimientos d ife ren te s  una p lu ra lid ad i
de contractos in te rru p to re s , l a  palanca 168 l le v a  en su extra*»' 
mo ex te r io r  un botón de actuación 225a. 1

Como se muestra en l a  f ig u ra  1 , l a  unidad in te ­

rru p to ra  in fe r io r  161 e s tá  p ro v is ta  de e s tr ib o s  la te r a le s  

de f i ja c ió n  321 que tien en  su p e rfic ie s  superiores inc linadas 
que cooperan con espaciadores tubu lares 320 formados como

extensiones ax ia le s  de lo s  r e s a l te s  31 en l a  p lataform a j
?
í
iift



de soporte ¿2* El movimiento de o sc ilac ió n  de l a  unidad 

161 en un plano que contiene e l e je  del árbo l de d irección  

e s tá  perm itido por e s ta  üesposioión para e fec tu a r el*fúñelo» 

namiento de un oontacto de re so rte  322 in te rpuesto  eát«:e la s  

dos unidades in te rru p to ra s  160, 161 y apto para accipbar, por ¡ 
ejemplo, l a  bocina. a . !

*. \
l a  te rc e ra  unidad in te rru p to ra  323 para co n ifo la r

e l lim p iaparab risas y lavador se dispone diametralmeñlfe
opuesta a l a  unidad in te rru p to ra  superio r 160 p ara  eo-ntrolar

lo s  indicadores de direoción* La unidad Interruptora* 323 {

e s tá  p ro v is ta  de una palanca de co n tro l móvil 324. .ía -u n lñ ad  !
*  *  *  [

323 e s tá  encerrada en tre  carcasas superio r e in fe r ia ír /lk b , f
*• • ■ • 1

326 que emparejan, moldeadas en p lá s tic o , estando p ro v is ta  

l a  carcasa superior 32b de dos pares de s a lie n te s  d ispuestos 

simétricamente 327, 328 para f i j a r  l a  unidad 323 a lo s  

re sa lto s  respec tivos 31'* 32' del soporte 1 ' .  í.
í'
[

l a  palanca de con tro l 324 de l a  unidad in te rru p to ra  

323 comprende una b a rra  de m etal hueca 324a (f ig u ra  1) que f
i

l le v a  en su extremo l ib r e  un botón g irab le  324b. l a  barra  f 
324a se asegura en su o tro  extremo a un medio accionador I

32y (fig u ra  4) de m a te r ia l,a is la n te  provisto  oon espigas
i

ooaxiales opuestas 330, 332. l a  espiga su p erio r 330 es 

empeñada en su hendedura 331 en l a  carcasa superior 325, [

empeñándose l a  espiga in f e r io r  332 en una cavidad confor- i
i

mada 333 sn un miembro de p lá s tic o  g ira b le  334. EL miembro !
¡

de p lá s tic o  g irab le  334 e s tá  provisto  de una proyección c i -  I 

lín d ric a . 33b coaxial con la s  espigas 330 , 332 y empeñada I
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giratoriam ente en un o r í l le lo  c ilin d r ic o  336 en l a  ca rcasa  

in fe r io r  326 p ara  perm itir l a  ro tac ió n  del miembro 334 en 

torno del e je  de l a  proyección 335* l a  cavidad 333 «se•'forma 

con una muesca ra d ia l  333a ( f ig u ra  7) en l a  que se f í^ a  

una extensión 332a en l a  espiga in fe r io r  332 para intferco- 
n éc ta r lo s  miembros 329 y 334 para rotación*

■ • *
El miembro g irab le  334 e s tá  p rev isto  de un ál*a* 

sem icircu lar 337 centrada sobre e l  e je  de l a  prcyeccljíh c i­
l in d r ic a  335 y a p ta  para gu iar en una forma c o n o c id a  una 

p lu ra lid ad  de bolas 33b en crem alleras arqueadas conformadas•i
apropiadamente para accionar dos d iscos o s c i la to r io s *339

•  •  *

( f ig u ra  7) aptos para  a b r ir  y e e rra r  selectivam ente•‘S.eriea
« » o

resp ec tiv as  de contaotos del in te rru p to r  e s tac io n a rio s  y 
móviles de acuerdo con l a  posición angular de l a  palanca 
324.

El miembro 329 e s tá  provisto  dlametralmente opuesto 
a su f i ja c ió n  a  l a  barra  324a de un brazo 340 tu b u la r que 

se extiende rad ialm m te abierto  en su extremo ex te ric r y 
que a lo ja  una bola 341 im pelida b ac ía  afuera  por un re so rte  

342, apto para empeñarse selectivam ente en una de una plura­
lid ad  de muescas 343 en vina crem allera  lle v a d a  por l a  car­
casa in fe r io r  326 para  ac tuar como medios s itu ad o res p ara  
l a  palanoa de co n tro l 324.

La espiga superior 330 del miembro acoionador 329 

es menor en medida que l a  hendedura 331 en que se empeña 
para p erm itir  e l  movimiento o sc ilan te  de l citado miembro 

329 en un plano que contiene e l e je  de l árbo l de d irección



para  ocasionar que e l brazo tubu lar ¿40 accione un contacto 

móvil ( f ig u ra  5) que comprende un miembro de re so r te  ¿44 

doblado en forma de ü y fijad o  internam ente a l a  carpséa 
superio r ¿25* El miembro de re so r te  ¿44 impele e l bp$zo ¿40

t  •  •  *

l e jo s  de l a  carcasa  superior ¿25 y l le v a  en su extremo l lo r e
• » •

un contacto revestido  de p la ta  345 apto p ara  cooperar pon
un contacto es tac io n ario  ¿46 para accionar un c ircu ito , e lé c -

• •• •, .
t r ic o  u l te r io r  t a l  como, por ejemplo, e l c irc u ito  dé .un. mo-

•  * *

to r  de impulsión de una bomba lavadora de parabrisas*

Las unidades in te rru p to ra s  pueden s e r  de u n  ijcdtg.ero

que exceda t r e s  y pueden disponerse de o tra  forma en 'tqrno
*. .* ■

de l a  columna de dirección* Por medio de l a  invención, lo s
• * • 

t i  n

con tro les varios para  lo s  d ife re n te s  se rv ic io s  e lé c tr ic o s  

se agrupan en torno de l a  columna de d irección  en lugar de 

disponerse sobre un panel de instrumentos*



N O T A .

D escrito  el. objeto del presente invento, se dé*?
i  t  «

c laran  nuevas y de propia invenoián la s  s ig u ien te s  rp;Lyin- 

d icaciones con p rio rid ad  de l a  demanda de modelo de u ti l id a d  

i ta lia n o  n* 19209-B/66 del 1 de marzo de 19bó* •. •.9 4 •» ♦ I*

5  ̂ 1 . -  Aparato in te rru p to r  de co n tro l, p ara  í i j ’ár a

una columna de d irección  de un ve&lcuio a  motor, c a r s c te r l -
,  • •

zado porque comprenden un soporte cen tra l apto para•proptaree
sobre una p arte  e s ta c io n a ria  de l a  columna de d irección  y un

número que excede de dos unidades de in te rru p to r  prfi-Kádntadas,
* * * *

10» montadas sobre e l  c itado  soporte, incluyendo cada una, una
p lu ra lid ad  de in te rru p to re s  e lé c tr ic o s  controlados por una 

re sp e c tiv a  palanca de con tro l que e fec tú a  operación se lec­
t iv a  de lo s  respectivos c itados in te rru p to re s , de acuerdo 
con movimientos d ife ren te s  de l a  palanca de control*

15» 2 . -  Aparato, según l a  re iv in d icac ió n  1 , en lo s
que l a  palanca de con tro l de por lo  menos una de l a s  eita*- 

das unidades de in te rru p c iú n , e s tá  montada p a ra  movimiento 

o sc ila n te , selectivam ente en torno de dos e je s  d ife re n te s , 
para accionar in te rru p to re s  d ife re n te s .

20, ¿*- Aparato, según la s  re iv ind icac iones 1 o 2,

en lo s  que l a  palanca de contro l de una por lo menos de la s  

c itad as  unidades de in te rrupción , e s  ap ta  para g i r a r s e  en 
torno de su e je  lo n g itu d in a l y/o para desplazarse linealm en­
te  a  lo largo  del c itad o , p a ra  accionar en forma d ife ren te
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I ob c itados in te rru p to re s .

4 . — Aparato, según cualqu iera de l a s  reivindica-»
«

clones 1 a 3» en lo s  que dos de l a s  unidades de in te rrú p -
ción estén  superpuestas en tre  s i  sobre un lado del soporte.

«
i  « »

5 . -  Aparato, según l a  re iv in d icac ió n  4» en lo é #

que, una de la s  dos c itad as  unidades de in te rru p c ió n  se mon-
•  *

• •, .
t a  para movimiento o sc ilan te  con respecto a  l a  otra*en* un

» * ’
plano que, cuando e l  aparato se monta contiene e l  e je’ de l a

columna de d irección , interponiéndose un contacto dé* re so r te• • •
en tre  la s  dos unidades c itad a s  para ac tu ar bajo t a l  'movi­
miento o sc ila n te . • • 

•  •

6 . — Aparato, según l a  re iv in d icac ió n  5, en lo é

que la s  dos unidades de in te rru p c ió n  c itad a s , contro lan  re s­

pectivamente lo s  indicados de d irección  y la s  lu ces de un 
vehículo, y e l  citado contacto de re so r te  se conecta en un 

c irc u ito  de actuación de bocina.

7 .  -  Aparato, según cu a lq u ie ra  de la s  re iv in d ic a ­

ciones precedentes, que inoluyen tina unidad de in te rrupción  
que tie n e  una palanca de co n tro l ap ta  para movimiento o sc i­

la n te  en dos planos mutuamente perpendiculares p a ra  contro­
l a r  respectivam ente e l  funcionamiento de un motor del limpias- 

p arab risas y una bomba de agua para e l  p a rab risa s .

t í .-  Aparato, según l a  re iv in d icac ió n  7, en lo s  que 

l a  palanca de contro l se conecta a  un miembro accionador pro­

v is to  de dos espigas coax ia les, una de la s  cuales es rec ib id a , 
en una hendedura alargada en una de l a s  carcasas de l a  unidad 

de in te rru p c ió n , de forma que e l miembro puede se r oscilado 

en torno del e je  de la s  citadas espigas o en un plano que con—
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tie n e  e l citado eje» incluyendo l a  unidad in te rru p c ió n  contae— j
i

to s  in te rru p to re s  separados que son accionados por lo s  dos mo­

vim ientos d ife ren te s  de o sc ilac ió n  del citado miembro* <aéciona-
dor. I*. ff

«

9 . -  Aparato, según l a  re iv in d icac ió n  tí, en lo s  que
e l c itado  miembro aecionador e s tá  enclavijado a  un m’lédbro g i-  ¡

** *• 1ra to r io  de forma que l a  ro tac ión  de e s te  últim o es cCchsíonada í
por e l  movimiento o sc ilan te  del miembro aecionador e n to rn o  í

de l citado  e je , llevando e l  miembro g ira to r io  una p lu ralidad

de bo las, que bajo g iro  del c itado  miembro, efectúart ¿a, i n d i -* * « *
nación s e le c tiv a  de dos discos que abren y c ie rra n  s'e£éctiv&»

mente respectivos contactos* .*•••. « •
•  * * *

10 . -  Aparato, según l a  re iv in d icac ió n  9, en lo s  que
i

e l miembro aecionador l le v a  una bo la  posiclonadora que es im- i
¡

pulsada por re so rte  en empaño con una crem allera p re v is ta  in— |
fternemente en l a  carcasa  para re te n e r  e l  miembro aecionador 

y por consiguiente en d ife ren te s  posiciones angulares r e s -  f
p ec tiv as , empeñando lo s  contactos de re s o r te , a l citado  ¡

|
miembro aecionador, para in flu en c ia  a l  último en ro tac ió n  [

I
en torno de un eje perpendicular a l e je  de la s  c itad as e s -  [
p igaa. I

|

11»— Aparato, según cua lqu iera  de la s  re iv in d ic a -  f
. iclones precedentes, en lo s  que e l soporte e s tá  moldeado en j¡

p lá s tico  y la s  unidades de in te rru p c ió n  tie n e  carcasas mol- \
deudas en p lá s tic o . j

'sI
12*- Aparato in te rru p to r  de co n tro l. \

I
f
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Segdn se describe y re iv in d ica  en l a  p resen te 

memoria d e sc rip tiv a  que consta de doce páginas fo liad as y 

e s c r i ta s  a máquina por una so la  de sus caras y acompañadas

* * i * i

mr,
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