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MEMORIA DESCRIPTIVA 

p a re  s o l i c i t a r

P A T E E T E  D E  I  I  V I  I  C I  O I

en

E S P A Ñ A  

p o r  VEINTE años

a nombre de l a  Sociedad Anónima ETABLISSEMENTS EAVANT, cons­

t i t u i d a  en F ra n c ia  y e s t a b l e c i d a  en 8,  rué R a b e la i s ,  S t .  

Henr i ,  MARSELLA, F ra n c ia ,  p o r

MEJORAS EN LOS APARATOS CORTADORES AUTOMATICOS PARA 

LADRILLOS MACIZOS', TUBULARES Y DEMAS PRODUCTOS DE HI­

LERA.

Los ap a ra to s  c o r t a d o r e s  de bloques  de a r c i l l a  que 

s a l e n  de l a s  h i l e r a s  p a r a  ob tene r ,  más p a r t i c u l a r m e n te ,  l a ­

d r i l l o s  macizos o t u b u l a r e s ,  c o n s t i t u y e n  en l a  i n d u s t r i a  de 

l e  cerámica uno de lo s  e lementos in d i s p e n s a b le s  a d icha  f a ­

b r i c a c i ó n .

Los más e x tend idos  de e s to s  a p a ra to s  u t i l i z a n  t o ­

dos un h i l o  m e tá l i c o  como órgano c o r t a d o r ,  pero dicho h i l o



e stá  sometido a c ie r ta s  condiciones de funcionam iento, pues 

debe d esp lazarse en toda l e  duración de la  operación de cor­

e te  (descenso del h i lo  en la  masa a cortar) a la  misma v e lo c i-  
cn
. ..dad de s a l i d a  del b loque  de a r c i l l a  de l a s  h i l e r a s ,  p a ra  ob-
'■'V

A te n e r  una su p e r fic ie  de corte  b ien  perpendicular a la s  caras 

if*del l a d r i l l o ,  y luego vo lver  rápidamente a su punto de par­

t id a  y v o lv er  atrás para r e a liz a r  un nuevo c o r te .

Mucho tiempo se han t u t i l i z a d o  p a r a  r e a l i z a r  e s t a s  

cond ic iones  t a b l a s  que s o s t i e n e n  lo s  órganos c o r t a d o re s  y  

e s t á n  dotadas de un movimiento de v a ivén ,  pe ro  e s t e  medio 

n e c e s i t a b a  órganos mecánicos b a s t a n t e  complejos y d e l icad o s  

que en muchos casos c o n s t i t u í a n  in co n v e n ie n te s .

Para ev ita r  é s to s ,  ae ha pensado en hacer desp lazar  

vertica lm ante e l  h i lo  de corte  según un plano in c lin a d o  cu­

yo ángulo v ar iab le  corresponde a la  veloc id ad  con que e l  b lo­

que de a r c i l la  sa le  de l a  h iler a ; asimismo, para e v ita r  e l 

tiempo de levantam iento del h i lo ,  se ha pensado también des­

p lazar é s te  en un plano h o r izo n ta l, u t il iz a n d o , para r e a l i ­

zar e l  desplazam iento, dos cuadros r e c t i l ín e o s  p u estos uno 

a l lado del otro y en lo s  cu a les se desplazan cadenas u otros  

órganos de a rra stre , a lo s  que van su je to s  e l  h i lo  o h ilo s  

cortadores.

E stos  a p a ra to s  muy in g en io so s  en su concepción,  

s iguen  ten ien d o  in c o n v e n ie n te s  s e r i o s ,  e l  p r i n c i p a l  de loe  

c u a le s  c o n s i s t e  en h a c e r  p e n e t r a r  en un bloque de a r c i l l a  

un h i l o  c o r t a d o r  d isp u e s to  y tenso  h o r iz o n ta lm e n te ,  ya  que 

e s t e  h i l o  só lo  e s t é  dotado de un movimiento v e r t i c a l  de a r r i ­

ba aba jo .  P a ra  ob tene r  e s t a  p e n e t r a c ió n  se n e c e s i t a  un es­

fu e rzo  c o n s id e r a b le  comparado con el  verdaderamente  necesa­

r i o  p a ra  o b ten e r  e l  mismo r e s u l t a d o  s i  se u t i l i z a  o t ro  modo 

de p e n e t r a c ió n  de l  h i l o  en l a  masa a c o r t a r .

E s te  inco n v en ien te  se suprime ahora  con e l  ob je to
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del p r e s e n t e  in v en to ,  que c o n s i s t e  en mejores en io s  c o r ta d o ­

re s  au tom át icos  de v a r i o s  M í o s  p e r a  l a d r i l l o s  macizos,  tubu­

l a r e s ,  t e j e s  redondas y demás p roductos  de M i e r a .

El o b je to  de e s to s  p e rfecc io n am ien to s  es r e a l i z a r  

un c o r t a d o r  con medios mecánicos muy s e n c i l l o s  que pe rm i tan  

c o lo c a r  t a n t o s  M í o s  c o r t a d o r e s  como sea  n e c e s a r io  (pues su 

numero no es l im i ta d o  como en c o r t a d o r e s  s i m i l a r e s )  y mante­

n e r l o s  constantemente  t e n s o s .  Sus puntos  de s u j e c ió n  e s t é n  

d i sp u e s to s  en p a r t e s  esenc ia lm ente  r í g i d a s  en vez de d ispo­

n e r l o s ,  como en lo s  c o r t a d o r e s  s i m i l a r e s ,  en cadenas u o t r o s  

órganos e senc ia lm ente  f l e x i b l e s  y deformadles .

El in v en to  se  c a r a c t e r i z a  esenc ia lm ente  po r  l a  com­

b in a c ió n  mecánica de dos c í r c u lo s  que g i r a n  en el  mismo sen­

t i d o  y e s t á n  colocados p a ra le lam e n te  y uno d e t r á s  de o t ro  

con c i e r t o  so lapamiento  l i g e r o .  Cada uno de e s to s  c í r c u l o s  

t i e n e  uno de lo s  puntos  de s u j e c ió n  de cada uno de lo s  M -  

lo s  c o r t a d o r e s ,  que, p o r  e s t e  becho, e s t é n  dotados de un mo­

v im ien to  a l a  vez v e r t i c a l  y h o r i z o n t a l  a l t e r n a d o s  de dere ­

cha a i z q u i e r d a  en l a  p a r t e  s u p e r i o r  de l o s  c í r c u l o s  y de i z ­

q u ie rda  a derecha en su p a r t e  i n f e r i o r .  Estos movimiantos 

combinados r e a l i z a n  un c o r t e  p e r f e c t o  con e l  mínimo de es­

fu e rzo ,  porque l a  e x p e r i e n c ia  ha demostrado siempre que es 

más f á c i l  c o r t a r ,  por  ejemplo, un cuerpo con un c u c h i l l o  a l  

que se da un movimiento de b a jad a  v e r t i c a l  y h o r i z o n t a l ,  co­

mo l a  ho ja  de una t r i t u r a d o r a  de p a p e l ,  que s i  e l  c u c h i l l o  

o l a  ho ja  b a ja n  solamente  en se n t id o  v e r t i c a l .

l a  r e a l i z a c i ó n  de lo s  dos movimientos s im ultáneas  

v e r t i c a l  y h o r i z o n t a l  a l t e r n a t i v o s  c o n s t i t u y e  l a  novedad del  

i n v e n to ,  r e p r e s e n ta d a  en p r im er  l u g a r  en l o s  d ib u jo s  anexos 

8 t í t u l o  e x p l i c a t i v o  y luego como ejemplo de e je cu c ió n .

En d ichos d ib u jo s :

l a s  f i g u r a s  1, 2 y 5, esenc ia lm ente  esquem áticas ,  

m uestran  resp ec t iv am en te  v i s t o  de c a r a  y en p l a n t a  e l  p r i n -
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c ip i o  de l  inven to :

l a s  f i g u r a s  4, 5 y  ó mues tran  respec t ivam en te ,  v i s -  

75 t o  de c a r a ,  de lado  y en p l a n t a ,  con p a r t e s  c o r t a d a s ,  un ejem­

p lo  de e j e c u c ió n  de un c o r t a d o r  que funciona  según l a s  mejo­

r a s  o b je to  de l  p r e s e n t e  inven to ;

Las f i g u r a s  7 y 8 muestran re spec t ivam en te  en a l z a -  

: p  do y en p l a n t a  un a p a ra to  f a c u l t a t i v o  y automático  de a r r a s -  

t r e  del  pan de a r c i l l a  a c o r t a r .8o
cc,

ESPECIAL MOVftf
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Dos c í r c u l o s  1 y 2 ( f i g u r a  1 ) ,  e s t á n  d i s p u e s to s  pa­

ra le la m e n te  según l a s  v i s t a s  en p l a n t a  de d ich as  f i g u r a s ,  y 

e s t á n  animados de un mismo movimiento de r o t a c i ó n  según l a s  

f l e c h a s  J y 4.

Si en cada uno de e s to s  c í r c u l o s  ( f i g u r a  2) se d i s ­

ponen pun tos  f i j o s  5 y 6 y se t i e n d e  e n t r e  e s to s  pun tos  un 

h i l o  7, se  r e a l i z a r é  un c o r t a d o r  esenc ia lm ente  animado a l  

p rop io  tiempo de un movimiento de descenso v e r t i c a l  según 

l a  f l a c h a  8 y h o r i z o n t a l  según l a  f l e c h a  9, l o  que d a rá  un 

c o r t e  según l a s  l í n e a s  curvas 10 y 11 re p re se n ta d a s  en l a  

f i g u r a  Este  c o r t e  se ob tendré  con el  mínimo de r e s i s t e n ­

c i a ,  porque  e l  h i l o  c o r t a d o r  7 e s t á  animado de l o s  movimien­

to s  m ú l t i p l e s  que acabamos de d e s c r i b i r .

Un ejemplo de r e a l i z a c i ó n  p rác t ic ra  de e s t e  p r i n c i ­

p io  se ve en l a s  f i g u r a s  4, 5 y  6.

En l a  p a r t e  c e n t r a l  de un b a s t i d o r . 12 pueden o s c i ­

l a r  sob re  unos gorrones  1 2 '  unos c h a s i s  1J acoplados ,  con 

r u e d e c i l l a s  14- de p e r f i l  t r i a n g u l a r  que s o s t i e n e n  lo s  c í r c u ­

lo s  1 y  2 de forma c o r r e s p o n d ie n te .  Estos c í r c u l o s  son a r r a s ­

t r a d o s  p o r  un movimiento mecánico 15  de funcionamiento  cono­

cido que l e s  comunica un movimiento de r o t a c ió n  en e l  s e n t i ­

do de l a s  f l e c h a s  5 y 4.

Uno o v a r i o s  h i l o s  7 van t e n d id o s  en l a  p e r i f e r i a  

de cada uno de l o s  c i r c u io s  1 y  2, y s iguen  muy exactamente
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105 y  s ^n ningún resbalam iento n i deformación e l movimiento de 

lo s  c ír c u lo s  1 y 2,

Delante de lo s  c iia s is  15 acoplados hay con p referen­

c ia  una fa ja  g ir a to r ia  16 p r o v is ta  facu lta tivam en te  de un me­

canismo de a rrastre  c o n stitu id o  por ta q u ito s  17 (f ig u ra s  7 y 

110  8) de funcionam iento automático»

En la  fa ja  16 descansa, y es arrastrado h acia  e l  cor­

tador, e l pan de a r c i l l a  A que se  ha de cortar  a l s a l i r  de 

l s  h ile r a  (no representada en lo s  d ib u jo s). Detrás de lo s  

ch a sis  15 e s tá  también un aparato 18 ' de a rrastre  por bolas  

115 ya conocido.

Según la  veloc id ad  de arrastre  del pan de a r c i l la ,A ,  

la  in c lin a c ió n  de lo s  ch a sis  15 obtenida por su o sc ila c ió n  

sobre lo s  gorrones 12' v a r ía  según un proceso conocido; y 

por eso e s te  aparato puede cortar desde e l  la d r i l lo  macizo 

120 h asta  lo s  elem entos más l ig e r o s ,  por ejemplo, la s  te ja s  re­

dondas, con e l  mínimo de r e s is te n c ia , gracias a l doble movi­

miento del h i lo  cortador 7«

Estos perfeccionam ientos r e a liz a n  un resu ltad o  indus­

t r i a l  nuevo en e s te  género de cortador porque, por una p arte , 

125 e l h i lo  7 e stá  dotado de dos movimientos sim ultáneos, despla­

zamiento v e r t ic a l  y h o r izo n ta l a ltern ad os, es d ec ir , tan pron­

to  en un sen tido  como en otro; por o tra  p a rte , porque lo s  

puntos de su jec ió n  del h i lo  cortador están  f i j o s  en su p e r fi­

c ie s  indeform ables que no pueden dar flo jed a d  a l h i lo ,  y  f i -  

15^ nalmente porque es p o s ib le , según e l trabajo  a e je cu ta r , po­

ner un número cualqu iera  de h i lo s  cortadores 7 en lo s  mismos 

c ír c u lo s  1 y  2,

Sin embargo, según la s  a p lic a c io n e s , e l cortador po­

drá var iar  en sus formas y en sus dim ensiones, a s i como en 

155 la s  m aterias u t i l iz a d a s  para su con stru cción , s in  cambiar

por e l lo  la  d isp o s ic ió n  del invento que se acaba de d e sc r ib ir .

ESPECIAL"
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E s ta  s o l i c i t u d ,  que corresponde a l a  p r e s e n t a d a  en

F ra n c ia ,  e l  8 de Marzo de 19551 ba jo  e l  número 787. 54-9, se 

acoge a lo s  b e n e f i c i o s  de l  a r t í c u l o  51 ¿ e l  v ig e n te  E s t a tu to  

14-C de Prop iedad  I n d u s t r i a l .

------ M O T A

Los ppn tos  de invenc ión  p r o p ia  y nueva, que se p r e ­

se n tan  p a r a  que sean  o b je to  de e s t a  P a t e n t e  de VEINTE años, 

son lo s  s i g u i e n t e s :

14-5 1Q. -  Mejoras en l o s  a p a r a to s  c o r t a d o re s  au tom át i ­

cos p a ra  l a d r i l l o s  m a c iz o s , t u b u la r e s  o c u a l e s q u ie r a  o t ro s  p ro ­

ductos de M i e r a ,  c a r a c t e r i z a d a s  e senc ia lm ente  por :

A) Pos c í r c u l o s  que g i r a n  en e l  mismo s e n t id o ,  s i n  

ningún d e s l iz a m ie n to ,  colocados p a ra le la m e n te  e n t r e  s i  y p ro -

15c v i s t o  cada uno de un so p o r te  r í g id o  en e l  que se f i j a n ,  p a ra  

a t i r a n t a r l o s ,  los  dos extremos de un M í o  que c o n s t i t u y e  e l  

órgano c o r t a d o r .

B) El M í o  o M í o s  c o r t a d o re s  e s tá n  espec ia lm ente  

dotados de un movimiento v e r t i c a l  de a r r i b a  abajo y a l  p rop io

155 tiempo de un movimiento h or izon ta l a lte r n a t iv o , con d irección  

de derecha a izq u ierd a  en la  parte superior de lo s  c ír c u lo s ,  

un punto neutro en e l centro de¿dichos c ír c u lo s , y finalm en­

te  un movimiento de izq u ierda  a derecha en la  parte in fe r io r  

de lo s  miemos,

I 60 G) Un a p a ra to  de a r r a s t r e  de l a  m a te r ia  a c o r t a r ,

por medio de t e q u i t o s  de funcionamiento  automático que pene­

t r a n  en l a  masa de a r c i l l a  en e l  momento del  c o r t e  de l a  mis­

ma y se r e t i r a n  una vez  terminado e l  c o r t e .

2 = . -  Mejoras en lo s  a p a ra to s  c o r t a d o r e s  au tom át i -

165 eos para la d r i l lo s  m acizos, tubulares y demás productos de h i-

/O



l e r a .

r

Tal  y  como se lia d e s c r i t o  en l a  Memoria que an te ce ­

de, r e p r e s é n t a l o  en l o s  d ibu jos  que se  acompañan y con los  

f i n e s  que se lian e s p e c i f ic a d o .

170 E s ta  Memoria c o n s ta  de s i e t e  h o ja s  e s c r i t a s  por  una

s o l a  c a ra .

5  C E N T IM O S

Madrid, 4 de Marzo de 1936. 
P. A.

Alberto du hizabuitf

lm/
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