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MEMOBIA DESCRIPTIVA 

para s o lic ita r

P A T E N T E  DE I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A 

por VEINTE años

a nombre de Benó I O N C H A B L O N ,  de nacionalidad 

francesa, residente en 1} avenue StÓphane Hall armé, PABIS, 
Francia, por

"UN DISPOSITIVO QUE PERMITE EACEB VARIAR LA 

"POSICION DEL MANDO DE LOS MOTORES DE EXPLOSION 

"EN SINCRONISMO CON EL ENCENDIDO".

El presente invento tiene por objeto un dispo­

sitiv o  que permite a lte ra r , en sincronismo con el encen­

dido de motores de explosión, la  posición del mando y, 

en p articu lar, lo s tiempos de abertura y cierre  de la s
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válvulas de admisión v lo s  de a lertara  y cierre de la s  

válvulas de escape.

Este mecanismo permite obtener un par motor 

prácticamente constante, y asegura al motor, por un la ­

do, un retardo muy grande, y por otro, recuperaciones 

muy enérgicas.

En el dibujo adjunto se exponen como ejemplos 

varias formas de realización, indicando:

Las figuras 1 y 2, en elevación y en dos posi­

ciones d iferentes, un dispositivo conforme al invento.

La figura una sección de la s  anteriores 

por 3-5 de la  figura 2*

Las figuras 4 y 5/ en elevación una variante 

del dispositivo conforme al invento, «^litado di­

vamente a una válvula de admisión (figura 4)ya una válvu­

la  de escape (figura 5)*

La figura 6, un diagrama de regulación obteni­

do conforme a esta variante.

En la s  figuras 1 a 3, 7 representa e l árbol 

de levas que llev a  la s  levas de admisión 9 y de escape 

10, destinadas a levantar unos tacos 11 y 11 ’ (figura 3 ); 

e l taco 11 (figuras 1 y 2 ), que se mueve en la  guía 1 3 , 

asociada al cárter 14, está  en contacto de un modo cono­

cido con el vástago 12 de la  válvula de admisión de uno 

de lo s  cilin d ro s, y el taco 11» se dispone de manera aná­

loga con relación a la  válvula de escape del mismo c i ­

lindro. Entre el extremo in ferio r del taco de válvula 

11 y e l árbol de levas 7 se dispone un taco intermedio 

5, cuya superficie in ferio r , debidamente calculada, se 

destina a entrar en contacto, a cada revolución del ár­

bol de levas 7* con la  leva de admisión 9 , que la  levan­
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ta* De manera análoga, un taco intermedio 6, idéntico 

al taco 5 y no representado por esta razón, se dispone 

debajo del taco que acciona la  válvula de escape, sien­

do levantado a cada vuelta del árbol de levas por la  

leva de escape 10.

Los tacos 5y 6 están montados libremente por 

sus sa lien tes 22,23 enla excéntrica 4 ’ de un árbol 4 aso­

ciado a una palanca 3 unida por una v a rilla  2 al mecanis­

mo móvil 1, volante magnético, por ejemplo, que permite 

regular e l dispositivo de encendido para hacer variar el/a- 

vance. Esta disposición de tacos intermedios se repite 

tantas veces cuantos sean lo s  cilindros del motor, como 

es natural.

En la  excéntrica 4 ’ va montada una palanca 8 

enchavetada en 21 y accionada a d istancia por un cable 

flex ib le  19 , para provocar la  rotación del árbol 4.

El movimiento de rotación del árbol 4 puede 

efectuarse bien a mano o bien con el p ie , por ejemplo, 

mediante un cable flex ib le  como e l representado en el 

dibujo adjunto; o automáticamente, por medio de un órga­

no impulsado por el motor. En p articu lar, puede u t i l i ­

zarse para provocar el movimiento de rotación del árbol 

4 lo s  desplazamientos ax iles de un regulador centrífugo 

impulsado por el motor» Asimismo, este movimiento pue­

de derivarse de la  presión variable de un líquido impul­

sado por una bomba de circulación constante, movida por 

el motor, bomba de aceite o bomba de agua, por ejemplo.

El examen de la s  figuras 1 y 2, muestra que el 

ángulo de ataque de los tacos de válvula esencialmente 

con la  posición ocupada por e l taco intermedio; en la s  

dos posiciones extremas representadas en estas figura^
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y en virtud de la  forma particu lar de la  superficie in­

fe r io r  comiin a cada tacú, ¿1 cambio de posición de la  a- 

bertura y cierre  de la s  válvulas de admisión y de escape 

es de 17230, para un movimiento de rotación de 120~ del 

árbol 4, lo  que corresponde a 35- e*i ©1 árbol cigüeñal. 

Por otra parte, a un desplazamiento de 32230 del s is te ­

ma de ruptura del volante magnético corresponde un avan­

ce da 7 em# ©n e l émbolo, Debe advertirse que, sea cual 

fuere e l ángulo de ataque obtenido por el taco móvil, la  

amplitud de movimiento de la s  válvulas permanece cons­
tante.

En la  variante de realización representada en 

la s  figuras 4 y 5* ©1 taco intermedio de admisión 15  y 

e l de escape 16 se representan en contacto con e l árbol 

17  qne llev a  la s  levas de admisión 19 y de escape 20* 

Estos tacos van montados en un árbol excéntrico 4 no re­

presentado e idéntico al que muestra la  figura 3; la  

circunferencia C, C-̂ , C£ de centro D que constituye él 

lugar geométrico de la s  proyecciones del eje del calibre 

de cada taco, permite seguir e l movimiento angular del ár­
bol excéntrico 4.

El taco de admisión 15 (figura 4) presenta por 

su parte in ferio r un p e r fil  AB que recuerda la  forma de 

una S alargada con la  parte media re c tilín e a ; este taco 

descansa sobre el árbol de levas 1 7 » Si se considera en 

la  circunferencia de radio DC una posición in ic ia l C, 

el p e r fil  del taco 15  ocupa la  posición A G- B, siendo G-, 

la  proyección de la  generatriz de contacto del árbol de 

levas 17. OX y OY representan respectivamente la s  posi­

ciones propuestas de abertura y de c ierre  de la  válvula 

de admisión, siendo de 485 y de 479 respectivamente la s
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distancias angulares a 05• Análogamente, a una posición 

intermedia (d istancia angular 67230) corresponden, pa­

ra una posición Â  del p e r fil  AB, la s  posiciones 0X̂  

y OŶ , que quedan de 05 a d istancias angulares de 552 

y de 55230; mientras que en la  posición extrema C2 (d is­

tancia  angular 1202) corresponden, para una posición A2 

5B2 del p e r f il  AB, la s  posiciones OX2 y OY2J cuyas d is­

tancias angulares a 05 son de 58e y de 64230.

Las posiciones extremas C y C2 corresponden 

respectivamente a la s  regulaciones del motor para mar­

cha len ta  y para régimen máximo, en tanto que corres­

ponde a un régimen medio.

Si se tiene en cuenta la s  distancias angulares 

precedentes, lo s períodos de admisión son lo s  siguien­

te s :

motor.

motor.

Marcha len ta  : 952> 0 sea 190 2 en e l árbol 

Bógimen medi» : H 0230, o sea 2212 en e l árbol 

Bágimen máximo: I 22230,  o sea 2452 en e l ár­

bol motor.

SI taco de escape 16 (figura 5 ) representa 

en su parte in ferio r un p e r fil  EF que comprende una par­

te curva seguida de otra sensiblemente re c tilín e a . Para 

la s  tre s  posiciones C, C-̂ , C2 propuestas antes, e l per­

f i l  viene a ocupar la s  posiciones ESE, E-̂ BF̂ j E2HF2 , y 

la s  posiciones de abertura y cierre  de la  válvula de es­

cape se determinan por OS, OT, OẐ , 0 ^  y 0Z2, 0T2, cuyas 

distancias angulares a OH son respectivamente:

Marcha len ta  : (OZ : 482
(»T : 522

Bégimen medio : (02U : 55s
(OTj : 55s
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Bágimen lá x k o : ^ 2  '

de donde resultan lo s  siguientes períodos de escape:

Marcha len ta  : IDO2* o sea 2002 en el árbol

motor*

Bágimen medio : IX?, o sea 2202 en el árbol mo­

to r .

Bágimen máximo: 1202, o sea 24Q2 en el árbol

motor.

Si se conviene en adoptar para regular a mar­

cha len ta  un retardo de 5S> para la  apertura en la  admi- 

si<5n y un avance de 202 para la  apertura en el escape» 

resultan la s  regulaciones siguientes; donde 0A, OA-̂ , OA2 

designan la s  posiciones de apertura de la  admisión, FA, 

FA-̂ , FA2 la s  posiciones de cierre  de la  admisión, OS, OE-̂ , 

OE2 la s  posiciones de apertura del escape FS, FE^, FE2 

la s  posiciones de cierre  del escape, Al, AL ,̂ AI  ̂ la s  

positiones del encendido, PMH y PMB el punto muerto a l-

t»  *y e l punto muerto bajo*

Marcha len ta :

Bágimen medio:

Bágimen máximo:

0A: 52 delante de PMH Período de
FA: 13? detrás de PMB admisión*
0E: 20® delante, de PMB período a@
FE: pMH escape:
AL: PMH 2002
0A-,
FAt
OEt
FEt
al£

0Ao
FAo
0E~
FEo
AL2

92 delante de PMH 
322 detrás de PMB 
342 delante de PMB 
62 detrás de PMH

22230
15® delante de PMH 
502 detrás de PMB 
502 delante de PMB 
ÍO2 detrás de PMH 
40® delante de PMH

Período de 
admisión: 

2212
Período de 
escape:

222
Período de 
ad m is^ ¿
Perido de 
escape:

240®

Estas regulaciones se han traducido esquemáti­

camente en la  figura 6, que representa lo s  tres  c ic lo s

completos.

Esta so lic itu d , que corresponde a la  presenta-
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Los puntos de invención propia y nueva que se 

presentan para que sean objeto de esta  Patente de ye inte 

años, son los siguientes:

12-Un dispositivo que permite hacer variar la  po­

sición delínando de los motores de explosión en sincronis­

mo con e l encendido, caracterizado por componerse de Ór­

ganos intermedios móviles (5, 6 ), de superficies ú tile s  

(■S, AB> mi1) convenientemente calculadas, dispuestos res­

pectivamente entre cada leva (9, 10) del árbol (7) y e l 

órgano (11, 1 1 ')  que acciona la  válvula correspondiente, 

y accionados por un medio (4) que asegura a la  vez e l 

desplazamiento del elemento móvil (1) que regula e l en­
cendido*

2S.~Un dispositivo conforme se reivindica en 

e l punto 1 2«, caracterizado por constar cada órgano in­

termedio de un taco (5, 6) susceptible de ser animado 

de movimientos alternativos por un árbol (4) de excéntri­

ca (4») que acciona simultáneamente el volante magnéti­
co (1 ).

3“»—Dh dispositivo conforme se reivindica en 

lo s  puntos 12  y  22. ,  caracterizado por ser idénticas la s  

superficies ú t ile s  de lo s  ta tos intermedios de admisión 
y de lo s  de escape.

4 2 .-Un dispositivo conforme se reivindica en 

lo s  puntos 1 2 . y  22», caracterizado por no ser iguales
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la s  su perficies titile s  (AB) de los tacos intermedios de 

admisión y la s  (EF) de lo s  tacos intermedios de escape*

52*-Un dispositivo conforme se reivindica en 

lo s puntos 22. a 42, ,  caracterizado por estar e l árbol 

de excéntrica (4) accionado a d istancia mediante un ca­

ble fle x ib le  (1 9 )*

62. -Un dispositivo conforme se reivindica en 

lo s  puntos 22. y 42. ,  caracterizado por accionarse el ár­

bol de excéntrica (4) automáticamente en función del ré ­

gimen del motor,

72. -Un dispositivo que permite hacer variar la  

posición del mando de los motores de explosión en sincro­

nismo con e l encendido.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria qt® 

antecede, representado en e l dibujo que se acompaña y 

con lo s  fin es que se han especificado.

Esta Memoria consta de o«ho hojas e scr ita s  por 

una sola cara.

Madrid, 15 de Febrero de 1936* 

P, A.
Alberto de Rizaban;

Ch/ 8
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