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MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
ESPANA
por VEINTE alios
a nombre de René M ONCHABULOQODN, de nacionalidad
francesa, residente en 13 avenue Stéphane Mallarmé, PARIS,
Franeia, por
"UN DISPOSITIVO QUE PERMITE HACER VARIAR LA
"POSICION DEL MANDO DE LOS MOTORES DE EXPLOSION
"EN SINCRONISMO CON EL ENCEKDIDO".
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El presente invento tiene por objeto un dispo-
sitivo que permite alterar, en sincronismo con el encen—
dido de motores de explosién, la posicién del mando y,

en particular, los tiempos de abertura y cierre de las
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vilvulas de admisién y los de abertura y cierre de las
vdlvulas de escape.

Este mecanismo permite obtener un par motor
précticamente constante, y asegura al motor, por un la-
do, un retardo umuy grande, y por otro, recuperaciones
muy enérgicas.

En el dibujo adjunto se exponen como ejemplos
varias formas de realizacidén, indicando:

Las figuras 1 y 2, en elevacién y en dos posi-
ciones diferentes, un dispositivo conforme al invento.

La figura 3, una seccidén de las anteriores
por 3-3 de la figura 2.

Las Tiguras 4 y 5, en elevacién una variante
del dispositivo contorme al iuveuto, upii€add TeopeGii=
vamente a una vdlvula de admisidn (figura 4)ya una v4lvu-
la de escape (figura 5).

La figura 6, un diagrama de regulacidn obteni-
do conforme a esta variante.

En las figuras 1 a 3, 7 representa el 4rbol
de levas que lleva las levas de admisién 9 y de escape
10, destinadas a levantar unos tacos 11 y 11t (figura 3);
el taco 11 (figuras 1 y 2), que se mueve en la gufa 13,
asociada al carter 14, estd en contacto de un modo cono=-
cido con el véstago 12 de la vdlvula de admisidn de uno
de los cilindros, y el taco 11' se dispone de manera and-
loga con relacidn a la v4lvula de escape del mismo ci-
lindro. GEntre el extremo inferior del taco de vdlvula
11 y el 4rbol de levas 7 se dispone un taco intermedio
5, cuya superficie inferior, debidemente calculada, se
destina a entrar en contacto, a cada revolucidn del ar-

bol de levas 7, con la leva de admisidén 9, que la levan-
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ta. De manera anfloga, un taco intermedio 6, idéntico
al taco 5 y no representado por esta razdn, se dispone
debajo del taco que acciona la védlvula de escape, sien-
do levantado a cada vuelta del 4rbol de levas por la
leva de escape 10.

Los tacos 5y 6 estdn montados libremente por
sus selientes 22,23 enla excéntrica 4' de un 4rbol 4 aso-
ciado a una palanca 3 unida por una varilla 2 al mecanis-
mo mévil 1, volante magnético, por ejemplo, que permite
regular el dispositivo de encendido para hacer variar e%é—
vance. Esta disposicidn de tacos intermedios se repite
tantas veces cuantos sean los cilindros del motor, como
es natural.

En la excéntrica 4' va montada una palanca 8

enchavetada en 21 y accionada a distancia por un cable

-flexible 19, para provocar la rotacidn del 4rbol 4.

El movimiento de rotacidn del 4rbol 4 puede
efectuarse bien a mano o bien con el pie, por ejemplo,
mediante un cable flexible como el representado en el
dibujo adjunto; o automfticamente, por medio de un drga-
no impulsado por el motor. En particular, puede utili-
zarse para provocar el movimiento de rotacidn del 4rbol
4 los desplazamientos axiles de un regulador centrf{fugo
impulsado por el motor. Asfmismo, este movimiento pue-
de derivarse de la presién variable de uﬁ 1fquido impul~-
sado por une bowba de circulacidn constante, movida por
el motor, bomba de aceite o bomba de agua, por ejemplo.

El examen de las figuras 1 y 2, nuestra que el
dngulo de ataque de los tacos de vdlvula esencialmente
con la posicidén ocupada por el taco intermedio; en las

dos posiciones extremas representadas en estas figurag
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¥y en virtud de la forma particular de la superficie in-
ferior comin a cada iacu, <l cauwbio de posicidn 3e la a-
bertura y cierre de las vdlvulas de admisién y de escape
es de 17230, para un movimiento de rotacidn de 1202 del
&rbol 4, lo que corresponde a 352 en el 4rbol cigledal.
Por otra parte, a un desplezamiento de 32230 del siste-
ma de ruptura del volante magnético corresponde un avan-
ce de 7 um. en el émbolo, Debe advertirse que, sea cual
fuere el dngulo de atague obtenido por el taco mévil, la
amplitud de movimiento de las vélvulas permanece consg-—
tante,

En la variante de realizacidn representada en
las figuras 4 y 5, el taco intermedio de admisién 15 y
el de escape 16 se representan en contacto con el £rbol
17 que 1leva las levas de admisidn 19 y de escape 20.
Estos tacos van montados en un 4drbol excéntrico 4 no re-
presentado e idéntico al que muestra la figura 3; la
circunferencia C, Cl, 02 de centro D que constituye €l
lugar geométrico de las proyecciones del eje del calibre
de cada taco, permite seguir el movimiento angular del 4r-
bol excéntrico 4.

Bl taco de admisidn 15 (figura 4) presenta por
su parte inferior un perfil AB que recuerdsa la forma de
una S alargada con la parte media rectilinea; este taco
descansa sobre el 4rbol de levas 17. Si se considera en
la circunferencia de radio DC una posicidén inicial C,
el perfil del taco 15 ocupa la posicién A G B, siendo G,
la proyeccién de la generatriz de contacto del 4rbol de
levas 17. O0X y OY representan respectivamente las posi-
ciones propuestas de abertura y de cierre de la v4lvula

de admisién, siendo de 482 y de 472 respectivamente las
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distencias angulares a 0G. Andlogamente, a une posicidn
intermedia Cy (distancia angular 67230) corresponden, pa-
ra una posicidn Aq Bl del perfil AB, las posiciones 0%y
y OYl, gque quedan de OG a distancias angulares de 552

v de 55230; nientras que en la posicidn extrema C, (dis-
tancia angular 1202) corresponden, para una posicidn Ay
GB2 del perfil 4B, las posiciones OXQ y OY2, cuyas dis-
tancias angulares a 0G son de 582 y de 64230.

Lag posiciones extremas C y 02 corresponden
respectivamente a las regulaciones del motor para mar-
cha lenta y para régimen méximo, en tanto que Cl corres-
ponde & un régimen medio.

Si se tiene en duenta las distancias angulares

precedentes, los perfodos de admisidn son los sizuien-

tes:

Marcha lenta : 952, o sea 190¢ en el 4rbol
motor.

Régimen medie : 110930, o sea 221¢ en el £rbol
motor.

Régimen méximo: 122230, o sca 2452 en el £r-
bol motor. |

21 taco de escape 16 (figura 5) represente
en su parte inferior un perfil EF que comprende una par-—
te curva seguida de otre sensiblemente rectilinea. Para
las tres posiciones C, Cl, 02 propuestas antes, el per-
fil viene a ocupar las posiciones EEF, ElHFl, EZHFZ’ y
las posiciones de abertura y cierre de la vdlvula de eg-
cape se determinan por 0Z, OT, OZl, OT:L y OZQ, OT2, cuyas
distancias angulares a OH son respectivamente:

Marcha lenta :202 : 482
PT : H2®

Régimen medio :éOZl : 559
0Ty : 5be
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Régimen méximo: 5022 2 630

OT; : 572
de donde resultan los siguientes perfodos de escape:
135 Marcha lenta : 1009, o sea 200¢ en el 4rbol
~ motor,
Régimen medio : 1X®, o sea 220¢ en el 4rbol mo-
tor. |
Régimen mdximo: 1202, o sea 2402 en el £rbol
140 rotor.

31 se conviene en adoptar para regular & mar-
cha lenta un retardo de 52, para la apertura en la admi-

sién y un avance de 202 para la apertura en el esceape,

resultan lasregulaciones siguientes; donde 04, OAl, OA2
145 designan las posiciones de apertura de la admisién, FA,

Fi;, Fa, las posiciones de cierre de la admisidén, OF, 0Zq,

OE2 las posiciones de apertura del escape FE, FEl, FEg

las posiciones de cierre del escape, AL, All, AL2 las

posieiones del encendido, PMH y PMB el punto nuerto al-
150 te vy el punto nmuerto bajo.

OA: 52 delante de PWH Perfodo de

Fa: 1%¢2 detrds de PMB admisj B
Marcha lenta; OE: 209 delante de PMB Perfoé de

FE: pLE escape :
15 AL: PUE 2002
- Perfodo de
OAj: 99 delante de PUH g toog

FAl

322 detrds de PMB
Régimen medio: OF

3219
342 delante de PMB Perfodo de

*e 80 we 04 20

FE% 62 detrds de PMH =scape:
160 ALy 22230 200
5 rerfodo de
OA,: 15% delante de PMH Tz
‘ FA%: 502 detrds de PUB admis&ﬁgg
Régimen méximo: Sope 502 delante de PMB Perfdo de
FES: 102 detrds de PMH oscape:
165 ALS: 402 delante de PUE 240¢

Estas regulaciones se han traducido esqueméti-
camente en la figura 6, que representa los tres ciclos
coupletos.

Esta solicitud, que corresponde a la prasenta-
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da en Francia, el 16 de febrero de 1925, bajo el ntme-
ro 785.731, se acoge a los beneficios del artfculo 51

del vigente Estatuto de ‘ropiedad Industrial.
-0~ Nota =0~

Los puntos de inyencidn propia y nueva que se
bresentan para que sean objeto de esta Patente de VEINTE
allos; son los siguilentes:

12-Un dispositivo que permite hacer variar la po-
sicidn dellnando de los motores de explosién en sincronis—
Lo con el encendido, caracterizado por componerse de 4&r-
ganos intermedios méviles (5, 6), de superfieles Gtiles
(S, 4B, EF) convenientemente calculadas, dispuestos reg~
pectivamente entre cada leva (9, 10) del 4rbol (7) y el
Srgano (11, 11') que accionsa la vélvula correspondiente,
y accionados por un medio (4) que asegura a la vez el
desplazamiento del elemento mdvil (1) que regula el en-
cendido.

22,-Un dispositivo conforme se reivindica en
el punto 12,, caracterizado por constar cada drgano in-
termedio de un taco (5, 6) susceptible de ser animado
de movimientos alternativos por un £rbol (4) de excéntri-
ca (4') que acciona simultfneamente el volante magnéti-
co (1)

32.-Un dispositivo conforme se reivindica en
los puntos 12 y 22,, caracterizado por ser idénticas las
superficies dtiles de los taeos intermedios de admisidn
y de los de escape.

49.-Un dispositivo conforme se reivindica en

los puntos 19. y 29., caracterizado Por no ser igugles
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las superficies Gtiles (AB) de los tacos intermedios de
adnisidn y las (EF) de los tacos intermedios de escape.

5¢.~Un dispositivo conforme se reivindica en
los puntos 292. a 4%., caraeterizado por estar el £rbol
de excéntrica (4) accionado a distancia mediante un ca-
ble flexible (19).

¢,-Un dispositivo conforme se reivindica en

los puntos 2%. y 4¢., caracterizado por accionarse el 4r-
bol de excéntrica (4) automdticamente en funcién del ré-
gimen del motors

72,-Un dispositivo que permite hacer variar la
posicién del mando de los motores de explosidn en sincro-
nismo con el encendido,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
anteeede, representado en el dibujo que se acompaiia y
con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de oeho hojas escritas por
una scla carae

Madrid, 15 de Febrero de 1936.

PQ AO
Alberto de Elzaburn
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