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Ya es sabido que existen aparatos correcto-

res, especialmentepara recibir elementos variables pa=-
ra la eJecucidn de un tiro contra un objetivo en movi-

miento tal como un avién. Estos aparatos no dejan de
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<yresentar una gran complicacién, no solamente desde el
-punto de vista de su constru001dny de su realizacidn,
U sino igual y principalmente por el hecho del numeroso

'personal que exigen para su conduccién o su maniobra. En

principio, estos aparatos conocidos necesitan sirvientes
10 que reciban, por indicaciones que les son transyitidas,
elementos de correcciones a elaborar, y que introduzcan
los datos, asf suministrados, en el mecanismo complejo
destinado a elaborar la correccidén final la cual puede
ser la suma, el producto, o a la vez la suma y el produc-
15 to de cierto ndmero de datos elementales. El aparato
combinador de correcciones es en cierto modo una méqui-
na de calecular, pero que no:elabora las correcciones si-
no mediante la intervencién de un n¥mero bastante consi-
derable de sirvientes constantemente ocupados en poner o
20 mantener 8rganos del dispositivo de conjuntoen posicio-
nes que correspondan & las variaciones de los elementos
del tiro.
Entre las correciones que es indispensable to=
mar en consideracidn, se halla ante todolaque resulta
25 de una velocidad angular variable, y de la que se tie=~
ne en cuenta, al exterior del aparato corrector pmw pia-
mente dicho, por las variaciones de posicién que un apun-
tadorimprime a un sparato de punterfa con el que sigue
las evoluciones del objetivo.
30 El invento, aun implicando bien entendido un
dispositivo que se puede llamar de "taquimetrfa angular"
0 de otro modo dicho la intervencidn de un sirviente o
piloto que se ocupe de mantener un aparate de punterfa
dirigido sobre el objetivo, no presenta précticamente,

35 fuerade esta servidumbre entre este observador y el blan-
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co, mas que medios mecdnicos que dan al conjunto del com=-
binador ce correcciones una verdadera automaticidad, y
que releva del nUmero consideradle de sirvientes que
exigen los aparatos conocidos hasta hoy.

Debe quedar bien entendido, que la simplifi=-
cacidn considerable que aporta el invento a la realiza-
cién de una correccidn de conjunto, versa esencialmente
sobre las correcciones taquimétricas que son preponde~
rantes y prédcticamente las Unicas a ser tomadas en con=-
sideracidn, en ciertos casos, en el tiro contra aviones
y mas particularmente en el tiro practicado a partir de
un avién contra un avién enemigo.

Nada impedird concebir la conjugacidn de e ste
dispositivo corrector, con medios correctores adit¢iona-
les destinados a recibir‘y transmitir correcciones,
tales como las del viento o de ia deriva, que se necesi-
tan por ejemplo para un tiro efectuado desde una boca
de fuego instalada en tierra o & bordo de un neavio,.

Conforep con el invento, e ste resultado se ob-
tiene con la conexidn mecdnica del aparato de observa-
cién contfnua del objetivo mévil, la luneta de punterfa
por ejemplo, ¥ de un girdscopo transmitiéndose las va-
riaciones de posicién imprimidas en este girdscopo a un
dispositivo intermedio muy sensible, tal como un mecanis-
mo de expansién de fluido que actide por sf mismo sobre
un servo-moter receptor, el cual se une al érgano de
que se quiere finalmente corregir la posicién. Se rea-
liza de esta manera una conexidn précticamente directa
entre el 6rgano a mover por un observador y el drgano cu-
ya posicidn se tiene que corregir, gracias a la interpo-

sicidn de un dispositivo girdscopo y de una transmisién
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por un fluido cuya presidén es en todo instante funcidn

de las reacciones de dicho dispositivo giroscdpico.

70 Prdcticamente el corrector taquimétrico simpli-

N ficado lleva un servo-motor receptor de la correccién,

‘ la cual le es transmitida por un fluido sometido a una
presién que sufre variaciones que son funcién de la co-
rreccién de conjunto; estas variaciones se imprimen por

75 si mismas en una de las caras del drgano mévil de un

mecanismo de expansidn, por el carter de un girdscopo
enganchado a la luneta, debiendo equilibrarse dichas

presiones en todo instante en la cara opuesta de dicho

8rgano mévil, en forma que los desplazamientos del pis-
80 t8n u otro 4rgano mdvil, del servo-motor, recibidos en
un distribuidor apropiado son funcién de la presién de
equilibrio. |
Este dispositivo simple en que las variacio-
nes de posiciones de la luneta se traducen en definiti-
85 va por una pesada varigble del carter del girdscopo, so-
bre una de las caras de un 8rgano cuye cara opuesta su-
fre en todo instante una reaccidén igual y de sentido con=-
trario a la de la pesada, crea en cierto modo un sistema
estdftico de transmisién, para una energfa variable en
50 funcién de las variaciones de posicidn de la luneta.
Para facilidad en la expresién, se designaré
por "transmisor* el dispositivo de expansién someti-
do a las reacciones giroscépicas, mientras calificare-
mos de "receptor” el conjunto de servo-motor y de su
95 distribuidor sensible a la presién variable de equili-
brio que emana del transmisor.
Précticamente, e 1 mecanismo expansionador-equi-

librador de presién estaréd, en su care exterior sometido
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a la accién de un resorte, de tensién regulable, que ac-
100 tda sobre el dispositivo equilibrador, preferentemente
por el intermedio del carter del girdscopo.

A tftulo de ejemplo, se d4 a continuacidén la
descripcibn de diferentes transmisores y de un receptor

en que se hace aplicacidn de los medios tratados por

el invento.
Una primera forma de realizacidn se represen=
ta por las figuras 1 a 7 inclusive.
La figura 1, representa en corte en elevacidn,
un transmisor influenciado por la velocidad angular im-
110 primida a un bastidor de suspensidén; la misma figura mues-
tra, en corte axial, un receptor apropiado. Muestra
igualmente el esquema de los conductos gque conexionan
el transmisor con el receptor.
Las figuras 2 y 3 son respectivamente seccio-
115 nes parciales del receptor segun corte dado en la figu-
ra 6 por las lfneas II-II y III-III.
La figura 4 es una vista exterior del transmi-
sor representado en seccién por la figura 1.
Las figuras 5 y 6, soa respectivamente seccio-
120 nes transversales del receptor segin corte dado en la fi-
gura 1 por las lfneas V-V y VI-VI.
La figura 7 una seccién longitudinal del ser-
vo-motor segén corte dado en las figuras 1, 5 y 6 por
la 1lfnea VII-VII.
125 Lasg figuras 8 y 9, representan respectivamen-~
te enelevacidn y en planta, una variante en la que se
hace empleo de un transmisor doble, viéndose cortados
el zécalo y el bastidor de suspensién por planos que pa-

san por el eje de los gorrones de punterfa en altura de

]
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dicho bastidor de suspensidn;

La figura 10, es una seccién parcial segdn cor-
te dado en la figura 8 por la linea X-X.

La figura 11, es, en seccién en elevacién, un
transmigor doble, cuyo rotor puede estar sometido a gran-
des y répidas variaciones de velocidad.

La figura 12 es una seccién parcial segin cor-
te dado en la figura 11 por la lfnea XII-XII.

La figura 13, es un corte percial segdn corte
dado en la figura 11 por la l1fnea XIII-XIII.

La figura 14 es un esquema de las conexiones
eléctricas que se refieren al control de la velocldad
del rotor representado en la figura 1l.

El dispositivo representado en las figuras 1
a 7 1lleva un girdscopo constituido, de manera conocida,
por un rotor 1 que gira en un carter 2 suspendido en un
bastidor 3, por gorrones 4 y 4', segln un eje perpendicu-
lar al eje del rotor. Un seliente 5, solidario del car-
ter 2, recibe el empuje de un muelle 6 gque se apoya por
otro lado sobre un agsiento regulable 7 dispuesto en el
bastidor 3. TUna vérilla de presifén8conexiona el salien-
te 5 con un pistdén de expansién 9 que se desplaza en un
alojamiento cilfndrico practicado en el bastidor 3 y ce-
rrado por un fondollo que lleva un tope 1ll. TUna gargan-
ta circular 12, practicada en el pistén 9, se pone en co-
municacién, por cierto mimero de orificios 13, con la cé-
mara cerrada por el fondo 10 y dicha cémara de expansidn
del transmisor. La pared del alojamiento cilfndrico lle~-
va dos ramuras circulares 14 v 15, separadas unea de otra
por un tabigue cuyo e spesor es sensiblemente igual a la
anchura de la garganta 12 del pistén. Estas ranuras es-
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t4n en comunicacién respectivamente con unos conductos
16 y 17. Por otra parte, un conducto 18, que lleva un
diafragma de estrangulacidén 19, pone en comunicacidén la
cédmara de expansién con otra cémars llamada manométrica.
practicada en un bastidor 20 que forma la envoltura del
receptor y limitada por un fondo fijo 21, por una par-
te, asf cowo por un pistdédun-piloto 22 y una camisa de
provisidén 23, por otra parte. Esta camisa se hace soli-
daria de una varilla de mando 24 y de un pistén-motor 25,
por el intermedio de un dedo Ade arrastre 26. El pistdn-
piloto 22 lleva dos gargantas circulares 27 y 28 en co-
rrespondencia con 1los tabiques de intervalo de tres ra-
nurasg circulares 29, 30 y 31 practicadas en la camisa
23, Las gargantas 29 y 31 conmunican respeciivamente

con unas ranuras longitudinales 32 y 33, haciéndolo &s~
tas también, respectivamente, por orificios +34 y 35, con
wna cfmara de vaciado 36 reservada en 1la envoltura 20

y cerrada por una tapa 37. El pistdn 25 se mueve en un
cilindro cuyas dos cdmaras de trabajo 38 y 39 se ponen
en comunicacién, respectivamente, por el intermedio de
los conductos 40 y 41, de las ranuras 42 y 43 y de los
orificios 44 y 45, con las gargantas 28 y 27 del pis-
tén-piloto. Este dltimo se conexiona mediante una va-
rilla de presién 46 con un balancfn 47 conexionado por
sf{ mismo con el bastidor 20 por dos muelles 48 y 49.

Una bomba de aceite 50 aspira en la cdmara 36 por un
conducto 51, e impulsa hacia la tuberfa 17. La cdma-
ra 36 estd, ademds, en comunicacién libre con el con-
ducto 16. Por dltimo, sobre el conducto 18 se dispone
un mandmetro 52 cuya graduacién es simétrica con rela-
cibén al cero, que corresponde sensiblemente a la posi-
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cidn media de. . la aguja sobre el cuadrante.

En el dispositivo transmisor representado en
las figuras 8, 9, 10 el carter 2 del girdscopo v4 suspen-
dido por gorrones 53 y 53, a un cuadro 54 suspendido
& su vez, por gorrones 55 y 55', a un soporte oscilante
56, el ctal puede apuntarse en altura con relacién a un
bastidor fijo 57 que lleva para este efecto unos gorro=
nes 58 y 58'. El bastidor 57 lleva alojamientos cilfn-
dricos cuyo eje colncide con el eje de los gorrones de
punterfa y en los cuales se mueven pistones de expan-
sién 9 y 9' idénticos al pistdn de e xpansibén del dis-
positivo descrito precedentemente. El pistén 9 se co-
nexiona con el carter 2 por el intermedio de una vari-
l1la de presién 59, de un 4rbol de cambio 60, de una va-
rilla de presién 61 y de un saliente 62 solidario del
carter 2. Este saliente recibe el empule de un muelle
63 que se apoya sobre un asiento regulable 64 solidario
del soporte oscilante 56. Bl pistén 9' se conexiona
con el cuadro 54 por el intermedio de una varilla de
presién 53!, de un drbol de cambio 65 y de una biela 66.
El cuadro 54 lleva un saliente 67 que recibe el empuje
de un muelle 68 que se apoya sobre unc asiento regula-
ble 69 solidario del soporte oscilante 56. Sobre és=-
te Wltimo se pivotan los 4rboles 60 y 65, réspectivamen~
te por los gorrones 70 y 70' y por los gorrones 71 y 71'.

En el dispositivo transmisor represéntado en
las figuras 11, 12, 13 y 14, un rotor 72 se monta a go=-
rrén en un carter 73 pivotado a su vez de igual modo en
un cuadro 74, de acuerdo con un eje horizontal, e xacta-
mente como en el dispositivo representado en las figu-

ras 8y 9, vd pivotado el carter 2 en el cuadro 54.
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El cuadro 74 va pivotado por gorrones 75 y 75, sobre
un bastidor 76 que lleva un motor eléctrico 77 acoplado-
225 al rotor 72 por el intermedio de una palanca equilibra-
h da 78 y varillas de presidn 79 y 79* dispuestas sensi-
blemente en el plano de los dos ejes de suspensién del
carter 73. Pistones de expansién 9 y 9, idénticos a
los pistones de expansién de los dispositivos preceden-
230 tes, pueden desplazarse en alojamientos cilfndricos prac-
o ticados en el bastidor 76. E1 pistdn 9 se conexiona, por
una varille de presién 80, con el carter 73 que recibe
el empuje de un muelle 8L que se apoya sobre un asiento

regulable 82 solidario del bastidor 76. E1 pistén 9*,

se conexiona por una varilla de presidén 83 con el cua-
dro 74 que recibe el empuje de un muelle 34 que se apo-
ya sobre un asiento regulable 85 solidario del bastidor
76. E1 motor 77 es del tipo serie a inversidn de par,
que lleve dos arrollamientos inductores 86 y 87; accio-
240 na un regulador de fuerza centr{fuga que actua por el
intermedio de una corredera 88 y de una varilla de pre-
sién 89, sobre una palanca de contacto 90 articulada
sobre el bastidor 76. La palanca 90 recibe, por otra
parte, la accién antagonista de una varilla de presién
245 91 accionada por un pistén 92 que se desplaza en un &lo-
jemiento cilfndrico del bastidor 76 y que recibe por
un conducto 93,1la presidn controlada de un fluido.
Convenientemente aislada para servir de comluctor eléc-
trico, la manivela 90 puede oscilar entre dos contactos
250 94 y 95 que dejen pasar la corriente respectivamente
a los arrollamientos inductores 87 y 86.
Los diferentes dispositivos anteriormente des-
critos funcionan como sigue:
El pistdn de expansidn 9, o los pistones 9 y
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9'.aseguran la distribucidédn del fluido, que la bomba 50
impulsa, por el conducto 17, bajo una presién determi-
nada. Una presién mds debil se establece en la cémara
de e xpansién, equilibrando automgticamente la accién de
la varilla de presién que actua directamente sobre dicho
pistén de expansién. Por el conducto 18, la presién
establecida en la cémara de e xpansién se transmite a la
cafiara manométrica y determina un empuje sobre el pis-
tén-piloto 22, el cual encuentra siempre una posicidn
de equilibrio,para cierta flecha de los muelles 48 y 49.

El conducto 16 sirve para evacuar el fluido
de la cdmara de e xpansién cuando, por consecuencia de un
descenso de la presidn, decrece el volimen de la cédma-
ra manowétrica, y una parte del 1fquido contenido en es-
ta dltima es impulsada, a través del conducto 18, hacia
la mencionada cdmara de e xpansidn.

Resulta de esto que el desplazamiento del pis-
tén-piloto 22 con relacidén al bastidor 20 es proporcio-
nal a la pesada transmitida por la varilla de presién
del pistén de expansién 9 o 9', y que, por la camisa
2%, la varilla de mando 24 se desplaza por sf misma pro-
porcionelmente a esta pesada, cualquiere que sea la re-
sistencia ofrecida por el drgano que ha de maniobrarse.

En el dispositivo de las figures 1 a 7, la va-
rilla de presién 8 transmite la resultante del empuje
del muelle 6 y del e sfuerzo tangencial determinado por
la reaccién que ofrece el rotor 1 del girdscopo (cuya
velocidad se supone constante) y con los desplezamien-
tos imprimidos a Ia luneta de observacién. Como ya
se sabe, esta reaccién es proporcional a la velocidad

angular w del bastidor 3 alrededor de un eje perpendi-
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cular al plano formado por el eje del rotor y la lfnea
de los goriones 4-4', Cuando dicha velocidad W es nula,
la varilla de presién 8 no suf¥®:2 por una parte, mds que
el empuje constante de contraste del muelle 6, y por
otra parte la presién en el conducto 18, que tiene en-
tonces, un valor bien determinado, para la cual la agﬁ-
ja del mafidmetro se encuentra en el cero de la gradua-
cidn, mientras que el pistén motor 25 se encuentra en la
posicidn de correccién nule que corresponde & una fle-
cha igualmente determinada de los muelles 48 y 49. Cuan-
do la reaccidén giroscdpica no es nula, el esfuerzo tan-
gencial que se manifiesta sobre la varilla de presidn 8
se agrega algebraicamente a la tensidn del muelle 6.
Resulta de ello un desplazemiento de los pistones 22 y

25 con relacidna su posicidn normal o Je correccidn nu-
la, siendo este‘desplazamiento proporcional a la wlo-~
cidﬁd angular W y del mismo sentido que esta velocidad.

En el dispositivo cuyo funcionamiento se acaba
de exponer, el gir§scopo se suspende del soporte 3 con
arreglo a un solo eje, definido por la 1lfnea de los go-
rrones 4 y 4' que solidarizan en cierto modo el carter
2 y dicho soporte 3 en el desplazamiento de velocidad an-
gular w , pero que permiten sin embargo, al pistén 9
desplazarse libremente para desempeilar su papel de dis~
tribuidor con toda la sensibilidad necesaria.

En los dispositivos representados en las figu=-
ras 8, 9, 10, 11 y 12, el girdéscopo va suspendido del so-
porte 56 o 76 por el intermedio de un cuadro, es de~
cir segin dos ejes de pivotamiento; no se puede ya con-
siderar ocopmo unido positivamente a dicho soporte para un
desplazamiento angular que se produzca alrededor de un
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eje perpendicular al eje del rotor. Pero de hecho, el
l1{quido de las cémaras de e xpansién, que forman tope en
los pistones 9 y 9' asegura una conexién suficiente para
arrastrar el carter en los movimientos angulares del so-
porte, y 1o bastante flexible, sin embargo, para permi-
tir los desplazemientos relativos de muy pequelfias ampli-
tudes, impuestos normalmente por el funcionamiento de
los mecanismos de expansidn.

Es de observar, por otra parte, gue la incom-
presibilidad y la viscosidad del 1fquido se oponen &al
establecimiento de toda resonancia entre estos peque-
fios desplazamientos relativos que no pueden, por conse-
cuencia, en ningdn cgso desarrollarse y dar lugar & nu-
taciones, es decir & movimientos desordenados del girés-
copo. También es posible, conforme con el invento, rea-
ligar un transmisor doble, utiligando un solo rotor, es-
tando cada uno de los dos mecanismos de expansién en co=
municacién con un receptor semejante al que se ha des-
crito m4s arriba.

Cuando un transmisor se establece de manera
que permita la punterfa en altura del bastidor de sopor-
te (figuras 8 y 9) interesa colocar los dispositivos de
ekpansidn sobre el bastidor fijo, para evitar el em-
pleo de conductos deformables. Se utiliza entonces la
timonerfa especial descrita mas arriba, para la transmi-
sién de los empujes mecdnicos sobre los pistones de expan-
sidn 9 y 9'. Dispuestas las varillas de presidn 59 ¥
59t segdn el eje geométrico de los gorrones 58 y 58,
se evita toda accién intempestiva sobre los mencionados
pistones, durante la punterfa del soporte mévil 6.

Zn el dispositivo representado en las figuras
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11, 12, 13 y 14 se utilizan medios para hacer variar tan
répidamente como sea necesario, la velocidad del rotor
72, sin provocar, sobre el sistema suspendido, reaccio-
nes susceptibles de componerse, con la reaccidn girdscd-
Pica propilamente dicha y de introdueir por consecuencia
perturbaciones inadmisibles en el funcionamiento de los
mecanismos de expansidn. Es cierto, por una parte, que
el acoplamiento constituido por la palanca 78 y las va-
rillas de presidn 79 y 79' no puede practicamente ni
crear ni transmitir una accién intempestiva cualquiera
sobre el mencionado sistema suspendido. Es igualmente
cierto, por otra parte, que estando rfgidamente fijo so-
bre el bastidor 76, el motor 77 puede recibir sin incon-
veniente y por medios simples, una accidén mecénica ex-
terior que trate de modificar su alimentacidn. De este
modo pueden accionarse, con toda la energfa necesaria,
las varillas de presién 89: y 91 que actuan en oposicidén
sobre la palanca de contacto 90. Si la distribucién por
dicha palanca interesa la corriente total de alimenta-
cién, conforme con el esquema de la figura 14, se obtie-
ne un par muy elevado, en uno urotro sentido, y capaz
de asegurar al rotor, a cada instante, una velocidad de-
terminada dependiente de la Aistancia del blanco.
Creando unea partida de carga en el conducto 18,
el diafragma 19 constituye un medio muy simple de reduc—
cién de la amplitud de las oscilaciones del pistén~pilo-
to 22 y, a razdn més poderosa, de las oscilaciones del
pistén-motor 25, las cuales corresponden a las irregu-
laridades de la velocidad angular W , generalmente de~-
bidas & las irregularidades inevitables de la velow-

cidad de punterfa. Por elefecto de este diafragma, el
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W’ de describirse la presibn controlada por el transmisor

volumen de la cémara manométrica no puede variar més que
lentamente; de ello resulta précticamente que el correc-
tor, en lugar de ester influenciado en todo instante in-
mediatamente por los cémbios de posicién mds o menos re-
gularnente imprimidos a la luneta, queda solamente sensi-
ble a la velocidad angular medies del soporte del girds-
copo, es decir a la sola velocidad a ser considerada
para la determinacidn de las correcciones.

En todas las formas de realizacién gque acaban

¥~o los transmisores determina la posicién del drgano-pi-

loto receptor y, por consiguiente, la posicién del dr-
gano del servo-motor que efectua la correccidn deseada.
Esta presién se transmite por un conducto cuyo rendimien-
mliento es bastante pequefio para que la périda de carga
en :el sea despreciable. Este conducto realiza, pues,
entre el transmisor y el receptor que pueden estar a
cierta distancia uno del otro, una transmisién de pre-
cisién suficiente y de instalacidn cdmoda.

Ademnés,sise hace uso de un 1fquido, es decir de
un fluido muy poco compresible (agua, aceite, etc.) pa-
ra reducir al ufnimum los efectcs de elasticidad en el
conducto, se puede como ya se ha dicho més arriba, uti-
lizar un girdscopo Ynico para determinar las correceio-
nes en dos planos perpendiculares (correccidén en direc-
cién y correccién en altura)., E1 liquido de transmi-
sién que actua sobre los pistones.de los dos mecanis-
mos de expansidén constituye un sistema de tope suficien-
te para impedir el encebado, o, por lo menos, el des-
arrollo exagerado de los movimientos de nutacidén, pero

gue asegura, sin embargo, las conexiones angulares nece-
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sarias y suficientes entre el girdscopo y su bastidor de
suspensidun.

Entre los medios a que se refiere el presente
invento, se prevé todavfa la variacidn de la velocidad
del rotor para obtener correcciones proporcionales no
solamente a cierta componente W de la velocidad angular
del bastidor de suspensién, sino al producto del mencio-
nado componente por otro factor variable, tal como la du-
racién del trayecto -t- de un proyectil o cierta funcién
de esta duracidn.

Una ventaja importante del invento descrito
debe verse también en el hecho de utilizar un motor de
potencia suficiente fijado en el bastidor de suspensién
del gimscopoy no, segin la técnica habitual, sobre el
carter mismo?el rotor, para imponer a &ste {ltimo la men-
cionadavariacién de velocidad con toda la rapidez nece-
saria; yendoconexionados el rotor y el £rbol del motor
nediante un acoplamiento especial que s¢ presta libremen-
te a los desplazamientos de ejeprevistos en uno con re-
lacidn al otro. Gracias a tal disposicién se puele, co-
mo se ha visto, actuar por medios cémodos, sobre el regu-
lador de velocidad del motor, sin crear ninguna perturba-
eién en el funcionamiento del transmisor.

Se concibe que se podrd, sin ningdn perjuicio
para la transmisidén exacta y continua de las correccio-
nes tagquimétricas, utilizar los aparatos descritos, pa-
rghacerles transmitir otras correcciones o adicionales
tales como correcciones de viento, de deriva, etc.,

Un medio podrd consistir, por e jemplo, enuna accidén con-
veniente sobre elmuelle de contraste 6, cuyo apoyo so-
bre el bastidor 3 podrd, para este efecto, hacerse mévil
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segdn una ley determinada.
Ista solicitud, que corresponde a la presentada

en Francia, el 4 de abril de 1935, se acoge & los benefi-

N cios del artfculo 51 del vigente Zstatuto de Propiedad
445 Industrial.
-0- NOTA =-o-

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta Patente de VEINTE
afios, son los siguientes:

450 12 - Un corrector taquimétrico para tiros de

e}
~3 artillerfa y otras apliaciones anflogas, caracterizado

—

e por el hecho de que lleva, en unidén cinémética con un

< aparato de observacidn (tal como una luneta), un girés-

w .
copo cuyo carter forma Srgano Jde pesada sobre una de las

ceras del fondo mdévil de un mecanismo de expansidén de
fluido bajo presidn; el cual soporta ademds una carga
de contraste; equilibréndose el efecto combinado de la
pesada del giroscdpo y de la carga de contraste por la
presidn del fluido expansionado y que se ejerce sobre
460 la otra cara; determinando asf las variaciones de pesa-
da, sobre el mencionado mecanismo de expansidn, varia-
ciones de le presidén del fluildo expansionado que actua
sobre el distribuidor de un servo-motor conexionado
con el érgano, cuya posicién debe ser corregida; y
465 pudiendo realizarse la presidnde contraste con el auxi-
lio de un muelle interpuesto entre el carter del girds-
copo y un punto del bastidor de suspensidn de &ste dltimo.
29 - Un corrector taquimétrico segin lo reivin-
dicado en el punto 1°., caracterizado por el hecho de es-

470 tar dispuesto para efectuar una doble correccién y llevar
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485

490

495

500

para este efecto un cuadro de suspensién que 44 dos gra-
dos de libertad al carter de un rotor Unico, en combi-
nacidn con el empleo de un 1fquido para la alimentacidn
de los mecanismos de expansién.

39 - Un corrector taquimétrico segin lo rei-
vindicado en el punto 12., caracterizado por el hecho
de que el elemento giroscdpico susceptible de ser apun-
tado en altura con realizacidn da un bastidor fijo, que
lleva directamente los mecanismos y se conexiona con es-

tos dltimos por el intermedio de timonerfas dispuestes
sensiblemente segin el eje de los gorrones vaclados del
dispositivo de punterfa.

42 - Un corrector taquimétrico segin lo rei-
vindicado en el punto 12., caracterizado por el hecho
de que el motor del rotor se fija sobre el bastidor de
suspensidn del girdscopo, asegur4ndose la conexidn entre
el 4rbol del motor y el 4rbol del rotor por un acopla-
miento deformable apropiado.

@ - Un corrector tagquimétrico segin lo reivin-
dicado en el punto 12., caracterizado por el hecho de
que la accidn del regulador que controla la velocidad
del rotor se modifica por la accién antagonista de un
dispositivo cuya tensién varia segin una funcién de la
distancia del blanco.

6¢ - Un corrector taquimétrico segén lo rei-
vindicado en el punto 19., cearaeterizado por el hecho
de que el distribuidor estd constituido por un pistén-pi-
loto Qque ocupa libremente su posicién de equilibrio, por
una parte por la influencia de la presidn del fluido ex-~

pansionado y, por otra parte, por el empuje antagonista
de un sistema de muelle que se apoya sobre una parte

-17 -




~

505

fija del receptor; Aesplazéndose el mencionado pistén-pi-
loto en una camisa de distribucidn conexionada desmodrd-
micamente con el drgano de mando.

72 - Un corrector taquimétrico para tiros de
artillerfa y otras apliaciones anflogas.

Tal y como se ha descrito en la lemoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompalian
y con los fines qQue se han especificado.

Ista Memoria consta de diez y ocho hojas es~

critas por una sola cara.

Madrid, 14 de Febrero de 193Z6,.

P. A.
Alberto de Elzaburu
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