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M E M O R I A  ¡ J S U S I P !  1 U  

que ¡¿empuña a la solicitud de una P/vTBNTB BE IR TINCIÓN 
a favor de Don Juan B. PASCUAL y Baques, de nacionalidad 
española, residente en Barcelona, 0*11 e de Balmes, 4, porj
■MU.. DISPOSICION BE ACCOLON HüTaTI frt PnRn UaQUIShS MOTORAS 
Y OPERADORAS A ALTA PRESIÓN” .

Sabido es que, en general, en todos los mecanismos, apa­
ratos y máquinas tanto u© desarrollo de potencias o fuerzas, 
o sea las llanadas maquinas Motoras, como de aplicación o u ti­
lización de las energias o esfuerzos motores, en producción ae 

5 trabados, o sea las llamadas maquinas Operacoras, tienen apli— 
caco, o proceden en su origen fundamental o funcionamiento, con 
la  Íntervención del «movimiento alternativo” , transformándolo 
en Ídem rotativo y en su consecuencia, como esta operación tiene 
y presenta, casi siempre, multitud de grandes dificultades e in - 

10 convenientes, dimanantes absoluta e inevitablemente de las im­
prescindibles circunstancias de que, para realizar la  indicada 
transformación, es necesario mover con cierta rapidez o veloci­
dad algunas piezas o cuerpos intermediarios, cuyas masas de I03 

mismos al seguir una dirección de movimiento y luego tener que 
15 invertirla, como sucede en el movimiento alternativo o llamado 

de vaivén, pasando continuamente de un sentido al otro, resulta 
que, la inercia adquirida por ellas (las masas ae las piezas 
movibles) en el sentido e intensidad ue una dirección determi­
nada, oponen importantes resistencias que provocan graves con— 

20 secuencias, al tener que variar ©1 movimiento en dirección



opuesta o sentido contrario a la anterior, implicando ello , el 
tener que desaparecer o anular la  primera inercia y adquirir 
por lo tanto, otra segunda Idéntica, en dirección opuesta y 
asi sucesi trámente *

Como principales ejemplos ae las primeras, tenemos las 
■máquinas fija s  y se m i-fijas de Vapor (excepto las turbinas iaea.) 
los motores mecánicos en tocas sus clases; las locomotoras y loco 
móviles; etc. e tc ., y respecto de las segundas, los compresores 
en sus diversas clases y tipos; las bombas de pistón; los marti­
llo s  Idem; etc. e t c . , en todas estas clases de máquinas o apara­
tos, existen y contienen varias piezas, los pistones y sus com­
plementos ; las bielas; las manivelas; etc. sujetas al movimiento 
alternativo, asi por ejemplo, en un motor vertical, las masas 
de las manivelas (en dos terceras partes de su cuerpo situado 
del lado del pistón); las bielas y los pistones completos con
sus accesorios, constituyen las piezas dotadas del movimiento

*
alternativo, a la  velocidad y sentido de abajo a arriba, según 
una dirección y  de arriba a abajo, en la contraria. Estas tuer­
zas de inercia nunca pueden ser equilibradas y tan solo llegan 
a ser compensadas parcialmente, por lo cual entonces dan origen 
a trepidaciones; rozamientos; choques; rmuos; etc. con tocas 
sus consecuencias y  cuya magnitud y dirección, con relación a 
las manivelas, cambia a cada instante y por lo tanto no permi­
ten, que puedan ser equilibradas por un contrapeso, el cual solo 
dá origen, a una compensante fuerza centrifuga constante, s i­
guiendo un radio determinado. Como se sabe las fuerzas de iner—

✓cia procedentes de las piezas de movimiento alternativo, ademas 
de las masas de los pistones completos, con sus accesorios, los 
pies de las bielas y los dos tercios del cuerpo de las bielas 
situados del lado del pistón, lo  son igualmente, las masas de 
la  f i ja  o eje y la guia o corredora en las maquinas que las po­
seen, todas las cuales, (estas otras resultantes fuerzas ae 
inercia ), varian también a causa ae la oblicuidad variable ae 
las bielas, en su normal movimiento, al seguir asi conjunta-
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mente el raovAmiento ae las manivelas.
De aquí que, paru obviar, o atenuar o disminuir estas per­

judiciales acciones resultantes, se han intentado desde hace 
muchísimo tiempo, aplicar varias soluciones, tal como una de 
ellas es, el reuucir o limitar las masas o pesos de los cuerpos 
o plecas sujetas y obligadas a seguir con gran velocidad a los 
movimientos alternativos y e llo , muy especialmente empleado, en 
los pistones de los motores del automovilismo y aviación, cons­
truyéndolos bien sea con pareces de espesores muy ueigaaos, o 
bien sea además, construyéndolos del metal aluminio, para con­
seguir asi el mínimo peso posible dentro la menor masa.

También para evitar loe expresados inconvenientes, se ha 
intentado el obtener directamente la  transformación del movi­
miento alternativo, en rotativo, o mejor dicho, suprimir esta 
operación de la  transformación, mediante la ejecución y aplica­
ción de diversas disposiciones mas o menos ingeniosas, pero si 
bien, hasta el presente, no se han alcanzado con las mismas re­
sultados efectivos y positivos, es porqué, la m«yor parte o casi 
todos ellos, están fundados en principios indirectos, de poca 
eficacia práctica y por lo tanto, en su consecuencia, se deauca 
la obtención de resultados poco satisfactorios, Entre los s is ­
temas mas importantes, pueden citarse los que se lanaan en el 
contacto de dos cuerpos o piezas rotatorias (de variadas formas), 
que producen en su movimiento de rotación, capacidades variables, 
como por ejemplo; los ventiladores Lewielle; íabry; Boot; etc, 
todos ellos, aunque de una capacidad de producción o rendimien­
tos de volumen bastante elevados, resultan sin embargo de poca 
presión eficiente, (un metro de columna de agua).

Otros aparatos se fundan, en la  rotación por desplazamiento 
rotativo, verificado en el interior de una envolvente o camara, 
interiormente circular y torneada, uq alguna pieza de forma varia 
y ya sea redonda; circular; o fusiforme etc. montadas éstas per­
didas, o locas,, sobre excéntricos c manivelas del árbol gene­
ral y que por contacto o fricción  mediante regletas o paletas,
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con presiones en unos casos, por resortes y en otros sometióos 
a la  acción ae la fuerza centrífuga, mantienen una hermeticiaaa 
mas o menos relativa, t̂ yudauas por el establecimiento de un in­
tenso engrase, con el aceite circulante a presión, por medio de 
un engrasador o pequeña bomba suplementaria, aplicada para dicho 
efecto. Todas estas clases de disposiciones, además de exigir un 
perfecto engrase, pues las piezas tienen que trabajar continua­
mente bañadas de aceite, presentan muchas fricciones y rozamien­
tos, y sin llegar a alcanzar, a gesar de estas pérdidas y rendi­
mientos obtenidos, más que pequeñas presiones de dos a tres at­
mósferas, en unas, y el máximun de siete a ocho atmósferas, en 
casos especiales de otras mus perfeccionadas, a grandes veloci­
dades y en disposiciones ae múltiples efectos.

tín otros sistemas se han establecido una serie ae c ilin ­
dros dispuestos en circunferencia, pora que asi resulte un efec­
to rotativo mas equilibrado, como por ejemplo en los motores ae 
aviación, pero a pesar de los complicanos mecanismos necesarios 
de las mismas, tanto si en esta caso giran los pistones, como 
los cilindros, no pueáe tampoco llegarse a conseguir el efecto 
ideal del motor rotativo, con las ventajas y eficacias de su 
perfecta rotación, tales como así resultan en el motor eléctrico 
y las turbinas de vapor.

besae luego es fácil ae comprender y deaucir, que si en un 
movimiento de rotación, se pudiera pués obtener la eficacia y 
resultados que se consiguen, por ejemplo con un motor o compre­
sor de movimiento alternativo, es decir que la realización o a l­
cances del objetivo; como son los efectos ae alta presión y ren­
dimientos, que se obtienen por la acción ael movimiento o des­
plazamiento del pistón con el cilinaro, en alternativo, y así 
análogamente en idéntica airecta forma y disposición, se obtu­
viera la oscilación de un pistón con relación a un cilinuro, o 
vicerversa, en el movimiento ae rotación, se hubria también con— 
seguiao la  referida finalidad objetiva interesada, pues entonces 
se lograria igualmente el efecto de alta compresión o elevaaa
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presión, que pueae obtenerse con aquellos en las primitivas má­
quinas de movimiento alterno, con sus rendimientos de alta pre- 

125 sión alcanzados.
Be aqui que para sentar el fundamento de e llo , fijémonos 

en el siguiente concepto: Sabemos que cuando un cuerpo que está 
sujeto sólida y fijamente a un centro o eje, gi.ru alreueáor del 
mismo, con movimiento uniforme de rotación y «1 propio tiempo 

13q arrastra conjuntamente con él, a otro secundo cuerpo intimamente 
ligado o unido al primero, el segundo cuerpo, también girará 
obligado alrededor del mismo eje, con un igual movimiento uni­
forme de rotación, siguiendo constantemente adjunto y adherido 
este segundo, al primero, y siendo por lo  tanto entonces preci- 

135 so, que la  unión en este caso entre ambos cuerpos, sea esencial­
mente sólida y rígida, para evitar la  mas pequeña modificación 
de variación del movimiento uniforme, que secundariamente ha ad­
quirido el segundo cuerpo, del primero. Ahora bien; si conside­
ramos que también el segundo cuerpo, independientemente del pri- 

140 mero, esta ademas supeditaao y sujeto a otro movimiento de rota­
ción, uniformemente Variado, sin afectar este para nada al pri­
mer cuerpo, resultará entonces, que el segunuo cuerpo oscilara 
o se desplazará con respecto del primero, en las revoluciones 
de rotación común de ambos, con un consecuente seguiuo movimien- 

145 to, uniforme, pero aceleratriz o retardatriz, sucesiva y a lter­
nativamente, según sean las distintas fases del movimiento de 
rotación a que ambos están supeditados y por lo tanto en este 
otro caso, la unión que exista entre e llos, tiene que ser for­
zosamente elástica o variable, o sea extensible y reducible.

150 Üstas consecuentes oscilaciones o desplazamientos, de aproxima­
ción o acercamiento y de separación o apartamiento, entre los 
dos cuerpos citados, en el idéntico movimiento uniforme y común 
de rotación, son las que según el detalle de su expuesto y pro­
puesto principio, se utilizan directamente para la  realización 

155 de la  aplicación práctica, de la "nueva disposición de acción 
rotativa’», objeto de la  presente patente.
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Concretando airemos, que el principio directo explicado, 
aplicado prácticamente consiste en que: "girando o rodando uni­
formemente alrededor de un eje, dos piezas conjuntas, una en 
forma de pistón y la  otra, de cilinu.ro, ae centros comunes, se 
iiuce oscilar o desplazar una ae ellas con relación a la  otra, 
por medio de un movimiento uniformemente Vuriaao y equilibrado, 
ae tal forma y manera que, diciia consecuente oscilación, pro­
duzca alternativamente aumentos y disminuciones de volúmenes

165 entre e llas",
a)8te sistema pues, está basado en la aplicación de un prin­

cip io de nueva disposición práctica que podremos llamar "Dispo­
s ic ión de acción Rotativa" y el desarrollo mecánico de este apa­
rato de disposición rotativa, es tan sencillo y racional, como 

170 el principio que realiza, puesto que es suficiente su aplica­
ción con tan solo, disponiendo sencilla y debidamente interca­
lado y aplicado, un dispositivo de ruedas elípticas u otro cual­
quiera similar para la  obtención del movimiento uniformemente 
variado, para una determinada de las piezas generales, tal y 

175 conforme veremos luego.
Para hacer la  descripción mas sencilla y ser ae mas fá cil

0 0comprensión la  referiremos al caso de una maquina operauora,
tal c jOíq representa la  esquema de un compresor ae aire uel tipo 
sencillo Fig. i f  .

180 Consiste y constituye esta nueva disposición de acción ro­
tativa, en una pieza circular -1 -, construida en forma de plato, 
con sus nervios adecuados y dispuesta con secciones simétricas 
de segmento Ídem, que va montada y f i ja  al árbol central -3 -  
y general de la máquina-compresor, la cual posee en la perife- 

185 ria, un aro (como el de un volante a mano) en forma de toro 
circular, macizo o hueco, según los casos, en las secciones 
intermedias o trozos simétricos de doble segmento del aro peri­
férico, cuyos extremos son trabajados o torneados exteriormen- « 
te en unas convenientes longitudes circulares, que constituyen 

19o o hacen las funciones de pistones, los cuales van alojados en



una8 correspondientes calidades cilindras y circulares, de una 
p lqzu —2—, que representan y hacen las funciones comunes de los 
cilindros en general. Esta pieza circular -2 -, construida tam­
bién en forma de plato, con sus nervios respectivos, va montada 
libre (o loca) sobrecel mismo árbol general -3 -, de la pieza -1 -, 
y tiene en la periferia unas piezas lijadas íormando un aro de 
cavidad anular, en forma de toro circular hueco, torneadas o 
mandrinaaas interiórnente y montaaas a los extremos ae unas seo- 
clones o trozos de los segmentos, situados entre los ae la pieza 
—X—, y cuyos centros curvilíneos o ejes idem, coinciden con los 
ae la  pieza -1 -. Satos extremos trabajados interiormente de la 
pieza -2 -, son de un largo de cursa o recorrido, suficiente para 
servir de cavidades o de cilindros, en los cuales se alojan y 
van ajustados los extremos de las secciones del aro de la pieza 
—X—, que como hemos dicho, hacen Xas veces de pistones. Estas 
dos piezas montadas, asi unidas —1— y —2—, constituyen como si 
fuera una sola, girando con el árbol —3—, a que están montadas 
y asi en conjunto, se disponen alojadas en al interior de una 
pieza -4 -, o cubierta general, o recipiente (cárter), de forma 
cilindrica en su mayor parte y que es la pieza ae fijación , o 
apoyo general, del compresor, la cual va montada con algunas 
tapas convenientes de registro y montura, debidamente dispues­
tas, con sus juntas y tornillos.

Se comprende, que el conjunto asi montado de las piezas 
_1 -  y -2 -, resulta ser como si fuera, el de una sola pieza, que 
diera revoluciones dentro del recipiente envolvente o caxter 
-4 -, de un mouo parecido al conjunto por ejemplo, de cualquier 
ventilador centrífugo o elizoidal, pues s i se hiciera girar asi 
en esta forma, la pieza -1 -, arrastraria a la -2 - en su movi­
miento de rotación y ello  sin proaucir ningún efecto, mas que 
el normal de rotación general, pero si ademas se dispone la 
intervención de un mecanismo conveniente, que obligue a la pie­
za -2 - ,  a oscilar con el movimiento uniformemente variable y 
periódicamente, para con respecto a la -1 -, en el mismo movi-
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225 miento de rotación general y siguiéndola conjuntamente en cada
revolución, el efecto resultante como hemos visto, sera muy dis­
tinto, pues se tendrá entonces obtenido y aplicado, el efecto 
del funcionamiento normal y directo de los pistones, para con 
los cilindros, resultando por lo tanto asi, el propuesto obje- ¡ 

230 tivo interesado. Para que resulte de esta conformidad, en el / 
caso de referencia que detallamos ael compresor rotativo, se 
dispone montada f i ja  al extraño interior ael árbol general -3— 
una rueda elíptica  -o -, que engrana con otra iuem. -o - ,  montada 
ésta en un trozo -7 - de árbol secundario, dispuesto interiormen- 

23o te del cárter —3—, convenientórnente apoyado, en el cual, también 
conjuntamente v¿ montado un piñón -3—, el cual engrana con otro 
piñón -9 -, pifión-corona-dentadu, que va montada y f i ja  sólida­
mente y céntricamente en la  pieza -2 -, que tiene dispuestos los 
cilindros del compresor. Esta disposición mecánica y practica 

240 de conjunto, comprende todo el sencillo mecanismo del sistema
de "Disposición de acción Rotativa, para Maquinas Motoras y  O p e ­

radoras, a alta presión", del cual vamos ahora a describir, el 
detalle de su funcionamiento.

Este indicado funcionamiento, se desarrolla del modo s i -  
245 guíente: tal como se ha dicho antes, al girar la pieza -1 - ae 

los pistones, arrastra consigo misma a la  pieza —2— de los c i ­
lindros, pero como ésta, además está sujeta y  supeditada al mo­
vimiento consecuente de las citadas rueaas elípticas —5— y  -ó—, 
(debidamente dispuestas y equilibradas), sin impedir sin embargo, 

250 el movimiento común de rotación, también al propio tiempo, se
producirá una oscilación de la  pieza -2 - en relación con la pie­
za —1—, unas veces con carácter retardante y otras con carácter 
acelerador, cuyo efecto resultante entre la  pieza -1 -  y -2 -, será 
de una separación o de una aproximación, mutua entre ellas, res- 

255 pectivamente al sentido de la  oscilación.
Esta resultante oscilación de la pieza -2 -, para con res­

pecto de la pieza -1 -, durante el movimiento común de rotación, 
o sea de aproximación y separación entre ambas, desde luego da
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lugar en su consecuencia., a aumentos o disminuciones del volumen 
o sea a la compresión, o depresión o aspiración, respectivamente 
en el interior de la capacidad resultante, ya reduciéndola o am­
pliándola, del aire contenido, entre el fondo de los cilindros 
de la pieza -2 - y de los pistones de la  pieza -1 -, por lo  cual, 
para utilizar estos efectos resultantes, se establecen, una vál­
vula en la  pared del fondo o culata de cada cilindro y otra en 
el fondo o extremo de coda uno de los pistones. Para esto, por 
el centro hueco ae la  pieza -1 -, sirve de conducto interior (cen­
tra l), que comunica con un o r it ic io  al fondo de la cara del p is­
tón, por cada extremo, que está en el interior ae los cilinaros 
y por su ffiitáu comunica meaiante un o r if ic io , con el interior ael 
eje general -3— que es hueco y por cuyo conducto tubular, se ve­
r if ica  la aspiración o entrada del aire, asi que también en su 
caso para las de los gases; vapores; etc. según sean los agentes 
con los cuales se opere. De esta disposición se deduce, que la

275 expulsión o salida del aire u otros fluidos, será por el interior
del recipiente o envolvente cárter -4 -  del compresor o máquina, 
cuya capacidad pues, constituirá la llamada cámara de compresión 
y cuya salida al exterior se practicará por un o r if ic io  o tubula­
dura dispuesta al efecto, en la dirección que convenga, o inte- 

280 rese de la misma envolvente.
Ss de comprender, que lo  anteriormente descrito para un laao 

o extremo del pistón de la pieza —1—, se prouucira ae una manera 
análoga para el otro extremo y par«* cuantos otros extremos de 
pistones asi se dispongan, en las varias secciones de sectores 

280 de la misma pieza, (véase figura II?  que representa un caso de
cuádruple efecto) y que también en casos especiales, pueue inte­
resar tenga ae hacerse una disposición general opuesta o contra­
ria a lu anterior, es decir si es que se necesitare variar la 
montura, estableciendo móvil la pieza -1 -  de los pistones y f ija  

290 al árbol, la pieza -2 - de los cilindros, tal como se indica ar­
la esquema de la  figura III? que representa un caso de una ma­
quina motora, con dos series de pistones directos y de oscilación
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opuesta, y «¿si como también puede disponerse el conjunto sin en­
volvente o cárter, o sea trabajando las piezas -1 -  y -2 -, al des- 

295o cubierto o sea al aire libre y solamen te apoyada en unos soportes
t¿>

"  o cojinetes, para el eje general de giro.
fc #■ #Ademas, en estos casos inaicuaos, la oscilación o desplaza­
miento de la  pieza -2 - con la -1 -, se verifica durante la carre­
ra de una revolución o vuelta de rotación de 1» propia pieza -1 -  

300 o del árbol general -3 -, pero se comprende que, desde luego, para 
tipos mayores pueden disponerse se desarrollen dos o mas oscila­
ciones de la  pieza -2 -, durante una misma revolución de la -1 - 
y -2 -, según asi se obre sobre el dispositivo de las ruedas elíp ­
ticas intermediarias. También pueue variarse la  cursa o recorriuo 

3c5 de la  oscilación entre cilindros y pistones, se¿>ún se» la  rela-
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ción que se establezca entre los diámetros de los picones inter­
medios y el diámetro de la corona da la  pieza -2 -  a la cual trans­
miten la  misma oscilación o variación de movimiento# asi como de­
pende y también sucede con la relación del diámetro central, co­
mún de las piezas -1 - y -2 -, para con respecto el diámetro del ^ 
centro, de la  amplitud de oscilación.

i)e aquí que, para que se pueda formar una simple laea ae las 
generales y variadas aplicaciones que pueden establecerse, con 
esta nueva "disposición de acción rotativa", citaremos solamente 
las mas principales, considerándose como a tales las siguientes:
Disposiciones diversas de tipos y capacidaaes.
I a-  De 1 pieza pistón de doble efecto,con una sola oscilación por

vuelta
, (tipos sencillos o pequeños)

2a-  " 1 " * simétrico " " " * id . ia.
(tipos meuianos)

3U-  " 1 " " con varios id ."  " " id . id . ia.
(tipos mayores)

4tt-  " 1 " " una O" " " " " id. ia . ia .
, (tipos superiores)

5 -  " 2 " " acoplados o series id. ia . ia .
(tipos grandes)

6 -  " 2 " " " " id. " con dos o mas id. id .
u (tipos extra-grandes)

7 -  Los dos tipos anteriores con pistones simétricos id . y de
oscilaciones opuestas.

Y todos los * " e n  sus variables capacidades y d i­
mensiones etc. etc. y tipos id . gemelos.

Gomo es de suponer por todo lo  expuesto, con la aplicación325
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o de la  nueva '•disposición de acción rotativa” pueden obtenerse
ESPECIAL^^ ,' , las idénticas presiones elevadas y aun mayores, que pueden a l­

canzarse con los mecanismos de pistones del movimiento alterna­
tivo y desde luego sin presentar sus grandes dificultades. Con­
forme se deduce y se ven ya a simple vista, en esta nueva dispo­
sición rotativa se reúnen grandes ventajas, por lo  cual para con­
cretar solamente mencionaremos algunas de las mas importantes,

330

que son como siguen;
Desde luego con e l l a  se suprimen las fuerzas de inercia,

335 pues no existen en esta nueva disposición piezas secundarias
con movimiento alternativo; todas ellas, asi como las principa­
les giran con movimiento de rotación y sus masas movióles des­
criben circuios alrededor ae ejes, produciendo pues siempre 
fuerzas centrífugas, las piezas que no sean óien simétricas y 

340 que por lo  tanto pueden ser siempre completamente equilibradas, 
lo que no sucede asi en el caso de las fuerzas de inercia de 
las piezas dotadas del movimiento alternativo ya que estas como 
digirnos, no pueden nunca ser completamente equilibradas.

Otra ventaja de la nueva '♦disposición de acción rotativa” 
345 es la que representa el estar distribuidas las masas de las pie­

zas que forman los cilindros y los pistones en las llantas o co­
ronas de las piezas generales de rotación, las cuales desempeñan 
asi las funciones semejantes a las del peso de las llantas de 
los volantes, para la continuidad y regularidad del movimiento 

350 de la  misma, atendida la potencia viva almacenada en ella , a pe­
sar de las relativas variaciones del trabajo motor o del trabajo 
resistente según sea la Maquina Motora u Operador «a.

O t r a  ventaja es la gran cursa o recorrido que puede adop­
tarse para las oscilaciones entre los pistones y los cilindros 

355 pudienao fácilmente llegar a establecer un largo o longitud
uoble y más en los tipos grandes, de la  magnitud ael diámetro 
de los pistones, alcanzando asi un gran desarrollo de capacidad 
ae funcionamiento, lo  que no sucede con la  de mecanismos de mo­
vimiento alternativo, que tienen que aproximarse cuanto sea po-



-1 2 -

365

370

375

*
360 sible, a adoptar solfa-mente, una eursa igual al diámetro,

Ir ■mÑvfolinitur asi o reaucir algo la velocidad ael movimiento, ya que 
asi con esta limitación la velocidad de las piezas y pistones 
resulte i^ w l o menor que las ae «mayor cursa, con mas reaueiao 
diámetro de pistón1» y con un mayor o igual numero de revolucio­
nes del adoptado para las maquinas de un mismo tipo o capacidad 

de desarrollo.
olí© presenta. est& xrue v& ^disposición de uccion 

rotativa” es, como ya se lia referido al principio de esta Memo­
ria , la efectiva elevada presión que se puede alcanzar, al poder 
aplicar para el funcionamiento de las piezas principales ael mo­
vimiento de rotación, la  forma idéntica de la disposición de los 
pistones, montados con aros elásticos o segmentos id .,de «Junta 
normal a las direcciones del movimiento de las oscilaciones, tal 
como existen en los pistones de las maquinas alternativas, pues 
asi, pueden obtenerse las presiones elevadas y aun mayores (en 
igualdad de condiciones de ajuste y engrase), que en estas úl­
timas, lo cual es imposible de conseguir, con las distintas otras 
disposiciones o sistemas llamados de ”piezas rotativas”, con 
fricciones o contactos forzados o aplicados a presión, por las 
varias piezas adoptadas en utilizar su rotación respectiva, para 
practicar o sostener la compresión resultante del funcionamiento, 
y que como vimos también al principio, son de escaso y reducido

0 +valor practico de presión.
Otra ventaja importantísima para algunas aplicaciones que 

requieran una extrema exactitud y gran rendimiento, se deduce 
del funcionamiento especial de esta nueva «disposición de acción 
rotativa” , con la cual puede adoptarse una forma tan exacta y 
perfecta de recorrido o cursa, que resulte completamente supri­
mido o reducidísimo el espacio perjudicial comprendido entre los 
pistones y los fondos o culatas de los cilindros, cuyanuliáad 
para ciertas importantes aplicaciones, como por ejemplo en las 
máquinas frigoríficas y compresores de gases, tiene un efecto 
capital, cual condición es imposible de obtener con los aiferen-

380

385

39o



tes otros sistemas nombrados rotativos y cuyos espacios peraidos 
o perjudiciales, son de capacidad muy elevada y resultan, por lo 
tanto, en detrimento de su capacidad ue rendimiento.

Otra ventaja, la tenemos en deaucción de la anterior y de 
otra condición especial del funcionamiento de la misma «nueva 
disposición rotativa*, que permite incluso pueda ser nulo el es­
pacio perjudicial, pues los pistones y los cilindros conjunta­
mente en movimiento, llegan a establecer su contacto en el ins­
tante en que tienen la  máxima con la  mínima, o vice-versa, velo­
cidad en igual dirección de sus movimientos y oscilaciones, re­
sultando por lo  tanto incluso nulo el espacio perdido, en la s i­
tuación de la posición de este propio instante, si asi se esta­
blece la distribución de la  respectiva disposición de su contac­
to resultante y ello  sin producirse ningún golpe ni contacto vio­
lento, por realizarse aquél, siguiendo ambos la misma dirección 
o sentido rotati vo.

Además para otras disposiciones especiales o particulares, 
puede establecerse este contacto con carácter relativo, o a un 
límite determinado de separación, graauundo su capaeluad, con 
la amplitud de la oscilación de la cursa o recorrido, que inte­
rese de su movimiento general especialmente en motores de explo­
sión.

Otra ventaja resulta de la  gran Capacidad de desarrollo o 
rendimiento, que puede obtenerse en relación al volumen o espa­
cio ocupado, por el conjunto del aparato en s í, ya que su dis­
posición simétrica, permite adoptar la  forma de disponer en una 
misma pieza principal de rotación, la  forma de dos pistones s i ­
métricos y de doble efecto cada uno, o sea en tota l, una dispo­
sición de cuádruple efecto por serie, de manera pues que con re­
ducíaos diámetros de los aparatos y diámetros muy pequemos de 
cilindros o pistones, resultan los aparatos de grandes capacida­
des productivas y renuimientos de elevuaos electos ú tiles.

Otra particularidad característica de este sistema es la 

disposición especial ue los  cilindros y pistones en la  forma
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circulux-curvilinea, o sea de segmentos de toro circular, cuanuo 
en los otros sistemas tienen la  forma de ciliauros rectos, su 

43o f&cil adaptabilidad, incluso permite la sustitución o cambio ae 
cualquiera de sus piezas, que puedan sufrir alguna averia o des­
perfecto .

Finalmente, esta disposición puede nacerse reversible, o 
sea, que su movimiento lo misto puede nacerse girando en un sen- 

435 tido de rotación, que en el de otro, e incluso lo  mismo puede 
hacerse funcionar como máquina motora, que como máquina opera­
dora, y tanto haciendo presión, como produciendo vacio, según 
sea la instalación y montura de sus empalmes o tubuladuras de 
entrada y salida, y otras.

440 Por todo lo cual bajo todas estas bases y principios ex­
puestos, el solicitante ha ideado esta '•Disposición de acción 
rotativa» mecánica, aplioable para establecer en máquinas Moto­
ras y Máquinas Operadoras de movimiento rotativo, que por cons­
titu ir  y ser de nueva disposición y construcción, ae invención 

445 del exponente, que demanda y pide le  sea garantida su propieuad, 
aplicación, explotación y desarrollo, mediante la  Patente ae In­
vención que so licita .

Además de los diversos tipos, formas, accesorios, y distin­
tos órganos o elementos constructivos, que constituyen el co-n- 

45(j junto del aparato de esta nueva “disposición de acción rotativa», 
podrán emplearse cuantos otros están y sean apropiados y conve­
nientes al objetivo del aparato o máquina de esta disposición 
de acción rotativa especial, asi como a la realización práctica 

455 de este sistema de "disposición de acción rotativa"y será varia­
ble cuanto afecte a detalles constructivos, dimensiones, tamaños, 
tipos y capacidades de los diferentes órganos o elementos y par­
tes constitutivas que lo  integran, lo propio que los materiales 
diversos de que las misaras se fabriquen.

460 Asi también esta nueva "disposición ae acción rotativa",
tendrá aplicación tanto en Maquinas Motoras, como en Máquinas 
o aparatos operadores, sea cual fuere la clase de fluidos que
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so empleen, líquidos o gaseosos, tanto en el grupo de especia­
lidad motora, como en el otro grupo de especialidad operadora.

465 Finalmente, será /ariable cuanto no altere, cambie o modi­
fique la esencialidad de la Patente descrita.

— — — — —  n o t a -------------- — ---------

Se reivindica como objeto de esta Patente;
1? -  La disposición general, características especiales, es­

tructura y montura del conjunto del aparato de la  HDisposición 
470 de Acción Rotativa, para Maquinas Motoras y Operadoras, a alta 

presión**, la cual permite y con la cual se obtiene y realiza 
prácticamente el principio de que: dos piezas distintas, (pistón 
y cilindro), íntima, y normalmente unidas entre s í, en forma elás­
tica  o variable y dispuestas y montadas alrededor de un eje g i— 

475 ratorio, estando sometidas a un mismo movimiento uniforme de ro­
tación y además al propio tiempo una de ellas (indistintamente), 
esté supeditada y sujeta a otro movimiento uniformemente variado 
y en relación con el primer movimiento rotativo común, de ambas 
piezas en conjunto, venga aquél (movimiento uniformemente va—

480 riado) provocando o produciendo periódica y alternativamente,
a\jmentos y disminuciones de volumen entre ellas, mediante osci­
laciones o desplazamientos de una pieza para con respecto a la 
otra, como resultado de la  acción del movimiento uniformemente 
variado, durante el movimiento uniforme de rotación general.

485 2? -  que las dos esenciales piezas movibles, a que hace re­
ferencia la reivindicación anterior (pistón y cilindro), s i­
guiendo los movimientos de rotación indicados, estén dispuestas 
y montadas en la periferia de los diámetros de otras principa­
les  rotatorias, como llantas de las mismas y distribuidas de 

490 tal manera, que formen grupos de uno o varios cilindros o p is­
tones, indistintamente, de forma cilíndrico-curvilinea, o sea 
en forma de segmentos de toro circular y todas juntas sometidas 
y sujetas asi a los movimientos y oscilaciones resultantes de 
la nueva «disposición de acción rotativa**, mediante la especial

'¡ESPLmjLM^i



intermediación de un dispositivo u otro mecanismo similar de 
ruedas elípticas, debidamente equilibrados, y demás combinacio­
nes adecuadas de engranajes apropiados, para actuar con el fun­
cionamiento respectivo de dichas piezas y obtener el efecto de 
alta presión durante el movimiento de rotación general o sea el 
objetivo práctico y utilizadle del sistema.

3? -  Las características y reivindicaciones anteriores, apli­
cadas tanto al grupo de Maquinas Motoras, como al grupo de Ma- 
quinas Operadoras y asi como también en ambas clases, los casos 
de intervención de cualquier clase de agente o fluido, líquido 
o gaseoso, que empleen, operen, o u tilicen , en y para el funcio­
namiento de las mismas.

4? -  Las reivindicaciones anteriores, en los diferentes tipos, 
tamaños, dimensiones, capacidades y para toda clase de materiales 
y metales que se empleen y apliquen en la  construcción de las 
piezas y aparatos de la  "Disposición de acción Rotativa" de re­
ferencia, para sus diversas aplicaciones.

5? -  UNA DlSPOSlCIOH DE ACCION ROTATIVA PARA ll/QTTINAS MOTORAS 
Y OPERADORAS A ALTA PRESIÓN.

Consta la  presente Memoria de 16 hojas foliadas, numeradas 
y mecanografiadas por una sola cara.

Barcelona 4 íüero de 1936 
P. A.

p. P. S O .  ISIDRO HERNÁNDEZ
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