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5  CENTIMOS |

u las uiversas exigencias de la  p ráctica y principal 

mente pura ,ue uen lugar a un acopiamiento oás regin- 

iar» y -iU'¿ ocupen me nos espacio,
Consiste principalueüt e, con el fin  de acer arras, 

t r a r  uno por e l otro los esos órganos, "ntre los cua­

les se deben entreponer los ulspositivos dei tipo en 

cuestión en incorporar esencialmente a entos últimos 

por lo menos una c ic la  cupos entremos so apoyan de 

ta i  modo so oro elementos, unidos con los üos órganos 

untos citanos, y dispuestos a su vos de ta l ¡suerte 

4ua no una parte, ios casinos transcurridos por --i 

c-os extremos son dos curvas ce ira. i. as interiores la  

una con relación a la  otra, sien-o variable la  ojeeü 

triciaau , y por otra parte, por lo cáenos uno ...e ú l -  

c. os extremos va uní. o a l elemento corros on,dente 

de rnouo unilateral (trinquete, moda libre e tc .)

Comprende, además de ule na disposición principal, 

cie rta s  otras uisposiciones que se u tilizan  al mismo 

tiempo y a las cuales nos referiremos más ampliamen­

te  u continuación, principalmente una segunda dispo­

sición relativa a los dispositivos doi tipo en cues­

tión en cu;, o caro la  transmisión del esfuerzo motor 

uol .o ai rastre  ul eje arrastrado se efectúa tóe— 

diante bielas y excéntricas de excentricidad variable 

que consiste én nacer cooperar con un sistema de exc^n 

t i i c a  una pluralidad de bielas ue se tipoyan sobre una 

y la  misma corona exterio r que rouea dic'.o sistema (o 

in terio r con relación a estej y que están repartidas 

regularmente alrededor ae uicao sistema.
Se re iiere  particulam ente a ciertos modos de apli­

cación, y a cie rto s  modos de realización u® dichas ui&
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posiciones; se refiere  adn roás particularmente, 

la  -íq pi'ocüJictos indUBtriüle» nuevos, u los uisr.oeiti -  

vas del ti^o en cuestión, que comprenden Ja a .licació n  

víO esas mismas disposiciones, a los olá&itn¿08 e . p ed a­

les  propios be su establecimiento, asi como a los con­

juntos, xijos o móviles, os£,iecialmo uto los ve; fculos, 

ue puo. an comprensor semejantes dispositivos.

be tocos modos ol invento so comprenderá ,,criectame& 

te a base de la  descripción c ¿tapíeme ila ria  ..ue sigue y 

de ios ..ibnjos aa. juntos, puedan,o entenai ,o ue lo rai  ̂

m  la  cí..:;.,0: ipción uo los uibujos se presentan a titu ­

lo e inuicaeión.

Las iip;s. i  y  ̂ de aleaos «íüujos muestran, esquemá­

ticamente, un ds^osltlvo de ca.¡uio do velociu&l, mojí 

tauo con arreglo al invento. La i i f . 1 r«presenta ui- 

c.o  l a  ociulvo en una posición de unto muirlo y la  

.L en otra posición corres, onoiente a una deicrmi- 

naua relación de trunsmi ión.

bus ¿ I r .  3 j  4 muestran rt:K-pectiva,entf-í, en corte  

a: i  al y corto transversal, un dispositivo parecido, 

cstabloci^.o con arreglo a los os uetras v . principio  

de las iig s . 1 j  3 ,

Lar fig s . 5 y 6 muestran respectivamente =u¡ corte 

a: i a l  y en v ista  transversal en. uemdticamente, una 

caja de velocidad es especialmente para vr ículos autja, 

móviles, establecida co;(< aire pió a otro rao.o ue re a li­

zación uel invento.

íuíb ligo. 7 y ü muestran respect5vástente, e¿. eleva­

ción j  en corte axial, un uls.-Oaltivo de ca bio ue va 

iociu.ad, montano en el pedal de una b icicleta , sien, o 

ust i . impositivo establecido conforme al invento.

a t ltu



Las ilgn. 9 y iü muestra, resp etivas»¡.te  en vista  

transversal esquemática y en corte uxifii, igual ¡ente 

osquoiaálico, un dispositivo u ¡i Edciao t i  o, establo- 

cilio con a £T&i‘lo a otro iiouo ..a ro a !i sudón uei in­

vento.
La ¿.ig. 11 muestra, eu- ueiaótica o i¿e , un . i s  -Oei— 

txvo ex ííí SiüQ tx . o, Ûv i onm -a-í-i s. rou.'—1,

La d ¿ i d  muestra esquemática :e¡.to* un . isposi- 

tivo ue cambio vi o velociuad, ristuoxeci o i;ogün otio aj¿ 

do u rouilsudón del invento,

d i  taimen te la  xig. 1¿  muestru, en elevación, una ya 

ríante do realinaulón ue ciertos ór. anos de arrastre , 

cómprela ienu.0 un disp ositivo coniorae al invento,

. o ¡ ín oJ iiiVMit o, y iaás a rticu la rse  ni e so. ún los 

u.o sus laouos de aplicación, y ios. de los kio. os rea 

libación ue sus diversas partes, a las cuales parece 

que uoy -ue uar la  prelerencia, con el propósito gene 

ro l, do estad o co r un cambio de velocidad progresivo 

al entre nner entro un eje ue arrastre y un eje arruíi 

tra r , para todas las aplicaciones, se procede segdn 

se indica a continuación o do modo análogo.

Esencialmente dlcdo t¡is positivo no acor a rra s tra r  

uno -or e l  otro, los dos ejes u otro;: órganos, coa -  

prende por lo menos una oieia cuyos extremos se apo­

yan sobro .¡.os elementos unidos con ule os ojos y - i i  

puestos a su vsx de ta i  suerte, que por una parte, 

ios caí.linos transcurridos por alo -os ¿xtromos seencuE 

vas especiad. aun ue no nec osudamente circunierencius, 

interiores la  una con relación a la  otro, y exeóntri— 

cas la una con relación a ia  otra, elenco variable 

l a  excentricidad, de suerte ue po-xer tomar varios va­

lores dixer ::ntes, correspondentes a relaciones de
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transmisión d isil ntac, y : uq por otra parte, por lo me- 

noy uno uc '..loaos extremos esté uniu.o a i ole monto co -  

rx'espo nulo ate do un modo u n ilateral.

don ex i'In ue huo.r re sa lta r el principio fiel presen­

te invento, sv.- pr* sentará en primer lu¿;ar j  «■.uemáti- 

cumonte (xip» I  y 1 ) uno do los kki os de iouliKación 

.jal Invento, qu© parece ser ex iaá;.; i ni o rosante.

:.a dn ele o mo- o de realización e l 1 ir ositivo sie cuja 

bio de velocidad que-a constituido esencialmente por ios 

órt anos siguientes:
por una parte excéntrica de excéntrica, aa variable, coia- 

prent leudo un piuón A arrastrado, por ejemplo i  recta  -  

monto, por e l o je d® arrastre y uo lleva un co lla r , mon­

tado de preferencia con bolas sobre ,1 c. o ndeleo, el anuí 

ss susce tibie de presentar, por dios conocí os, una 

excen trici ad variable con relación al eje  ü del árbol 

...o a rra stre , a p a rtir , también como ejemplo, de la  posi- 

clón para la  cual la  ex cent riel- ad es nula (i: I r . l ) ,e s  

decir, pura la  cual los dos ejes respectivos ül y 0 del 

driwl-9 xei ndcleo coinciden;
por otra ,;arte ue doruodus 1  .;ti» montabas concéntri­

ca:, ¡ente sobre o i  o je 0 y ^is^ueetac, por e ¿©tapio, una al 

Xa...o de ia  o'cra, y tenionuo o pkof«roncia, e l  mismo uijx 

metro, sin uo esta condición sea lim itativa, y 

xinal iGnte, po¿’ un par de bielas Bi ¿Sá, colocada© entro 

tile as ruedas y e l  co llar 0, Muo ue Una parte están uni­

das or articulación con 1  co lla r d en un scl-> .¡unto i. 

lo en puntos d istin tos) y por otra p a ,te , se apoya» con 

su: e tremos en PL K2 sobr- coronas formadas por las .sue­

cas .TI <&, por uniones unilaterales, que en las ilp s . 1 

y ¿ so suponen constituidas eeonclalnente por t r ia  uetes
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actuando eu c mbinuoión coi; ai entes interiores áe cLicaas 

coronas, puliendo s ta r  unidas además las bielas entre 

si por medios e lásticos talos como resortes £  ^us tien­

den a acercarlas la  una a la  o tra  para maní arterias en 

contacto co. sus engranes.

a si se obtiene un conjunto que puo e servir para va­

ria s  ¿unciones uiferentes j  cus puede, on yuiticular* 

inmóvil!sane o una de las ruedas *& i&í, por ejemplo la  

rueda d , permitir eu arrastro uei árbol receptor rne- 

oiant'-> la  a/u.,a un la  otra mena ¡tj, la  cual, se¿-ún se 

va a u amostrar, está arrastro ja  ^or ...oblación ¿e los  

brasos lil ii; a una velocidad variable segiln la  excentri­

cidad del plnón a .

: i a l rincipio la  excent rlciu a, es nula, e l eje de 

arras .re Roce g ira r  a l piüón n sin ..¡ue resulto ni%un p\a 

vludento e los otios órganos uei aparato se no,.a en 

electo  ,¡ue la  u ist ancla del punto i.: a las co runas ue las  

ruó .as .ucea constante, s la  posición d« punto

mu.rto .¿ue ,oc tanto permite de cierto  nodo e l '..esecibra- 

gue d d árooi motor con relación a i árbol receptor.

d  ai contrario el pidón presenta c ie rta  excuntrici ad 

( i i  . mj, Sv: vo pus la  distancia „ei punto a lau ruedas 

Ri tiene, ue variar en e l curso «e c o l a  vuelta de 

i. i  Cito ndeleo, entre un mínimo y un máxiiao, de lo cual 

resu lta  .ue -d ángulo formulo ¿ o r las uos bielas de roujg, 

ción y i.e empuje lil BR pasa ue un v,dor mínimo j  s ub ?ü 

lo r  máximo d.

io r ese motivo las  citadas bielas, arante cieña parte 

de una vuelta, se apuntalan sobre las ruedas R1 1*3 por 

trinquete, provocando en cons.cu ncia cierto  desplana -  

miento anruiar de la rué na .ue será una función de- i  va-
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lo r de la  úifereiicia B -  a, os decir, de la  excentrici­

dad del zuícI go.

uirunte la  parte de la  vuelta ue sigue, e l ángulo 

antes mencionavío, tem erá, al contrario, a reducirse 

. acia m  Valor mínima, y por coma guie nte la  rueda Idi 

bajo ai ui'eci-o do su propia inercia y da la  inercia üe 

loe árganos ue arras !ra , continuará su movimiento a 

la  velocidad máo&taa ad uirida desengañe dirose enton­

ces de la  biela i£¿, asta ¡ue sea mcuperaua por esta, 

des^e e l momento en ue el ángulo en cuestión ticuna a 

disminuir me valiente.

Se obtiene pu;s un cambio d . velocidad rué será reduc­

to r u 1 sentido ue que la  relación , e ios ángulos üq 

rotación de la  ruoda arrastrada :iB y u'.-i piáón *>, sdeeir 

uel o motor queda generalmente iru erlor a 1 .

ds ae notar aesde luego que si, en lugar á escoger 

como rué a de reacción la  rué, a di se rwuiese escogido 

la  rueda RB, tib iera  siuo posible a rra s tra r  la  rueda ;1 

en sentido contrario a l c arar nica o previ .¡ente a la  ru§_ 

cía idi, de lo ue resulta un raedlo muy sencillo de Invcx 

t i r  e l  sentido as la  maro a, eegdn se explica más ade­

lante con rQi' ren d a a las íig s . 5  ̂ 6 .

.además, y esto es uno üe loe aspectos más interesantes 

y esenciales d- los cambios do velocidad uel tipo en 

cuestión, ■. \iste la  posibilidad ¿ graduar la  relación  

de trausiormación en ¿unción de la  carga sobre el árbol 

receptor, ta l  como se conoce en todos los dispositivos 

uc e sta  clase con bielas da empuje, puesto.¡que, en e l  

caso antes citano, las reacciones conjuntas ue la  biela 

ue reacción y de la biela de empuje B1 7JB transmiten al 

co lla r una tuerca que tiende a ...ucer isminuir la  excen
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trlciuiud. Oí por lo tanto esta  lüliraa se *¡ace variable 

contra la  acción de metilos elásticos, ta les coso un r& 

sorte i), dispuesto en la  excéntrica (xip. 1 y 2 ), o al 

exterio r de ésta  ( íig . 5 y tí;, dicuo resorte puede ser  

apopa-.o de ta i  modo que la  relación antes eitaua se adaj¿ 

ta  automáticamente a cada valor del par resisten te .

Sin embarco ex mando de las variaciones de la  excentxi. 

cidad se ^ourla conseguir -o otro modo, e r  ^articular, 

sea a mano o por pedal, accionando un sistema cualquiera 

de v arillas , "bovídeif, e tc . ,  sea automáticamente actuan­

do sobre árpanos 0 unión apropiados, con o sin relación  

In ter/cestos, x>Uuienao estar influido tile, ¡o raanao, por 

ejemplo, por un rob lad or centrífugo, por un flotador, por 

un abarato registrador de la  variable a considerar, por un 

dispositivo u.e contacto eléctrico  e tc .

i  por ejemplo ce tratase ue ap licar el invento a apara 

tos de dobinaje con tensión constante, el mando de la  ex- 

cen trici ad se. efectuaría en función t¡ei diámetro ..o en­

rollamiento.

i  el dispositivo con arreglo ai invento cebe permitir 

la  inversión uel sentido de la  narc,.a, abrá que tener 

en cuenta, a i  establecer dic ¡o manuo, el .ec o de ue las  

reacciones sobre e l  co lla r se invierten con el cambio de

maro a.

Oon arreglo a lo .ue precede, se ve que una de las dia 

posiciones esenciales del invento consiste en ei arras­

tre  mediante bielas . e dos órganos rotativos, siendo ios 

extremos de una biela obligados a desplazarse siguiendo 

dos curvas in teriores Xa una con relación a Xa otra, y de 

ta l  modo ¡ue la  oblicuidad de dic ¿a biela leñará que ba­

rias en el curso de una vuelta.
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Se podría poner en práctica ále .a disposición de princi­

pio, centro uei marco de esto invento, de raic os otros rao-

dos, por ejemplo de uno tie ios que sirven: 

fin primer lugur, suponiendo que se .aga uso de uos bie­

las, una ae empuje y la  otra do reacción, se podría, en 1& 

gar ue articu larlas con un co llar do excéntrica 0, proce­

der de modo ta l  (lig . 9 y 10) ¿ue una i,e las birlas B3 es­

té articulada en p3, sobre la  rueda corre spo no lente K3, j¡il 

entras ue la  otra biela ül sigue apoyándose sobre la  rue­

da 31 por una unión unilateral, y ¿ue la  articulación  ¡, 

se reemplace por una unión de corredera sobre un camino 

apropiado trazado sobre ol nácleo ¿x y constituido por 

ejemplo por un canal 1 en el cual se desplaza un roaillo  

2 sujeto por las bielas, quedando suprimido en este caso 

e l co llar ü.

íán el caso representado en las fig rs . 9 y 10, donde una 

de Iub xuQdas es f i ja  y la  o tra móvil, parace ue conviene 

v is ta  la  reducción de los esfuerzos de inercia, disponer 

la  articulación  sobre la  rueda móvil, mientras que el eugaj¿ 

Cae por trinquete u otro me i o actóa junto con la  rueda 

f i j a .

doaviene notar asimismo ue el canal 1 puede aaoptar 

otra  forma ue la  ai. cular, especialmente con e l fin  de 

aumentar la regularidad uei movimiento transirdtido a la  

rueda receptora.

don arreglo a otro modo de realización de la  disposición 

de principio antes citano, se procede de ta i  modo, que id 

xión en lugar de ser el Órgano motor, asumo solamente el 

papel ue intermediario y es fijo , sin ce ja r  de conservar 

la  posiulliuad de adoptar excentricidades variables.

jb este modo el movimiento del árbol motor podría ser recA
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5  CENTIMOS

poniemi o entro dio.'ios dos Óroanos una ?i i,Q unión 

3 del t i ,)0 ue las uniónos "üld.-iaHC o cualquier otra  

que ;¡ r  i t a  a rrastrar uos árboles cuyos ejes 0 y 01 

no coinciden.
in toco cuanto precede se ;<u supuesto ue se u t i l i ­

zaba una oieia o u. ñapar de bielas, estanno a se ¿pa i a cí o 

e l i' Ancionaiiieata correcto en tuL.caso, laicamente & 

condición de ser suficiente: ente g rumie la  inercia de 

loo piezas arrastradas, para absorber las irregu lari­

dades del acó damiento transa! tino u la  rae a recepto,

ra.
pero e l invento comprendo aiin otra .imposición, apli 

cable de un modo general a todos los cambios do veioel 

viau con malí' o por bielas y consiste en ¡acer coactuar, 

con una sola rueda una multiplici-.au d ruedas ropa, t i

uUs con rejnilaridad alrededor del eje de - ic  .a rueda, 

con ol iín  de conseguir un acopiamiento de arrastre , 

ol cual, constituido pot la  superposición do acopia­

mientos eiotaantules < ebidos a las v.istint as bielas, no

presenta más •<ue uóbiles ornulociones £ácíl ente absox 

01 as tant .> por la  transmisión como por la  parte mo -  

t r i s  ¡.Io  n disposición so .n lius^iiido en las diver­

sas ligaras do ios dibujos.
ilnulmento pueda enteimiuo .«ue los «intactas cinemá­

tico s projios a perm itir ia  variación de la  excontriui— 

úu¡, lo udsmo que ios destinados a ..o m itir  ia  re a li­

zación ue lúe uniones u n iiiterales entre las bielas y

ras medas Ri i£J, podrían u tiiinarso  do mucion 

y en p artícuiar por uno ue ios s im ie n te s :

i.1*!* cuanto a los ineros ue uicios sistemas,

omoa ~s,

se po -

dríin rea lizar por ejemplo.
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Gea coni’orae se supone en las lig a . 1 tt *» montado 

e i  pinón a g iratorio  alrededor de un eje 4 llevado por 

un botón de manivela, palanca u otro is .o sitiv o  5, s& 

lidarlo  ¿el árbol motor y dol pluón, sea, si e l Mando 

doi liovímiento giratorio  es exterior, por mediación 

de Medios cinemáticos tales como un pi *ón 6 coaxial 

con ei árbol motor i-i (fig . 3 y 4) j  en contacto con 

un sector dentauo 7 solidario -.-.el pinón; o oien ti'ifc- 

7 y Ü), p principalmente cuando ei piuón no stá  &i ra§. 

truno e¿i rotación, montándole soore un seriado piuón B 

cupo eje Üm OS excéntrico con relación ai eje 0 , y *ao 

no a uic.ios nos pliones posibilidades de des lasamientou 

ar^;ulares, siendo por ajearlo l ijo  el se, undo pi -ón, mío*. 

tras que -a --rimero pueu aes..lasarse angulamente contra

la  acción aol resorte i).
>ui cuanto a las uniones unilaterales antes citadas, se

pueden realizar por ejemplo:
Sea Montando giratorios, en los extremos de las bielas, 

unos segmentos S que arrastran las ruedas por mediación, 

sea ce engranes ai contacto con otros engranes correspoiv 

dientes de ulemas ruecas (flg . 3 , 4 , 7 y B), sea de bolas, 

rodillos do sujeción u otro medio 10 i f i f .  13) con o sin 

resortes de eupuje, o sea udn de trinquetes cupos espacia 

rule utos pueden ser uistintos del paso del en: rana je, con 

el fin  de re .ucir e l  tiempo muerto durante la  puesta del 

trinquete; o bien usando resortes de enrollamiento; o 

bien Montando en los extremos de las bielas e Interpo -  

ni elido un sistema ae em b ree con rueca libre 11, ae un 

tipo cual.uicra, p ion es 1¿ ,  propios a engranar con las 

coronas unid mus f o r j a s  por las modas XX i&# xmdicn- 

ílo montar se dichos pitones, no directamente Robre las
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alelas B1 B2 , sino sobre .«que.as bielas auxiliares 13 

(i'ig. 5 y 6 ), por lo manos en el caso ios picones 

¡ue cor. o sonden a las bielas e encuje.

Loe segmentos 9, lo sismo .ue los piñones 12, se 

¿•ulan con ventaja lat«¿algente en los canales circu­

lares 14 que se pueden disponer en las cajas de las  

ruernas IU H2 .

Cuso de ser tiéntanos, se les dejara, ¿jara ea..a po­

sición de las bielas ju los llevan, c ie rta  libertad  

d.- g ira r , lo cual se ¿mede conseguir, die o rúenlo en 

sus tramos u.os rodillos, de loe cuales uno 15 es de 

..iáaetro correspondante al ancho de la  parpante 14, 

mientras ;ue «1 otro Ib-1 es de uiámetro in ferio r con 

víl ífnude perm itir un juego adecuado; .de a  .deposición 

no es í¿ecosaria, si los segmentos coactdon con las ble 

las de aca-.ar u otras, teniendo entonces dic os rodi­

llo s  e preferencia e l mismo diámetro que el de la  gar­

ganta, (fig . 13).

Se p e  .ü entonces guiar ios seg lentos con apuda de 

dos rodillos 15 dol mismo diaáetro, pero ue los cuales 

uno tiene e l eje no solidario del sen¿ento, sino monta­

do corredizo en una rasura 15 de este (fig . 7 y 8 ) .

Con arreglo a todavía otra disposición, se acoplan va­

rios dispositivos comprendiendo otras tantas excéntricas 

pudendo ¿atas últimas calarse ventajosamente, de ta l  

suerte ue se consiga un buen ep u ib rio .

Itó - ste modo se rjoarían enlazar dos dispositivos tales  

como los regresontauos en las fig s . 1 p >j , arrastrando 

e l uno ai otx«,

Sin embargo, ¿jara obtener el equilibrio parece p arti­

cularmente ventajoso proceder dei modo ilustrado en las  

fig s . 5 j  6 , p según e l oual¿



se ace uso do ,.os excéntricas u otro; árpanos y asimi­

lables .ue se aet-calaii de 1802 la  una con relación a la  

otra, «s taimo .Oc as excéntricas uíAaus la  una con la  

otra ¿e nodo >.ue tu excentricidad varia X mismo tiempo 

y .;ue, si comprenden collares, estos tienen sus aoviiaieja 

tos de rotación respectivos en comunicación entre si* 

y se nace coactuar una úe las excéntricas con una rueda 

de reacción iíl y la  otra coa na rueda ue puje 83, es­

tando las bii-las 131 y B2 por ej m lo monta..os giratorias  

sobro ios dos collares 0 de dichas e céntricas.

*tsi su outieii.- un buen e uiiibrio  mecánico.

Las comunicaciones a prever entre ios picones, lo mis­

mo que entre los collares, pue en reulisarce Ud raáltiples 

mono s.

ni por ejemplo, contorne se representa en xas iit*s. 5 

y 6, caía ¿Xión  ̂ está montado a su vos sobre un piñón 

au xiliar 8 arrastrado por el eje motor d, la  confutación 

entre los piñonee a de las ros excéntricas se puede .a -  

cer con la  ayuda ue medios que man-an las variaciones de 

excentricidad, cuyos raedlas comprenden para cu-.-a excén­

tr ic a  un pi.ión 6 y un o ctor dentar o 7. i ...stará enton -  

ces con prever, sobre una ue las excéntricas, engranujes 

de comunicación 2b y 30.

■n cuanto a los o lla r e s  0, se les unirá entre si por 

ejemplo por manivelas 31 que se a poyan .obre dic os co­

lla re s  y robre una corona internadla 32.

xü resámen, en lo que precede se a  supu sto que las  

coronas e las íueaae 10. R2 , sobre las cuales so a.xjyan 

las bielas, eran exteriores c;n  relación a los collares  

ü, o a las ;par/antas 1 pero .«ueda ©ntenáiao ue se po­

dría proceaer da modo inverso, si mio exteriores dic ,os
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collares C o gargantas 1.

OI* COÜOiguiOBt 8, 80U 81 il8 Xil6¿*.. .1 1,‘iOí»O (Í8 r@ullg& 

oi<5n av.opta o# son! posible realizar cá.bioo do velooi- 

úaa uo ao á'íSa aplicarse a tocos los conjuntos, lijo ;: 

o móviles, oü particular a vaniculoa ...e carretera u 
o tro ¿-i.
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üa esta suerte, cun&uo ©j tra ta  uo narrar una ruó Ja  

uo b icicleta , se raontará ventajo sánente o a e l .xjdal un 

a i b¿)0 tti11 vo con arreglo al invento, riendo >ic.oo . ispo» 

sitlvo  entonce o de pref*. renda do tipo multiplicador, 
co., excéntrica no g iratoria .

■n un ta l dispositivo (ii, . 7 j  Uj so .s*rá por e jeo~ 

plo el I r  bol .'.-iotor 5, es .;..cir, el árbol del p e a l  17 

noli-.arlo de .una rueda .11, adentras ue la  otra rueda 

Hj * 11" Var»* una ooroai. i cata a «j*o .ao" ataca la  cauúiia, 

■ai cambio no relación ue trunsalsión se nará con la  

apu a . un cable 60, lijado o. un ,.unto 18 uel pinóa 

*• nxmtmu> giratorio  eobro el segundo pL¿ón 8, r,o;iÍn se 

ioulca -ils arriba, de o cable después do eabor pasa­

do per una garganta 15, tarruinará es ni recorte 

ovuntuulaente uubie me., lítate un Manubrio 30 ue 

■xic.e utiilattrse igualmente para maular <*, mano oi co& 
bio uíj relación,

■ 1  ce trata  a. ora da establecer un cambio de valoci- 

»¡oil progresivo ,ara vo.-lculo automóvil, se .,odrá, como 

solución í.jI b concilla coasti s»i±lr nic ¡o dispositivo con 
ti1* i.tti liiiav» k ola excéntrica y ruedas de las

cuales una es coxttjLüLumsüwC l i ja ,  mientras ..{U© la  otra  

os co lP .irla  del árbol uo transmisión r#

:l manilo de la  variación de excentricidad »•... dará por 

©jar.,.lo odiante desplazamientos árdales uo un manguito
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¡¿i montado en e l eje motor % siendo .ic os aesplasjk 

micntos axiales conjúgalos con lo® movimientos de rü 

lucida da un piñón 6 ta l  como se a  descrito más arrjL 

bu. t ~1 electo ba^la, por ejemplo*; sea e l dar a l eje 

y al monomio amos citados pasos ue rosca naip i n d i -  

nanos de U'ig. n y 4 ) , sea el xucer uso de un espolón 

que r«netra a la  v ,* en una ranura e lico id al ¿13 del 

manguito y e« una ranura axial 34 d 1 árbol o de un 

oiw-m nto arrustrauO por el movimiento de éste (ilg s .5

y 6 ; .
Con apUv..a «e una ior¡uilla  ¿5 «o ataca e l citano 

maj^uito 31, se odrd entonces, Uií> 3 y 4 ) ,  

por una parte, con ayuna de una palanca ¿6 , actuar so­

bro el resorte i, lo ue per dió obtener autonáticaia<y¿ 

te la  relación correspondlente a la  carpa, y 

por otra paite, con ayuna uo un maimo «17, rae compren­

de una culis a «¿o ue ataca la  palanca «¿ó, accionar a 

volunta., .a  excéntrica, principal rente a su pu sta  en 

mure ct, siendo uni-.;ü de .o man.o 37 por ejompio con un 

pedal.
i i so desea e l pod r  conseguir a voluntar raarci¡a ade­

lante o marcan atrás, se preverá cual uier sistema de 

i renos u ot o d srositivo  anee kado para inmovilizar una 

o la  otra de las ruedas H1 y R~. lie  .os s is  temas se po­

drán aiiJiúús disponer de ta l  suerte ue penaitan e l arras, 

tre  ael motor por - 1 ve Iculo, con una multi dicsción  

variable, en cuanta se Irene.
aponiendo ue se napa uso de :’erabQ.tu£er,? se puede pro. 

ced^r por ejemplo c.el modo ilustrado en la i ir;. 5, en la  

cual los pálpanos de mantio están provistos de referen — 

cias -V, áH, fíi y ?R, que in deán, mediante fiec  as los
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¿os daaadentos ú ©juctuar para. coni«:*uir la  u  

adelante, la  uarc a oí,rio, el punto ¡Mevio y «1 ***&. 

üuti^ tia.t.uo aleaos órpan.s represéntanos en la  ¿o-

eícíóü corro»pQíidioni8 a i panto i«*erto.

¿uru la  ¡auro.iu adelante, la  rueda ae -a .-eu « 

receptora por mediación do una. or .u iiia  54 e.enpiu- 

û-. a de modo de producir e l  ©n* < w» de los "crabota  

.*osáM 35 y 36, .abiÓJK-use próvido lor dltlfi s 36 ©& 

uro e l «o transmisión F. or otra ..,orie ium m \isiua 

¡lo, .u illa  57 se ,o.,.iu entonces en una oticlóü  ta l  

u© la  rueda ;'d queda in  .ovilic&'.a, con apu u de un 

árbol iiáer,:iOdio 36 ue llev a  or u.;a arto, un en 

rane 36 © abanando con una corona lenta a 40 ti© la  

rueua di, y por o tra  parte un yi-ón 41 atronando 

con un 'crabota^e’ i l jo  4.1» elenao ¿ic, ¡o piula soli­

darlo ae un tren desplazadle 43.
para la  mure a a trás , un sector l i jo  44 solidario  

ue la . o q u illa  37 engrana con una corana dentada 45 

.  & ¿a. rueda Í L »  iníiovilisaui o a cola d ltia a . Por otra  

p^rtv, el piad» 41 está  Qu contact a con un plato 46 

iüoütnuo Oí. a i árbol F•
Pu.. a 1 renar e l  movimiento u.oI árb 1 F, se irunfciai- 

te  a la  runda .1 + por mediación tiel árbol 33, anu¡>- 

trado precio© a l contacto co l plato 46 con otro pl>ón W 

.;.ol tren ©©placable, lo r  otra parte la  moda ¿U se 

ce solidaria del árbol motor ó por los " e m b o t a *  35 y 

48 . Finalmente los .dionea de ©r.cdntricü so ;;e«oiI a r l-  

aan bol árbol 2, >or ©jom-do -,©i ©«do s im ie n te :

.ic./os pilone» ©on ur.-aatrauos nornid. *n to , no dirco- 

ta ,en te  .o r  el árbol acto r, sino or mediación de un 

cu: ulido 46 montano en este» y a rra s tra  o por ól, con
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aju .. .la un mengáto 50 que une normal.,ente e l "orabo- 

tage' 4b non otro "e ro b o ta ^ ’ 51 previsto sobre d io »

CUSqUÍiiO.
Ouunuo so uesplaa» la  or .u lila  34 para ¿renu y e l  

manguito 50 es rechessauo contra la  acción del resirte  

y la  unión entre dic hos ” crubot^::ee” ■ uedu in te-

rruupida*
jjos piñones de excéntricas, ájan os locos, tienden 

a g irar con oí caequillo 49 a consecuencia del electo  

de las reacciones de las oielas. Basta c >n m ular  en 

un extretao de dic.-iO caequillo un érr;ano fileteado 53  

ue, bajo la  acción rotativa ue aquella tiende a des­

p i e r n e  axiaiuente, para venir a bloquearse contra un 

” crabota i-’ f i jo  54. De este rao tío se iiapiae ue giren 

ios picones de excéntricas, y el conjunto funciona co­

mo multiplicador cuya relación uada variable, puesto 

que, p ir  e l  caequillo 31, e l rjando se excentricidad

sigue funcionando*
..aj- :ue notar <»ua loo d isp o sitiv o  con a r r a l o  a i  in

vciit j  funcionan coa rueda lib re , caso se desprenda de 

lo anterior.
u^nos dispositivos puna a adenás acer papel de al­

ie re nci a l .
Si se incluyen en sene jante dispositivo dos ruedan de 

empuje 'Ai h»o coactdun con uuu rueda de « a c o lín  f i j a  .1 

P una ownSutrioa A, se concilio ue sa puoden a rrastrar  

resp etiv a-en te , con apu.a de las ruedas SJ, las dos 

rusias de un tre  motor file - 9 3 10), ETaclac a l efecto  

la  rueda libre indicado «As a r i c a ;  so 1*  constitu í- 

do por lo tanto a l  mismo U e * »  un diferencial con rué-

da libre
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ero se puede procedar de otros acfc.os, por ojeia- 

p lo :

Pea ukáiidíiAido loe dos árooles o o jes a a rra s tra r  

r«a .«otiraaeile, con &yu a de um ruena de rette -  

ciÓn U y do una ruó. a de it., loa cual©::;

f-ieuao lib res, tiendea a g irar «n sentido inverso, 

iiitox* oiil<?Xiíiose entonces un sistema invertidor ebtro 

usa so ule as ruedas .11 o JU y e i eje eoxTeapondien- 

te .
Sea do preferencia, (fip . 11) acienda uso ú© dos 

dispositivos tales como de ser 1 toe (lig . l y l i ) ,  bibfi 

do ; anua, os los piñones de excéntricas :or el árbol 

motor, eiroujo caso los resortes •*© dio ¡as excén­

trica s  se r r  fruían sogán lo o osi'u rxos, aplicados a 

loe ejes correspondíonie».

,-.q cobreoatiende y resulta  up^ias do cuanto prece­

de, v¿.e o í presente invento no m lim ita ue iiirs¿ún 

¡so «o u los ... os aojos ue aplicación, como tampoco a lo: 

cutios iki .«ailsacióji de sus diversas puíi.ee, descritos 

arriba, y »i© ios cuales so ..a ec o roí oronda aspe -  

civil; comprando a l  contrario tocan las variantes.

K u 1 .
. * : 3s*a J t j x s u z *  , ma* . -«n*

■ *„ res&sen; la  î il.jiv.ciS jji.i ib'/..j..diUn ue se s o lic ita  

roe uerl sobre loe reiviril lecciones al. ui Oates ;

1 . -  ’'rerieccionaiaicntoc en los cambias de voloci oal 

progresivo^*, dol tipo de los .ue compre unen por lo 

menos una biela, Ín ter >uawta entro un elemento de 

arrastro , y un ¿Lotionto arras Irado, caraot orinados po¿ 

e l  eo o -o ue los extremo© do la  biela íomxn dos 

curvar ce?rractué, la  una in terior con relación a iu
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otra y excéntricas, si oíalo variable la  excentricidad, 

y ue por lo menos uno de dicaos extremos está, ¿roy^ 

to de medios de caminí cación de t i  ¿o u n ilateral, ue 

sirven para acopiar dic a biela con uno de los c i ta -  

uos elementos,

2 .  -  "Períeccionamienta en los cambios ae veloci­

dad progresivos”, segdn reivindicación 1 caracterí­

zanos por el mee., o de que los dos deuentos, de arrag. 

tre  y a rra stra d ; respectivamente, están unidos por 

metilo ue un par de bielas, y que los extremos de las  

dos bielas ue se nailon bajo la  acción de una excón 

t r ic a  de excentricidad variable, están situados en 

e l  mismo e r f i l  de excéntrica y están articulados a 

uic..o parí. 11 de preferencia alrededor de un eje co~ 

nuín.

3 .  -  '‘Perfeccioitíüoientos en los oambios de veloci­

dad progresivos” oegán reivindicación 1, caracterí­

zanos por el i»ocio de ue el curso de excéntrica de
que

uno de ios extreraos de las bielas B1 B2 de/por lo 

menos uno ue los pares de bielas dispuestas entre 

ios dos elementos de arrastra  y arrastrado respecti­

vamente está detarmiñado por una excéntrica f i ja ,  xa. 

ro de excentricidad variable, mientras ¿ue ios otros 

extremos están unidos a dos ruedas Itl R2 de las cua­

les, una es l a  rueda d© arrastre y  la  o tra  la  rueda 

de arrastrado,

4 .  -  1 Perfecciónala! entos en los cambios de veloci­

dad progresivo^*, segán reivindicación 3, caracteri­

zados por e l aecno de que además de la  rueda de arras, 

tre  Rl, la  excéntrica A recibe igualmente un i:iovimie& 

to de rotación, de ta l  sue te  que los dos movimlentos
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5 .  -  ‘*;Jer*ecoi on&.-iiant os en loe cambios de velo-

cjuaxi, prOvpreeivosB, reivinuicución 3 para

b icicletas, cí&’ucteriEtó os or el ¡ec o de ue una 

de las ruedas iil está puesta en rotación por los 

pedales y ,ut, arrastra  a su ven xa  rué-a ft¿ pori — 

uora u.el ..Lión cíe cadena, por nx i  ación de las bie­

las j:1 li, . ue se ¿uían en uno do sus estrenos sobre 

una e..■.céntrica *, in terior con relación a las ruedas 

11 'U y l i j a ,  pero de excentricidad varia ble,

6 .  -  "Perfeccionamientos en los ca-.bios de veloci­

dad progresivos'*, sarán reivindicación 1, carnet eri-  

;,a. or, por el .ec o de ue una excéntrica arrastrada

. or el elemento do arrastre , y de e cen trlci ,ad va­

ri-b le , va unida a l cienos por un par de bielas BI 

J13 ce las citóles, si se desea, una pueda’ estar uni­

da con e l elemento arrastrado y 'la  otra f i ja  do modo 

■ue sirva le rueda do reacción, o viceversa.

7 . -  ■'*Perfoccion&dLentos en lo a  cundios de veloci­

dad pro re ñivos’ , seyln reivindicación 6, caracterí­

zanos >or el . sexo de Hue, or una parte, entre la  

excéntrica  ̂ y e l  árbol i; .ue con;;titube nomalrente 

el árbol de arrastre , se .a previsto un dispositivo  

d fijació n  o oí abraque (48, 50 y 51) por el cu-i la  

ex céntrica es arrastrada, normal .e.-ie o-., rotación,

■or el úrbál 3 ífLeiitr.s u- en la  posición de ¿oseMr. 

orupue ui-: licuó etaurafu?, la  c i ta  a excéntrica ueda 

ÍÍ,¡a , y ;ue por otra parte, i.x- rúalas TIL lid de las 

cuales una uurante i  u¿Ture.ce nonaal ¿e l árbol i  por 

el árbol d es f i ja ,  pueden también ser enibrapui as s i -  

raultañeámente sobre uno o el otro do los árboles ¿1 y

ESPECIAL MOVIL
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CENTIMOS

uno -;e loo «xtroraos de las bielas está sometido de

ta l uouo a la  acción de un resorte i) que la  excortri 

cica i disminuye cuando ia  pareja resisten te amienta, 
y viceversa.

lv .-  Ver-accionamientos en los cu/.bios -i« veloci­

dad progresivo^, oeg&n reivindicación 11, carnet ari- 

za^os por el ..oc. o de ;ue ia  excéntrica . está mon- 

í-,.*a girando ai, edotior de un eje 4 y sometida a la  

acción de un resorte D siendo unido ;ic  o eje al ár­

bol do arrastre .or una maxú-veia 5 .

id .-  'Verieccionaudenlos en los c a l l o s  . vmloci- 

aad uv> sievos” , Begtfn reivinuicación 1, carácter — 

íiaaos j or su utilinación como <ii¿rr .iicial, serán la  

cual uos ruedas móviles Hki colaboran con una y la  

ífliorna rueda a reacción* l i j a  :íl y una excdntrica 

mientras ue díaase ruedas 12¿ están en comunicación 

respectivamente con los a os árboles de un Aiíeron -  
c ia l .

1 4 .-  ' Perleccionarúientos en los ca uioi- e voioci- 

■ iíii, pro-resivos?', segán reivindicación 1, caracteri­

zados por su utilización  como d ller-acia l, y con ares, 

£;io a la cual una de las ruedas 11 ü¿0 de las cuales 

ninguna está soiaetiuu a una acción de cierre , acciona 

un árbol a a suíe. .ncial, oubién ose interpuesto un 

uiGpoxitivo do inversión entro una a las ruedas y el 

árbol correspondiente.

1¡ ; .-  '*:'‘erieccionamientos o« ios ca l lo s  <{- veloei- 

« á  :ro; pasivos % segdn reivindicación 1, caracteriza­

dos por -ao oo.apron-te un tdíorenclul y dos carillos de 

velocidad, caía uno de los cuales está en comunicación 

con una metíaorrastratki.
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16 , -  "Perfeccionamientos en los cambios de veloci­

dad progresivos”, según reivindicación 1, carácter Isa  

dos por ei uec..o de que las _are jas de bielas están 

unidas por articulación con la  excéntrica o e l co llar  

de excéntrica* y que los dispositivos de unión unila­

terales se ,an previsto entre las ruedas R1 IS¿ y las 

bielas, sobre eau& una de las nielas de caua pareja,

17 , -  ‘Perfeccionamientos ex* los cambios de veloci­

dad progresivos” , según reivinuioación 1, caracteri­

zado por el nacho de que el dispositivo de unión uni­

la te ra l entre las Ollas ül 3¿ y las raedas H1 HÜ está  

constituido por un segmento dentado, mentado median­

te pivote sobre las citadas bielas, y que es propio 

para coactuar con los engranes ue llevan diodas rue­

das.
18 . -  ''Perfeccionamientos en los cambios de veloci­

dad progresivos”, según reivindicación 1 y 17, carac­

terizados por e i hec. o de que loe dispositivos de co­

municación unilateral son lleva...os por piezas articu­

labas a l extremo de las bielas y ue di cuas piezas 

comprenden por lo ráenos un rodillo que se desplaza 

por un parte en un canal circu lar 14 ( ílg . 7) concén­

trico  con relación a las ruedas iíl líd, y por otra ptgr 

te  en una ranura oblicua 16 (f ig . 7) lomada por los 

citadas piezas, siendo ei conjunto ta l  que la  rene -  

ción sobre dlcna ranura oblicua tiende a apretar las 

c íta la s  piezas contri: las ruedas, para f a c i l i ta r  el 

acopiamiento.

19. -  ”Perfeccionamientos en los ca.:ibÍos de veloci­

dad progresivo^1, según reivindicación 18, caracteri­

zados por e l htíCüO de ue las piezas o los segmentos
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9 están ^liados por ¿os rodillos, de loe cu ules uno 

está monta o l i jo  sobre dieuos sebientos, on p arti­

cular en los puntos de articulación de éstos con 

las bielas, desalagándose en e l canal 14, mientras 

:,U6 el otro está montado serán se indi cu en la  re i-A
vindicación 18.

3ode reivindica por último como o j jeto sobre .'1 que

ha de recaer la  M Xi/i’3 

tu *1 d* Hlr ,:.0CX üiüklSísTü£

L-;V rOIOK uU? se so iíc i-  

LG*' GAKBlü- IR FüL0Cr&?
PdüGUdilVOE?’ .

rodo cuntarme pueda expresauo en la  presente me­

moria ue consta de veintlcinoo o jas q¡ critu s a 

máquina por una sola cara y ¡iibujos ue ce acampanan*

K e u i r l » . d e  enero de 1935.-

filiFeqlSO ÜJ4GHÍA 
P.0.



' , i riviarcel BOYSR. Cinco lám inas. Lámina I a .



Marcel BOYSR Cinco laminas Lamina 2a



Marcel BOYER. Cinco láminas Lámina 3 a .

c

t>s

v§

XJ
^ :S C A I..L VARIABLE

-.J±k£dkP....d z id©
^  ^  ^ Ufaosla

♦áp.



Marcel BOYER Cinco láminas Lámina 4 a 53

¡ESPECIAL MOVI!

;SCAL.’ . VARIABL
Dpt' ‘ ...DE. 19.



e 95 _

Marcel BOYER. Cinco láminas. Lámina 5a .


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



