MEMORIA DESCRIFIIVA. -

B. Arturo y D. Juan MONTEL TOUZET. -

Grupo 10° - Clase 93.-



10

15

‘140582
Don Arturo y Lon Juasn MONDEL TOUZET, de nacio-
nalidad espafiola, residentes en LA CORUN4, Plaza de O~

rense n® 2 i.- y como inventores los mismos.

PATENDS jpt INVENCION

por veinte afios,
por
"UN APARATO PARA TRANSMISION Y MATERIALIZACION Li LATOS PARA kL
"pIRO CON AMETRALLALORAS U OTRAS ARWAS LE FULGO".
MiSMORIA DESCRIPIIVA

Consideraciones preliminasres. El continuo incremento del

Arma adrea trae consigo paralelamente el avance de los medios
de combatirla awmentanio su nlmero y eficuacia. L8 defensa
antiaérea es hoy en dia uno de los problemas mas impor tantes.
No es suficiente el tener contra aquells Arma una buensa defen=~

ga artillera, ni tampoco basada en la propia aviacién; hace

falta mas, es preciso acumular suficiente ninero de medaios para
combatirls en todo tiempo y lugar.

La Infanteria dispone de un arma, la ametralladora, que
reune excelentes condiciones para esta clase de viro por su
movilidad, grandes rasancias de sus trayectorias y grandes
velocidades iniciales; pero naturalmente su eficacia depenaerd
de lo periectas gue sean la airecci6n y ejecucidén del fuego.

No necesitea demostrarse la inutilidad de pretender alcane-
zar un objetivo aéreo si la prediccibn del tiro, su cdlculo y

transmisibén a las maquinas no s€ hace con la méaxima rapidez,
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es decir, de un modo instanténeo, pues de lo contrario siempre
ge nos acumulariesn errores, tanto mayores, cuanto mas fuese el
tiempo perdido en esas operaciones. Licha condicién se hace

cada vez mas indispensable debido a gue al ir en aumento las ve-
locidades de los aviones, su tiempo ae permanercis en la zona de
accifn del arma disminuye cada vez mds y en consecuencla cada
vez serid menor el nidmero de punterias gque se puedan hacer, ae no
tender a disminuir el tiempo gue se tarde en la preparacifn del
tiro. Por otra parte como tambien es preciso materializar en el
arma esta prediccibn aqui vuelve a intervenir otra vez el fasctor
tiempo, que como antes es preciso eliminar. fouo esto ha dado
origen a procedimientos mas o menos complicauos con que la téc-
nica y la mecénica han solucionado éste problema; pero ahora bien,
estos procedimientos no suelen ser aplicables a las smeétrallados=
ras orainarias pues estas tienen que cumplir una misibn téctica
de terminmsua que les obliga a no perder su caracieristica ae gran
movilidad, lo que dificulta notablemente el problema al no per-
mitir grandes aumentos en peso y volumen y al mismo tiempo‘no
serle necesario mayor nifmero ae sirvientes ae los que de oruina=
rio estdn encargados del servicio de esta arma.

El aparato AUDO-ALZA-CORRECTOR tiende a resolver este pro-
blema proporcionando a las mAgquinas de un modo,autombtico €
instanténeo los datos de la prediccibn del tiro y su materializa=
cibn en ellas. |

Fundamento del AUTO-ALZA-CORwiLCTOR. Wste aparatvo tiene como

fundamento la transmisién por corrientes eléctricas de los aatos
de la prediccibn del tiro a las ametralladcras y luego materia-
lizarlos en ellas por un aparato especial de relojeria, que es
controlsado por dicha corriente. Tiene tambien un aispbsitivo que
le permite poaer utilizarse contra objetivos aéreos cuyas velo~

cidades oscilen entre dos consideradas como extremas.
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Descripeifn. Se compone de tres paries principales:

1 Mecanismo alza-corrector y punto de mira maltipk mbvil.
2 Pransmisor de distancias.
3 Rectificador de correccifn.

Mecanismo alza-corrector. Sg €n esencisa un sistema de relo=-

jeria formado por dos tambores 1 y 2 con sus respectivas cuerdas
gue tienden a obrar en el sentido inaicaao por las frechas en lg
fig. 1.

El tambor 1 engrana con un pifidn el cual es solidario
de un sisvems ae dos ruedas dentadas formaundo un escape juntamen=—
te con una palasnquita m, este sistema va uniao a un eje i en el
cual juega libremente otro igual al anverior y cuyo pifién c’en~-
grana en el tambor 2 (de cuerda menos potente gue la del 1l). kn
g8l extremo del eje y solidario con é1 va una palanca para sctlar
sobre este segundo escape ¢’. Ambos escapes se pondrén en movi-
miento mediante la fuerza magnéiica proauciaa por corrientes
eléctricas que pasen por 1los electroimanes hhl Bl tambor de cuér—
da 2 engrana tambien con otro pifién r el cual a su vez actis SO~
bre dos cremalleras fig. 2. Veamos ahora 10 gue pasa si una vez
puesta en tensidn la cuerda l, huacemos pasar una corriente eléc~
trica al electroimdn h, éste atraerfa a la palanca m y cuando
de jase de pasar la corriente volverfa a su posicidn primitiva
por la accifn del muelle m. En el primer tiempo el aiente n de
la palanca m pasarfa de hacer contacto en (fig.3) b a b’y al
volver a su posicidén primitiva al D™, en resumen, el sistema
¢ haorfa corrido un diente en el sentido de la flecha; pero
como la palanca m” estéd unida al eje i y éste nl sistema c re=-
sultaria cue aquella obligaria al sistema ¢” a correr Getermina~-
do espacio en el sentido contrario al que marca la flecha o sea
en el mismo sentido que el sistema Cc, Yy en consecuencia tambien
el %ambor 2. Pero ahora bien, el tambor 2 tiene un muelle que lo

obliga a girar en el sentido de la flecha y como se le habia
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obligado en el contrario, no cabe dudia que para ocurrir lo ante~
rior es preciso gue la cuerda del tambor 1l tenga mas fuerza que
la Gel 2 (como se habia dicho). ‘

Como el tambor 2 engrana en el pifién r este girard segtn el
sentido en que 1o haga el primero y por lo tanto las cremalle ras
gg’ avanzardn o retrocederdn con arreglo al sentido de giro del
pifibn r.

Supongamos ahora gue hacemos pasar una corriente por el
electroimén h’. La palanca m’ serd atrafda y el ciente A’ haréd
la misma operacién que sntes el n y cuando cese la corriente §y
vuelva a su posicidén primitiva habrd dejado escapar un aiente
a ¢’ en el sentido de la flecha por estar accionado por el tam=-
bor 2. En este tiempo el sletema g permanece inm6évil por no
actuar la palanca. Si antes las cremalleras habian avanzauo un
espacio X ahora lo habrén retrocediao.

Toao este conjunto comstiiuye un motor de cueraa y gue €S
capaz Ge cambiar el sentido ae giro insvantane amente.

Ue jemos ahora el motor y veamos en que consiste el trans=

misor de distancias.

Transmisor de uistanciss. Sea A el roaillo o algo semejan-

te que en el telémetro acciona la escala de aistancias, hagamos
golidario de este un pifién p (fig. 4) de tal modo que al engranar
con una rueda B solamente haga dar a esta una vuelta en las x
que tanga que dar el rodillo para lleger & la distancia méxina
de tiro. Pues bien, unamos a la B otra rueda G la que tendré
un ndwe ro 5’ de dientes que posteriormente habra que determinar
con arreglo & las caracteristicas de ls ame tralladora y proyec-
til a emplear. Lstos dientes han de empujar a una lémina flexi-
bls & (fig. 5) la que hard contacto con uno ae los topes p P
segfln el sentido de giro de la rueda y tantas veces couo dien-
tes tenga ésta (ya se ha hecho notar que no debe dar mas aé una

vuelta).
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Si ahora volviendo al ALZA-CORRECTOR, unimos doé'de los
extremos de las bobinas (fig. 6) entre si y esta unibén con uno ce
los polos de una pila y los otros extremos libres los unimos ca-
da uno a un contacto p y p° del trunsmisor de distaacias y el
otro polo de la pila con la plaquita a, tendremos dos circuitos
eléctricos abiertos cuyo interruptor comf@n (placa a contactos
22’) solo podrd cerrar uno Ge los aos cada vez, que sers preci-
samente cuanao la palanquita a se mueva hacia un lado G otro
impulsada por alglin diente de la rueda c. Luego vemos gque segin
el rodillo del telémetro (o aparato empleado en meuir la aistan-
cia) vaya girando en un sentido o ea otro asi pasarid la corriem-
te por uno & otro de los dos electroimanes y por lo tanto asi
las cremalleras avanzarin o0 retrocederdn, de un moao proporcional
al nimero de golpes de corriente gque lleguen a cada electroimédn.

se comprende facilmente que si en los extremos ue las crema=
lleraé pusiéramos unos visores, estos y un punto de mira situado
a una aistancia determinsda podrfan materializarnos la correccibn
blanco en funcidn ue la distancia, dGe una velocidad de avibn da-
terminada y Ge las caracieristicas ael arma y proyectil, pues
una vez calculada esa correccibén blanco nos bastarfia ver cuanto
tienen que savanzar las cremalleras para cada una ue las distaa-
cias, de aguf se deducirfa el giro equivalente ¢ue tendria que
dar el pifién r y de este el giro ael tambor, y en congecue ncia
el nfmero de dientes que tenarfa que dejar pasar uno ae 1los es-
capes. Conocido este nfmero se sabrfs indudablemente el nimero
de dientes que estarfas obligada a tener la rueda del transmisor
de distancias C en el espacio que essa rueds girase pars que €l
teléme tro marcase esa distancia.

Si tenemos en cuenta gue el Angulo de proyeccibn es
funcidn de la disvancia, se comprendae que este siempre podrismos
materializarlo si a la vartlls & que habfamos puesto un visor

(constituyendo la regleta) (fig.7) le damos una forma cetermi-
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nada de tal modo que al ir avanzando la cremallera una canticad
X nos produzca en la proyececifn horizontal del visor un avance
x’{que equivaldria al aumento de la correccién blanco entre dos
distancias sucesivas) y al mismo tiempo un asumeato y-y° igual

a tgay-tg.y‘ que fuese igual a la diferencia entre las tangen=-
tes de 1os édngulos de proyeccién correspondientes a ésas dis-
tancias,

Como el cdlculo de la correccidn blanco hay que hacerlo de
antemano para la construccifn del aparato, supondremos pars
esto que la ruta del avién es horizontal, rectilinea y recorri-
da a velocidad contante a intervalos de tiewpo relativamente
grandes (pues el avién llevard una misién que cumplir y exigir
esa constante la regularidad del motor).

Veamos elvprocedimiento de obtener esta correccidn blanco.
Refiriéndonos a la fig. 9 tendremos A. posicifbn actual que ya
podremos considerarlo como el momento del disparo pues hemos
visto que el procedimiento de transmisifn y materializacibn es
instanténea. & posicibén futura y P el origen de tiro.

Tendremos gque 4§=Vma.t llamando Vmg lz velocidad mecis del
avién y t al tiempo.

AP=Vp,. t° siendo Vyp la velocidad medla del proyectil y &

el tiempo. Como los tiempos tienen que ser igusles resulta que

t=t’.
AP
t= luego sustituyendo AA=V pero
K?zzz AP=AP-Vm K?? & Ziz(l— Vmg ) de donde Aytg_éfL__ y en
o 87 2 Ymp? T T

esta férmuls nos sgn cconodidas AP que serid la dise 7552

tancia al avibn (marcada por el telémetro). Vg que es la
velocidad media ael avién (aprecisdaa por un aparato o deuvucias
por el tipo del avibn) y Vmp Que seria la velocidad media ae la
trayectoria correspondiente a ia aistaancia del viro apreciada

(téngase en cuenta gue esta velocidad media Giferird en muy
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poco de la media correspondiente a la hipotenusa AP y por lo
tanto el error cometido es despreciable). Conocido AP calcula-
remos 1 y unas vez sabido el tiempo ya podemos hallar af y con
ello la correcidén blanco.

Conocids la aistancia, la correccifn blanco y el angulo de
proyeccién en funcibn de esa distancia real, no cabe duda que
el avién y el proyectil chocarfn en A siempre gue se aiese este
mismo caso.

Pero como los objetivos aéreos se pucden traslaaar en todas
direcciones resalta que el avidn pueae tomar uno de los infini-
tos radios de la esfera gue gguivalgan a Vpg %, €s cecir, que
2 sea el tiempo dae la trayectoria uel proyeciil. He aquf pues
la necesiasd de que el corrector sea orientable en todaos 1los
sentidos con el fin de poder aplicarle la oorreccibn blanco
obtenida & los infinitos casos que pueasn presentarse.

Como hemos visto en la parte ya conocida este aparato e€s
capaz de materializarnos los datos de la prediccibn del $iro
contra un svidn de velocidad determinada pero comc varfan estas
velocidades dentro de ciertos lf{mites es natural dotarlo de un
dispositivo que nos permita pouer euplearlo con €l ménor error
posible dentro de un margen de velocidades.

Para esto es el PUNTO DE MIRA MOVIL. Veamos en que consiste.

Si nos fijamos en la fig. 10 y representamos por i el
camino recorrido por un avién dotado ae una velocidad meaia igual
a Vpg ¥ pOr bals correccién blanco necesaria de tal moao cue
8 A, sea la proyeccion horizontal de la visual y b 4 la ae la
linea de tiro, es indudable gue otro avién dotado de una velo=
cidad media Vma’ mayor recorrerfa una distancia mayor en el
mismo tiempo, Hagdmosle ir en sentido contrario o sea &€ A & Ao
llegarfa a punto tal como el A” de tal modo gue A’A=Vmalt llaman

do Vma”’ & la velocidad media del nuevo avifne Unamo A’ con &

y por P tracemos una paralela g b. Tenaremos dos tridngulos
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P a que son seme jantes y para deducir P X
nos falta por conocer P a. Pero esta es ficil de hallar por que

en el tridngulo P a b conocfamos P b (distancia del eje de la

regleta al punto de mira) y b a que es la correccifn blanco gue
habfamos hallsdo. Por lo tanto ¥ 2._2 =P b . b8 conocido P a
tendremos:
Aca = P a
Luego si dirigimos la visual a x A

yde aquf Px =P a . 4vA’
Aol
cuando el avibn esté

en A’ y hacemos el disparo se encontrarfa con el proyectil en A
cuando fuese em esta aireccibn.

Obtenido este valor de P X para todas las distancias halla=
rfamos la meaia de sus valores y en x colocarfamos el puntd de
mira gue nos servirfa para los aviones gque fuesen a una velocidad
med ia Vmal

Veamos ahora si tiene menor velocidad. Sean (fig.12) AcA
el camino recorrido por un avién de velocidad Vma que hemos toma-
do de referencia para construir el corrector y 8 b la correccibn
blanco para 1la distancia A P.

Si un avibén fuese con menor velocidad media nos recorrerfa
indudablemente menor camino en el mismo tiempo. Hagamos como ans
tes hacerle ir en el sentido A Ae y nos llegarfa a un punto A’ en
el tiempo §, que es el que tardaba el proyectil en recorrer P A.

Luego A A°=Vmalt. Unamos A4° con & y tendremos dos tridngulos se-

mejantes MoA” 8 ¥y P x a. Como antes hallaremos P a y eantonces co~

MmO Ao8 ¥ AoP ¢ P & podemos poner
A8 = P a deduciremos P x = _ AoA’. P a
AoA Px Aoa

No cabé duaa que si shora dirigimos una visual al avién,
2 X A cuando estd en A” y vaya en direccitn & A en este punto
gse encontrarfa con el proyectil.

Obtenido este valor de P x pars todas lss distancias, hallae
rfamos como antes la media de estos valores y en x colocarfamos
€l punto ae mira que nos servirfa para los aviones que fuesen a

una velocidad mecuia Vma’.
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proyeccibn de la lfnca de tiro por P A. En P estarla colocado el
punto de mira para el avién cuya velocidad se habia tomaao como
referencia en la construcci 8n uel corrector (esta se elegird la
de los aparatos mas corrientes). En X y x” estarian los otros dos
puntos de mira para aparatos que llevasen velocidad superior o in-
ferior & la considerada, dentro de ciertos limites (para que el
error come tiao al mantener esos punios fijos para todas las dis-
tancias sea admisible). Por lo tanto las visuales serfan g P 6

a8’ P seglin la aireccién de marcha del avifn, cuando su velocidad
fuese la tomada como tipo, €l punto de encuentro del proyectil y
avifn seria A. La 8 x” 0 8” x cuando el avifn fuese a mayor velo-

I 4 4

cidad y las a x @ X" cuando fuese menor; el punto de encuentro

[

de avién y proyectil tambien serfa el A. Como el corrector lleva
las dos regletas simétricas b a y b a° con su punio ae giro en b
para orientarse en la dirececifn del avibén resulta que tambien los
puntos de mira x x° tendrén gque tener su punto de giro en P con
el fin de que la linea X°P x se mantenga constantemente paralela

23’ b a

Ya hemos visto en teorfa el funcionamiento del AUTO=ALZA=
CORRECTOR para €l caso 1ldeal del problema tal como se habia plan=
teado, pero en la realidad el avidn no mantendrd esa altura de
vuelo constante como habfamos supuestos y menos despues de haber
entrauo en la zona batida por las méquinas, esto nos hace ver
la necesidad de gue aquellos datos obienidos se puedan rectiificar
segﬁn la transformacidén que experinente la marcha del avibn. Es
indudable que no es lo mismo que un avién se acerque subiendo o
gue se acercue picando hacia las méquinas.

Para lo anterior es el RUCTIFICA.OR Uil CORRECCION. Consiste
sencillamente en un dispositivo andlogo al del transmisor de dis-

tancias. Va intercalado (fig. 13) entre el transmisor T y el co~

rrector A de este modo podremos desfasar el telémetro con el
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corrector y asf obtener la prediccidn necesaria en todos los
¢cagog que se nos puedan presentar.

Con la construccifén de abacos en funcibn de la altura de
vuelo y direccién del avibén a las distintas distancias se podran
deducir las reglas précticas para cada caso seglin las améetralla=-
doras a emplear. Con lo cual en el momento en gue el avion se
agercue o0 se aleje y dentro de este caso baje 0 suba asi se deg=
fasard el corrector en cierta cantidad que serfa la que nos
diesen esos abacos o las reglas practicas deducidas.

DESCRIPCION DE MODELO LE AUTO-ALZA-CORASCIOR PARA LA

AETRALLAUORA

Este aparato en su conjunto afecta la forma, representada
en la fig. 14 (limina IV) de una caja prismatica en cuyos cosados
gse aiosan dos prismas rectangulares de los gue salen las regle-
tas. En su cara posterior lleva otra caja aosaca Cs

Panto la cara anterior como la posterior y simétricamente
colocadas llevan soldadas las piezas & que en perspeciiva pro-
yeccién.y corie se representan en las figs. 16, 17 y 18 y que
consisten en unas piezas cilfndricas en las que se alojan d4os
placas paralelas g.g cuyos planos son perpendiculares a las pases
del cilindro. NOTA - Para mayor claridad todas las piezas que
pasamos a describir detalladamente son designadas con las mismas
letras tanto en las figs. 30 y 31 de conjunto como en lus parcia-
les gue sirven para la descripeién particuler de cada una de
ellas. Dichas caras tienen ademds los alojamientos pare los ejes
(fig. 15) o del desembrague 0° del tambor nimero 1l y 0” del de
los escapes. Presenta tambien la cara anterior aos soportes 1 Jy
3’ para el eje de la palanca del escape.

Las caras laterales se representan en las figs. 19 y 20
vistas de frente y de perfil. Llevan exteriormente dos placas
b y b colocauas perpendicularnente a ellas y en cuyos extremos

tienen los alojamientos 0 y 0’ para los rodillos soporta regle-

tas R (fig. 21) que van colocadcs en la foma incicads en ]
a
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fig. 22 guedando entre ellos un espacio i gue ha de ser ocupado
por la regleta, En las figs. 19 y 20 vemos aaemés los extremos
de las camales gufas G G 6% G"de las cremalleras. Las guias
¢ ¥y ¢ son las representadas con las mismas letras en la fig. 23.
A la tapa superior fig. 24 va adosada perpendicularmente
la placa i fig. 25 que sirve de soporte al eje de los escapess
En la lémina VI fig. 26 estén representadas en vista y
corte las cremalleras D L”. La primera de seccin en forma de [
y la segunda en forma de cruz. La b tiene una canal V de trazado
curvilineo por la que se desliza el visor Z fig. 27 que constitu-
ye el alza del aparato. Lleva ademds 1los espacios vacios i i
al objeto de aumentar el campo visual facilivando asf la visifbn
por el algza.
wn la fig. 28 se representan varias posiciones y seccibn
de las canales gufas ae las cremalleras y en la 29 su colocacién
én los soportes intermeaios S S.
Prescindimos ae la aescripecifn aetallsda del resto de las
piezas por no juzgarla necesaris Gada la claricad de las figse.
30 y &l1.

Puncionamiento. Pongamos en tensidén la cuerua wel tambor

1l accionando la manecilla corresponciente. La cuerias del tambor
£ por construccibn del aparato se ha colocaao ligeranente en ten-
sién. (Estos tambores tienden a girar en sentido contrario).

S1 shora hacemos pasar una corriente por el electroimédn h,
éste atraeri la armadura m que al girar sobre su eje hard gque
el diente n deje pasar un aiente a la rueda de escape ael sigte-
ma ¢ por la accifn de la cueraa Gel tambor l. 53l eje i transmi-
tird este movimiento a la pieza 3 que lieva auosauo el electroi-
mén h” por una cara y por la otra las placas soportes ae la palan-
ca angular m‘ cue obligarsd al sistema ¢’ & girar en ei mismo sen~-
tico de la pieza 3 avanzando un diente, Como el pifién Gel siste-

ma ¢” engrana en el tambor 2 y éste a su vez en ¢l pifién r cgue
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avanzard tambien un diente obligando a lus cremalleras avanzar el
espacio correspondiente.

Repitiendo esta operacidn el nlmero de veces necesario se
podrd hacer salir a las cremalleras en la extensidn que se desee.

Al ir efectuando esta operacién la cueraa del tambor 2 se
ird poniendo cada vez en mayor tensibn.

Si ahora en lugar de utilizar el electroimén h hacemos pasar
la corriente por el h”, al atreer ésie la armacura m” el brazo
2’ de jard pasar un diente a la rueda ae escape ael sistema ¢’ en
virtua de la tensibén del muelle del tambor 2, gue giraréd en senti-
do contrario al de la primera operacifn, obligando al pifibn r ¥y
por lo tanto a lus cremalleras a retroceder en uns extensién fun-
cibn del nﬁﬁero ue veces que se haga pasar la corriente por el
electroimdn h”.

®or lo tanto, facilmente se puede ver que a voluntaa se
puede hacer avanzar o retroceder a las cremalleras en la longiiud
gue se desee,

En la fig. 31 se pueden ver las escobillas y y° que conaucen
la corriente a los discos P p’ aislacos entre si y del eje i por
meaio de otro aisco de ebonita, aiscos que a su vez estédn unidos
a cada uno de los extremos de la bobinag del electroimén Q'.

Los aidmevros de las circuansferencias primitivas de los pi-
flones C C* r son iguales. Por lo tanio cusndo el pifién C o el C’
hayan dado una vuelta lo mismo habré hecho el r. sn este modelo
aicho difmetro es de 10 mm.

Las rucuas €l escape C y ael C” tienen veinte uientes.

El pifién r se desembraga del tamoor 2 al tirar ae su €je
venciendo la resistencia del muelle X. Esto sirve para poder uti-
lizar el aparato en caso de averia en la parie eléciricad

Penienao en cuenta la tabla ce tiro ue la ametrallauora
Hotchkiss ae 7 mm. con bala P expresada-en las casillas primera,

segunua, y tercera de la tabla n® 1 adjunta y con arreglo a las

f6rmulas inuicadas en la primers parte ue estva memoria obitenemos



375

580

385

390

395

400

- 13 -

los valores de los elementos de la trayecioria
cio que recorre el avién y en consecuencia la correccién blanco
para las distintas aistancias ae tiro.

Peniendio en cuents estos datos ue la correcciban blanco y el
dngulo ae proyeccidn para las distintas aistancias se coanstruye
el grifico indicado en la fig. 32 por la curva 2, 3, 4, 5, 6, 7,
8, 9 y 10 en la que las abcisas van siendo lus correcciones
blanco a las Gistintas disvancias y las ordensadas 3b, 4c, 54,
etc... son las tangentes del dngulo de proyeccibdn expresacas en
milésimas. La curva 2, 3, 4, etc... serd la Gue tiene que reco=-
rrer el visor de la regleta. Estas correcciones se han tomado
contando con que la distancis de las regletas al punto de mira €s
1 m. E1 punto g de una de las cremalleras que ha de ser el de
unibdn con una ae las regle tas, lo hacemos trasladsr siguiendo la
direccidn de la recta X.y' paralels a la 2 i al mismo tiempo gue
tomamos un punto de apoyo para la regle la. Vamos a ver la manera
de consbtruir ésva. Para eso unamos €l punio g con el 3‘ y este
con el 2. Si shora hucemos Geslizar el punto g a 1o largo ac la
recta y y’ de tal modo gue el punto 2 vaya coinecidaiendo con los
puntos 3, 4, eic... iremos ohteniemio una serie de puntos tales
como el 2°, 3%, 4°, etc... Que nos indicaran la curva cuya forma
ha de tener la regleta. Ln el caso que se trata adcuiers la re-
gleta la forma indicada en la fig. 32. Esta regleta ha de ir
unida a una de lascremalleras (la L fig. 26 ya hsbiamos inaicaco
cue tenfa una canal V por donde se deslizaba €l visor que cons-
titufa el alza). Para la construccidén de esta canal hay que tener
en cuenta las apbcisas de los uistintos puntos 27, 37, 4%, etCees
y como ordenadas las tangentes de los distincos dngulus ue pro-
yeccibn a las sucesivas distancias. Le este modo resultarid que
cuando la regleta coincida con algunos ae los punios 2, 3, 4,
etc... el visor del alza ird proporciondndonos el dngulo de pro-

yeccibn a las aistancias 200, 300, 400, €icC...



4056 zando las cantidades abajo expresadas para pasar de una distancia
a la siguiente, asi:
Le 200 8 300eecee-eoese.s 0,0100
Le 300 a 400cceevseraseaecs 00,0095
Le 400 a 500seeesssnsesse 0,0120
410 e 500 a 600c e vasseasees U,0100
e 600 a 700seeseesoesass 0,0L00
e 700 a 800eseieasevese 0,01L0b
Le 800 a 900¢scrsssecseeas 0,008
e 900 a l.o000eecsscssesess 00,0100
415 Teniendo en cuenta cue el didmetro del pifidu r es igual a
0,010 m. tendirfamos que el desarrollo de la circunsferencia pri-
mitive nos resultarfa C=21r=6,28.0,0056=0,0314. Como el nimero de
dientes de los escapes es 20 nos resultaria gue por cads aiente
que de jase escapar avanzaria la cremallers 0,03514:20=0,00157.
420 Peniendo en cuenta esto y los avances que hay que efectuar
a las distintas distancias (arribs expresadas; podemos ver el
nimero de dientes que tenirfamos gque dejar escapar para pasar
de una distancia a la siguiente:

Le 200 a 300 eessess 0,00157.7=0,01099

426 e 300 8 400 eeee... 0,00157.6=0,00942
De 400 8 500 eev.e.. 0,00167.7=0,01099
e 500 & 600 eee...s 0,00167.7=0,01099
De 600 8 700 eeeee.s 0,00157.650,00942
e 700 8 800 eeee... 0,00157.7=0,0L099
430 e 800 8 900 eeee... 0,00157.6=0,00942

De 900 a 1.000 eeeeese 0,00167.9=0,01413
Peniendo en cuenta el nimero totel de dientes que hay que
de jar escapar que suman un total de 55 para pasar de las distan-

cias extremas de 200 a 1000 se puede sacar en consecuencia gque
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éste serid el nfimero de dientes que deperé tener la rueaa de
transmisor Ge distancias. Este presenta la forma representsaa en
la fig. 38 que consta de las siguientes partes:

Una placa de ebonita E en la gque van colocadas tres bornas

b, b* yb”. 4 la b’ y b* van unidas dos escuaaras § y 8° que

soportan los tornillos P y P’. La central b” lleve unida una
ldmina flexible 8 la que al ser impulsadca en un sentido 4 otro
hard contacto eléctrico con el tornillo P o el P%.

La maneta i de la fig. 40 va unida 2 un eje 1 el cual tiene
un diente & gue ha de entrar en el hueco C de la lémina indicado=~
ra L de la fig. 41,

La rueda R fig. 42 que consta de 55 dientes una vez colocada
en el eje i servird para impulsar & la léminsa a hac%a un lswo U
otro segfin el sentido de giro de la rueda.

El AUTO-ALZA-CORRECTOR va colocado gncima de la ametralladoe
ra mediante un dispositivo indicado en la fig. 44 gque permite
al corrector girar en sentido vertical y horizontal, con lo cual
ge puede obtener la orientacifn de las regletas en sentido pars-
lelo a la marcha del avién cualquiera que sea la de éste.

El soporte representado en la fig. 44 colocado sobre un
corte de ametralladora A consta de las siguientes partes:

Una doble mufionera en forma de U indicade con la letra i
en las figs. 45 y 46 en cuyo interior va colocado el corrector
alojédndoge los mufiones de este 4 4 en m m” con lo cual se per-
mite el giro vertical del corrector. Estas mufioneras van parti=-
das por & para permitir la colocacifn del corrector. Tiene ademés
un tornillo de presién b fig. 45 para que actuandossobre €1 se
haga mis o menog suave el movimiento del corrector., LOs orificios
h y h’ sirven para dar paso a dos tornillos que hagan solidaria
a esta pieza de la H fig. 47, ¢sta Gltima compuesta de wos
cilindros de Gistinto didmetro, va colocadas en el interior ae 1la

O fig. 48, donde juega libremente. La pieza 0 que es un prisma

cuadrangular va unidag a lsa £ por cuatro tornillos t. La pieza
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B que adopta la forma por su parte inferior de la awmetralladora
se inmoviliza sobre ésta por unos toraillos de presibn J.

Bl PUNTC LE MIRA MULTIPLE IMOVIL ofrece el aspecto que re=
presenta la fig. 49 montado sobre el corte del cafibn de la ame~
trallauora A y que consta de las siguientes piezas:

Una abrazadera M compuesta de dos partes hacienao charne la
en b con el fin de poderla colocar en el cafibn é inmovilizarla
luego con el tornillo b Presenta lus alojasmientos g_g’ figura
50 cilfndricos en donde se alojan las columnitas h h” fig. 52.
El entrante rectangular ¢ de la pieza i tiene por objeto permi-
tir la entrada del punto de mira normal de la ametrallauora é
impeair que la pieza L pueaa girar.

La pieza N e¢s un disco en cuyo centro va colocado el punto
de mira central P y por su parte inferior lleva adosadas las
columnitas he

La pieza Q fig. bl va colocaca encims ae la N sirviéndole
el punto de mira central P de eje de giro. En los extremos de
los brazos R van colocados los puntos de mire x X’. Sobre esta
pieza va colocado un alsco 3 con el fin de impedir se salga de
su eje.

Los puntos auxiliares x x” estdn colocados a 0,075 m. del
central con lo que se comete un error pequefiisimo al utilizar-
los para aviones cuya velocidad sea de 200 kms. 8 400 kms. Este
error seglin se puede comprobar en la tabla n°® II no exced& de
0,16 de segundo, error francamente despreciable.

El PUNTO BE MIRA MULTIPLE MOVIL va colocado delante del
corrector a un metro de distancia, y €s obligauo a munteuerse
constantemente paralelo al segundo C fig. 43 mediante, la unifn
de ampos por dos cadenitas o0 cables a.

Bl CORRBCTOR se debe mantener constantemente paralelo a la
direccifn del avifn, y esto ya hemos visto que se puede hacer

por admitir el giro en todos los sentidos.
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N YiH
El RuCTIFICADOR DE CORRECCION ya se ha dicho que es entera-

mente igual al Transmisor de distancias.

Mane jo del AUTO-ALZA-CORRELCTOR. ColbSguense sobre la Ametra=-

lladora el Corrector y el punto de mira mévil; dnicamente hay cue
tener en cuenta que la distancia que debe mé@diar entre kos aos
es la anteriormente indicada.

Unase el hilo comn de los Gos electroimanes g fig., 15 a uno
de los polos de una pila, los otros hilos ael corrector a las
bornas b y g"del transmisor de distanciss y del rectificador. ul
otro polo de la pila se une con la borme central. En estas condi-
ciones ya se puedae huacer funcionar al aparato.

Al ir marcando en el trasmisor de distancias las qgue nos
inaique el aparato con que se mida la distancia al avién el co-
rrec tor nos ird dando automdticamente la prediccibn del tiro, es
decir las regletas nos materializarén en unién del punto de mira
central la correccibn blanco para cada casp (esto si se trata de
un avién a 300 kms. por h.). Si la velocidad del avién no fuese
la indicada entonces se dirigirfan las visuales por las regletas
y los puntos ae mira x y x* tomzndo la reglets y punto ae mirs
del lado contrario a acuel por donde aparece el avifn si su ve-
locidad fuese la de 200 kms. h.; mas si fuese a 400 kms. h serfan
la regleta del lado contrario y el punto de mira del mismo lado
de la procedencia del avifn.

En todos los casos si se observara un error constante debido
a cualcuier causa extrafia, oomo por ejemplo un viento fuerte,

entonces actuando sobre el rectificador se puede anular dicho

error.

Cuando el aviln vaya en aireccibn al emplazemiento de las
ame trallauoras entonces la punteria debe hacerse por el alza, es
decir a través del visor Z como se indica en las figuras 33 y 3%4.
Si el avifn tendiese a pasar por encima entonces es necesario apun.

tar ligeramente delante Gel avién.
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Si la direccifn de marcha fuese otra cualquiera y si se
coloca el corrector paralelamente a esa direccidn entonces las
punterias se harén por el visor de la regleta y uno ce los pun-
tos de mira (dependiente de la velocidad del avifn) como se in-
dica en las figuras 356, 36 y 37 es decir, haciendo coincidair la
cruceta con la esferita del punto de miras y €sta con el avifn.

NoTa

Por la presente Patente de. Invencién se REIVINLICa:

1°. - Un aparato para transmisifn y materializacién de datos
para el tiro con ame tralladoras @ otras armas de fuego carscteri-
zado en esencia por un repetidor de giros constituido por dos
Ssistemas de cuerda de resorte en espiral, engranajes y electroi-
manes, en el cue un pifién gira en uno 4 otro sentido los mismos
dngulos descritos por una rueda dentada doble de un telémetro v
en igual sentido relativo que esta.

2°, - Un aparato para transmisidn y materislizacidn de astos
para el tiro con ametralladoras § otras armas de fuego, segin
la reivindicacién primera y en gue, ademds, tiene dos visores
eén los extremos de Gos cremalleras y otro central engranados
con el pifidn -repetidor de giros, visores gue, combinados con un
punto de mira pueden emplearsé como 1indicador de punteris co-
rregido.

3°. - Un aparato para transmisién y materializacibn de datos
para el tiro con ametralladoras G otras armas de fuego, segfin
las reivindicaciones primera y segunda y en gue se agrega un
punto de mira mdltiple comstituido por una pieza gque lleva en su
barte central un punto de mira que coincide con el normal de la
ametralladora y alrve de eje de giro a la misna, en cuyos extre=
mos tiene otros dos Gue permiten ampliar el margen ae velocida~
des en que pueda ser empleado el aparato.

4° - Un aparato para transmisibn y materializacibn de datos

para el tiro con ametralladorss 6 otras armas de fuego, segin
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las reivindicaclones, primers, segunda y tercera y en el que
una rueda que haclemio contactos intermitentes eléctricos,
accionada a mano permite la transmiagién eléctrica de los datos
apreciados para ser materalizados en la ame tralladorad 4 otra
arma de fuegoe.

5°. ~ Un aparato para transmisién y materializacién de
datos pars el tiro con ametralladoras § otras armas de fuego,
segln las reivindicaciones primera, segunda, tercera y cuarta
y en el que tiehe una rueda dentada que hace contactos eléc~
tricos intermitentes al girar efectuanio una rectificacién
con los datoé obtenidos paré conseguir una correccifén eventual
debido & cuaslquier causa extiraiia.

6° - Un aparato para transmisién y materializacién de
datos para el tiro con ametralladoras 4 otras armag de fuego,
gegln las reivindicaciones primera, segunda, tercera, cuarta
y quinta y en el que un embrague peranlite ser accionado a mano
en vez de mecédnica y eléctricame nte.

7°,~ "N APARATO PARA TRANSMISION Y MATERIALIZACION Lk
WATOS PARA L TIRO CON AMETRALLALORAS U OTRAS ARMAS LE FUEGO".

Conste la presente Memoria de dlecinueve hojas foliadas
egctritas por una sola ocars.

Madrid, 16 de Diciembre 1935.
Por autorizacién de D. Arturo y D. Juan MONTEL TOUZET.
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