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NUMERO 22.409.

LEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE D E INVENCION
en
ESPAHA
por VE INTE A00S
a nombre 3¢ W. & To AVERY LIMITZD, constitufda en
Inglaterra, ¥ establecida en Soho Foundry, Birminghem,
Inglaterra, por
"WEJORAS EN LOS MBCANISMOS IMPRESORES Y REGIS-
TRADORES PARA APARATOS DE PESAR".

Este 1nvento se refiere a mejoras relativas a
* mecanismos impresores y registradores para aparatos de
pesar, y afecta més particularmente a mecanismos impre-
sores y registradores para usar con aparatos de pesar gdel

5 tipo que comprende un mecanismo indicador de peso con es=-

T |




140532

fera giratoriaa.

El presente invento tiene por objeto habilitar
un mecanismo impresor y registredor perfeccionado, fé-
cilmente aplicable a los aparatos de pesar existentes del
género indicado, y que, ademds, permite obtener un com-
Pleto registrc del peso cuando se requiere un orden de
unidades mayores de peso.

El iInvento consiste ea un mecanismo impresor
¥y registrador perfeccionado para aparatos de pesar del
género yea dicho, en que dicho mzcanismo impresor y regis-
trador es impulsado por un motor, cuyo funcionamiento se
rige por un regulador que sélo puede entrar en accién pa=-
ra establecer una relacibén impulsora entre el motor y el
mecanismo impresor y registrador, cuando el aparato de
pesar se halla en estado de equilibrio.

El invento consiste ademés en un mecanismo im-
presor y registrador perfecciorado para uso con aparatos
de pesar del género ya indicadc, que se caracteriza por
llevar el tipo impresor para los érdenes inferiores de
Pesos en el indicador de esfera, y el tipo impresor para
las unidades de peso mayores, destinadas a los érdenes
mayores de pesos, en un mecanismo separado, dispuesto en
yuxtaposicién alineada con el tipo impresor de los Srde-
nes inferiores de pesos, para poder obtener un registro
completo impreso, efectudndose la seleccidn de las unida-
des mayores de peso, cuando es necesario, automdticamen-
te por medios controlados por la posicidn del indicador
de esfera.,

A continvecién se describe una forma convenien-
te de ejecucidn del invento, con referencia particular

a la adjunta hoja de dibujos, que muestra el invento en
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su aplicacidn a una nfquina de pesar con plataforma, Jde
tipo conocido, provista de un mecanismo pendular indica-
dor de peso, aatomético y resistente y varias pesas adi-
cionales para variar la capacidad de la béscula; dichas
pesas adicionales se agregan o retiran del sistema inter=
medio de palanca que une el mecenismo automdtico indica-
dor de peso al sistema de palanca de plataforma. La men=-
cionada clase de miquina de pesar es bien conocida y se
representa y describe, entre otras, en las solicitudes

de patente britédnica némeros 275.076 y 320.246,

En _os dibujos indican:

La figura 1, una elevacidén lateral del mecanis-
mo impresor y registrador perfeccionado, en unién 3e una
parte suficiente de un tipo conocido de aparato de pesar
para comprender el invento.

la figura 2, una elevacidn posterior del meca-
nismo impresor y registrador representado en la figura
1.

la figure 3, una elevacién lateral del mecanis-
mo impresor y registrador representado en la figura 1,
visto desde el lado opuesto al adoptado para esta figu=-
ra.,

La figura 4, una elevacidn de frente del meca-
nismo impresor y registrador representado en la figura
1l, con la placa frontal basculante indicada en lfneas de
trazos y puntos.

La figura 5, una planta de la figura 1.

la figura 6, un fragmento de una parte del ani-
1lo portatipos.

La figura 7, un fragmento en elevacidn latersl

del mecanisno para situar 1os pesos superiores.
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La figura 8, una vista posterior de la figu-
ra 7.

Las figuras 9, 10, 11 y 12, esquemas represen-
tativos de fases sucesivas del proceso operatorio.

Las figuras 13 y 14, esquemas relativos al dis-
positivo dilatorio empleado en el mecanismo.

La figura 15, un esquena del modo de conseguir
un ajuste a prveba de fraude de los drgaenos de accidn pa-
ra agregar o quitar las pesas facultativas antes de poder
efectuar una impresién o registro.

En los dibujos, las partes andlogas se desig-
nan por niémeros iguales de referencia en las distintas
figuras, y donde ha convenido se han omitido partes para
mayor claridad, o se han indicad» esquemdticamente, si
bien las caraczer{sticas disefiadas son f4cilmente compren-
sibles e identificables para los entendidos en la materia.

De conformidad con la forma de realizacidn del
invento representadsa, el mecanismo impresor va montado
en una placa 20 engoznade a una caja, dentro de la cual
se aloja el mecanismo automdtico indicador de peso y el
mecanismo que a continuacién se describe. Esta placa en-
goznada 20 sostiene un electromotor 21 provisto de un ro-
tor horizontal 21a.conectado mediante una caja de cambios
22 y un embrague de friceién 23 al extremo inferior de
un véstago vertical 24, giratorio, montado en cojinetes
sobre una abrazadera 25 que descansa en una placa de mon-
taje 26 que se fija a Adistancia sobre la placa engoznada
20. En su extremidad superior, este vdstago 24 lleva un
pifién 27 que engrana con los 4 ientes de una rueda 28 fi-
Ja en la parte delantera de un arbol horizontal 29 que

gira sobre co’inetes dispuestos en la citada placa de mon-
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taje 26 y en la placa engoznada 20; dicho £drbol 29 se de-
nomina en 10 sucesivo arbol de levas. Montado en la por-
cidn m€s posterior del 4rbol 29 hay dos levas 30 y 31,

una de las cuales 30 coopera con una chaveta entrante 32,

montada en forma ajustable en el extremo inferior de una

palanca 33, arziculada sobre un pasador o pivote 33& que
105 descansa en cojinetes sobre la placa de montaje 26, y por
su extremo superior se articula = un émbolo 34 montado
en forma deslizante en un c¢ilindro formado en la placa
de montaje 26; el extremo opuestos del émbolo 34 sirve de
martillo para imprimirs. El brazd inferior de la palanca
110 33 del martillo se une a un resorte 35, cuyo extremo opues-
to se engancha a la placa de montaje 26, de modo que el
resorte tienda a mantener la palanca de martillo 33 en
posicidn inactiva. La otra leva 31, en la parte mds pos~
terior del 4rbol de levas 29, coopera con una superficie
115 36a montada entre los extremos d2 una palanca 36 articu-
lada por su extremo inferior sobre un véstago 37 que des~-
cansa en la placa de montaje 26, y cuyo extremo superior
lleva una platina 38, La palanca 36 de platina se conec=
ta en forma deslizante a un resorte laminar 39 que tien-
120 de normalmente a apartar la platina 38 de la posicidn de
imprimir.
Adaptado para girar en el espacio comprendido
entre el martillo 34& ¥y la platina 38 hay un anillo 40
que se fija concéntrico al indicador giratorio de esfe-
125 ra 41 del mecanismo automdtico de pesar; dicho anillo 40
lleve una periferia provista de dientes que por la cara
edyacente a la platina 38 presenza lfneas de tipo 40a ob=
tenidas por un procedimiento de mordido (figura 6). E1

indicador de esfera 41 mencionsado lleva también varios
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escalones 40b apropiados a las unidades superiores de
peso, y estos escalones 40b cooreran con un brazo de una
palanca tentacular 42, cuyo extremo opuesto descansa so=-
bre una clavija 43 montada en ur bloque 45 que resbala
en gufas verticales dispuestas en la placa de montaje
26. En el extremo delantero de dicho bloque 45 va fijo
el dpice de una barrs vertical 46, cuya base estd acoda-
da y coopera con una leva 47 fijJa a la rueda dentada 28
del 4rbol de levas 29; un resorte 48 tiende a mantener
la base acodada de la barra 46 en contacto con la men-
cionada leva 47. En su extremidad posterior, el bogue
mencionado 45 lleva articulada una cremallera suspendida
49, cuyos dientes engranan con los de un pifidn 50 que
gira entre barras 51 sujetas por un extremo a un patfn
52 sostenido en una espiga 53, provista a su vez de una
placa 54 que descanse en una moldura 55& dispuesta en
una varilla 55 unida al mango (n> dibujado), para con-
trolar la agregacidn o retirada e las pesas suplementa-
rias (ver por ejemplo, la solicitud de patente briténica
ndmero 320.246)., El pi%ién Yltimamente mencionado 50 en~
grana tembién con los dientes de una cremallera vertical

56 dispuesta frente a la cremallara 49 mencionada en pri-

‘mer lugar; la segunda cremallera 56 est{ fija a otra cre-

mallera pendiente 58, cuyos dienzes engr?nan con los de
un pifidn 59 fijo en un véstago 60 que lleva una rueda de
tipos 61 provista de las graduaciones de pesos mayores.
La rueda de tipos 61 se dispone de modo que el tipo, en
posicidn de imgrimir, que alineado Yy yuxtapuesto a la
1fnea de tipo del anillo portatipos 40 que se halla en
posicién de imprimir. La rueda de tipo 61 1lleva fija

una rueda de trinquete 62 que coopera con otra 63 monta-
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tada a resorte, la cual sirve de drgano de situacién pa-
ra la rueda de tipo 61. M4s allf del cero, el anillo
portatipos 40 {figura 6), lleva una serie de lfneas de
tipo con la pa’abra "error" en la forma y para el obje-
to que mds adeiante se explicaré.

La palanca de martillo 33 tiene un brazo le-
vantado 33, que, por medio de una articulacién 64, pone
en accidn un totalizador iwpresor 66 de forma conocida.

E registro impreso se efectda con preferencia
al mismo tiempc sobre una tarjeta y sobre una cinta de
papel 67 situada dentro de la caja y accionada por un mo-
vimiento gradual. La tarjeta se inserta por una ranura
68a abierta en una pieza vertical deslizante 68, monta-
da en la placa engoznada 20. Esta pieza 68 coopera con
un bastidor 69 que sitda la tarjeta en correspondencia
con la cara del tipo, de modo que al mover el bastidor
69 hacia arriba o hacia abajo mediante el engranaje de
cremallera y poién controlado por un puii 70 que lleva
la placa engoznada 20, puedan variarse las posiciones de
la tarjeta con relacidn al tipo en posicién de imprimir,
haciendo varios registros en una tarjeta.

La placa engoznada 20 y la de montaje 26 lle=
va cojinetes para un véstago giratorio 71 gue lleva una
rueda de tipos 72 provista de letras de cddigo; el vés-
tago tiene un pufio exterior 72a ¥y vn indicador, para im-
primir cualquier letra de cifra o clave sobre la tarje-
ta.

La tira de papel 67 sale deun carrete 73 que
gira en la parte superior de la placa de montaje 26, en-
tre dos trozos de una doble cinta colorante 74, y pasa

a un carrete 75 montado en la parte inferior de la placa
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de montaje 26. E1 véstago 76 en que v4 montado este ca-
rrete 75 lleva fija una pieza de tres brazos, el inferior
de los cuales ‘78a lleva una clavija acodada conectada a
un extremo de una banda excéntrica 79, cuya excéntrica
se dispone en el extremo anterior del #Arbol de levas 29.
El brazo '78a je la pieza de tres brazos va articulado al
extremo inferior de un trinquete 80 que coopera con los
dientes de una rueda 81 montada en un pivote 82 suscepti-
ble de engrapar con una u otra de las ruedas dentadas 83
de los vdstagos 84 de los carretes 85&’ 85, de la cinta
colorante, ror medio de un embrague de garras corredizo
86, determinandose en todo monento la relacién impulsora
del carrete 85a o del 85b mediante una palanca basculan-
te 87 que se hace osciler para poner el otro carrete en
relacién de impulso una vez que la cinta se ha desarro-
llado del mismo; unos dientes de resorte 88 sirven para
gque dicha nalanca oscilante 37 pueda saltar y fijarse de
golpe. Se observard que cuando la excéntrica 79 voltea
la pieza de tres brazos, se transmite un movimiento gra-
dual a la cinta colorante 74 por medio del carrete asocia-
do a la misma. %1 otro brazo 78c de la pieza de tres
brazos coopera con una clavija 89a de una manivela 89
montada suelta sobre el vdstago del carrete inferior 75
para cinta de papel; dicha clavija lleva un trinquete 90
gque coopera con los dientes de una rueda 91 fija en di=-
cho véstago 76, de modo que al moverse alternativamente
1a pieze de tres brazos por la accidn de la excéntrica
79, se comunica un movimiento gradusal al carrete inferior
75. TUna expansién 89, de la clavija 89, coopera con un
brazo 92 montedo en una varilla basculante 93 provista

de una placa 93& que descansa en la superficie de la cin~
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ta de papel ccnforme v4 arrolldndose ésta en el carrete
inferior 75. Al aumentar el didmetro de la cinta arro-
llada en el cerrete inferior, el movimiento hacia afue-
ra que se imprime a la placa 93a voltea la varilla de so=
porte 93, y mediante el brazo 92 fijo a la misma mueve
la clavija que sostiene el trinquete 90 para el carrete
inferior 75 de la cinta de papel, alimentado desde el bra-
Zo colaborante de la pieza de tres brézos, manteniendo
asf constante la velocidad de carga de la cinta de pa-
pel.

¥l control del circuito que atraviesa el elec-
tro-motor 21 se efectda por medio de un interruptor bas-
culante 96 de mercurio montado en una caja 973ispuesta
por fuera de la placa engoznada 20; esta cja tiene una
ventana a través de la cual puede verse un indicador 98
accionado por el interruptor 96, el cual indica si el
aparato imprime o nd en el momento. X1 interruptor de
mercurio 36 vd fijo a un extremo de un véstago 99 que gi=-
ra en cojineies sobre la placa engoznada 20, ¥ que en su
extremo interior tiene un cuadramte 100, cuyo borle in-
clinado superZor se mantiene en contacto con una leva 101
montada en la parte delantera saliente del 4rbol de le-
vas 29; la leva 101 presenta una ranura en la forma y pa-
ra el objeto que mds adelante se explicard., Tl cuadran-
te 100 lleva una seccidn ahorquillada 102, cuyos dientes
cooperan con un percutor 103 montado entre las puntas de
una varilla 104 articulada por abajo a un pivote 105 que
sale de un disco 106 fijo sobre un &rbol 107 gque oscila
sobre cojinetes montados en la placa de base 26 y en la
Placa engoznada 20. La varilla 104 del percutor cooperea

con una palanca oscilante de gatillo 108, y se mantiene
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normalmente sujeta a la misma por un resorte lOBa. El
percutor 103 lleva un tornillo ajustable 109 que tropie-
za en una palanca erguida 110, que por su extremidadssu=-
perior coopera coh una leva de ranura 11l montada taum-
bién en la parte delantera del 4-bol de levas 29. Tl per-
cutor 103 lleve un saliente afilado 103a que funciona con-
juntagente con una placa oscilante de gufa 112 para el

fin que se veré luego.

El disco 106 al que v4 fija la varilla 104 del
percutor, estd sujeto a un resorte 113, cuyo extremo o-
puesto se engancha en un disco 114 montado en un mangui-
to que gira sobre el 4rbol oscilante 107 y lleva un man-
go 115 fijo en su extremidad exterior; el disco 114 tie-
ne una clavija unida a un extremo del resorte 116, que
por el otro extremo se engancha & la placa engoznada 20,
de suerte que dicho resorte 116 tiende normalmente a man-
tener el mango 115 en posicidn inactiva.

El extremo posterior del drbol oscilante 107
lleva una pieza ahorquillada erguida 117, entre cuyas pdas
hay una clavija 118 montada en un émbolo 119 gque resbala
en gufas horizontales sobre la placa de montaje 26. Tn
su extremo delantero, este émbolo 119 lleva dientes opues-
tos 119,, y el extremo dentado del émbolo 119 coopera con
una rendija abierta en el centro de la palanca 121 mon-
tada en el extremo de una palanca 121&’ que se articula
por el otro extremo al émbolo de un amortiguador, cuyo
cilindro descansa en un balancfd que transmite la carga

a las resistencias autométicas de pesada del mecanismo

indicador del peso; la palanca del émbolo y el amortigua=-
dor coopera con el fin de que la palanca impresora no se

accione hasta que el mecanismo pesador automético esté
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en equilibrio, sustancialmente segln se describe en la
solicitud de patente briténica n? 338996, de W. & T.
Avery Ltde y William Timson. Una clavija 122 del éa-
bolo 119 coopera asimismo con un gatillo de resorte 123
articulado al extremo del brazo més corto de una palan=-
ca 124, cuyo brazo largo se une al émbolo de un amorti-
guador 125 denominado dilatorio. Este amortiguador di-
latorio 125 tiene un &mbolo 125, provisto de una vélvu-
la de paso sencillo, para obtener un movimiento no re-
tardado al reajustar. BEl1 extremc del émbolo 119 opues-
to al de los dientes, se apoya ncrmalmente contra un bra-—
z0 de una palanca de torniquete 126, cuyo otro brazo 126a
lleva un filo que coopera con los dientes del anillo por-
tatipos 40. Un drgano de resorte pone el brazo afilado
126, de la palanca de torniquete 126 en cooperecidén con .
los dientes del anillo portatipos 40 cuando el émbolo
se aparta del brazo de la palanca 126, que normalmente
est{ en contacto con é1.

El é&m>o0lo 119 coopera también con varias ra-
nuras 127a abiertas en una faja 127 unida por un resor-
te 128 a un brazo 129 fijo a la banda corrediza 53 an-
tes mencionada; el nlmero de ranuras 127a corresponde
al de ajustes del mango que regule la retirada o agre-
gacidn de las pesas facultativas.,

El mecanismo funciona dz]1 modo siguiente:

Cuando se quiere obtener un registro impre-
so, la tarjeta se inserta por la abertura 68a y pasa
a la posicidn de imprimir; luego se ajusta el puiio de
c6digo o clave 72, para situar la letra de clave pres-
crita sobre la rueda correspondiente 72 en posicidn de

imprimir, y el pudo de situacidn 70 para la tarjeta se
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manipula también para colocar la parte de la tarjeta en
que ha de estamparse el registro en la posicién de im~

- primir. Luego se baja la palanct de mando 115, y su-

poniendo que el mecanismo de pesada esté en equilibrio,
320 nla depresién de dicha palanca 115, mediante el resor-
fa vl

! M2 te de acoplamiento 113, voltea &l 4rbol oscilante 107

en sentido contrario al del reloj, mirando desde el

frente de la placa engoznada 20. Este movimiento del

drbol basculante 107 baja la varilla 104 del percutor,
325 con lo que éste se apoya en la garra inferior de la
seccibén ahorquillada 102 del cuadrante 100 y lo hace
girar en sentido contrario al del reloj, persistiendo
este movimiento del cuadrante 100 hasta que la varilla
104 del percutor tropieza con su palanca de gatillo 108.
230 #l giro del cuadrante 100 hace también bascular el in-
terruptor de mercurio 86, cerrando asf el circuito a
través del electromotor 21; este cierre del circuito
se denota por la aparicién de la palabra "impresidn"
en la ventanilla de la caja 97 que encierra el inte-
335 rruptor 96. =l movimiento del 4rbol oscilante 107
desplaza asimismo el é&mbolo 119, cuyo extremo 4 entado
atraviesa la ranura de la palanca cooperadora 121a’ SUe
roniendo que el aparato de pesar esté en reposo. Ts-
te movimiento del é&mbolo 119 da lugar & que el brazo
340 afilado 126a de la palanca de torniquete 126 se engan-

che con el diente contiguo del enillo portatipos 40,

manteniendo asf{ la esfera 41 y el anillo portatipos 40

en la posicién fija de equilibrio. El movimiento del

émbolo}ll9 se regula por la cooperacién de la clavija
345 122 del émbolo 117 con le palanca 124 regulada por el

amortiguador, que lleva &l gatillo de resorte 123 aso-

- 12 -




555

360

365

370

575

0522

ciado; el amortiguador 125 asegura una accién retarda-
da del &mbolo que impide iniciar una impresién por una
manipulacién demasiado répida de la palanca de mando 119,
y que da lugar a una accién répida en cuanto al inte-~
rruptor de mercurio 96.

El arranque del electromotor 21 al cerrarse
el circuito como queda indicado origina una rotacién
del 4rbol de levas 29, por la cueal la leve 101, gque co-
opera con el cuadrante 100, se apoya en el borde supe-
rior inclinado de la seccidn ahorquillada 102 del cua-
drante 101 y mantiene el interruptor 96 en la posicién
de cierre del circuito. ILa rotacién del 4rbol de levas
29 en virtud de la cooperacién entre las levas 30, 31
de su extremo posterior y las proyecciones o caras de
las palancas de martillo y platina 33 y 36 determina
asfmismo que el martillo 34a y la platina 38 se muevan
juntas para oprimir la cinta colorante 74, la tarjeta
y la cinta de papel 67 contra el tipo del anillo porta-
tipos 40. El movimiento de la palanca de martillo 33
hace moverse también el tipo totalizador,

Con las pesas de cambio de capacidad inacti-
vas, la graduacién cero de la rueda de tipos 61 para
las unidades superiores de peso se halla en la posi-

cién de imprimir.

A medida que se hacen entrar en juego pesas
adicionales de capacidad, el mecanismo para depositar
dichas pesas hace subir el patfn 52 asociado a las mis-
mas, arrastrando con é1 el pifién 50 montado entre las
barras 51 que lleva dicho patin 52. El movimiento as-
censional del pifidn 50 origina una elevacién de las cre-
malleras 56 y 58 asociadas al mismo, girando en conse-

cuencia la rueda de tipos 61 de unidades superiores lo

-13 -




593G

395

400

405

4. 5309

necesario para pfoner en juego la unidad mfnima de pesos

superiores que corresponde a2 la capacidad aumentada de

ggla mdquina. Durante las fases iniciales, la rotacidn

del £rbol de levas 29 mueve la pa~te mds baja de la le-
va 47 fuera de coatacto con el exiremo acodado de la va-
rilla 46, la cusl baja por la accidén de su resorte co-
operador 48. Xl descenso de la varilla 46 pone en con~-
tacto la clavije 43 del blogque 45 a que va unida dicha
varilla, con el brazo adyacente de la palanca tentacu-
lar 42, y tan pronto comoc el otro brazo de esta palanca
toca la parte irclinada respectiva 40, del anillo 40,

se evita que siga bajando el bloque 45, El descenso del
blogue 45 por otra de la cremallera 49 asociada al mis-
mo hace girar el pif#én 50, y por consiguiente, gira otra
vez, controlandc las cremalleras 56 y 58 el ajuste de

la rueda de tipcs 61 para unidades de peso mayores, de
modo gue dicha rueda de tipos se ajusta exactamente, se-
gén los pesos fecultativos en uso y el ajuste del indi-

cador por efectc de la carga.

Una vez terminada la impresidén, la rotacién
continuada del €rbol de levas 29 hace gque la leva ranu~
rada 111 asociacda a la palanca de disparo 110 accione
dicha palanca 110 para separar el percutor 103 del cua-
drante 100, e irmediatamente, hace coincidir la seccibn
ranurada de la leva 101 del cuadrante con el borde su-
perior inclinadc de la pata superior de la seccién shor-
quillada del cuesdrante, el cual gira en sentido del re-
loj v hece basctlar el interruptor a la posicibén de aper-
tura del circuito. ILa inercia del motor 21 consecutiva
a la apertura del circuito determine una nueva rotacidn

Ael 4rbol de levas 29, en cuya virtud la palanca de dis-
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paro 110 separa la varilla 104 de su gatillo 108, per-
mitiendo a dicha varilla 104 y a la me&nivela 115 volver
a su posicién normal. Al volver a su posicién normal,
el ensanche afilado 103 del percutor 103 se mueve por
el exterior de la gufa oscilante 112 asociada al mismo,
para evitar que coopere de nuevo con el cuadrante 100
hasta que el émbolo 119 se retire de le ranura ablerta
en la palanca asociada 121a~

La rotacién del €rbol de levas 29 mediante
la benda excéntrica 79 determina un movimiento alterna-
tivo del vdstagc que sostiene el Srgano de alimentacidn
de la cinta de papel 67 y de la cinta colorante 74, co-
moantes se ha irdicado.

Si se intenta hacer saltar la palanca de man-
do 115, el acoplamiento de resorte 113 absorbe el cho-
que, sin transmitir movimiento al 4rbol oscilante 107.

De manera andloga, si se intenta imprimir an-
tes de que el aparato impresor se haya detenido, el ex-
tremo dentado del émbolo 119 no puede pasar por la ra-
nura de la palanca léla asociada al mismo, y por consi-
guiente la varilla 104 del percutcr no puede mover el
cuadrante 100 para llevar el interruptor de mercurio 96
a la posicidén de cierre del circuito,

4AUn més: a menos que la manivela que regula

las pesas facultativas estf€ en su debida posicibn, una

. de las ranuras 127a de la banda 127 no coincidiré con

la trayectoria del émbolo 119, y en consecurncia, la
mencionada manivela deberd colocarse bien antes de po-
der hacer un registro.

Si se intanta imprimir con la manivela regu-

ladora de las pesas facultativas fuera de su sitio, el

- 15 -




450

455

460

465

470

4 532

esfuerzo es absorbido por el resorte 128 de acoplamiento.

Zn el caso de emplearse indebidamente las pe-
sas facultativas adicionales, la porcién del naillo por-
tatipos 40 que lleva la palabra "incorrecto"™ viene a ocu~-
par la posicién de imprimir, no rudiendo obtenerse un
registro impreso a menos que el szparato funcione debida-
mente.

Aungus el invento se adapta particularmente
para uso con aparatos de pesar provisto de pesas adi-
cionales para variar la capacidad del aparato, debe en=-
tenderse que el invento no se limita a tal aplicacidn,
sino que puede -a1sarse en combinacién con aparatos de
pesar de los de esfera giratoria, en donde no es conve=-
niente situar las unidades de pesos mayores en la es-

fera.
-0 N O T A -0 -

Los puntos de invencidén propia y nueva que
se presentan para gque sean objeto de esta Patente de
VEINTS alfios, son los siguientes:

12 - Un mecanismo impresor para uso con apa=-
ratos de pesar del tipo en que la impresién se efectia
por un mecanismc impulsado a motor, caracterizado por
no poderse acoplar activamente el motor (21) con el dis-
positivo imprescr sino cuando el aparato de pesar seen-
cuentra en equilibrio.

2?2 ~ Un mecanismo impresor para uso con apa-
ratos de pesar del tipo en que la impresidn se e fectda
por medio de un mecanismo impulsado a motor, caracteri-
zado por ir el tipo impresor pare los érdenes inferio-

res de pesada en un portatipos movil (40) desplazable
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con la carga, y el tipo lmpresor pare las unidades de
peso mayores, destinado a los drdenes superiores de pe-
sada, en un mecanismo aparte (61), dispuesto en yuxta-
posicién alineada con el tipo impresor (40a) para los
8rdenes inferiores de pesada, con objeto de poder obte-
ner un registro impreso completo; efectudndose la selec-
cidn de las unidades de pesos mayores, cuando sea nece-
sario, de modo asutomético, medianie Srganos (tentdculo
42 y pat{n 45) controlados por la posicidén del portati-
pos (40).

32 - Un mecanismo impresor pare uso con apa-
ratos de pesar del tipo en que la impresién se efectda
mediante un mecanismo impulsado a motor, caracterizado
por un portatipos mévil (40) que se desplaza con la car-
ga; un dispositivo (martillo 34, ¥ platina 38) para im-
primir con el tipo (40a) dispuesto en dicho portat ipos
(40); un electromotor (21) para mover el dispositivo im-
presor: un interruptor (96) que regula el funcionamien-
to de dicho motor (21), y medios (émbolo 119 y ranura
de la placa 121) para impedir el accionamiento del in-
terruptor (96) en forma que se produzca una relacién
activa entre el motor (21) y el dispositivo impresor en
tanto no se halle en equilibrio el aparato pesador.

42 - Un mecanismo impresor par& uso con apa-
ratos de pesar del tipo en que la impresidn se efectda
por medio de un mecanismo movido a motor, caracterizado
por un anillo portatipos mévil (40) que se desplaza con
la carga y capaz ce indicar los érdenes inferiores de
pesada; un portatipos (61) para las unidades de pesos
mayores, alineado y yuxtapuesto al anillo portatipos

(40); una palanca 36 dispuesta a un lado del anillo

-17 -
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portatipos (40); une platina (38) montada en dicha pa-
lanca (36); una palanca (33) dispuesta al lado opuesto
del anillo portatipos (40); un martillo (34a) montado
en la palanca (33); un electromotor (21); un 4drbol de
levas (29) susceptible de impulsibén por dicho motor
(21); 1levas (3C, 31) montadas en el 4rbol (29) para mo
ver la platina (38) v el msrtillo (34_) conjuntamente,
a fin de hacer una impresién con el tipo sobre un me-
dio de registro; escalones (40b) en la pieza anular
(40) en correlacidn con las unidades de pesos mayo-
res; un tentfculo (42) que coopera con 1los escalones
(40b);.una piega corrediza (45) asociada al tentéculo

(42); una leva (47) en dicho 4rbol de levas; medios

(banda 46) regulada por la leva Yltimemente citada (47),
para mover la pieza corrediza (45), de modo que dicha
pieza, en unién del tentfculo (42) y de los escalones
{40b) del anillo portatipos (40) ajuste el tipo para
las unidades de pesos mayores; un interruptor (96)
que regula el funcionamiento del electromotor, y medios
(émbolo 119 y ranura en la placa 121) para impedir que
dicho interruptor (96) se accione para poner en rela-
cién activa el motor (21) y el 4rbol de levas (29), sal=-
vo cuando el aparato pesador esté en equilibrio.

5¢ « Ua meéanismo impresor para uso con apa-
ratos de pesar, conforme se reivindica en el punto 29.,
caracterigzado por incorporar a los Srganos de ajuste de
las unidades de pesos mayores otros érganos (54 y 55)
para ajustar dichas unidades de pesos cuando se cambia
la capacidad de la méquina.

692 - Ur mecanismo impresor para usoc con gpa-=

ratos de pesar, conforme se reivindica en el punto pre-
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cedente, caracterizado por disponerse medios (émbolo
119 y ranuras 127a) para evitar que se produzca una re-
lacién activa entre el motor (21) v el aparato impre-
sor salvo cuanco esté debidamente ajustado el dispositi-
vo que controla la& capacidad de la mdquina.

72 = Un mecanismo impresor para uso con apa-
ratos de pesar, conforme se reivindica en el punto 39.,
en que el funcionamiento del interruptor se efectda
por medio de ura pieza de mano (115) provista de cone-
xién a resorte (113) con los 8rganos de accionamiento,
a fin de evitar que el mecanismo sufra dafio si esta pie~
za de control (115) se manipulara con el aparato mal
ajustado.

8¢ « Un mecanismo impresor y registrador pera
uso con aparatos de pesar, conforme se reivindica en
el punto 12., 2%., 3¢. o 42,, caracterizado por la co-
operacién recfproca de un percutor (103), una palanca
de gatillo (108), una gufa (112) y una leva (111) dis-
puestos sobre el £rbol de levas (29), pare asegurar una
determinada sucesién de operaciones antes de poder accio-
nar eficazmente la pieza reguladora (115).

92 « Mejoras en los mecanismos impresores y
registfadores para aparatos de pesar.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, representado en los dibujos que se acompaiian

y con los fines que se han especificado.

Este Memoria consta de veinte
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560 hojas escritas por una sola cara,
Madrid, 12 de diciembre de 1935.
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